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El presente invento tiene por objeto un edificiqﬁ

extensible, caracterizado por el hecho de que comprendé’va-

0o .. *

rios elementos susceptibles de encajarse unos en otro dés-
liz&ndose sobre un dispositivo de guia lateral bajo 1s ac-

5 cibén de un mando manual o automltico, con el fin de” atifen—

e

tar el volumen del edificio o bien de ponerlo a la dimen-

°

. sién de un solo elemento. ' T
Habitualmente, los edificios extensibles conotides
estan constituidos por elementos méviles que inclﬁyéén
10 cada uno, cerchas o armazones, por lo tanto pesadas.? Vo=
luminosos. o s
Seglin el invento, cada elemento no incluye més que
una sola cercha y un armazén ligero que soporta un techa-
do, estando compensada la ausencia de cercha en el lado
15 opuesto que permite el encaje por apoyo del tejado sobre
el elemento siguiente o, en el caso de edificio de gran
superficie, por una cercha invertida, es decir, dispuesta

encima del tejado.

Para la gufa de los elementos en el suelo, se prevén

20 carriles laterales y rodillos que soportan las paredes de
- dichos elementos.
Para el arrastre de los elementos, se prevén o bien

cables y poleas, o bien palancas articuladas en parale-

logramo, o bien gatos de rosca, por ejemplo.

25 Los dibujos representan, a titulo de ejemplo, una for-
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ma de ejecucién del objeto del invento y variantes de;

2

dispositivo de arrastre. Toue

L 2P

&

Ta figura 1 es una vista en alzado de uno de lo& '*"

°
K]

elementos del edificio. o

La figura 2 es un corte de perfil segGn la linea..

e o

II-II de la figura 1. e
La figura 3 es una vista én alzado de un grupoeﬁs

elementos enc ajados. seeas
La figura 4 es un corte segin la linea III-I§;°dp

la figura 3 de los elementos en posicidén replegada. :

La figura 5 representa los elementos del ed%ficio

en posicibén replegada.

La figura 6 es un corte de perfil de un sistema de
guia en el suelo de los elementos méviles,

La figura 7 es un corte en alzadq del sistema de
guia en el suelo precedente.

La figura 8 es una vista en planta de este sistema
de guia.

La figura 9 muestra una vista en planta genéral del
sistema de guia con un dispositivo motor de arrastre de
los elementos.

La figura 10 es una vista en planta por debajo de
un sistema de arrastre variante de los elementos del edi-
ficio.

La figura 11 es una vista de detalle en planta de

-3 -

B L e T - B i iriucies- .l RN REU TR Ae ol Arier L

................




194985

otro sistema de arrastre de los elementos.

v

La figura 12 es una vista en corte de perfil del”

dispositivo precedente segin la linea II-II de la figu?a

- -

11, °
5 La figura 13 es una vista en planta de otro diQEBEE-
tivo de arrastre de los elementos del edificio. Fae

.

La figura 14 es una vista en planta de una Gltima

variante del dispositivo de arrastre de los elementos--

o e s

del edificlo. o & v

Teos

10 El edificio representado estd comstituido pof‘e;é-
mentos independientes que incluyen paredes 1atera¥?§;A
que s&portan un tejado B reforzado por una sola cercﬁa C.
Cada elemento tiene dimensiones diferentes, de tal
manera que puede encajarse en el siguiente. E1 elemento
15 D1 puede cubrir el elemento D2, este Ultimo puede cubrir
el elemento D3, etc. ... como muestran las figuras 3, 4 y
Se
Para la realizacién de un edificio importante, o que
debe soportar una carga pesada (por ejemplo nieve), se
20 equipa cada elemento con una segunda cercha que, para per-
mitir, sin embargo, el encaje, estd dispuesta sobre el te-
jado en lugar de estar tradicionalmente debajo.
Para hacer funcionar el conjunto fAcilmente sin defor-
macibén, los elementos son guiados en el suelo por un carril

25 . de guia maltiple. Como ilustran las figuras 6 y 7, estd cons-
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tituido por un hierro de seccién apropiada, provistom
en la parte superior de guia en saliente Fl1, F2 y F3;oéé-
bre las cuales ruedan rodillos Gl, G2 y G3. Cada guid °puede
estar limitada en la longitud a la carrera prevista dél
elemento que soporta (figura 8). Los rodillos Gl, G2 ¥.G3
soportan las paredes laterales D2 y D3, D4, o
Para un funcionamiento automético, esté previs@b una
guia hueca H fijada a un lado del soporte E y sobre, la

cual rueda un rodillo I solidario de la primera pared

ae®

Dl. En la gufa hueca H penetra un véistago J fija&c;gzla

- pared D1 del primer elemento., Este véstago per@iyé el
engaenche de un cable K alojado fambién en la guiéfﬁ'para
hacer avanzar el elemento D1 por traccidén bajo la accién
de un motor. Este dispositivo estéd previsto a cada lado
del elemento D1. Un sistema de topes colocado sobre cada
elemento permite que cada uno empuje o tire del siguien-
te. Asi, el elemento Dl puede empujar, en primer lugar, el
D2, luego D1 + D2 empujan a D3 y asi sucesivamente. En
sentido inverso, D1 tira de D2, luego D1 + D2 tiran de D3
y asi{ sucesivamente. £En el ejemplo, el Gltimo elemento

D4 estéd fijo y, por consiguiente, el edificio no maniobra
més que por un solo lado, Pero podria ser mévil y los
carriles prolongados simétricamente por detrés permitirian

desplazar el edificio en los dos sentidos,

El dispositivo de arrastre representado en la figura

. o
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1 comprende, bajo cada una de las paredes laterales del .
primer elemento D1, poleas Pl, P2 y P3 sobre las cuafégé
pasa un cable Q1 que se prolonga bajo la pared frontel..
D1’ para unirse a la otra pared opuesta. El sistema"d?.
5 arrastre del cable Ql, motor por ejemplo, puede estar, .
colocado sobre este recorrido. El extremo de cada pared

L] LI
-

lateral D1 estd equipado con un taco T1 fijado al cable

Q2. -
Bajo cada una de las paredes laterales D2 del segundo
10 elemento del edificio estan montadas poleas P4 y,éérbobre

las cuales pasa un cable Q2. El extremo libre de,cé@a pa~

red lateral de dicho elemento D2 esté& provisto dé“ﬁﬁ ta-

co T2. El otro extremo de cada pared de D2 estéd igualmen-

te equipado con un taco T3, el cual estld hecho solidario
15 del cable Ql. _

Debajo de cada una de las paredes del tercer ele=~
mento D3 esté&n montadas poleas P6 y P7, sobre las cuales
pasa un cable Q3 al cual est& fijado el taco T2 de la pa-
red del elemento precedente D2. Uno de los extremos de

20 cada pared de dicho elemento D3 estd provisto de un taco
T4 solidario del cable Q2 del elemento precedente D2,

Cada una de las dos paredes laterales del cuarto
elemento D4 del edificio incluye, en la parte posterior,
un taco T5 fijado al cable 03 del elemento precedente D3,

25 El funcion amiento en el sentido del desarrollo de
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los elementos, cuando éstos estén replegados, tiene lygar

>
L ]
&0

de la manera siguiente: ’ o T
La traccién del cable QL en el sentido de la flééﬁ&
0, arrastra el taco T3 que hace salir el elemento p2. -8i-
5 multéneamente, la polea P4 tira del cable Q2 el cua?f’és—
tando retenido por el taco Tl de la pared del elemehfo D1,
gira y arrastra el taco T4 que hace avanzar el elemééto D3.
Simultéineamente, la polea P6 tira del cable Q3 el cual,
estando retenido por el taco T2 de la pared del elemento
10 D2, gira y arrastra el taco TS5 que hace salir el ﬁlqgmo
elemento D4 del edificio. . o

S o
000,

Para replegar los elementos, basta arrastrar el ca-
ble Q1 en el sentido de la flecha F. El movimiento de los

cables Ql, Q2, y Q3 es entonces invertido bajo la accién

15 de tracciédn de las poleas P5 y P7 que arrastran, respec-
tivamente, los tacos T4 y T5 de los elementos D3 y D4,
mientras que el elemento D2 es arrastrado por el cable Ql
del elemento D1 que arrastra el taco T3.

Es evidente que el nlmero de los elementos no es li-

20 mitativo, La constitucibén y el funcionamiento de los ele-
mentos suplementarios es idéntica a los del elemento D2,

En una variante del dispositivo precedente, represen-
tada en la figura 11, eﬁ planta, y 12, en corte, las poleas
Pl, P4, P5, P6 y P?7 pueden servir igualmente de guia. A

25 este efecto, estdn formadas por un canto S de mayor dié-
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metro que el del canto donde est& practicada la gar-
ganta para el cable. Este canto S rueda contra un can%;;:
fijado sobre la pared lateral del elemento que la‘conqgér-
ne en este caso, el carril Rl para la polea P5, el carril
R2 para la polea Pl, el carril R2’ para la polea P?,“;&
carril R3 para la polea P4. AT

Para estos ejemplos, el dispositivo de arrastépiggr
cables no es limitativo. Se pueden utilizar tambi§3;cade~
nas, incluso correas. Igualmente, el arrastre 1aterai:
en lugar de tener lugar por la parte inferior, pupde tener
lugar igualmente por el centro, o més arriba todqyig.

En otra variante, figura 13, los elementos éé%ﬁles
‘D1, D2, D3 y D4 estén mandados por un sistema de palan;
cas articuladas en paralelogramo X, que se apoyan sobre
el elemento D4 y que actlan sobre el elemento més aleja-
do D1 que arrastra los elementos intermedios por tacos,
como ya se ha descrito.

Una variante, figura 14, consiste en un sistema de
tubos fileteados telescépicos. El tubo Al incluye en su
extremo libre una tuerca interna Bl que coopera con €l
tubo fileteado A2 coaxial, el cual incluye igualmente
una tuerca B2 que coopera con el tubo fileteado A3 que .in-
cluye también una tuerca B3 que coopera con el Gltimo
tubo fileteado A4 solidario del elemento D4. Los tubos

fileteados A2, A3 y A4 incluyen cada uno un talén, res-
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pectivamente V2, V3 y V4,

El funcionamiento de este sistema se efectia de lg
manera siguiente: Ll

Por tn medio motor cualquiera, se origina la ro="
tacién del tubo Al, lo que tiene por efecto hacer s&iir el
tubo fileteado A2 que toma tuerca en Bl. Cuando el taivn
V2 del tubo A2 viene a tope contra la tuerca Bl, eiafﬁbo
Al arrastra el tubo A2 en su rotacién, cuyo tubo A2-hace
salir el tubo A3 que toma tuerca en B2. Cuando el-+talén
V3 del tubo A3 tropieza contra la tuerca B2, el ﬁgﬁé-AQ
arrastra en su rotacién el tubo fileteado A3 que“hgée sa~-
lir el tubo A4 solidario del elemento D4 del ed%?%gio.

En lugar de un solo sistema central telescgpibo,
como en el ejemplo de la figura 14, se pueden prever dos
sistemas laterales en el caso, por ejemplo, de un edifi-

cio més importante.

- REIVINDICACIONES -

.

Los puntos que como caracteristica de novedad se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Mode-

lo de Utilidad en Espéﬁa, por VEINTE afios, son los que se '
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recogen en las reivindicaciones siguientes:

l2.- Disposicidén de edificio extensible que com-
prende, en combinacién, varios elementos susceptible§#§§
encajarse unos en otros deslizéndose sobre un dispositivo
5 de guia en el suelo bajo la accién de un mando manua;;o
automédtico, con el fin de aumentar el volumen del edifi-
cio o bien de ponerlo a la dimensién de un solo el?mgyto,
caracterizada por el hecho de que cada elemento noy@é&lu—
ye mAs que una sola cercha gque soporta, en dos paggﬁqs la~

L3 -

10 terales, una armazén ligera y un techado, estando.compen-
sada la ausencia de cercha én el lado opuesto por apoyo
del tejado sobre el elemento siguiente; siendo iqs élemen—

tos mbéviles en el suelo sobre carriles llevados por‘un

hierro en U invertida y sobre los cuales ruedan rodillos
15 qQue soportamn las paredes de dichos elementos, mientras que
est& prevista una guia lateral hueca sobre la cual ruedan
rodillos de la pared lateral del primer elemento y en la
cual penetra un véstago solidario de dicha pared y al cual
estéd fijado un cable arrastrado por medio de un motor pa-

20 ra maniobrar el elemento, siendo arrastrados los otros ele-

mentos por topes.

22,- Disposicidén de edificio segin la reivindica-
cién 18, caracterizada por el hecho de que otros sistema
de arrastre de los elementos comprende, bajo cada pared

25 lateral para el primer elemento, un cable motor guiado por
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poleas y al cual est4 fijado, por un taco, el segundo elg

mento que incluyé un cable guiado por poleas y fijado al

primer elemento por un taco, a cuyo cable esté acoplado

N

el tercer elemento por un taco, estando montados los ele-

o, . =
-

mentos siguientes de la misma manera.

»

32,- Disposicién de edificio segln la reivindica-

; -
[

cién 12, caracterizada por el hecho de gue otros §i§;bma
de arrastre de los elementos comprende un disposi%fvé de
palancas articuladas entre si formando paralelogramos de-
formables que acoplan el primero y el Gltimo eleiiento mé—-
vil, il::
4a3,- Disposicibén de edificio segin la rei§inéica—

cién 128, caracterizada por el hecho de que otrqé;gistema

de arrastre comprende uno o dos dispositivos de gatos de
husillo constitufdos por varios tubos fileteados, montados
telescédpicamente y que actuan como tuercas unos en otros
para acoplar el primero y el ltimo elementos.

52,~ Disposicién de edificio segln la reivindica-~
cibén 22, caracterizada por el hecho de que las poleas so-
bre las cuales pasan los cables de arrastre de los elemen-
tos incluyen un canto mas saliente que se apoya contra la
pared del elemento siguiente para servirle de rodamiento
de guia.

62,- Disposicién de edificio segln la reivindica-

cibén 12, caracterizada por el hecho de que, en el caso

- 11 -
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de una superficie importante a cubrir, cada elemento pue-
de estar equipado con una segunda cercha opuesta a la pre-
cedente, pero dispuesta sobre el tejado y no debajo iané
permitir el encaje de dichos elementos. Tl

78.- Disposicién de edificio segfn la reivindica-
cién 28, caracterizada por el hecho de que los cables .de
mando pueden estar sustituidos por cadenas o correﬁgty

88,- Disposicién de edificio extenmsible.  .°

Tal y como se ha descrito en la memoria quehqéyece-
de, representado en los dibujos que se acompaﬁan‘y;cpn
los fines que se han especificado, U

®

Esta Memoria consta de doce hojas escritas.a péqui-

na por una sola cara. 3 513'1973

Madrid 9
P.A. Albsrfo/de Elzgbury
vor v »Q -
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