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PATENTE DE INVENCION
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& favor de
D. René GUERRIER - de nacionalidad francesa - domiciliado
en PARIS (Francia) 7, Avenue de La Bourdomnmais,
por; |
»? Un perfeccionamiento en los molinos y trituradores de

cilindros 7,
Memoriasa Descriptiva
En los molinos de cilindros, trituradares, u

otras mdquinas similares, el material que se ha de moler

0 triturar pasa por entre dos cilindros gue giran en sen-
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tidos contrarios y & una velocidad #liferencial variable se—
&in el grado de trituracién gue se desee.

Esto se conseguia hasta ahora, montando en los
érboles de dichos cilindros, engranajes de distinto ntdme-
ro de dientes.s Como gue la distancia entre los dos cilin-
dros se hace variable, por una parte para ajustarla &l tra=
bajo que deba efectuar la mfquina, y por oira parte para
compensar el grado de desgaste de los cilindros, resulta
que los engranajes no trabajan nunca segdn sus cfrculos pri-
mitivos, y al cabo de algin tiempo es preciso cambiar uno
de 1los engranajes por otro que tenga uno o varios dientes
menos, para compensar el desgaste de los cilindros,

La presente invencién tiene poxr objeto la solu-
cibn de estos inconvenientes por medio de un dispositivo de
accionamiento de los cilindros caracterizado en que los dos
cilindros que actfan sobre la materia gque se muele, estén
acoplados en su movimiento de rotacién a un mismo érgano
intermedio, cuyo eje es paralelo a la direccién de los ejes
de los ecilindros, y en que uno de los dos cilindros estd
montado giratorio sobre una amazén que puede oscilar al-
rededor del eje de dicho érgano intermedio,

A oontimmacién se describe, simplemente como
ejemplo no limitativo, una foma preferida de realizacién
del objeto de esta patente, gue se representa en el plano
adjunto, en el cual,

La figura 1, s una vista esguemdtica en eleva-
cifén del dispositivo, y

La figura 2, e8 una vista esquemdtica de lado,

El cilindro fijo =l-, gue puede ser el cilindro
superior o el cilindro inferior, asf como también puede serx

el cilindro lento o el cilindro rdpido, es solidario de una
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polea -2- montada sobre su £rbol -3-, que esté acoplada por
medio de una corres =4- & una polea -5- fijads & un mangui-
to intermedio dentado ~6-, cuyb eje =7~ &s paralelo al del
cilimdro «l=, Un cilindro mévil -8~ v4 montado en un brazo
-9- que oscila &l rededor del eje =7-, de manera que el £rbol
«l0~ del cilindro -8~ se mantiene constantemente paralelo al
eje «=7- y & una distancia constante del mismo, Dicho £rbol
=10~ lleva fijado un pifién -ll- gue engrana con ung corona
dentada -12~ dispuesta en el manguito =6-,

Bn cualquier posicidén que ocupe €l cilindro mévil
~8~ y su brazo =9-, la distancia entre los ejes del pifién
<1l- y del manguito -6~ es constante, y estos dos Srganos
estdn siempre.en contacto segin sus cfrculos primitivos,

Las pdleés -2~ ¥y ~5~ presentan unos platos =13
¥ ~l4~ que se fijan por medio de tornillos =16~ y =17-, res-
pectivamente al cubo ~18- solidario del £rbol ~3- y al man~
guito =b6-, LoOS orificios de 10s toxnillos =l6- y 17~ estén
igualmente dispuestos en el cubo -18- y en el manguito =6-,
de manera que cada polea puede fijarse segdn convenga & uno
u otro de dichos 6rganos, obteniéndose as{ una amplia escale
de velocidades defierencigles con un némero reducido de po-
leas,

La invencién no queda limitada a la fomma de eje-
cucifn representada, siné que puede ser objeto de distintas
modificaciones como, por ejemplo, la substitucién de la trans-
misidn por poleas por una transmisidn por cadenas,

As{ mismo, y sin apartarse de las caracterfsticas
esenclales de la invencidn, puede emplearse una transmisién
Por engranajes en lugar de poleas y correas., En este caso,
los engranajes engranan siempre segdn sus ofrculos primitivos,

y la distancia entre el 4rbol -3- y el eje =7~ Se mantiens
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El perfeccionamiento objeto de esta invencidn

invariable,

rermite obtener velocidades diferenciales gque pueden variar
en la relacidén de 1 a 10, resultado que nunca se ha podido
Obtener en los molinos de cilindros actuales,

La velocidad diferencial puede variarse simple-
mente cembiando las poleas,

Los engranajes trebajan manteniéndose siempre en
contacto con sus cfrculos primitivos, cualquiera que seg
la separacién entre los cilindxros,

Los cilindros pueden utilizarse hasta su comple-

to desgaste, sin necesidad de cambiar ningéin 6rgano,

Se reivindica como objeto de esta patente:

1.~ Un perfeccionsmiento en los molinos y tri-
turadores de cilindros, caracterizado porque los dps ciline
dros que actfan simul t4neamente sobre la materia sometida
& trituracién, estdn acoplados en su movimiento de rotacién
& un mismo 6rgano intermedio, cuyo eje es paralelo a lag di-
reccién de 10s ejes de 10s cilindros; estando uno de estos
cilindros montado giratorio sobre una armazén que puede os-
cilar ealrededor del eje de dicho 6rgano intermedio,

2+~ Un perfeccionamiento en los molinos segdn la
reivindicacién anterior, caracterizado porque el cilindro
montado sobre la armazén mévil y el 6rgano intermedioc estén
acoplados por medio de engranajes,

3e=~ Un perfeccionamiento en los molinos segin
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque €l

otro cilindro estd acoplado al Srgano intermedio por medio
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4= Un perfeccionamiento en 1o0s molinos segfn

de poleas y correas,

las reivindicaciones anteriores, caracterizado porgque las
Poleas pueden desmontarse y substituirse fécilmente, lo
que pemite obtener una amplia escala de velocidades dife-
renciales,

5e= Un perfeccionamiento en 1o0s molinos y tri-
turadores de c¢ilindros,

Esta memoria consta de cinco péginaé,‘escritas
por una sOla CAIXa. |

BARCELONA,4 (0.0CT.41950:
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