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La p re sen te  invención  tie n e  esencialm ente por ob­

je to  un mando mecánico que perm ite l a  maniobra de' tra m p illa s  

d e f le e to ra s  de r e p a r t ic ió n  y an álogas u t i l i z a d a s  en un c l i ­

m atizador de veh ícu lo  autom óvil prin cipalm en te.

P ara e l  mando de lo s  c lim atiz ad o re s  de v eh ícu lo s , 

se  u t i l i z a  habitualm ente unos t ir a d o re s  que por un sistem a 

en v a r i l l a j e  actúan  sobre l a s  tra m p illa s  de re p a r t ic ió n . Se 

prevé a s í  habitualm ente una prim era tr a m p illa  que s i r v a  pa­

r a  r e p a r t i r  e l  a i r e  pulsado en dos c o r r ie n te s  p r in c ip a le s  -  

una u t i l i z a d a  para e l  desescarch e del p a r a b r is a s ,  y l a  o tr a  

p a ra  l a  c a le fa c c ió n  de l a  p a r te  b a ja  del v eh ícu lo . Se u t i l i  

za además una segunda tr a m p il la  que perm ite re g u la r  l a  tem$- 

p e ra tu ra  del a i r e  pulsado mezclando en can tid ad es v a r ia b le si
una co rr ie n te  de a i r e  c a l ie n te  procedente del c ir c u ito  de -  

c a le fa c c ió n  y una c o rr ie n te  de a ir e  fre sc o  procedente del -

e x te r io r .

Los inconvenientes de lo s  d isp o s it iv o s  de e ste  — 

tip o  son principalm ente su s dim ensiones re lativam en te  impor 

ta n te s ,  lo s  e sfu erzo s no d e sp re c ia b le s  que es p rec iso  desa­

r r o l l a r  para  mandar l a s  t r a m p il la s ,  y l a  no estanqueidad en 

p o s ic ió n  extrema de c ie r r e  de l a s ' t r a m p i l l a s  que no permite 

obtener una parada t o t a l  del c lim atizad o r  n i tampoco una pa 

rad a t o t a l  de l a  c a le fa c c ió n  s i  se desea.

El o b je to  de l a  invención  es reem plazar lo s  man— 

dos l in e a le s  conocidos por mandos de otro  t ip o , que permi— 

tan  re so lv e r  l a s  d if ic u lt a d e s  anteriorm ente mencionadas.

Se lo g ra  e s to s  o b je to s  según l a  invención previen  

do un mando mecánico que se  c a r a c te r iz a  porque comprende a l  

menos un organo de mando g ir a to r io  a lred ed or de un e je  f i j o  

y que p re se n ta  una prim era a r t ic u la c ió n  descen trada y una -  

b ie la  a r t ic u la d a  sobre e s t a  prim era a r t ic u la c ió n  y sobre —
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una segunda a r t ic u la c ió n  s o l id a r i a  de l a  p a lan ca , cab le  de 

mando o análogo de l a  tr a m p illa  de r e p a r t ic ió n  a l a  que se  

tran sm ite  a s í  e l  movimiento de dicho órgano de mando. E l -  

órgano de mando que puede estar* a s í  co n stitu id o  por un bo­

tón montado sobre e l  ta b le ro  de instrum entos perm ite un — 

mando e f ic a z  del c lim a tiz a d o r . En p a r t ic u la r ,  e l  en clava— 

miento de l a s  tr a m p illa s  en p o s ic ió n  ce rrad a  puede se r  ob­

ten ido muy fác ilm en te  en lo s  dos extremos por un sistem a -  

de b ie la -m an iv e la  de paso de punto muerto. E l esfuerzo  de 

maniobra es f á c i l  de d o s i f ic a r  ya que e l  movimiento de to r  

s ió n  manual es más r a c io n a l. Las dimensiones son red u cid as 

ya que no e x is te  ninguna p a lan ca  que pueda s o b r e s a l i r  con­

siderablem ente dentro del h a b itá c u lo . E l s istem a de l a  in ­

vención se  p r e s ta  igualm ente a un mando más re g u la r  y más 

fin o  del c lim atiz ad o r .

Según un modo de r e a l iz a c ió n  l a  b ie la  e s t á  a r t i ­

cu lad a  alrededor de una te r c e r a  a r t ic u la c ió n  c o n st itu id a  -  

por un p ivo te  f i j o ,  descentrado con re la c ió n  a l  e je  de ro ­

ta c ió n  del órgano de mando, m ientras que l a  prim era a r t ic u  

la c ió n , que e s tá  c o n s t itu id a  por un p iv o te , se  d esp laza  en 

una co rred era  r e c t i l ín e a  o an áloga que e s t á  p r e v is t a  en l a  

b ie la .

Según una v a r ia n te  de r e a l iz a c ió n  p re fe r id a , l a  

prim era a r t ic u la c ió n  an tes c i t a d a  que une e l  órgaho de man 

do con l a  b ie la  e s t á  c o n s t itu id a  por un p iv o te  que g ir a  en 

un c o jin e te , y l a  segunda a r t ic u la c ió n  e s t á  c o n s t itu id a  — 

por un p ivo te  que e s t á  guiado en movimiento sensiblem ente 

r e c t i l ín e o  en una corred era  o an áloga.

Se v e rá  más claram ente' l a  invención con ayuda de 

l a  d e scrip c ió n  que va a s e g u ir , hecha con r e fe re n c ia  a lo s
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d ib u jo s anexos, que dan únicamente a  t í t u lo  de i lu s t r a c ió n  

algunos modos de r e a l iz a c ió n  concebidos según l a  invención.

En e s to s  d ib u jo s :

-  La f ig u r a  1 m uestra en v i s t a  e x te r io r  y de ma­

n era esquem ática un d isp o s it iv o  p ara  e l  mando independien­

te  de dos t r a m p il la s ;

-  Las f ig u r a s  2 y 3 i lu s t r a n  e l  funcionam iento -  

del d isp o s it iv o  de l a . f i g u r a  1;

- La f ig u r a  4 m uestra de manera esquem ática en - 

v i s t a  en p e rsp e c tiv a  y con arranque o tr a  forma de r e a l iz a ­

c ió n  que perm ite una p o sic ió n  c o a x ia l  de lo s  órganos de — 

mando;

- La f ig u r a  5 m uestra en corte' y con arranque - 

o tr a  v a r ia n te  que perm ite como p ara  l a  f ig u r a  4 una p o s i— 

ción  c o a x ia l  de lo s  botones de mando;

-  La f ig u r a  6 es una v i s t a  de co sta d o ,, según l a  

f le c h a  VI de l a  f ig u r a  5;

-  La f ig u r a  7 i l u s t r a  de manera esquem ática e l  -  

funcionamiento del d isp o s it iv o  de l a s  f ig u r a s  5 y 6 ;

- La f ig u r a  8 m uestra un modo de r e a l iz a c ió n  de 

una a r t ic u la c ió n  en tre  l a  p a lan ca  de mando y l a  tr a m p illa ;

-  La f ig u r a  9 m uestra a e s c a la  mayor y en v i s t a  

en p e rsp e c tiv a  e l  extremo formando c o jin e te  de a r t ic u la c ió n  

de l a  tr a m p illa  como se  ha mostrado en l a  f ig u r a  8 .

Se h ará  r e fe re n c ia  primeramente a l  modo de r e a l i  

zqción esquem atizado en l a s  f ig u r a s  1 a  3*

Según e ste  modo de r e a l iz a c ió n  e l  mando mecánico 

del c lim atizad o r comprende dos d isc o s  14, 15 de mando de -  

dos tra m p illa s  de r e p a r t ic ió n  de l a s  que só lo  se  ha repre­

sentado una 16. Los d isc o s  14 -  15 que son s o l id a r io s  de n



lo a  botones de mando (no rep re se n tad o s)  e stán  montados sobre 

l a  p lan cha 17 del ta b le ro  de in strum en tos g i r a t o r io s  a lre d e ­

dor de dos e je s  p a ra le lo s  0 ^, Og p erp en d icu lare s a l  plano — 

d el ta b le ro  de instrum entos 17.

5. Sobre cada d isco  14, 15 e s t á  montado un p iv o te  res,

pectivatnente 1 , 11 formando p a ra  cada d isp o s it iv o  de mando -  

una prim era a r t ic u la c ió n  d escen trad a con r e la c ió n  a l  e je  de 

ro ta c ió n  del botón de mande corresp on d ien te .

Sobfe e s to s  p iv o te s  1, n  e stá n  a r t ic u la d a s  dos — 

10. b ie la s  respectivam ente 18, 19. Los p iv o te s  1, 11 se  d e s liz a n  

en co rred e ra s r e c t i l ín e a s  20, 24 form adas en l a s  b ie la s  18, 

19.

30.
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Las b ie la s  18 y 19 e s tá n  por o tro  lado a r t i c u la ----

das sobre una segunda a r t ic u la c ió n  2 , 12 en lo s  extremos de 

lo s  c a b le s  25, 26 de mando de l a s  t r a m p il la s .

Por o tro  lado l a s  b ie la s  18 y 19 g ira n  alrededor -  

de una te r c e r a  a r t ic u la c ió n  respectivam en te 3 , 13 que están  

c o n s t itu id a s  cada una por un p iv o te  f i j o  montado sobre l a  — 

plancha del ta b le ro  de in strum en tos.

E l funcionamiento d e l d isp o s it iv o  se  ve claram ente, 

y es e l  mismo p ara  lo s  dos d is p o s i t iv o s  de mando s im ila re s  -  

14 y 15. Evidentemente, lo s  botones de mando de lo s  d isco s  -  

14, 15 aparecen sobre l a  c a ra  v i s i b l e  d e l ta b le ro  de in s t ru ­

mentos 17, l a s  b ie la s  y lo s  c a b le s  e s ta rá n  a lo ja d o s  d e trás -  

del ta b le ro  y desp lazados en p lan os p a r a le lo s .

En l a  f ig u r a  1, se  ha mostrado l a s  dos p o sic io n es 

extrem as 19, 19' de l a  b ie la  19 con l a s  p o sic io n e s  correspon 

d ien te s  16, 16' de l a  tr a m p il la  de r e p a r t ic ió n  16 a r t ic u la d a  

a lred ed or de una c l a v i j a  27. A s í, cuando se  g i r a  e l  d isco  15 

por ejemplo en e l  sen tido  d e - la  f le c h a  F se  p a sa  p ro g re siv a -



5.

10.

*15 .

20.

25.

30.

mente de l a  p o sic ió n  19 a l a  p o s ic ió n  19' de l a  b ie la  19 -  

empujando de manera corresp on d ien te  y progresivam ente l a  -  

tr a m p illa  16 de l a  p o s ic ió n  i lu s t r a d a  en 16 a l a  p o sic ió n  

i lu s t r a d a  en 16' .

Según se  ve más claram ente en l a s  f ig u r a s  2 y 3 

l a s  p o sic io n e s  extrem as f ig u ra d a s  en 18, 18' ,  de l a  b ie la  

18 corresponden p ara  e l  movimiento de empuje en t r a s la c ió n  

t¡ sobre e l  cab le  25 a pasos de punto muerto. Se desprende 

de e l lo  que e s t a s  p o sic io n e s  pueden se r  ob ten id as de una -  

manera muy p ro g re s iv a  y que por co n sig u ien te , e l  en clava— 

miento de l a s  t r a m p illa s  en p o s ic ió n  extrema es muy seguro.

Por otro  la d o , p a ra  un ángulo de mando de r o ta — 

cion  a re la tiv am en te  im portante que da un mando p ro gresiv o , 

se  puede obtener un debatim iento a n g u la r e s  de l a  b ie la  18 

totalm en te com patible con e l  mando mecánico con siderado . -  

La f l e x ib i l id a d  de t a l  mando es por co n sig u ien te  n o tab le .

Según l a  v a r ia n te  de r e a l iz a c ió n  i lu s t r a d a  en l a  

f ig u r a  4 , lo s  dos d isc o s  de mando 1 4 ', 15' han sido  adapta 

dos sobre  p iv o te s  c o a x ia le s  que g ira n  uno dentro de o tro . 

Son accionados por botones 34, 35 respectivam ente c o a x ia le s  

y a c c e s ib le s  sobre l a  p arte  v i s i b l e  del ta b le ro  de in s tru ­

mentos 17.

Por lo  demás, l a s  b ie la s  28 y 29 hacen l a s  veces 

de l a s  b ie la s  18 y 19, m ien tras que e l  p iv o te  de a r t ic u la ­

ción  f i j o  de l a s  b ie la s  28 y 29 es un p iv o te  común f i j o  23 

a lred ed or del cu al se  a r t i c u la  librem ente cada b ie la *  En -  

22 , 22' se ve l a s  a r t ic u la c io n e s  con lo s  c a b le s  de mando -  - 

25, 26 y en 21, 21' l o s  p iv o te s  de a r t ic u la c ió n  de l a s  b ie  

l a s  28, 29 montados sobre l o s  d isc o s  14' , 15' y que se  dejs 

l i z a n  en l a s  co rred e ras 20' ,  2 4 '.
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Se h ará r e fe re n c ia  ahora a l  modo de r e a liz a c ió n  

de l a s  f ig u r a s  5 a 7 .

Según e l  modo de r e a l iz a c ió n  d e sc r ito  en e s t a s  -  

f i g u r a s ,  dos botones de ¡mando c o a x ia le s  36, 37 montados — 

sobre l a  c a ra  v i s ib le  del ta b le ro  de instrum entos 38 perml 

ten  e l  mando conjugado de dos t r a m p illa s  d e fle c to ra s  (no -  

r e p re se n ta d a s) .

Al ig u a l  que en lo s  modos de r e a l iz a c ió n  ante----

riorm ente d e s c r i to s ,  se  ve:

Dos b ie la s  38, 39 a r t ic u la d a s  respectivam ente so 

bre dos d isco s  44, 45 por medio de un p iv o te  de a r t ic u la — 

c ió n  41, 51. En su o tro  extremo, l a s  b ie la s  38 y 39 compren 

den un segundo p iv o te  de a r t ic u la c ió n  42, 52 que se rá  s o l í  

darlo  de l a  p a lan ca , cab le  de mando o análogo de l a  trampi 

l i a  correspon d ien te , no estando rep resen tad as en e l  dibujo 

e s t a s  p a lan cas y t r a m p il la s .

Como se  ve en l a  f ig u r a  5 , e l  d isco  44 es manda­

do en ro tac ió n  por e l botón 36 , por medio de un árbo l de -  

tran sm isión  46 q u e íasa  por e l  e je  0-0 de ro ta c ió n  de lo s  -  

boton es. Del mismo modo e l  d isco  45 es mandado en ro tac ió n  

por- e l  botón 37 del que es s o l id a r io .

En e l  d isp o s it iv o  de mando i lu s t r a d o  en e ste  mo­

do de r e a l iz a c ió n  p re fe r id o , lo s  p iv o te s  42, 52 de a r t ic u ­

la c ió n  de l a s  p ie z a s  38 y 39 e stán  gu iados en movimiento -  

r e c t i l ín e o  en dos co rred eras p a r a le la s  47 y 48 formadas en 

un marco 49 f i ja d o  d e tra s del ta b le ro  de instrum entos por 

ejemplo mediante t o r n i l lo s  t a l e s  como 50.

E l funcionam iento d e l d isp o s it iv o  puede verse — 

claram ente, en e sp e c ia l  en l a s  f ig u r a s  6 y 7 .

Cuando se g i r a  lo s  botones 36 ó 37 se  hace des__



p la z a r  sucesivam ente lo s  e je s  de a r t ic u la c ió n  41 y 51 de - 

l a s  b ie la s  38 y 39 en l a s  p o sic io n e s r e s p e c t iv a s :  41, 4 1 ',  

4 1 " , y 51, 5 1 ',  51"* Simultáneamente, lo s  p iv o te s  42 y 52 

gu iados en l a s  co rred eras 47 y 48 se  desplazan, en l a s  p o si 

5 . c ion es r e sp e c t iv a s : 42, 42' , 42" y 52, 52' , 52 ".

De e s te  modo se  obtiaie unos desplazam ien tos en -  

t r a s la c ió n  siguiendo l a s  f le c h a s  t  de l a s  p a la n ca s  o cab le s 

de mando h ac ia  l a s  tr a m p il la s . Además, l a s  p o s ic io n e s  ex— 

trem as 42, 42" y 52, 52" de l a s  a r t ic u la c io n e s  con l a s  pa- 

0 . la n c a s  o c ab le s  de mando de l a s  t r a m p illa s  corresponden a 

p o sic io n e s de punto muerto que perm iten un c ie r r e  p rec iso

20.

25.

30.

de l a s  t r a m p il la s .

Se h ará  r e fe re n c ia  ahora a  l a s  f ig u r a s  8 y 9 en 

l a s  que se ha mostrado una r e a l iz a c ió n  p r á c t ic a  de l a  a r t i  

c u lac ió n  del extremo de l a  p a lan ca  o cab le  de mando sobre 

l a  tr a m p illa . E s ta  a r t ic u la c ió n  corresponde pues a  l a  a r t i  

c u lac ió n  53 de l a  f ig u r a  1 que une e l  extremo 54 del cab le  

de mando con una p a t i l l a  55 de l a  tr a m p illa  16.

E l extremo de l a  pa lan ca  54 de mando e s tá  dobla­

do sensiblem ente en forma de J  y l a  p a t i l l a  55 p re sen ta  — 

dos hendiduras lo n g itu d in a le s  en fren tadas 56 , 57 p r e v is ta s  

en l a s  a la s  58 , 59 de l a  p a t i l l a  que term ina en forma de - 

e s t r ib o .  Una muesca 60 e s t á  p r e v is ta  además en una pared -  

in term edia 61.

E l extremo curvado 54.de l a  p a la n ca  de mando se  

in troduce en l a  p o sic ió n  d is t in g u id a  por A en tra z o s  in in ­

terrum pidos en l a  f ig u r a  8 de manera que se  f i j e  en l a  hen 

d idura 56.

Seguidamente b a ja  a l a  p o sic ió n  B, con e l  f in  de 

in tro d u c ir  l a  base  r e c t i l ín e a  62 del extremo 54 de l a  pa—
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la ñ e a , en l a  muesca 60.
A continuación  vuelve a l a  p o sic ió n  C y luego es

empujada a  l a  p o sic ió n  D de manera que e l  extremo 63 de l a

p a lan ca  54 pueda p a sa r  a l a  hendidura 57.

Después de lo  cu a l) vuelve to d av ía  a  l a  p o sic ió n  

E que es l a  p o sic ió n  de u t i l i z a c ió n  de l a  a r t ic u la c ió n .

E sta  a r t ic u la c ió n  tie n e  l a  v e n ta ja  de poder se r  -

moldeada y de no n e c e s ita r  p ara  e l  montaje ninguna p ie z a  — 

su p lem en taria . Todo desmontaje a c c id e n ta l queda además des­

carta d o .

Evidentemente, l a  invención  no e s t á  l im ita d a  en -  

manera alguna a  lo s  modos de r e a l iz a c ió n  d e sc r ito s  y rep re­

sen tados que no han, sido  dados más que .a t í t u lo  de ejem plo, 

comprendiendo l a  invención por e l  co n trar io  todos lo s  equi­

v a le n te s  técn ico s de lo s  medios d e sc r ito s  a s í  como su s com­

b in ac io n es, s i  l a s  mismas son r e a l iz a d a s  según su e s p ír i tu .

N 0 T A

E l Modelo de U til id a d  que se  s o l i c i t a  por v e in te  

añ os, para España, de acuerdo con l a  v ig en te  L e g is la c ió n , -  

deberá recaer  sobre : "MANDO MECANICO DE CLIMATIZADOR EN PAR

TICULAR PARA VEHICULOS", con P rio r id ad  de l a  s o l ic i tu d  de 

P atente en F ran c ia  nS 7006608 de fech a  24 de Febrero de — 

1970, a nombre de SOCIETE DES AUTOMOBILES SIRCA, que desde 

1- 7- 70 , se denomina CHRYSLER FRANCE, según l a s  c a r a c t e r í s t i ,  

c a s  e se n c ia le s  de l a s  s ig u ie n te s :

R E I V I N D I C A C I O N E S  

13 .-  Mando mecánico de c lim atiz ad o r  en p a r t ic u la r

p ara  v eh ícu lo s , que perm ite l a  maniobra de tr a m p illa s  de----

f l e c t o r a s  de r e p a r t ic ió n  y an a lo gas , c a ra c te r iz a d o  porque -  

comprende por lo  menos un órgano de mando g i r a to r io  a lred e-
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dor de un e je  f i j o  y que l le v a  una prim era a r t ic u la c ió n  ----

descen trada y una b ie la  a r t ic u la d a  sobre e s t a  prim era a r t i ­

cu lac ió n  y sobre una segunda a r t ic u la c ió n  s o l id a r ia  de l a  -  

p a lan ca , cab le  da mando o análogo de l a  tr a m p illa  an tes men 

5. c lonada y que l e  tran sm ite  e l  movimiento de dicho órgano de 

mando.

10.

15.

20.

25.

30.

2 3 .-  ¿lando mecánico de c lim atiz ad o r  en p a r t ic u la r  

P ara v e h ícu lo s , según l a  re iv in d ic a c ió n  1§, ca rac te r iz ad o  - 

porque l a  b ie la  e s t á  a r t ic u la d a  a lred ed or de una te rc e ra  ar 

t ic u la c ió n  c o n s t itu id a  por un p iv o te  f i j o  descentrado con -  

r e la c ió n  a  dicho e je .

3 3 .-  Mando mecánico de c lim atiz ad o r  en p a r t ic u la r  

P ara v e h ícu lo s , según l a  re iv in d ic a c ió n  23, c a rac te r iz ad o  -  

porque l a  prim era a r t ic u la c ió n  e s t á  c o n s t itu id a  por un pivo 

te  que g ir a  en una corred era  r e c t i l ín e a  o an álo ga  p r e v is ta  

en l a  b ie la  y ! l a  segunda a r t ic u la c ió n  e s t á  c o n st itu id a  por 

un p iv o te  que g i r a  en un c o jin e te .

4 3 .-  Mando mecánico de c lim atiz ad o r  en p a r t ic u la r  

p ara  v e h ícu lo s , según l a  re iv in d ic a c ió n  33, ca rac te r iz ad o  -  

porque l a  segunda y l a  te r c e ra  a r t ic u la c ió n  an tes menciona­

da e stán  p r e v is ta s  en lo s  dos extremos opu estos de l a  b ie la .

5 3 .-  Mando mecánico de c lim atiz ad o r  en p a r t ic u la r  

p ara  v e h ícu lo s , según l a  re iv in d ic a c ió n  13, c a rac te r iz ad o  -  

porque l a  prim era a r t ic u la c ió n  an tes mencionada e s t á  con ati 

tu íd a  por un p iv o te  que g i r a  en un c o jin e te , estando c o n sti 

tu íd a  l a  segunda a r t ic u la c ió n  por un p iv o te  que e s t á  guiado 

en un movimiento sensiblem ente r e c t i l ín e o  en una corredera  

o an áloga.

6s . -  Mando mecánico de c lim atiz ad o r  en P a r t ic u la r  

Para v e h ícu lo s , según una de l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s ,
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5.

10.

15.

20.

**

25.

ca rac te r iz ad o  porque en cada extremo de l a  c a r re ra  de l a  - 

tr a m p illa , e l  mando a lred ed or de dicha prim era a r t ic u la c ió n  

p a sa  por un punto muerto p a ra  d icha b ie la .

7& .- Mando mecánico de c lim atizad o r en p a r t ic u la r  

p a ra  v e h ícu lo s , según una de l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io — 

r e s ,  c a rac te r iz ad o  porque a l  menos dos órganos de mando an­

te s  mencionados e stán  montados c o a x ia le s ,  desplazándose l a s  

b ie la s  y p iv o te s  an tes c ita d o s  correspon d ien tes a  cada órga 

no en p lanos p a r a le lo s .

8 e .-  Mando mecánico de c lim atizad o r  en p a r t ic u la r  

p a ra  v e h ícu lo s , según una de l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io ­

r e s ,  c a rac te r iz ad o  porque d ich as b ie la s  e stán  acodadas, e s­

tando v u e lta  su concavidad h a c ia  e l  e je  de ro ta c ió n  de lo s  

órganos de mando.

9 8 .-  Mando mecánico de c lim atizad o r en p a r t ic u la r  

p ara  v e h ícu lo s , según l a s  re iv in d ic a c io n e s  78 y 88 tomadas 

en com binaciones, c a rac te r iz ad o  porque l a s  concavidades de 

d ichas b ie la s  e stán  en fren tad as.

108. -  Mando mecánico de c lim atizad o r en p a r t ic u — 

l a r  p a ra  v e h íc u lo s , según una de l a s  re iv in d ic a c io n e s  an te­

r io r e s  c a rac te r iz ad o  porque l a  a r t ic u la c ió n  de l a  palan ca , 

cab le  de mando o análogo con l a  tram pilla'- comprende un ex— 

tremo en forma de J  de l a  p lan ea  que se  in troduce en una — 

p a rte  moldeada de l a  tr a m p illa  comprendiendo hendiduras y -  

muescas formando c o jin e te  de a r t ic u la c ió n  en e l  que se pue­

de in tro d u c ir  dicho extremo de l a  palan ca por in v ersió n .

118 .- MANDO MECANICO DE CLIMATIZADOR EN PARTICU­

LAR PARA VEHICULOS.

Según queda su stan cialm en te  d e sc r ito  en l a  preseg.
30.
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te  memoria, que con sta  áe doce 

por una so la  c a ra  y d ib u jo s .

M adrid,

h o ja s , e s c r i t a s a  maquina

CHRYSLER FRANCE

5 P .P .
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