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WENORIA DESCRIPTI1IVA
que se acoimpaiia
a lz ,
golicitud de una patente de invencion por veinte silos en BEspafia
g favor del
autor de la misma francisco Valverde Larrsbeiti doaiciliado en
Portugalete (Vizcaya)
por
UN SISTELA LECANICO Pard La TwaNSFORLACION DE UN LOV LLIENRO
CIRCULAR CORTINUO ER ALLERWATIVO RECTILINZO o VICEVERSA,

la presente invencion se refiere a un sistems mecanico para la
transformacion de un movimiento circular continuo en altermativo
rectilineo o viceversa completamente diferente de log medios cla-
8icos utilizsdos hasta la fecha para tal fin,

s T Las ventajas que reporta el nuevo sistema, sobre estos, son
muchas y de gran considerscion, siendo las principeles, su mayor
rendimiento, uniformidad en su trebajo y un menor volumen de ins-
talacion,

¥l fundamento de la invencion se basa en gque un pifion dotado
10.de un movimiento cireular continuo engrane constantemente con unsa
ecremallera, lasbrada en una pieza de forna especisl,de modo que ten-
ga 408 lados rectos, paralelos, de lz longitud gque se desee y los
otrog dos sean dos semicircunferencias,
El pifion estd dotado, por medio de un dispositivo apropisdo,
15-de un movimiento basculante, y va conducido autouativcamente de tal
modo que no deja de engranar con ls cremallers, i
Para apliicar estos fundamentos en la practica existen dos for..
mes de realizacion, las cuales se van a describir a continuacion,
la primers integra y de la segunﬁa solauente 1o que difiera de la
&0-anterior,
La fig., 18 representa la vista principsl (parte superior) y
le vista por arriba (inferior) de la yrimera forua de reslizacion .
de la invencion, y a una de estas dos vistas nos referiremos en la
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descripcion siguiente, &sjando 1=z fig, 28 para cuando entremes
2B.en la segunéda forma de realizacion,

Segun se puede apreflsr con ayuda de los dibujos el sis.
tena consta de una orenzllera ¢ labrada en el contorno de una
pleza a que tiene dos lsdos largos, rectos y paralelos, y los
otros doe son d0s semicircunferencias con la convexidad hacia

30-afuers. Esta pleza a es solidaria de una deslizadera 4 que
circula entre dos guias g, de 0do cue sobresalga su gnchura de
estas ultimas,

La deslizaders 4 tiene sus extremos internos s en formas de
N semicirounferencia, conceantricas estas, con la de 10s extremos
Wf5-le la orenallera y trazedes con un radio igual a la distancis
existente entre el eje horizonial de simetria de la cremallera
vy las caras internes de las guias, ,

Dos colinetes soportes J] estan atravesados por un sje ¢
que sirve de soporte a una horquilla h de modo que pueda bascular
40-sobre é1; esta horguillas en los extrenos de sus ramas lleva otro

eje £ en el cual va montado el pifion p que engrana con ls crems-

lern,

g
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El extreno r del eje f se prolonga hasta sobresalir ligera-.
nente por el otro lado de las guias, con el fin de apoyarse Soli-.
: 45-damente en estas, y sobre las partes curvas s de la deslizaders
! durante el trabajo del irecanismo, be este wmodo se logra automs-:
: ticanente que el pifion p no se separe de la cremallera, Este :
! extremo r lleva desde el pifion hasta el final un ocasquillo de
. : bronce pars dispinuir rozamsientos,
¢ 50. fn el maso de que ls resisfencia a vencer por el mecanisuo
: fuers de cierta consideraciog se puede colocar 0tro piuon en el
extremo opuesto del eje £ asi como su cremallera, deslizadera y |
A guias correspdndientes, analogas a las descritas (todo ello mar- .
eado con lineas de trazos en la vista por arriba) y uniendo es-
55.tas deslizaderas Yerificar juntas el trabajo.
Unos organos de transmision completan el sistemm, en el :
dibujo estan representados por poleas y correas trapeszoidales, i
que transmiten el movimiento circular continuo desde la polea
motriz hasta el piion p,. i
60.- Ls maners de funcionar el sistema es como sigue: Una vesz de,
puesta en movimiento la polea motriz m en el sentido que indica
la flecha, las poleas intermedias confuciran este moviaiento
J hasta el eje £ y por consiguiente al piiion p, este al engranar
i con la parte curva de la cremnallera, ce renontara sobre ella
i 65-0bligando a la horquilla h a bascular hacia arriba, persistiendo
este movimiento de la horquilla hasta que el pifion p se encuen-
tre en el punto donde comienzas el tramno recto superior de la [
cremallera g. Pacilmente se comprende gue al comenzar el des- |
plazamiento de la horguilla hacia arriba, al rededor del eje 6
70-el extremo r del eje £ que se apoya sobre la parte curva s de
ls deslizadera,obligue a esta a iniciar su desplazamiento hacia
. la derecha ponlendo sutomaticamente, de este modo, todos los ‘
: dientes de la parte curva de ls cremallera sl alcance del pifion, |
| Ung vez llegado el trauo recto de la oreuallera, el pifion .
75-s0licitare a esta, desplazzandols hacia la derecha en toda su lon-
! gitud, hasta que el pifion p y el extreno de su eje r troplecen
: ocuon lzs partes curvas de la izZguierda de la creansllera y desli-
zadera, respectivaumente, En este moumento la parte curva de la
deslizadera, al apoyarse sSobre el extreuwo T le obligaré & descen-
80-der, reduciendo a la ¥Yez el movimiento que la deslizadera lleva- :
ba haeia la derecha, que cada vez serd mas lento, llegando a ser:
nulo, cuando el centro del eje £ corte al eje horizontal de si-
metrig de la cremallera,
La horguilla habri basculado sobre su eje aurante este

H
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; 85,-%tiempo hasta ponerse horizontal,
{ El pidlon p sigue girando, y por lo tanto descendiendo,
z 8l deslizarse por la ,barte curva de la oremallera, ¥ & ls Vez
: el extremo r obl 1g4ra sresionsndo sobre su parte curva, a que
’ la deslizadera inicie su desplazaniento a la izqulerda. La
90.horquilla h naturslmente geruira descendiendo hesta gue el piiion
p alcance Bl pu 1o donde lg crenallera comisnza su parte recis
: inferior, Tn este nonento la deslizaderi serd soliciyada
hecia la izcuierda en tods su longitud hasta que el piiion y el
extre o de su eje r tropiecen con lus partes curvas de cremalle- °
95 .ra y dseslizsdera ¢ la derecha, ex que comenzarsn a subie arras-
trando a lz horcuilla, -~ Desde el momento que la horguilla
coniienza = subir, la velocidad de la deslizaders dis .ilauye pro-
sregivamente, llegando a ser nuls cuzando la horquilla llegue &
ponerse horisontsl, exsctamente igual ¢ue en la iniciacion del
novimiento, despues de haber verificedo el ciclo completo del
sistens,

Is segunds forma de remlizacion de la invencion se difew-
rercia de la primera en los siguientes extremos: Veanos la fig,
28, que reg*ecenta la vista principal { parte superior) y la
105-7131190 arriba (inferior) de lz cremallera g y deslizadera d;

! pero interpretadas de distinta mesnera cuse en el caso primero, en
' efecto, la cremallera en lugar de estar lasbrada en el Gcntorno
de la gleZ& e esta labrade en la parte interna de los lados de
un bastidor B, el cusl hace a la vez Ge deslizadera entre las
110-dos guias g. La forma de la cremallera es exactamente igual
i que en el primer casoc, de 0do gue tiene dos lados largos, rec-
: ) tos y paralelos y los "otros dos son dos seqioirounferenciaS.
La pieza & es lisa y hace agqui el oficio de conductora
del extremdo I del eje L pues ayoyandose este sobre su contorno

i A 115-hard que el pifion jo} engrane constante y automaticauente cun la
: ' cremallers, HEsta pieza g Ya colocada detrae del bastidor y
' muy cerce de é1 (vista por arriba).
v Los Gemas organos cel sistema, a saber: Los cojinetes

soportes JJ, eje s, horquilla h y eje f con su pinon p y extremo:
120-r, asi como las tranSmlsionea “son exaBtamente iguales que en ;
! Baso primero, De la misna suerte, cuando el caso lo reguiers,
puede hacerse doble el sistema, colocando sinmetricamenge otros
organos iguales & los desc“1tos.
En euando & la msnera de funcionar de esta segunda for-
125-u0a de realizacion de la invencion, se puede oOuitir su largs des-
cripcion por cuanto gue, la unuca dl¢e”encla que existe con la
verificada sn el cas0 primero es, gue las parbtes gque antes ser-
vian como conductoras del movlmlento del extreno r para mante-
ner engransdos en todo momento pidon y oremallera, ahora tienen
130-cremallera y engranan con el piifion, y las gue antes tenian cre-
mallers (pieza u-), ahora s-n lisas y conductoras del sxtrems T
citado, con el aiszo fia gue anteriormente,
Para transformsr ui movimiento alternativo rectilineo
en circular continuo, bastard afiadir en cuslquiera de las dos
l35-formas de ejecucion de la inveucion, un volante o aasa de iner-
cia en el ele 8 pars sslvar los guntos rmertos, adaptando a su
vez, los demrrollos de las trznsmisiones a la ve1001dad gque cone
venga.
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La presente lnvencidu comprende las siguientes reivindicacio=|

140=-nesg » i
la,- Un gistema mecanico para la transformacidn de un movimlento
circular continuo en alternativo rectllineo o vicevsrsa, caracte-
rizado porqus consta de dos goportes=-gulas entre los cuales cir-
cula una deslizadera, portadera de una cremallera cerrada y pla=-

145=n8,que pressnta cuatro tramos, iguales dos a dos, slendo dos de
ellos mds largos, rectos y paralelos, y los otros dos formados
por semicircunferencias con la convexidad hacia afuera, cuyos cen
tros estdn en el eje de simetria de los lados rectos y a la mis=
ma distancia gue la longitud de éstos.

150-22,- Un sistema mecdnico para la transformacldn de un movimiento
cimaular continuo en alternativo rectilineo o viceversa, segun la
relvindicacidn primera caracterizado por que, engranando con e sa
cremallera, va un pifién, solidario de un eje, que por una parte
sobresale del pifdn la anchura de gulas y por la otra va soporta=-

156=-d0 entre las ramas de una horquilla, que a su vez va suspendida
por otro eje gue la permite bascular sin dejar por eso el pifidn
de girar con movimiento circular caitfnuo, para lo cdal se colo=
cmunos drganos de transmisién entre la polea motriz exterior al
sistema y los dos ejes cltados.

160=38,~ (n sistema mecdnico para la transformacidén de un movimiento
circular continuo en alternativo rectilineo o viceversa, segun
las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el extremo
libre del eje soporte del pilfién ejerce la accidn de conductor-gniai
de éste, mantenidéndole constantemente contra la cremallera, para !

165«10 cHal se apoya sobres unss superficles lisas, rectas y curvas, :
construfdas de tal manera que todos sus puntos permanemen a la {
misma distancia de los de la cremallera, dicha distancla serd i
tal, que engranando el pifién con 4sta, la superficie silindrica §
del extremo del elJe se deslice scbre ellas a frotamiento suabe, ;

170w48,= Un sistems mecdnico para la transformacidn de un movimien=- f
to circular continuo en alternativo rectilineo o viceversa se- ;
g¥n las reivindicaciones anterlores caracterizado porque, cuan-
do el ocaso lo requlera por tener que verificar un traba jo endr-
gico, el sistema sencillo, puede hacerse este doble colocdndo

175=gimetricamente otro pifidn, cremallera con su desllizadera y gulas !
correspondisentes, {
58,~ Un sistema mecdnico para la transformacidén de un movimiento
ciruular continuo en alternativo rectilineo o viceversa, segun :
las reivindicacliones anteriores, caracterizado porque para trans-|

180~ formar un movimiento altornativo rectilineo en circular continuo i
basta afiadir al eje que soporta la horqutlla un volante o masa de
inercia para salvar los puntos muertos, f
68,~ En resumen, se reivindica, como de exclukiva invencidn y co=:
mo objeto sobrs el que ha de recaer la patente que se solicita -

185-por veinte afios en Espafia : TUN 3ISTEMA MECANICO PARA LA TRANSFOR'
MACION DE UN MOVIMIKNTO CIRCULAR CCONTINUO =N ALTHRNATIVO RECTILI-’
NEOQO O VICEVEHRSA.

Todo ello conforme gueda deserito en la presente Memoria que
gonsta de cuatro holas mecanografiadas por una sola cara y dibu~
[s3: 1%

e ko,

Portugalete, 10 de Octubre de 1950,
"E1 4utor,
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