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Bl presente 1nvento se reflere a un util para

Antecedentes del invento :

introducir un contacto provisto de un hilo en el cuerpo

de un conector, y para. probar si el oontaeto ha sido intro

ducido o no eficazmente en el cuerpo del conector.

Tecnica anterior ‘

Los utiles para introducir un contacto conec—
tado provisto de un hilo en el cuerpo de un conector son

conocidos desde hace mucho tiempo en la tecnica. Sin em-

‘bargo, por lo que se sabe no ge ha sumlnlstrado ningun

“util que a la vez 1ntroduzca el contacto y sirva para com-

probar 8l el contacto ha gido o no introducido eficazmente.

En efecto, como puede observarse, los contactos se 1ntro—'

ducen en los cuerpos de los conectores a una. velocidad }
bastante importante por operarios que tienen una habilidad-
diferente. Naturalmente, un grén numero de contactos no

son introducidos efzcazmente. E1 util segun el invento su

ministra una construccion por medio de la cual la compro—

- bacidn de la introduccion del contacto es automatica..

Resumen del invento

Una caracteristlca del invento consiste en su-
mlnlstrar wn Uil del tipo descrito mds arrlba que esta
adaptado pare agarrar un elemento de contacto Yy para empu-

Jar éste elem nto de contacto en el cuerpo de un conector,

e simple extraceidn de una parte del util fuera de la

abertura en la que e1 elemento de contacto ha sido introdu'

cido sirve pera facilitar le caracteristica de comprobacién

del invento, Por tanto, cuando el util segin el invento
estd situado con relacidn al elemento de contacto de mane-

ra que sirva para empujar el elemento de contacto en el
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'relativo esta adaptado para realizar la liberacién del hi—

' cuerpo del conector, el util agarra automaticamente el hi-

1o u otro conductor sujeto al elemento de contacto. Esta

sujecion se mantiene mlentras el util se desplaza'an 1la di

_reccion opuesta, preferentemente para retirar unas partes

del mismo del cuerpo del conector, y entonces se produce
wn movimiento relativo entre el cuerpo del util y las par-

tes que agarrah el hilo u otro conductor. Este movimientof

1o o del conductor, pero solamente despues de que 88 le ha

apllcado ua determinada fuerza de traccion, siendo la fuer

‘za de traceién suficiente para comprobar 8l el elemento de

contaoto ha sido o no introducido eficazmente en el cuerpo
del conector.‘ ' | v
' Por tanto, puede considerarse que el invento |
facilita un util adaptado para aplicar una fuerza de empu~
je a un elemento de contacto, para empujarlo en el cuerpo:

de un ccnector, estando el movimiento invexso adaptado para

"aplicar una fucrza de traccion o una fuerza inversa al ele

'mento de contacto para sacarlo del cuer?o del conector.

Esta fue*za inversa se ejerce preferentemente por medio de

un mecanismo de absorcﬂon de fuerzas, tal como un - muelle,
- que cede para permitir un movimlento lipitado del util con
~relacidn al dlsp031tivo acoplado con el conductor. 31 du~

rante este movimlento limitado. del util ~esta fuerza elds-

tica no ha desplazado al elemento de contacto fuera del
Cwerpo. del conector, el eTcmcnto de contacto se libera. en-
tonces y el Util \ueda dlsponlble para introducir un segun

do elemento. de contacto en el cuernpo del. ccnector.

Desc:ipc;on de los d;hgjos

Haciendo ahora referencia.a los dibujos:




30

La flgura ‘1 es una vista en perspectiva isomé-
trlca que representa la utillzacion segun el invento para
1ntroducir un contacto provisto de w hilo en- el cuerpo
de un conector, _ o )

la flgura 2 es una vista en corte parcial Yy en
planta de la figura 1, v

la figurs 3 es un corte tomado a lo largo de la
linea 3-3 de la figure 2; A o .

Las figuras 4, 5, 6 ¥y 7 son respectivamente
unos cortes realizados 2 lo largo de las lineas 4-4, 5=5,
6-6, 7~7 de la figura 25 B

La figura 8 es una vista en despiece en repre-
sentaclon ieometrica que ilustra varias partee del invento,
con el objeto de indicar mas claramente su acoion mitua;

La figura 9 es una vista en corte parcial y en
planta. del util, que 1lustra wa de lasg posiciones de las
varias partes, : R '

La figura 10 ‘es. una vista simllar a la figura
9 pero que ilustra el movimiento de detenminadas partes del
util a partir de 1a posicidn de la figura 9.

. La fisura 11 es otra v1sta slmllar a las figu~
ras 9 y 10 pero que representa el contacto mantenldo por el
util para su 1ntroduccion en el cuerpo de un conector-

La figura 12 es una v1sta 51mllar a la figura
11, pero que ilustra el Util desplazando un - contacto provig
%o de un hilo en el cuerpo de un conector;

- La fisura 13 es. una vista simllar & las £igu-

ras 11 y 12, pero gue ilustra el Uil deésplazdndoge fuera

- -del cuerpo del conector, después de haber introducido_el

contacto Provisto de un hilo en el cuerpo de.un-coneotor;
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la flgura 14 es wna v1sta 91milar a la figura
13, pero que ilustra la relacidén mitua de las piezas des-
pues de termlnarse la operacion de comprobacion, Yy despues
de que el conductor sujeto al contacto. provnsto de un hilo
ha sgido liberado' y

La flgura 15 es wna vista en representaoién

isometrlca que representa unos mvdiog para mantener el hi-

lo sujeto al .elemento de contacto en we posicion correcta

respecto al util

Descrlpcion del invento

Hac1endo ahora referencia a los dlbujos, el
cuerpo del conector en el que los elementos de contacto han
de ser introducidos por medio de lg utiliza01on del util,
esta designado por la letra de referencia C como gse ve cla
ramente en la flgura 1. Estd formado usualmente de un mee
terial plastlco con una serie de qberturas 10 en caéa una
de les cuales se ha de 1ntroducir un elemento de oontacto
provisto de un hilo. Las aberturas 10 estan 1gualmente
ilustradas con claridad en las figuras 12, 13 y 14, en las
que un elemento de contacto designado generalmente por el
nimero de- referencia 11 estd representado introducido efec

tlvamente en una abertura Haciendo referen01a a las fi-

' guras 12, 13 N4 14, podrd verse que el cuerpo de conector C

tlene en el un receptaculo conducuor 12 que esta adaptado

vara cada elemento de contacto 11. Se observard igualmente

‘en eatus figuras que wna parte 18 del elemento de contecto

11 egtd dentro del ruceﬂ+aculo 12, mientras que un saliente

14 el elemonto de contgeto ge apoya contra la pared delan-~

+9ra del recepticulo, Y limita naturalmente la intrOduccion

del contacto en el receptaoulo.




- Se. observara 1gualmente que el saliente 14 es-_
té situado justo mds alla de la extremidad de un esparrago
de seguro en forma de muelle 15 formado por una parte del

cuerpo del conector. Tal y como los peritos en la materie

podran darse cuenta, La 1ntroducc1on del contacto 11 en el

& maners de leve el esparrago de seguro 15 fuera de la po—
sicidn de mantenimiento representada en la figura 12, des—
pues de lo cual el seguro 15 ocupara elasticamente la posi
cidn de sujecion, e impedira el movimiento hacia el exte-
rior del contgcto por su accion conjunta con el saliente 14,
todo ello de la manera claramente ilustreda, Naturalmente,
puede ex1stir una pluralidad de esparragos 15.
» En realidad la - extraccion de un elemento de

vntacto puede realizarse a continuacién solamente utili-.

zando un util que desplaza a manera de leva los esparragos

elasticos de seguro 15 mas alls del saliente 14, La cong—-

' .truccion del cuerpo c del conector, vy la construocién de un

contacto 11 asi como su metodo de retencidn por los seguros
elastlcos 15 son todas de tipo standard en la tecnica y |
blen conocidas, y se descrlblran solamente en. brevea ter~
minos para subrayar mds claramente el 1nVcnto y para mostrar
3u relacion con la tecnica anterior,. Sin embargo, e enten
aera ahora que a no- ser que un elemento de contactb 11 es-~
té introducido en el cuerpo uel conector en la. p05101on
1lustrada en lag flburos 12, 13 ¥ 14, el saliente 14 no ge

~ habra desplazado ndés alla ée log espérragos de Seguro eldg-
tlco 15 y que el elemento de contacto no. estara introducido:
comnletamente en su posicidn para un fun01onam1entc eficaz.

=1 prop051to del util del invento congiste en aplicar ung




10

-1

"% o0 0
]

30

194848 ..

:traccion dirig1da al exterior a un elemento de contacto 11,

despues de su 1ntroduccion en el cuerpo de w coneetor, de
modo que a no ser que haysa szdo sujeto completamente en su
posicion en el interior del cuerpo del conector, tal Yy co-
mo se ilustra en las figuras mencionadas mds arriba, se deg

plazaré hacia el exterlor. En otras palabras, el util del

Vinvento comprueba si el elemento de contacto ha sido suje~

to © no de la manera requerida. El util del: invento reali

za esta operacion de mJnera automatica mientras que funcio
na igualmente como dispositlvo que. sirve pars introducir el

elemento de contacto en- p091cion eficaz y para sacarlo cuan

do se necesita esta extraccion.-'

Haciendo ahora. mas particuLar referencia e las
flguras 1a 9, el cuerpo del util aegun el invento estd re

tpresentado generalmente por la letra de referencia T. Un

_par de dlspositivos de sujecian de puntas, designados cada

uno por la referencia 20, esta montado de manera pivotante_

_en el cuerpo del util tal y como se representa mas rarti-

oularmente en lag figuras 2 y 7, alrededor de los pasadores

21, Una ‘tira elastica 22 que eata 8ltuada en un surco

~ formado en cada wno de estos-dispositivos de sujecibn‘de"

puntas 20, presiona los dispositivos de sujecuon de punteg
el uno hacia el otro como 58 representa en las varias flgu

ras men01onadas. Suaeta 8 cada uno de los dispositlvos de

sujecidn de puntas se hal_a wna punta de 1ntroduccion 23

que tlene unea seccvén transversa semi-clrcular, quedando
entendido que cuando lag dos puntas de introduccién 23 es-
tan aplicadas la ung contr& la otre ~definen. entre ellas
una aberture adaptudg para adaptarse a la poreidn cilindri:

ca 24 del elemento de contacto 11 tal Yy como se ilustra de
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manera particularmente clara en las figuras 1M1y 12. Queda
entendido que las dos puntas de introduccion 23 no necesgi-
tan ajustarse 1ntimamente sobre la rarte 24 del elemento de
contacto, giendo el proposito de las pwitas de introduc-
cidn el de aplicar una presion al elemento de contacto parﬁ.
empujarlo a su p031cion adecuada con relaclan al cuerpo del
conector C. Esto puede hacerse procurando que las puntas.
se acoplen con el saliente 14 del contacto. A eate efecto,
la dimension exterior de lasg puntas de introducclcn 23 e8 tal
que puedan renetrar llbremente en la abertura 10 del cuerpo
del conector, segun se ilustra en las figuras 12 y 13., '

' Pivotadas igualmente en el cuerpo T del dti1

88 hallan w par de palancas de presion, ceda una deeigna—'

da por el numero de referencia 25, Cada pivote de una pa~
lanca 25 esta provisto de wn pasador 26 que puede ser una
prolongacion del eje de pivote 21, % a y como ge ilustra m

la. figura 4. Las palancas 25 estan ilustradag claramente

en la figura 8 en las que una abertura 26g esta representa

da en cada palanca, ¥y utilizada como cojinete de un ‘prasa-

dor 26, Como se representa tambien claramente en la figura

, 8; se hallas un pasador que se extiende hacia abajo a partir

'de cuda palanca 25, y que estd designado por el numero de

referencia 27, Cuda Pasador 27 esta “daptado nara deaplazar

‘se en une ranura de leva 28 formada en- lo- que se llama aqui

un bloque de leva 29 que puede desllzarse en el cuerpo del
util 7. La rel&czoa de los pasadores 27 con el bloque de
leva 29 estd +Mmbﬂen ilustreda ¢clarsmente, en lasg figuras
5y 7, asi como en otlres figurss de los dibujos.
oA presente invento utiliza 1gualmpnte un par |

de agarradores, que estan designados cada uno por el nume~
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ro de referencia 30, ¥ que probablemente estan 1lustrados

:con mé g claridad en la fi~ura 8. Los agarradores 30 estdn

rivotados el wno respecto al 0tro por medio del pasador

',31 ¥y estan normalmente presionados por un muelle 32 de ma-

nera - que se separen el uno del otro, en la posicion que .

se 11ustra mas claramente en la fzguza.14. la relacion

del muelle 32 respecto a los agarradores 30 egta proba-
blemente representada con més olaridad en la figuras 5, En
la extremidad de cada agarrador 30 se halla un esparrago'

de @ agarre estriado 33 que estd adaptado para aplicarse

contra un conductor, normalmente un hilo, sujeto a un ele-

mento de contacto 11,  Este hilo estd d651gnado por la le

tra de referencla ¥ en lasg varias figuras.

bujeto a los agarrudores ‘30 por medio del pa~-
sador de pivote 31 0 por cualquier otro medio adecuado, ge

halla un muelle de ten51on 35 que tlende & desplazar los

'agarradores 30 hacia 1la derecha a partir de la’ posicion de

la figura 2 con relacion al util T. La extremidad del mue
1le 35 Opuesta a la extremldad sujeta al pasador 31, como
se ve mdg claramente en la figura 3, esta sujcta 2 una ba~‘
rra 36 que nuede ajustarse facllmente por medio de un top—
nillo 37 eon relacion alcuerpo del utll T. E1 prOposito
de- la pieza 36, 37 consxste en ajustar la tensgién del mue-
lle 35, as{ como la . presion que ejerce en los agarradores

30 oollgandolos & cdesplazarse ha cia la extremidag del util

_nura el propdsito que se explicars mds adelante,

n‘+ura~menue, el movimiento de log agarrvdores
30 hacia 1la derecha a partir de la poszc;on de. la flgura 3
debe de ger leitado, ¥ esta llmitaClon puode faci1itarse

por un saliente u otr dlspositivo situado en el cuerpo
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del util, Sin embargo, se prefiere aqui limitar el movi-
mlento de los agarradores por una accion conjunta de los
agarrauores 30 con las palancas de pr651on 25, estando las
palancas de presién daptadas 1gualmente para controlar el
funclonamiento de los agarradores, tal Yy como se explioau
ré a contlnuaoion. ' | '

Haciendo referencia en primer lugar a la flﬁu~
réﬁ8 e 1gualmente a la figura 3, se observard que un mue- -
lle 40, que rodea unu barra de guia 41, aplica wna presion
al bloque de leva 29, presionandolo hacia su izquierda tal
y comno puede ‘verse 1gualmente en la fizura 7. Realmente,

| el bloque de leva 29 puede deslizarse con relaclon a la

barra de guia 41, y la barra de guia 41 pusde ajustarse con
relacion al cuerpo del util haciendo girar la cabeza ranu-
rada 42 sujeta a la barra 41 y enroscada en el cuerpo ‘del
utll La rotacidn de 1la cabeza 42 regula nhturalmente la

presidn ejercida por el muelle 40 sobre el bloque de leva

29, Se ve claramente en las figuras Ty 8, que cuando el

;bloque de leva 29 se despla"a bajo la- presmon del muelle

40, tienae, a traves de sus runurus de 1eva 28 a aplicar

- ung presion contra 1os pas¢dores 27 que se exbienden a par

tir de lag palancas de prasion 25, paru presionar las pa-

"lancas de presién en el sentido Opuesto al de las %gujas

de wn r;log alrededor de los arboles de oivote 26, Cuando
gira de esta ﬁaner&, cada una de l=s palanoas de presion

ejerce una presidn con+ra o de log: agurradores 30 por me

dio del vont cto de una sunerfic*c amuescada 49 de cads ra

c2 25 contra ung superficie 44 de cada amirrado” 30,
Lsta es ev1aentementb, la relacidn mutua - entre

las plpzas, representada en las flyuraa 2y 11, ¥y quo ge
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ilustra 1gualmente en’ la flgura 9, en la que los agarrqdo-

res estdn en wa pOSlClon algo diferente a la de la figura

2, tal ¥y como se expllcara ahora. Ee importante observar

que las fuerzas de reaccion entre 1as palanc;s de pres1on
25 y los agarradores 30, producida por el muslle 40 que ac

tua por medlo de la leva 29 vy por medlo del muelle- 32 entre

‘los agarradores, son tales que los agarradores seran pre-~

sionados el uno hecia el otro en la posicion de la figura
2 por las palancas 25, en cualquier momento, salvo cuando
el bloque de leva 29 es desplazado manualmente en contra

de le fuerza del muelle 40, ’o cuando lag’ palancas de pre~
sién 25 son desplazadas llnealmente impldiendo que 8US gu~-

perficles 49 actuen conjuntamente con las superf101es 44

de los agarradores 30, tal y. como se indlcara ahora._

Para desplazar el bloque de leva 29 en contra
de 1a fuerza del muelle 40 8e utiliza w par de botones
deslgnados cada uno por el numero de referen01a 50, y mon-
tado cada uno de” mJnera deslizante con relacion al oucrpo
del util T tal y como se iluatra probablemente con mas
claridad en la flgura 7.. Cada boton tiene una auporficie
de leva 51 adaptada para. 1ctuar contra una superf¢01e de

leve. 52 del bloque de leva 29 a fin de presionar el bloque

de leva 29 hacia la derecha resnecto 2 su posicidn de 1a

1f1gura 7 en contra de la fuerza del muelle 40, cuando los

botones son desplazados hacia el 1nterlor dol cuerpo del

utll Se Qbservara igualmente que montado de manera desli

zante en el _cuerpo del ut til se halla un elemento de accio-

nemiento de leva 57 que se ilustra mig olqramunte en la £i-

aura 7, Jenlendo dicho elemento de nccionamx»nto de leva

una porcidn de leva 58 que estd ldaptada jeliP a3t desplararse
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entre dos superficies 54 que forman parte integrante de
los dispositlvos de sujeclon de puntas 20, \ Cada uno de
los botones tiene una superficie de - leva 53 adaptada pqra
aotuar conjuntamente con una superflcie de leva adecuada,
del elemento de accionamlento de leva 57 para desplazar

este elemento de acclonamiento de leva hacia la 1zquiarda

o respecto a su posicion de la firura 7 Sin embargo, la por

cion de - leva 58 no aotuara en la superficie 54, antes de
que el bloque de leva 29 haya sido desplazado primeramente
por los. botones 50, eomo se. ve claramente en la posioion
mutua de las piezas ilustrada en la flgura Te

R Haciendo ahora referencia a las flguras 2y1,

'la relacion mutua in101al entre lag piezas estéd claramente

iluatrada, ‘De esta manera, los botones 50 estan completa~

:mente fuera del cuerpo del atil 7, habiendo sido desplaza~

dos a esta posiclon por la fubrza del muelle 40 gue actus
contra el blogue de leva 29, ILas uos palancas de presion

25, gracias a la a001on conjunta de sus pasadores 27 con .

las ranuras de leva 28 del bloque de leva 29, estan aplica~

1das a presion contra los dos agarradores 30, A este efec-

to, las dos palancas de presién 25 se apOyan en las dos
superf1c1es 49 presxonando lag superficies 44 de los agurrg
dores 30. En ests p031clon de lus piezas, lag supcrfioies

60 de l:s palancas de pr031on 25 que se ven mdgs olaramente

'en la finura 8, actuardn conjuntamente con-Las superflcies'

61 de los agarradores 30, pera limitar el movimiento de los

agarradores hacia la derecha desde la posicidn de la figu-

re 2 debido a la fuerza ejercida por el muelle de tengidn
35, Tal y como se ha indicado mds arriba, se pueden utili-

zar otros medios para este proposito, peru ge preflere uti-
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lizar las palancas de presion 25 para aplicar 1a preslon de

agarre a los agarradores 30 as{ comomre funcionar como

diSpOSIulVO llmltador del movimiento de los agarradores 30
bajo el efecto del muelle 35, Igualmente, tal y oomo se .
ha explicado mds arriba, la. fuerza del muelle 32 que tien«
de. a separar los agarradores 30 es superada por la fuerz&
del muelle 40 que actua por medlo del bloque de leva 29
contra lasg palancas 25, las cuales, a su vez, presionan los
agarradores 30 el uno hacia el otro, en la posicidn de la

flgura 2.

ae observara que en la posiclon de las piezas

que ge representa en la figura 2, e igualmente en la figu~

ra 11, lag dos mordazas estr&adas 33 de los agarradores 30
estan mantenidas la una. cerca de la otra en una posicion
tal que puedan agarrar wn hilo W cuando sea necesario.
Haciendo ahora. referencia a la figura 9, 8e Ob-
servard que los dos botones 50 han sido desplazados hacia
el interior del cuerpo del util en un grado suficlente pa--
ra desplazar el b10que de leva 29 de manera que ha nrovoca«
do el giro de las dos nalancas de presion 25 en direcciones
oPuestas alrededor de sus ejes de pivote 26, por medio de
los pasadores 27 y de lasg ranuras de leva 28, poniendo en
contacto mutuo las extremldades que contienen los pasadores

27; Esto naturalmente ha aliviado la presion ejercida en

-los dos agarradores 30 por lus palancas de presion 25, de

modo que el muelle 32 ha senarado el wo del otro los aga-
rradores, en la p051cion 1lustruda en la ficura 9, En esta
posicidn de las nlezas, los botones no han actuado todavzd
gobre el elemenvo de leva 57, Yy los dos ulsp051t1voq de gue

jecidn de puntas 20 .permanecen en la misma posicién ilustra
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da en las figuras 1y e. nl movimlento ha01a el interior

‘de los botones 50 desde la pOSlclon de la figura 9 hasta

la posiclon de la figura 10, desplaza el bloque de leva 29
un poco mas, para aumentar el movimiento de las dos palan-

cag de presion 22. 3in embargo se observ¢ra en la flgura

_10, que las superflcies de leva 53 de los botones 50 han

eaereido ahora wa presion sobre el elemento de leva 57 de
modo que ls parte 58 del mismo ha producido La rotacion de
los dos dispositivos de sujecion de puntas 20 en contra de
la presion de la .cinta 22. Por tanto, los dispositivos de
suaecion de punt”s han girado alrededor de los eJes de pi-
vote 21, dlspuestos coaxialmente a los pivotes 26, hasta su
posiclon representada en la flgura 10 produ01endo una se--
paracion de las dosg puntas 23. Se observara que en. esta
posicion de lag piezas, las superf101es 60 de las dosg palan.
cas de presion 25 estén en contacto con los salientes 61
de los dlspositivos de agarre 30 1mp1diendo el movimiento
de los agdzradores hucia la derec“a bajo el efecto de la
presiodn del muelle 35, | v

En esta posicion de los dispositivoe de sujecién

de puntas, un contacto 11 puede apllc rse entre las dos

- puntas 23. .ist. se obtiene 31tuando la parte 24 del ele~

mentd de contacto 11 entre las puntas 23, extendiendose su
hilo W hacia atrés, tal Yy como se ilustra en las fi"urms 1
¥y 10 Zstando el nﬂlo i disouesto de esta manera, eg evie
dente Que es ta adapiado Daru ger agarrado. por log esparra—
gos estriadog 33 de log ararraaoros 30, tal y como se ilup-
tra mis hlﬂrampnfe en la fiura 11, wa VbZ-llbbTﬂdOS los
botones 50,  En ¢a'flgura 11, se representan los botonos 50

desplazados hacia el exterior hasta su limite méximo; con tg




10

15

-20...

VY e
.

30

lacién al cuerpo del util T. El bloque de leva 29 esta
adaptado,por medio de las ranuras de leva 28 vy de log pas&-

dores 27, pare ejercer la pre51on maxima contra las palan- _

cas de presion 25, aplicando a nre316n estas palanoas con-

tra los agarradores 30y aplicando asi la fuerza de agarre'
maxima al hilo W, Naturalmente, los dispositivos de sujef
cidn de puntas 20 han dejado igualmente de estar separados
por el elemento de lewva 57, y estan dispuestos el uno con—.

tra el otro en la posicion de la fi~ura 11, rodeando laa

' puntas 23 la parte 24 del elemento de contacto 11, y descan

sando 1as extremi@ades de las puntas 23 contra el saliente

.14 de Wicho elemento de contacto 11. Igualmente, se indica

que las superficles 60 de las dos palancas depresion 25 es—

tan aplicadas contra los salientes 61 de los agarradores 30'

para impedlr que los agarradores pueaan desplazarse hacia

la derecha bajo el efecto de la fuerza del muelle 35.
Estando las plezas mantenldas_como en’ ha'figura

11, el elemento de contacto 11 puede ihtrodﬁcirsé ffcilmente

en una abertura 10 del cuérpo del coneCﬁor e, tal . . como ge.

ilustra claramente-en la figure 12, Se observara en esta

figura que las puntas 23 estan dentro de la abertura 10 del

cuerpo del conector, y oue por .edio de la preslon aplicada

contra el saliente 14, dicho sallente ha sido desplazado mas

alla de log’ esparraﬁos elastlcos 15, de modo que estos eSpa~
rragos eldsticos estan en una p031cion tal qua impiaen el

rovimiento hacia el exterior del elcmonto de contacto 11,

como log peritosg en la materla podran apreciarlo fwcilmente,

Una vez que el'étil qa 1ntroducwdo el-elemento de contacto

en el conector C, de la mconera 1lu~truda.aila flwur% 12”39.

- procedera ahora a comprobar el 5rado de introduc01on del ele
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-mento de contacto por el procedimiento senclllo que con-

‘siste en desplazar el util hacia la derecha a partir de

'fsu p09101on de la figura 12 hacia’ La pOSiClOn de La figurav

13y ala p051c10n final de la flgura 14. En la p081oion
de la figura 13, se observara que: las puntas 23 han sido
,Llejadas del saliente 14, slendo el grado de movimiento
flgual al espacio S indicado en la figura 13 entre las par-'<
tes de los dispositiVOS de sujeclén de puntas 20 y 1a su-_'
perficie delantera del cuerpo del conector C Durante es—-
te- movimiento, las mordazas estrladas 33 de los agarrado—
res 30 permanecen aplicadas al hilo: W debldo a la pr9916n
continua ejercida’ por las palancas de presion 25. Sin em-
bargo, lag palanoas de presidn 25 que estan montadas de ma
nera” pivotante en el cuerpo ‘del util por medio de los ejes
26, se han desplazado con el cuerpo T del util, deslizdn-
dose lasgs superficies 49 de -las palancas 25 con relaciou a
las superflcles 44 de los agarrqdores 30. De heoho, se ob
servara en la flgura 13 que las extremldades de las super—‘
ficies 49 estan 91tuadas aproximadamente al final de las
| superflcies 44, Ng estén & punto de caer hacia abuao detrés"

‘de los salientes 61,- Se observara ademus que las superfi

 cies 60 de las palancas de preaion 25 ,an sido alejadas de -

'los sallentes 61, de modo que los: agarradores 30 estan 1li-
bres de moverse hacia la derecha bajo el efecto de la fuer
za, del muelle de tensién. 35.. Sin embargo, los agarradores.
no han sido QesplaZ°dQS de esta . forma, ya que la fucrza
todavia ejercida vor las palancas de prealon 25, mantiene
los agarradores 30 por medio de las mordtzas estrladas 33
contra el hilo V. . Vaturalmcnte, el hllo W no puede despla

zarse hacia la derecha desde su poalclon de la firura 13,
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puesto gue esta sujeto al elcmento de contacto 11 que esta

1nmov1lizado por su sallente 14 y por los esparragos elas

ticos 15. Sl, durante este mov1miento del cuerpo del util

T hacia la derechsg, desde la posicién de 1a figura 12 haa?

ta la posicidn de la figurs 13, el elemento de contacto 11
no estuviera mantenldo por los esparragos elasticos 15,

la tensidn del muelle 35 producida por el movimiento del
cuerpo del util T hubiera obligado los agarradores 30 a
desplazarse hacia la derecha con el cuerpo del util de

manera. que hublesen desplazado el elemento de contaoto 11

¥ hublesen retlrado este contacto del conector C.

Si se desplaza el cuerpo del util T mds alld .
de su posicidén de la figura 13 hasta la posicién de la fi-
gura 14, estando mantenido fijo el hiid;W, las extremida-
des 49 de las dos palancas de presién-25_se désplézan me.s
alld de las superficiésv44 de los agarradores 30 y son
“bligadas a paser més alld dé ios salientes 61 de los age-

rradores, tal y- como se ilustra mas claramente en la figu

ra 13. Este movimiento de las palancas 25es posible puesa

to que, como 'se recordara, los agarr dores 30 estan mante- A

nldos en posiclon de agarre del hllO W hasta que las Pa~
lancas 25 se desplqcen mas alls de las supmrficies 44 de
los egarradores 30. Una vez que las palancas de presién

25 se han desplazado a la posicion de la figura 14, dejaﬁ

-de aplicar la nresién a los agarradOres 30 y“estds sé deg-

nlazan a su n031clon separzda que se ilustra en la figura'
14, debido a la accidn del ‘muelle 32 que mantiene normal-
mente log agarradores separzdos el uno del otro, Ahorav

los agarradores han abandonado la p05101on de agarre'dei;

_hilo:w. En otras pzlubras, los agarradores 30 astén'adaB
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tados para mantener el hilo Wy para eJercer una presion
que tirs del hilo w sobre una . distancia relativamente cor
ta determinada por las partes 49 de las dos palancas de

presion 25. Durante este movimlento relativo entre las

palancas 25 y los agarradores 30, el muelle 35 ha ejeroi—
do una fuerza bastante 1mportante que tiende a. retirar el

_elemento de contacto 11 del cuerpo del conectqr C, pero

no lo ha conseguido ya que el elemento de contacto 11" ha
sido retenido eficazmente en el interior del conector C

por los. esparragos elasticos 15.,‘

_ Estando las. piezas en 1a posicion general de
la figura 14, el movimlento ha01a el interior de loe dos
botones de empuje 50 desplazara, a traves del elemento
de leva 57, los dos dlspositivos de sugeclon de puntaa 20-
para separarlos y separar asi mismo las puntas 23, permi-'

tiendo de esta manera 1a extraccion del hllO W. Este mo=—

: vimiento servira igualmente para separar completamente lag

dos palancas de presion 25 de modo que bajo el afeeto del

‘muelle 35, los dos agarrxdores 30 ee desplazaran deede su

' jp031cion de la figura 14 hasta la p031c1on de las figuras

2y 9 en las que las superf1c1es 60 de las palancas de. pre

‘szon 25 impediran de nuevo el movimiento hacia la derecha

de los agarradores 30 todo lo cual ha sido ya explicado
mas arriba, :

En ia figura 15 Se'iluStra una, modificéciéh
del inventq en el que se aplica al util un visor para ayu’
dar eflcazmente a reg llzar la alineacion del hilo W con
relac1on al util de nodo que se aiuste entre las dos mor-
Gazas 33 de agarre de los agarrzdores 30. '

Se cree que el funcionamiento del invento ha -
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podido ser comprendido debidamente por los peritos en 1s
materia. Podrd obéervarse'que el util segin el invento,

tal y como ha'sido descrito més'érriba'funciona de una ma-

" nera extremadamente simple para introducir un. elemento de

,contacto en el cuerpo de un conector, estando la simple ex

traccidn del util fuera del cuerpo del conector adaptada

para aplicar una fuerza elastica al elemento de contacto

rara extraerlo del cuerpo del conector en el caso de que
no haya sido introducldo debidamente en este.
En resumen: El modelo de utllldad que se soli

clta debers recaer sobre las reivmndlcaciones sigu1entes*
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| 1 Una herramlenta.para 1ntroducir un contaoto provisto

REIVINDICACIONES

de un hilo en el cuerpo de un conector, caracterizadi,porque

comprende un par de agarradores gque estén montadoa de nanera

'mévil el uno respecto al otro para agarrar un conductor cuando

se aplica una presibn a dichos agarradores a fin de despla—
garlos el uno hacia el otro hasta una posicién de agarre de
dicho conductor, un cuerpo de ﬁtil un dispositivo el&stico
entre dichos agarradores y dicho cuerpo del ﬁtil por modio .
del cual el novimiento de dicho cuerpo del ﬁtil tiende, gra-'
ciaa a dicho dispoaitivo eléstico, a desplazar dichos agarra-'
dores con dicho cuerpo del Gtil mientras que cede para permi-
tir el movimiento de dicho cuerpo del Gtil con- relacién a di—

chos agarranores cuando dichos agarradores estén inmoviliza-

-dos por el conductor agarrado por ellos,'y unos medios para

aplicar dicha presién a dichos agarradores a fin.de_agarrar

dicho conductor Y que estan adaptados para liberqrvdichos_

-agarradores de dicha presién al producirse un'movihiénto pre-

doterminado de dicho cuerpo del Gtil con relaci6n ‘a dichos -aga~

rradores en contra de la presién de dioho diapoaitivo eléstico.

2. Herramienta segun la reivindicacién 1, caracteriza—
da porque dichos agarradores estan. montados en dicho _cuerpo
del 1til de modo que se desplacen fisicamente con respecto 8
este y dicho diSpositivo eléstico es. un dispositivo de mue-
1le que se opone a dicho movimiento. |

3. llerramienta segln la reivindicacién 2, caracteriza-‘
da porque dichos medios que sirven parsa aplicar la presibn a
dlchos egarradores puede desplazarse con dicho cuerpo del

itil con relacidn a dichos agarradores

4. Herramienta segln la reivigdicacién 1,_¢argcterizada -
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‘porque dichoa agarradores estan constituidos por un par de

palancas que pueden pivotar la una resPecto a la otra Yy que
estéan conectadas por medio de un muelle a dicho cuerpo del
4til, por lo cual dicho cuerpo del fitil ¥y dichos agarradores

pueden desplazarse risicamente el uno respecto al otro gra-

cias a la elasticidad de dicho muelle, un par de elementos

de presién en los que se ejerce la fuerza de un muelle mon-
tados de manera mévil en dicho cuerpo del ﬁtil mientras pue-,
den deSplazarse risicamente con el, adaptados para aplicar
una presibén a dichos agarradores cuando dichos agarradores

y el cuerpo del ﬁtil estén en ‘una posicién predeterminada en
la cual dichos elementos de presién aplican una presi6n a
dichos agarradores, Yy estando el movimiento de dicho cusrpo
del Gtil y sus elementos de presibn con relacién a dichos
agarradores, y a un conductor cuando dichos agarradores aga- 
rran un conductor, adaptado para tensar dicho muelle ¥ para

desplazar a ‘continuacién dichos elementos de'presién'ruera'

 de 'su posicién de aplicacién de presién a dichos asarradores

con el obaeto de liberar el conductor. _
5. Herramlenta segﬁn la reivindicacién 5, caracteriza-
da porque dichos medios para aplicar la presién a dichos aga-

rradores estan constituidos por un par de palancas presiona—

das por un. muelle montadas en dicho cuerpo del ﬁtil para que

se desplacen fisicamente. con el, a fin de desplazar dichas
palancas con relacidn a dichos agarradores cuando dicho cuer-~
DO se desplaza con relacion a dichos agarradores y 8 un con-
ductor agarrado por ellos. _ _

6. Herramienta segin la reivindicacién 5, caracteri-
zada porque el movimiento predeterminado de dichas palancas

con relacién a dichos agarradorea libera dichos agarradorgs
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de dichas palancas con lo cual dichos agarradores dejan li-
bre dicho conductor. - | ' ‘
7. Herramienta segﬁn la reivindicacién 1, caracteri-

zadn porque un par de puntas estén montadas de manera pi-~

'votante en dicho cuerpo del Gtil para que puedan tener un

novimiento tal que se acoplen con un contacto queto a dicho
conductor y para empujar el contacto en un receptéculo del

cuerpo del conector, unos medios situados en dicho cnerpo

‘del ﬁtil para separar dichaa puntaa a fin de facilitar el aco-

plamiento del contacto con dichas puntas. e igualmente para

‘separar dichos agarradores para facilitar la quecién de di=-

cho conductor.
'8. Herramlenta ‘segln’ la reivindicacién l caracteriza-

de porque un par de puntas estan nontadas de manera pivotan—

te 8n dicho cuerpo del" util para que pueda tener un movimien-

to tal que 8e acoplen con una parte de un contacto al que di-

cho conductor esté sudeto a fin de empuJar el contacto en el

'receptéculo del cuerpo de un conector, unos modios situados

en dicho cuerpo del Gt11 para separar dichaa puntas a fin '

de. facilitar el acoplamiento del contacto por dichas puntas,

¥ unos medios mediante los cuales la separacién de dichas pun-

tas es acompaﬁada por el funcionamiento de dichos medios pa-
ra aplicar una presion a dichos agarradores ‘con el objeto de
aliviar dicha presién aplicada a dichos agarradores..v' '

9. Herramienta segfin la reivindicacién 8, caracteriza-.

| da porque existe un muelle pars. separar dichos agarradores

'cuando se livera dicha presién aplicada a dichos agarradores.

10. Ie“ranLen+a segln la reivindicacion 4, caracteri- *
zada porque un par de puntas estén montadas de manera pivo-

tante en dicho cuerpo del ﬁtil para que se desplacen de'modo
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‘que se acoplen con una parte de un contacto sudeto a dicho

conductor para empudar el _contacto en un receptéculc del
cuerpo de un conector, nnos medios situados en. dicho cuerpo
del ﬁtil para separar dichas puntas a fin de facilitar el
acoplaniento de dichas puntas con. el contacto, unos medios

gracias a los cuales la separacién de dichas -puntas es acom-

.paﬁada por el movimiento de dichos elementoa de presién a

fin de aliviar la presién aplicada a dichos agarradores por
dichas palancas, Yy un muelle para separar dichos agarradores

cuando han sido liberados de la presién ejercida por dichas

palancas.

11. Herramlenta aegun la- reivindicaci6n 7, caracteri-
zada porque las partes de dichas puntaa que estén acopladas
verdaderanente con el contacto forman una pequena abertura
cilindrica entre ellas, en la cuql se desliza una parte del
cuerpo del contacto, estando la extremidad del manguito adap—
tada a una superficie limite de dicho contacto.

12 Herramlenta sesﬁn la reivindicacién 11, caracteri-
zada porque las superficies exteriores. do las partes en di-

chas puntas que estén verdaderamente acopladas con el contac-

to. se adaptan a uns parte de la abertura del recept&culo del

cuerpo del conector en la que esté introducidq dicho contacto.
1%. Herramlentasegﬁn la reivindicacién 10, caracteri-~
zadg porgue los medios situados en dicho cuerpo para separar

dichas puntas incluyen un botédn pulsador que actua conjunta—

‘mente con un dispositivo de leva destinado a dichas puntas,

¥y un dispositivo de levs adicional accionado‘por dicho botén
para desplazar en primer lugar dichos elementos de presidn
a fin de aliviar la presion aplicada por ellos a dichos aga-

rradores,
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14 Heframlenta segun la reivindicacién 1, caracteri-
zada porque dichos agarradores 1ncluyen unas palancas de
agarre, nontadas de manera pivotante para que puedan deSpla—
zarse fisicamente con relaci6n a dicho cuerpo del atil, in-
cluyendo dichos medios que sirven para aplicar una presién a

dichoa agarradorea un par de palancas de presién Yy un disposi-

| tivo de leva preaionado por un muelle a fin de aplicar & pre-

sién dichas palancaa contra laa superficiea da dichos agarra—

dores a fin de presionar dichoa agarradores contra el conduc-

~ tor en posicién de sujecién, Y produciendo el movimiento de
.vdichas palancas de presibn risicamente con dicho util ‘con

: relacién a dichos agarradores, el movimiento de dichas palan-

cas de presién de manera que se separen de dichas superficies

de dichos agarradores para aliviar la presién de agarre apli-

'cada a dichos agarradores.

15. nerramlentasegun la reivindicacién 14 caracteri—

zada porque un botén pulsador estéa montado en dicho cuerpo,

'Y unos medios gracias a los cuales dicho botén pulsador ac-

tha conjuntamente con dicho dispositivo de leva para despla~ _

bzar dichaa palancas en sua pivotes a fin de: aliviar la- pre—

sién de agarre aplicada a dichos agarradorea.

16 Herramlenta segun la reivindicacién 15, caracteri—
zada porque un par de. puntaa estén montadas de manera pivo—
tante en dicho cuerpo del Util de manera que puedan despla-
zarse con relacién a éste para acoplarse con wn contacto 8i-
tuado en la extremidad de dicho conductor a fin de empujar
el contacto en el receptéculo del cuerpo de un conector, y
unos medios graclas a los cuales dicho botén pulsador separa

dichas puntas cuando alivia la presién de agarre aplicada a

- dichos agarradores.
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17. Herramlenta segun 1la re1v1ndlcaclon 7. caracterl-
zada porque dicho cuerpo del utll esté provisto de un visor
para situar eficazmente dicho conductor, grac1as al cual

cuandc dichas puntas actuan conauntamente con dicho contac

to y cuando- dlChO conductor ha 81do 81tuado eflcazmente por

medlo de dicho v1sor, dicho conductor se 51tua tamblen de
manera adecuada con relac1on a dichos agarradores.

18 Se re1v1nd1ca por ultlmo como objeto sobre. el<ye

ha de recaer el modelo de utllldad que se sollc1ta UNA EE

RRAMIENTA PARA INTRODUCIR UN CONTACTO PROVISTO DE UN BILO
EN EL CUERPO DE UN CONECTOR

‘Todo conforme queda descritq y:reivindicado en la

presente memoria descriptiva que consta de veinticinco pé-

ginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.

Madrid, 19 noviembre 1.970
BERNARDD™ UNGRIA
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