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MODELO BE UTILIDAD 

B. 8227

4c%^e.-

D isp o s itiv o  a n tir ro b o .

L.A.S.-RICOUARD & CIE, SOCIETE ANONYME, en tid ad  fran cesa  
re s id e n te  en 142 t e r ,  Avenue de S ta lin g a d , 92 S ta in s , 
F ra n c ia .

Numerosos d is p o s it iv o s  a n tir ro b o  han sido  ya 
p rop uesto s, en e sp e o ia l para e l  equipo de v eh ícu lo s  
au tom óviles.

E stos d is p o s i t iv o s  pueden s e r  c la s i f ic a d o s ,
5. según su forma de funcionam iento , en d i f e r e n te s  grupos.
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Uno de é s to s  e s tá  c o n s ti tu id o  por d is p o s i t iv o s  c o n s t i tu i ­
dos por una ca ja  en la  que se a lo ja  una ce rrad u ra  cu­
yo b a r r i l e t e ,  accionado por una l la v e  adecuada, con­
t r o l a  a un c e rro jo  d estin ad o  a b loquear o a l ib e r a r  

5. una p a rte  d e l v e h ícu lo  necesariam ente m óvil d u ran te  e l
desplazam iento d e l  mismo, siendo s o l id a r io s  dicha ca­
ja  y su contenido a una p a rte  f i j a  de d icho  v e h íc u lo .-  
En dichos d is p o s i t iv o s ,  a menudo u t i l i z a d o s  para b lo ­
quear la  b a rra  de d irecc ió n  o l a  palanca de la s  v e lo - 

10. c idades d e l v eh ícu lo , es fre c u e n te  a s o c ia r  la  p a rte  mó­
v i l  de un conmutador ro ta t iv o  a d icho b a r r i l e t e ,  con­
tro la n d o  é s te  conmutador a uno o más c i r c u i to s  e lé c ­
t r i c o s  de l v eh ícu lo . Igualm ente es conocido, en ta le s  
d is p o s i t iv o s  r e a l i z a r  sus elem entos c o n s ti tu t iv o s  de 

15. t a l  forma que e l desplazam iento d e l c e r ro jo  de su po­
s ic ió n  ocu ltad a  hacia  su p o sic ió n  de bloqueo no sea 
p o s ib le  más que du ran te  la  r e t i r a d a  de l a  l la v e  de la  
c e rrad u ra .

El p re se n te  Modelo se r e f i e r e  a un d ispo - 
20. s i t iv o  a n tir ro b o  perfeccionado d e l t ip o  a r r ib a  des­

c r i t o .
Más p a rtic u la rm e n te , la  invención t ie n e  por 

o b je to  p roporcionar un d is p o s i t iv o  t a l ,  de co nstruc­
c ión  sim ple, poco oneroso y de una g ran  seguridad !25. de empleo.

A f i n  de i l u s t r a r  l a s  c a r a c te r í s t i c a s  y ven­
t a j a s  de la  invención , se d e sc rib e  a con tinuación  
un ejemplo de re a l iz a c ió n  p rá c tic a  de la  mioma, con 
re fe re n c ia  a lo s  d ib u jo s  ad ju n to s , en lo s  cuales;
La f ig u ra  1 es una v i s ta  en sección a x ia l  esquemática30
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de un d is p o s it iv o  según la  invención .
Las f ig u ra s  2-4 son secc io nes t ra n s v e rs a le s ,  

respectivam ente según lo s  planos ind icado s por 11-11 
a IV-IV de la  f ig u ra  1.

Las f ig u ra s  5 a 7 eon t r e s  v i s t a s  s im ila ­
re s  a l a  de la  f ig u ra  1 , que re p re se n ta n  t r e s  p o s i­
c ion es c a r a c te r í s t i c a s  de lo s  elem entos c o n s t i t u t i ­
vos d e l d is p o s i t iv o , en una v a r ia n te  de re a l iz a c ió n .

De una manera conooida de por s i ,  e l  d ispo­
s i t i v o  según la  invención e s tá  a lo ja d o  en y mantenido 
por una p a rte  f i j a  A por ejemplo de un v eh ícu lo  y de­
be poder, en e l  momento oportuno b loquear a una p a rte  
móvil B, t a l  como por ejemplo una columna de d ire c c ió n .

E l d is p o s it iv o  ob je to  de l a  invención  se ca­
r a c te r iz a  porque una ca ja  1 , que comprende un alojam ien 
to  2 para un c o n ta c to r e lá c t r ic o ,  en e l  que se a lo ja n  
un b a r r i l e t e  3 y un c e rro jo  4. E l e je  d e l b a r r i l e t e  
3 y e l  de l c e rro jo  4 son p a ra le lo s .

E l c e rro jo  4 es constantem ente s o l ic i ta d o  
por un re s o r te  5 h ac ia  su po sic ió n  de bloqueo. Por 
lo  demás e s tá  p ro v is to  de dos ran u ras  t ra n s v e rs a le s  
6 y 7 , y e n tre  é s ta s ,  de un co n tac to  8.

El b a r r i l e t e  3 p resen te  sucesivam ente una 
secc ió n -cerrad u ra  9 y separada por una g arg an ta  p e r i f é ­
r ic a  10 de una secc ió n -lev a  11, a su vez seguida de 
un e je  de accionam iento 12 para d icho  c o n ta c to r  esque­
m atizado en C.

La sección  9 p resen ta  un paso a x ia l  13 
para una l la v e  14 la  cu á l e s tá  d e s tin ad a  a cooperar 
con un mecanismo de cerradu ra  u su a l, no rep resen tad o .
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En e s te  paso 13 ( f ig u ra  14) se ex tien d e  e l  extremo 
de un tope de m antenimiento 15, d isp u esto  rad ia lm en te  
con re sp ec to  a l a  secc ión  c i l in d r ic a  9. E ste  tope e s ­
tá  constantem ente s o l ic i ta d o  hacia  su po sic ió n  r e t r a i -  

5. da por un re s o r te  16, o impulsado simplemente por e l
c e r ro jo , a su vez s o l ic i ta d o  por su propio r e s o r te  5. 

i A la  a l tu r a  de l tope 15, la  ca ja  1 p resen ta  una g a r -
 ̂ gan ta  c i r c u la r  in te rn a  17 en l a  que pene tra  dicho to ­

pe durante la  ro ta c ió n  d e l b a r r i l e t e .
10. La sección leva  11 e s tá  p ro v is ta  de una

rampa 18 su sc e p tib le  de a ju s t a r  a d icho c o n tac to  8.
E sta  rampa se ex tien d e  h e lico id a lm en te  a p a r t i r  de la  
garg an ta  10 para v o lv e r a e s ta  ú ltim a por una sección 
re c ta  19, p a ra le la  a l  e je  d e l b a r r i l e t e .

15. Una a ran d e la  e lá s t ic a  20 (f ig u ra  3) a lo jad a
en la  garganta 10 p resen ta  un re c o r te  21 f r e n te  a 
l a  sección  re c ta  19 y una len g ü e ta  22 que o c u lta  la  
en trad a  dá la  rampa 18. E sta  lengüeta  22 perm ite  e l  
co n tac to  8 abandonar la  rampa h e l ic o id a l  18 y p e n e tra r 

. 20. en la  garganta 10 pero impide e l  movimiento inverso .
Una lev a  a n u la r  23 (f ig u ra  2) e s tá  in s e r ta -  

, da e n tre  la s  c i ta d a s  secc io n es  11 y 12 y su p e r f i l
p resen ta  dos secciones en arco de c írc u lo  24 y 25.

La sección  25 e s tá  d e stin ad a  a p e n e tra r  en dicha 
25. ranura 6 d e l c e rro jo  4, m ien tras  que l a  secc ió n  24

d e ja  a l  c e rro jo  l ib r e ,  según la  p o sic ió n  an g u la r ocu­
pada por dicha leva a consecuencia de l a  ro ta c ió n  d e l 
b a r r i l e t e  3.

La ro ta o ió n  de l b a r r i l e t e  3 en un se n tid o  o 
en e l  o tro  e s tá  lim ita d a  por un s a l ie n te  26 de l a  sec -30
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oión 11, oon tra  l a  cu á l topa e l  co n tac to  8.
E l d is p o s i t iv o  a s i  d e s c r i to  funciona su stan ­

cia lm en te  de la  s ig u ie n te  forma.
En la  p o sic ió n  de bloqueo, estando  l a  l la v e  

r e t i r a d a ,  rep resen tad a  en l a  f i g u r a .1 , é l  c e rro jo  4 
es  reohazado por e l  re s o r te  5 y so b resa le  en una de 
l a s  po rc iones extrem as de la  ca ja  i ,  encontrándose su 
C ontacto 8 en e l  fondo de l a  sección  r e c ta  19, re sp ec­
tivam ente de la  rampa 18.

La in tro d u cc ió n  de l a  l la v e  14 en e l  paso 
13 t ie n e  por e fe c to  h acer re tro c e d e r  e l  tope de man­
ten im ien to  15.

La ro ta c ió n  subsecuente de l a  l la v e  h ac ia  
la  p o sic ió n  "marcha" J¡á lu g a r  a l a  r e t i r a d a  d e l c e rro ­
jo  4, siendo re tro c ed id o  e l  co n tac to  8 por la  rampa 18. 
E ste  co n tac to  l ib e r a  a la  lengüeta  22 y p e n e tra  en la  
g a rg an ta  10 (f ig u ra  5 ).

La secc ión  25 de l a  leva 23 p en e tra  en la  
ranu ra  6 y bloquea e l  o e rro jo  4 ( f ig u ra  6 ) . Epte b lo­
queo se con tinua du ran te  l a  ro ta c ió n  ev en tu a l de la  
l la v e  14 hao ia  la  p o sic ió n  "arranque" u o t r a s  p o s ic io ­
nes p re v is ta s .  Cuando e l  b a r r i l e t e  3 es  lle v ad o  a la  
p o s ic ió n  "s to p " , e l  tope de m antenim iento 15 penetra  
en l a  ranura 7 , y la  sección  re c ta  19 es  lle v a d a  en­
f r e n te  d e l co n tac to  8, m ien tras  que l a  ranu ra  6 es  l i b e ­
rada de la  sección  25 de l a  leva 23 ( f ig u ra  7 ) .  E l ce rro  
jo no es en tonces re te n id o  más que por e l  tope 15. Du 
ra n te  la  r e t i r a d a  de la  l la v e  14, é s te  ú ltim o  se r e ­
t r a e  bajo  la  acción  de su re c o r te  16, o se encuentra 
re tro c e d id o  por e l  c e rro jo  4 bajo  l a  acc ió n  de su re s o r -
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te  5. Este r e s o r te  5 re tro ced e  entonces a l  o e rro jo  
4 a la  po sic ió n  de bloqueo (f ig u ra  1 ) .

Se observará la  g ran  sim p lic id ad  de é s te  
d is p o s it iv o  a s i  como su p e rfe c ta  seguridad  de fu n ­
cionam iento , siendo bloqueado e l  c e rro jo  en p o sic ió n  
de r e t i r a d a ,  dudante l a  p rog resión  d e l v e h íc u lo , por 
dos s istem as de mantenimiento no d e sre g u la b le s .

Puede se r  deseable eq u ip ar a é s te  a n t i r r o -  
bo de un mando de sistem a de alarm a d estin ad o  a seña­
l a r  l a  p resen c ia  de l a  l la v e  sobre e l  a n tir ro b o  cuan­
do é s te  ú ltim o  e s tá  en p o sic ió n  "stop" y /o  "g ara je"
A é s te  e fe c to , e l  o e rro jo  4 e s tá  p ro v is to  de un e s ­
t r ib ó  27 que v iene a o p rim ir, cuando e l ,o e r r o jo  es­
tá  en p o sic ió n  r e t r a c ta d a ,  la  p o ric ió n  extrem a 28 
de una leng üe ta  e lá s t ic a  29 f i ja d a  a una p a r te  f i j a  
30 de la  c a ja ,  co n tra  un co n tac to  31 llev ad o  por 
d icha p a rte  f i j a  30. La p a r te  g i r a t o r i a  32 d e l con­
t a c to r  l le v a  una lámina e lá s t ic a  33 que t ie n e  a con­
t a c t a r  e l  co n tac to  31 cuando e l  b a r r i l e t e  3 ocupa 
la  p o sic ió n  "stop  " y /o  "g a ra je" .

Las lám inas 29 y 33 e s tá n  un idas cada una 
a un conductor, respectivam ente 34 y 35 que forman par­
te  de un c i r c u i to  de alarm a que puede i n c l u i r  un se­
ñ a liz a d o r  lum inoso, una señ a l a o ú s tic a  o s im ila r .

En p o sic ió n  "stop" y /o  "g a ra je "  e s te  c i r ­
c u ito  e s ta rá  por lo  ta n to  cerrado . La r e t i r a d a  de 
l a  l la v e  t r a e  consigo e l  re tro c e so  d e l o e rro jo  por 
su re s o r te  5 y entonoes e l  e s t r ib o  27 d e l c e rro jo  
descomprime a la  leng üe ta  29 ,abandonando entonces 
e l  co n tac to  28 a l  con tao tó  31 para a s i  a b r i r  e l  c i r -30
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c u ito  de alarm a.
En la s  demás p o sic io n es  d i f e r e n te s  de l a  de 

"stop " y /o  "g a ra je"  , l a s  p o sic io n es  an g u la res  co rres­
pondientes de La p a r te  g i r a to r i a  32 a le ja n  a l a  l e n - .i . -5. gUeta 33 d e l  co n tac to  31, asegurando a s i  l a  ap e rtu ra  
de dicho c i r c u i to .

Es ev id en te  que pueden a p o r ta rs e  numerosas 
m odificaciones a l  d is p o s i t iv o  d e s c r i to  y que é s te  ú l­
timo puede s e r  condicionado a ten o r de cada caso par­

ió .  t i c u l a r  de a p lic a c ió n , s in  por e l lo  s a l i r  d e l marco 
de l a  invención.

N 0 T A

D esc rita  su fic ien tem en te  la  n a tu ra le z a  d e l in ­
v en to , a s i  como la  manera de r e a l i z a r lo  en l a  prác­
tic a ^  debe hacerse  c o n s ta r  que l a s  d isp o s ic io n e s  an te ­
rio rm ente in d ic ad a s  son su s c e p tib le s  de m o dificac io ­
nes de d e ta l l e  en cuanto no a l te r e n  Bu p r in c ip io  fun­
dam ental. También se hace c o n s ta r  que e l  invento  co­
rresponde a una s o l ic i tu d  de p a te n te  p resen tad a  en 
F ran c ia  con e l  número 69.44709 de 23 de d iciem bre de 
1969,acogiéndose por lo  ta n to  a lo s  b e n e f ic io s  que con­
ceden lo s  Convenios In te rn a c io n a le s  en v ig o r ,  siendo 
lo  que co n s titu y e  l a  esencia  d e l r e f e r id o  inv en to , y 
por lo  que se s o l i c i t a  MODELO PE UTILIDAD sobre: 
DISPOSITIVO ANTIRROBO, c a ra c te riz á n d o se  p o r lo  s ig u ien ­
te :

1 . -  D isp o s itiv o  a n tir ro b o , especia lm en te  para 
v e h ícu lo s  au tom óviles, d e l t ip o  que comprende una ce-

15.

20.

25.

30.
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r r a d u r a y  un c e r ro jo , siendo é s te  c e rro jo  lo n g itu d in a l­
mente desp lazab le  por la  m anipulación d e l b a r r i l e t e  
de d icha ce rrad u ra  por medio de una l la v e  ap rop iada, 
siendo constantem ente s o l ic i ta d o  dicho c e rro jo  hacia  

5. au posic ión  de bloqueo, por un re s o r te  de empuje, y que
no puede a lc a n z a r  é s ta  ú ltim a p o sic ió n  más que duran te  
la  r e t i r a d a  de d icha l la v e ,  c a ra c te r iz a d o  porque e l  
b a r r i l e t e  propiam ente dicho se prolonga más a l l á  de 
la  ce rrad u ra , po r una p a r te  de lev a  c i l i n d r i c a ,  de la  

10. que se separa po r una g a rg an ta  p e r i f é r i c a ,  presentando
é s ta  p a r te  de lev a  una ranu ra  acodada que comunica, 
por cada una de sus porciones extrem as, con d icha g a r­
g a n ta , cooperando é s ta  ranu ra  y é s ta  g a rg a n ta  con un 
oontac to  p re v is to  a é s te  e fe c to  sobre e l  c e r ro jo .

15. 2 . -  D isp o s itiv o  según la  re iv in d ic a c ió n  1 ,ca­
ra c te r iz a d o  porque la  prim era rama de la  c i ta d a  ranu ra  

; es p a ra le la  a l  e je  d e l b a r r i l e t e ,  co n stitu y en d o  la  se­
gunda rama una rampa o b licu a .

< 3 .-  D isp o s itiv o  según la s  re iv in d ic a c io n e s  1
"20. y 2, c a ra c te r iz a d o  porque una aran dela  e l á s t i c a  s i tu a ­

da en diohe g a rg an ta  y f i j a d a  co n tra  l a  ca ra  an u la r 
co rrespo nd ien te  de dicha p a r te  lev a , p re se n ta  ra c o r-  
te s  qué perm iten e l  l ib r e  paso de d icho  co n tac to  de 
la  garg an ta  en d ich a  prim era rama y v ic e v e rs a , m ientras 

.25. que so lo  e l paso de l co n tac to  en e l se n tid o  de la  se­
gunda ram a-garganta es perm itido .

4 . -  D isp o s itiv o  según una de l a s  re iv in d ic a ­
c ion es  a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d o  porque una leva  anu­
l a r  e s tá  f i j a d a  co n tra  la  cara a n u la r de d ich a  p a rte  
de le v a , a l  c o n tra r io  de d icha g a rg an ta , penetrando e s ta30
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le v a  an u la r en una ranu ra  t ra n s v e rs a l  d e l( a r ro jo  cuan­
do dicho co n tac to  se encuentra  en l a  c i ta d a  g a rg an ta , 
fu e ra  d e l s e c to r  lim ita d o  por l a s  dos po rc iones e x tre ­
mas d icha ranu ra  acodada.

5. 5 .-  D isp o s itiv o  según una de l a s  re iv in d ic a c io ­
nes a n te r io re s ,  c a ra c te r iz a d o  porque e l  b a r r i le te ,q u e  
comprende un paso a x ia l  para d icha  l la v e ,  e s tá  p ro v is­
to  en la s  inm ediaciones de su cara  l i b r e ,  de un paso 
r a d ia l  en e l  que se a lo ja  un tope de m antenim iento,

10. siendo é s te  tope s o l ic i ta d o  constantem ente en e l  paso
por un re s o r te  o únicam ente du ran te  l a  r e t i r a d a  de la  
l la v e  por l a  acción  de l c e rro jo  y de su r e s o r te ,  de t a l  
forma que su extremo sob resa lga  de d icho paso, coope­
rando e s te  tope de m antenim iento además con una ra -  

15. nura p re v is ta  a é s te  e fe c to  en e l  c e r ro jo , cuando la
l la v e  ocupa la  po sic ió n  que perm ite su r e t i r a d a .

6 . -  D isp o s itiv o  según una de la s re iv in d ic a c io -  
nes a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d o  porque la  p a r te  leva 
p re se n ta , en l a s  inm ediaciones de l a  porc ión  extrema 

20. de d icha prim era rama, un apéndice que se ex tien de en
d ich a  g a rg an ta , y que v iene  a to p a r , según la  amplitud 
dé su desplazam iento an g u lá r, con d icho co n tac to .

7 . -  D isp o s itiv o  según la  re iv in d ic a c ió n  1, 
c a ra c te r iz a d o  porque e l  b a r r i l e t e  y su p a r te  leva  es- 

,2 5 , tá n  acop lados, de una manera conocida de por s i ,  a l
ro to r  de un c o n ta o to r ro ta t iv o  que c o n tro la  a uno o 
v a r io s  c i r c u i to s  e lé c tr io o s  d e l v eh ícu lo  equipado.

8 . -  D isp o s itiv o  según una de l a s  re iv in d ic a c io ­
nes a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d o  porque comprende un d is -  

30. p o s i t iv o  in te r r u p to r  d estin ad o  a c e r r a r  un c i rc u i to
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5.

10 .

15.

de alarm a cuando e l  b a r r i l e t e  e s tá  en p o sic ió n  "stop" 
y /o  "g ara je"  y a a b r i r  d icho c i r c u i to  para  cu a lq u ie r 
o tra  po sic ió n  de dicho b a r r i l e t e .

9 --  D isp o s itiv o  según la  re iv in d ic a c ió n  8, 
c a ra c te r iz a d o  porque dicho d is p o s i t iv o  in te r r u p to r  es­
tá  c o n s ti tu id o  por un con tac to  s o l id a r io  de una p a rte  
f i j a  de d icha c a ja ; por una lámina e l á s t i c a  lle v ad a  
por d icha p a r te  f i j a  y cuya porción extrema l ib r e  es 
oprimida co n tra  dicho con tac to  por un s a l ie n te  de d i ­
cho c e rro jo  cuando e s te  ú ltim o  es r e t r a íd o ;  y por una 
lengüeta  lle v ad a  por l a  p a r te  móvil d e l co n tac to r y 
lle v a d a  co n tra  dicho con tac to  cuando e s ta  ú ltim a e s tá  
en posic ión  "stop" y /o  "g a ra je " , estando un idas d ichas 
leng üe tas  cada una a un conductor que forma p a r te  de 
dicho c i r c u i to  de alarm a.

1 0 .-  D isp o s itiv o  a n tir ro b o , t a l  y como queda 
sustancia lm en te  d e s c r i to  en l a  p re se n te  Memoria y 
en lo s  d ib u jos ad ju n to s .

Esta Memoria consta de d iez  h o ja s , e s c r i ta s  a
, . . $ 0  ?cp3máquina por una so la  ca ra .

Madrid,
L.A.S.-RICOUARD & CIE, S o o ié té  Anonyme
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