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MEMORIA DESCRIPTIVA
PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN ESPAHA

PORs "MECANISMO DE SELECCTON O DE CONTROLM,

A NOMBRE DE_STANDARD ELECTRICA, SeA. DOMICILIADA EN
MADRID, CALIE DE RAMIREZ DE PRADO N.2 §

Bl presente invento se refiere & un mecanismo de selec-—

0ién o de control que utiliza una forma de embrague mecédnioo.

e

Bstd basado en el ompleo de un dispositivo que comprende :

un elementc mévil, colocado sucesivamente bajo la dependencia
de dos barras de control, que ha sido objete de la solioitud
de patente presentada en Francia por su autor; en 19 de Enero
de 1949, por "Mecanismo de Conmutacidn", Solicitud de pa-
tente francesa, ne? 566,333 (G«X. Lons 39).

El objeto da este invento es constituir una combina-

cidn de mecanismos de seleccién o de control miltiple, que
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permita obtener el Cesplazamiento, en dos direocionps,’de
artificios de control y producir, por cada uno de estos des—
plazamicntos, una accién detorminada de antomano, Esta combi-
naoién puede sor usada, por sjemplo, como un sclector mecdnioco
rara constituir conmutadores-selootores, tales como los emploa-
dos on los sistemas do talecomunicacidn, cn instalaciones de
seﬁalizaciﬁn‘y de mandos a distancia u otria sem: jantes,

Otro objeto do la mresente invencién os ls roalizacidn
de un conjunto de diferontes elcmentos componentes para for-
mar una combinaoién quec tenga un volumen reducido, perc que
pormita un gran ndmero de operacioncs de seleccidn o de control,

Una do laes caracterfsticas do este invento consiste en :
un mecanismo de selecciﬁn’o de control constituido par la combi- |
nacidns de¢ dos barras, una vertical y otra horizontal, movi-
blas on sontido longitudinaly do un elomento Q miembro mdvil,
que constituye un clemento do cmbrague, ol quc, on la posicién
de rcposo, ostd sujoto al control de la barra vertical, y ouan— %
do dicha barre vortical estd on la posicién do trabajo, se ha=-
1la ol citado clomento mévil bajo ol control do la barra hori-
zontaly de un artificio dc control actuado por ol clcmonto mé-

vil durante cl desplazamiento producido por la barra horigontal,

pudiendo dicho artificio mévil ocupar dos posicionecs di ferentes,
do acuordo con el sentido dol dosplazamicnto de 1la barra hoiizbn~%
tal, y actuando, soa directa o indirectamente, sobre el disposi- i
tivo que ha de seor controiado; ¥y do medios quc permitan, al ar-

tificio de control, ol reotorno a su posicidén do reposo, ocuando,
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liborada la barra horizontal, vuclva por sf misma a su posi-
cién dc reposce.

Otra ocaracterfstica dol presentc inventoy, so cncuantra
en el hoecho de que un elecmento mévil, que constituye cl ele-
mgnto do ombraguc, cstando coloocado bajo ¢l control do una
barra horizontal por medio de una barra vertical al ponerse
édsta on trabajo, y dicha barra horizontal, también en posicidén
de trabajo, pueda, ontonces, la barra vertical sor rcpuesta a
su ﬁosioién de reposo y sor usada para otras‘soloocionos.

Otra caractor®stica de la invencidn reside on el hecho
de que ¢l brazo de palanca, quc es una parte constituyeonte del
artificio do control, conticnc on su cxtrcecmo un cajcado que
estd situado frento a otro cajoado practicado en la barra hori-
zontal, cstando ambos cajeados dispucstos para rocibir cl ole-
mento mévil que producc el cmbraguc de la palanca y do la ba-
rm horizontal,

Otra caracterfstioca do esto invonto consiste on la ocombi~

nacifn dc piozas fijas do un perfil adecuado, fijadas vortical-

mentc a ambos lados de una placa soportec y cspaciadas de una §
mancors rogular, ontrc las ouales sc desplazan barras vortioales

movibles, y gulan latoralmentc los elemcntos méviles, por una

parte, ouando dichos clemcntos méviles cstdn en la posicién de
roposo on los cajoados practicados on las barras verticales, y do%
otra parte, cuando los citados olcmentos mévilos omtdn on uns :
posicién de trabajo durante ¢l desplazamionto de las barras ho-
rigontales movibles.

Gtpa caracterfstica do la presente invencién consiste en
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uﬁas piczas fijas horizontalcs do un porfil apropiado, sobre

las cuales so doslizan las barras horizontalos movibles duranto
sus d osplazamicntos, contocniondo dichas piczas fijasvhorizonta-
los un plano inclinado, on su paric supcriow, sabre cl cual, los
miombros o clementos mdviles rucdan para volver & su posicidn
do rcoposoy en los cajcados practicados on las barras vorticales
moviblos, durantc cl mtorno do las barras horizontales movibloes
a su posioidn dc rcposo.

Otras caractecrfstiocas aparccordn, afn, mds visiblemento,
on la siguiontc desoripcidn, dada o tftulo de¢ ojomplo, no limita-
tivo dadl alecancc de osto invento, on la cual haromos referencia %
& las figuras de los dibujos adjuntos, quo representant

La Pige1, una vista, on perspectiva, do parte de una com—
binacién de un mecanismo do sclecccién o do'control, en la cual
han sido representadas solomentc aquellas partos necosarias
para una buona comprensidn de las oporaciones, ostando ropreson—
tadas algunas do ostas partes on sccd oncs transversales, para
mes trar, también, cdmo dcpondon unas de otras y de la mancra como |
cstén montadas.v

Lag Figs. 2a, 3a y 4a muostran rcspcotivamento una vista
de costado do una scocidén itransversal de un meocanismo de soloce= |
cién o dc controls on la posicidn de roposc; la barra vertical

on posicién de trabajo; la barra horizontal y ol artificio de

control cn la posicién dc¢ trabajos y la barra vortiocal habiondo
vuclto a la posicién de roposo.
Lag Figs. 26, 3b y 4b roproscntan vistas en planta do %

un cortc transversal, corrcspondionde respectivamento a las Pigse
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Refiridndonos a la Fig.1, doscribircmos, ahorz, como

2a, 3a y 4a.

estd constituldo un mecoanismo do scleccién o do control. Esto
consta dos

Una barra sclcctora vortical movible, tal como 1, quo
tiono una soceidn transversal apropiada, conticne cajcados, talos
como 2, on los cuales clementos méviles constitufdos por bolas,
talos como 3, se hallan colocados, Cada cajocado 2 compronda,
on su parte inforior, una partc inclinada 4. La parte inferior
de la barra vorticzl 1 termina on una parfe saliente 5, qu¢ ticno
la forma do una "L'", comec ostd reprcsentada on la figura, con la
que sc aptya dicha barra, on la posicién de reposo, sobre una
placa fija 6. El cxtromo inferior de la barra 1 ceontiche una
entalladura, cuyo porfil sc mucstra on la figura, por medio dec
la cual, dicha barra depende meednicamente do un artificio apro-
piado, no reproscntado, quc controla su movimicnto do traslacidén
vertical.

Un rosorte 8, quc sc apoya, do un lado, conira la cara
inforior do la placa 6, y de otro, sobre una picza saliente, -
fijada sobro la barra 1, haco rotroceder dicha barra de su po-
sicidn deo trabajo a su posicidn de rcposo. Las bolas, tales como
3, catdn guiadas latcralmonte on sus cajeados, talos como 2, por
las suporficies latcerales de piczas verticales fijes, tales como
10,

Una barra de embraguc horizontal moviblo, tal como 11,
que ticnc un perfil como el represcntado en la figura, conticne

unas ontalladuras por uno dec sus lados, ospaciadas lateralmente

k
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¥y de una mancra regular, leos como 12, 12!, destinadas a re-

cibir las bolas 3, desde las barras verticales movibles 1,
colocadas on una posicidén d¢ trabajo; y on ol otro lado, abor-
turas, tales como 13, 13' quc permiten ¢l paso de los brazos
do palanca 14, 14'- Pn uno de¢ los lndos do 12 barra horizonsal
11, so lc ha hecho una nervadura 15,con ¢l fin de hacerle més
rigida. Una picza 16, torminada on forma de "UY, ostd montada
cn uno de leos extromos dec la barra horizontal 11e E1 otro ox-
tromo de la picza 16 ostd provista de una entalladura, quo
sirve para colocar la barra horizontal bajo el contrcl do un

artificio apropiadoy no reproscntado en la figura, quc contro—

la sus desplozomientos longitudinales, Lo barra horizontal movi- |
ble 11, para cl retroccso o su posicidén do rcposo, csiid scmotida%
a la accién dc un artificio cldstico, constitutdo por ¢l resor-
te 18, sujeto por una partc, on la ronura de una barra vertical
fija 19, que atraviesa la picza 16 por unha aberturs 20, que
tienc la formn de un ojal, y, por otra parte, en una ranura prac !
ticada on lo picza 16, situada latoralmonte respccto Co la abor-
tura 20. La longitud dec la abortura 20 os suficicntcmonto gran-
de, para quc la picza 16 no impida ol doesplazamionio dc la ba=-
rra horizontal cn un sontido o cn otro,

La bvarra horizontal movible 11 cstd guiada y soportada
por una picza transversal 21, con un perfil como cl ropreson~
tado en la figura, cuya picza estd fijada a las piszas fijas
verticales 10, Tn particular, dicha piczn 29 roprosenta on su

cara supcrior un plano inclimade 22, sobre ol cunl rucdan las

bolas 3 parn volver o su posicidn de reposo con los cojendss 2,
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145 practicados on la barra vertical movible 1. —

Un artificio de control, constitufdo, do.una partag,

par una palenca 14, que tienc la forma do una "L", como so
halla roprescntada on la figura, que gira alrededor del orifi-
cic 23 y consta de dos brazos 24 y 25, y do otra parte, por

150 una picza impulsora 28, que , rclacionada moodnicamentc a dicha
Balanva, cctdo por modio del extremo libre 34 de dicha pioze
impulsora 28, sca dirccta o indircctomonte, sobre ol dispo-
sitivo quc ha de sor controlado, por cjemplo, un dispositivo
conmutador,

155 Bl brazo 24 do la palaﬁca 14, quc termina en una horqui-~

1lla 26, situada onfrento do las ontalladuras 12, mracticadas on

la barra horizontal movible 11, penetra dentro do dicha barra,
a travéds de una abertura 13. La palanca 14 depende moodniocamonte
do lao picza impulsors 28, modinntc ¢l oxtreomo dol brazo 25,

460 que ostd introducido en una peguofia aberture 27, practicada on
dicha picza impulsora. Una picza soparto 33, quo tienc la forma
do una "U", gsufa ol impulsor 28, quc atravicsa los dos lados pa-
relclos 31 y 32 de la  piczoe 33, par dos aborturns 29 y 30. Un
artificio oldstico, constitufdo por un resortc 35, colocado on

165 una ranura practicada on la pioza impulsors, hoce volver ol
artificio dc¢ control, desdc sug posicionos de trabajo, o su po-~
gicién do rcposo.

Explicarcmos, ahort, cémo funciona un mccanismo de selco-

cidn o do control,

170 BEn la Fige 1, lo mismo quc on las Figse 24 y 2b las divor- ¢

sas partos del mecanismo ostdn on lo posicidn do roeposo. La ba-
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rro vortical soioctora movible 1 ost4 cn S0; la barra de om—
brague horizontal movible 11, en 53 ol impulsor 28, on Po,

¥ la bola 3, on ¢l cajcado 2, sc apoya contra ol bordo suporior
do la picza transvorsal 21, (Fig.2a).

Quando la barra vertical 1 cs acoionade hacia arrila,
scgin la flecha f, por cualquicr artificio de control apropia-
do, os conducida & su posicién de trabajo S1, (Figs. 1, 3a y
3b), la bola 3 siguc ol dosplozamicento de dicha barra, {(flo-
cha fg), y rodande por cl plano inclinado 4 penctra on la cnta-
lladure 12 y on 1o horquilla 26 del brazo de palanca 24, por ¢l
prlano inclinado 22 de la picza transveorsal 21, El dosplazamicn—~
to vortical dc la barra 4 ostd calculado do tal manora que ol
borde del plano inclinado 4, cucde clovado més arriba dcl borde
36 de la picza transversal 21, do modo quc la bola 3 quedc sos—
tonida on csto posicidn onihx ontolladura 12 y en 1o horqilla
26 contra la partc rocia 37 de la larra vortical movible 1.

Supondrcmos, chora, que la barra dc cmbraguc horizontal
os accionada on cl sontido do In flesha f3 {Figs. 1, 4a y 4b),
por cualquicr artificio dc control apropindo y os sacada do su
posicidn do roposo Fo y ilovada o su posicidn de trabajo 21.

Pare los dosplozomicntos do la barra horizontol 11, ha=
remos roferencic o los dosplaszamicnios mostrados on el extromo
de la barra 11', {Tig.1), ostondo %odus las barras horizontalos
constitufdas dc¢ una mnera iddéntica,

La barre vortical moviblo 4 ostd oun on la posicidn de
trabajo 81e Duronte sv desplecamicato, la barro horizontal 11,

por ol lado 38 de la catalladura 72, (Fig.4b), arrastra la bola
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3, la que ¢s guinde, cntonoos, por la picza 10, y al mismo

~ticmpo, lo bola 3 arrastra, por medio do la horquilla 26,

a la prlanco 14 gque, girando alrededor do un oje 23, tira
on ¢l scntido do la fleche fé, mediantc su brazo 25, do la

picza impulsora 28, quo vicne a occupar la posicién Pq y ac-

tda ol dispositivo do control mencionado.

Cuando la barra horizontal 11 cstd on la posioidn do
trabajo, la barra vortical 1 pucde volver o la posicidn de ro-
poso, sin modificar 1o posicidn de lo picza impulsora 28,
qucdondo 1o bola 3 montenida on lo posicidn de trabajo por la
barra horizontal 11 y la piecze fija 10.

Para suprimir la accién de la pieza impulsora 28 sobre
el dispositivo controlado, es necesario solamente suprimir la
acoidn ejercida sobre la barra horizontal 11 por su artificio

de control. Entonces, la barra horizontal 41, bajo la accién

" del resorte 18, vuelve a su posicidn de reposo Bo, llevédndose

en su desplazamiento la bola 3, la gue no egstando ya sosteni-
da por la pieza fija 10, rueda por el planc inclinado 22 de la
pieza transversal 21 y cae de nuevo en ol cajeado 2 de la ba=-
rra vertioczal 1, es decir, en su posicién de reposo, volviendo
a ocupar la posiocidn que tenfa en las Figs. 1, 2a y 2b. Si~-
multdneamente,; bajo la accidn combinada de la bola 3 y del
resorte 35, el artificio de control (impulsor 28 y palanca
14) vuelve a su posicién de reposo.

Cuando la barra horizontal 11 es accionada en el sen-
tido‘de la flecha fy (Fig.1) y llega a su s egunda posicién

de trabajo Ep, la bola 3, siguiendo el desplazamiento de di=-
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cha barra, arrastra en su movimienﬁo la palanca 14, que actda
gsobre la pieza impulsora o8 en el scntido de la flecha fj,
haciendo llegar dicha pieza 2 1a otra posicién de trabajo Pos

Desoribiremos, ahora, refiriéndonos de nuevo a la Figed,
cémo las piezas fijas 10 ¥y las barras transversales 21 eatdn
constitufdas y la manera como estas diversas piezas estdn en—
gambladas entre s para formar una combinaoién de varios meoca-
nismos deo seleccién o de control.

lag piezas fijas 10, que tienen la forma de una "U"
ostdn provistas, en los bordes de los lados paralelos, de mues—
cas, lales como 39, y de patillas, tales como 40, dispuestas
de tal manera gue una muesca 39 se alterna con una mtilla 40 ¥
que una muesca sobre unc de los lados paralelos estd alineada
eon una patilla en ¢l otro lado.

Bstas plezas 10 estdn fijadas verticalmente enfrente
do otras iddnticas, sobrc ambos lados dc una pla ca—soporte
central 41, en la oual so han practicado poquefias porforacio—
nos roctangulares, talos como 42, con el fin de recibir las
patillas 40. Por otra partc, la disposicién de las piezas 10,
a ambos landos de la placa 41, es tal quo, a una patilla sobre
una picza 10, correspondc una mMUCSCa 39 on la pioza opuesta,
situada al otro lado dé I placa 41, estando dichas muescas
39 de tal modo dispucstas guc ho impidan cl encaje completo
do las pa tillas 40 cn las pequchies perforaciones rectangula~-
res 42,

Las piczas transvorsales perfiladas 21, sobre lag ouales !

sc doslizan las borras de ocmbraguc horizontales 11, contienen
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las do cmbraguc 11 ostdn apoyadas cada ura sobre una pieza

también patillas do fijacién 43,'ospaciadas dc una mancra ro-
gular, como sc ve on la Fig.1, Bstas patillas 43 estdn introdu-
oldas cn pequcfias mrfpracionoss, talcs como 44, practicadas en
la partc central do las piezas 10 quc ticnen la forma de “UM,
Para consolidar este conjunto, dichas piozas transvorsales
cstdn sujetas, mediante tornillos, como 45, quoc atravicsan di-
chas pigzas transversaies 21, modiantc unoe taladros, talos co=-
mo 46, y son atornillados on taladros roscados, talcs como 47,
praoticados on las picmzas fijas verticales 10.

Las barras sclcctoras verticales movibles 11 ostdn co-

locadas cntre las piezas 10, mientras que las barras horizonta-

transversal 21. Dc este modo se obticne, cn un cspacio reducido,
una combinacidn do meoanismos dc control que pormiten realizar
miltiples solocoiones cntre dispositivos aproplados, que pueden
saqr, por cjomplo, mecanismos commutadorcs.

Sin limitar el alcande de csita ipvenoién, se podrfan uti-
lizar los diversos dlomentos que constituyen csta combinacidn
do mcoanismos de selcccidén o do control, cn su totalidad o en
porte, como conductores eléctricos do bucna o mala conduotibili='
dad. |

RESUMEN

Un mecanismo de seleccidn o de control, con cmbrague

mecednico, que utiliza un clemento mévil que constituye el ele~ |
mente do cmbraguc, ¢l cual, cn la posicién do reposo, estd ba-
jo cl control dec unc barra vortical movible, y quo por la ac~

cién de dicha barra vertical, os colocado bajo el control de una’
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barra horizontal movible cn dos direcociones y provoca, durante
ol desplazamiento de la barra horizontal citada, ol funciona-
miento de un dispositivo dec ocontrol,

Un m&todo do cnsamble dec varios mocanismos de sclcooidn o de

control y de las piczas fijas quc constituyon una combinacidn,

Los puntos de invencién propia y nuova quc 8o presentan
para quo scan objcto do cegta Patonto por veinto aflos, son
los siguiontos:

1. Un mccanismo do scloceidén o de control, como los
omploados para conmutadorcs soncillos o mdltiples cn los sig-
tomas dc¢ tclooomunicacidn o on instalacionos somejantes,
oonstitufdo por la combinapién do dos jucgos do barras por—
pendicularcs ehtro ¥, sicndo cada una do ellas movible en
una dircooidn longitudinal, y por un clemento de emBrague,
qua cstd bajo ol control de la primora de dichas barras on
la pasicién de reposo, y que os colocado bajo el control de
la seopunda dc dichas barras ounndo la primera barra sc muo-—
ve a su posicidén de trabajo; y caracterizado porque un ar-
tificio dc control cs oolocadb bajo el control de dicho

glomento do embraguc cuando la citada primera barra so
muovs a una posiecidn de trabajo, lo quc hacc quo los dos~—
plazamiontos do la sogunda barra moncionada obliguon -a di-
cho artificio de control a scor actuado por cl citado eclemento
de embroguc y a sor desplazado a una do dos posicicnes de tra-
bajo, de acucrdo con cl sontido dol desplazamicnto do dicha

sogunda barra, actuando con cllo directa o indircctamento
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sobre ei dispositivo que ha de ser controlado, estando dicho
artificio de control provisto de medios que le hagan volver
a su posicién de reposo cuando la segunda barra oitada retro=-
cede a su posicidén de reposo..

2. Un mecanismo de seleccidn o de éontrdl, como el rei-
vindiocado en el punto 1.9, caracterizado por: que el mencio-
nado artificio de control comprende una palanca con dos brazos,
siendo usado el primero de estos brazos para actuar sobre el
dispositive que ha de ser controlado, y el segundo, con su
extremo en forme de horquilla o semejante a ésta, dispuesto
para recibir el citado elemento de embrague, cuando la primera

barra se coloca en una posicién de irabajo. -

3. Un mecanismo de seleccidn o de control; como el reivin=t

dicado en lcs puntos 1.9 y 2.9, caracterizado por: que, después
que dicho artificio de control ha sido accionado por el citado
elemento de embrague, estc dltimo se mantienc en una posicién
de trabajo por la mencionada scgunda barra, pudiendo la primera
barra clitada volver a su posicién de reposo y ger usada por
otras operaciones dc scleccién o de oontrdl.

4. Un mocanismo de scloccién o de control, como el rei-

.

vindicado en los puntos 1.2 y 2.9y caracterizado por: que cada
una do dichas primeras barras se desplaza entre dos barras
fijas paralelas a dichas primeras barras, mediante las c;ales;
cuando ol citadec olemento de embraguc os dosplazado bajo el

control d¢ dicha primera harra, se mntienc este guiado enire

las dos superficios adyaccntos do dichas barras paralclas fiw

topmagens s

e
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Jas, y cucndo oo desplhzado bajo ol control de dichn 8 ogunda
barra, os guicdn por 1o horquilla dol moncionndo artificio do con=
trol y por una supcrficic de une do las barres paralelas fijas,
berpendicular o los otras supcrficics adyacontos citadas.

5+ Un mooonismo de soloccién o do control, como ¢l reivindica-
do on log puntos 19 ¥ 22,caractorizado Porsquc cada una do lag so-
gundas borros mencionadas, cuando son desplazadas,se doslizan sobro
la parte superior de una barra paraleola fija,ouyo costado supcrior
estd inelincdo de tal monora qQuo,despuds que dicha primora barra
ha vuoclto o su posicién de Teposo,y tan pronto como la scgunda ba-
rra antes citade ha vuclto,tambidn o su posicién de reposo,dicho
olemento de embroguc rucda o se dosliza a lo largo del costado su—
porior inclinado do dicha barra fija para volvor a colocarso bajo

ol control do 12 primorn barrs citada, o scn on su posicién do ropo::

P

6. Un moconismo do scl cooidn o dc control,come ¢l roivindicado

on cualquicra de los puntos precodentes, caracterizado poriquc dicho

olemonto de cmbrague ticno une forma csférica.

7o Un mcconismo do sclceccidn o de control,como ol reivindicado
on los puntos 40 y 52, caractorizado porequo todas lag citadas ba-
rres fijas parclelos o dichas scgundas barrcs ostdn sujotas a las
barras fijas paralclas a las primeras barras,cstando ostas €ltimas
barras fijodas 2 ambos lodos do uno ploca soporte f£ija.

8. En un mecanismo do selecal 8n o de control,uns disposicién

mocdnica para mantoncr una Pieza movible on uns predoterminada pos:

0idn de reposo,compuesta de ung prieza movible provista de una
ranura por la que atraviesa una pieza fija,sobre la cual se desliz: .

la pieza movible,siendo el planc de dichn prieza movible perpendicu.
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lar al plano dc la citada pioza fija, y caracterizada porquo
la poreidén media do dicha ranurs ogtd cnsanchada por una abor-
tura o ontalladura do forma roctangular, lo mismo quoc la parto
do dicha picza fija, contra la que sc desliza la picza movible
a través dc su ranura, ostd provista tombidén de una abortura
do forma roctangular, por cntrc la cual s¢ insorta un artificio
cldstico on ¢l d¢spacio formado por ambas aboftur&s perpondicu~
1dros, cl que, cen dicha predoterminada posicién de reposo de la
eitada picza movible, sc apoya contra los oxtromos opucstos do
la abortura procticada cn dicha pleoza fija, y, ocuando la pie-
za movible oitada so desplazZa on un scntido o on otro, so apo-
yo contra un cxtromo do la abertura hecha on la picza fija
mencionada y contra un cxtrome de la abertura o entalladura
practicada on dicha picza moviblc.

9. Un mcanismo de¢ sclcocién o dc control,

Tal y como se ho deserito on la Momorio que antcecde y ro=-
prescntado en los dibujos gque sc acompafion a los finos ospoaifie-
o2dos.

Esta Memorio consta do 15 hojas cscritog por una sola cara.
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