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MEMORIA DESCRIPTIVA
PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION ESI BSFAÍíA 
POR» "MECANISMO DE SELECCION O SE CONTROL",

A NOMBRE PE STANDARD ELECTRICA, S»A. DOMICILIARA M  

MADRID. GALLE DE RAMIREZ DE PRADO R.o 5

El presente invento se refiere a un mecanismo de selec- 
oión o de oontrol que utiliza una forma de embrague mecánioo.

Está basado en el empleo de un dispositivo que comprende 
un elemento móvil, oolooado sucesivamente bajo la dependencia 

5 de dos barras de oontrol, que ha sido objeto de la solioitud
de patente presentada en Francia por su autor, en 19 de Enero 
de 1949, por "Mecanismo de Conmutación", Solicitud de pa­
tente francesa* n*¡> 566,333 (G.X. Lons 39).

El objeto do este invento es constituir una combina- 
10 ción de mecanismos de selección o de control múltiple, que
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permita obtener el desplazamiento, en dos direcciones, de 
artificios de control y producir, por cada uno de estos des­
plazamientos, una acción determinada de antemano, Esta combi­

nación puede ser usada, por ejemplo, como un 3oloctor mecánico 
para constituir conmutadores-soleotores, tales como los emplea­
dos en los sistemas de telecomunicación, en instalaciones de 
señalización y do mandos a distancia u otri,a seme jantes.

Otro objeto de la presento invención os la realización 
de un conjunto de diforontos elementos componentes para for­
mar una combinación que tonga un volumen reducido, pero que 
pormita un gran niimero de operaciones de selección o de oontrol.

Una do las características do este invento oohsiste en 
un mecanismo de selocción o de control constituido par la combi­
nación" de dos barras, una vertical y otra horizontal, movi­

bles en sontido longitudinal; do un elemento q miembro móvil, 
quo constituyo Un elemento do embrague, el que, en la posición 
de reposo, ostá sujoto al oontrol do la barra vertical, y cuan­
do dicha barra vertical está en la posición do trabajó, so ha­
lla el citado olomonto móvil bajo ol control do la barra hori­

zontal; do un artificio de control actuado por ol elemento mó­
vil duranto ol desplazamiento producido por la barra horiBontal, 
pudiendo dicho artificio móvil ocupar dos posiciones diferentes, 
do acuordo con el sontido dol desplazamiento do lá barra horizon­
tal, y actuando, sea directa o indirectamente, sobre el disposi­
tivo que ha do ser controlado; y do medios qúe permitan, al ar­
tificio de control, ol retorno a su posición de reposo, cuando,
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liberada la barra horizontal; vuolva por si misma a su posi­
ción do roposo. i

IOtra característica dol presento invento, so encuentra | 
en el hecho de que un elomonto móvil, que constituyo el ele­
mento do ombraguo, estando colocado bajo ol control de una 
barra horizontal por medio do una barra vortioal al ponerse

I
ósta en trabajo, y dicha barra horizontal, tambián en posición |

|
do trabajo, pueda, entóneos, la barra vertical sor ropuesta a j

Isu posición do roposo y ser usada para otras soloocionos. |
íOtra característica do la invención resido en ol hecho 

do quo el brazo do palanca, quo os una parto constituyente dol
artificio do control, contieno on su extremo un cajeado que !iIestá situado fronto a otro cajeado practicado on la barra hori- |

|zontal, estando ambo3 cajeados dispuestos para recibir ol olo- fI
monto móvil quo produce ol ombraguo do la palanoa y do la ba- |

lría horizontal, I

Otra característica do esto invonto consisto on la oombi- í
i

nación do pió zas fijas do un porfil adecuado, fijadas vortioal- | 
monto a ambos lados do una placa soporto y espaciadas do una t 
manora rogular, entro las oualos so desplazan barras vortioales j 
movibles, y guían latoralmonto los elementos móviles, por una i
parto, ouando dichos olomontos móviles están en la posición de \

roposo on los cajeados practicados on las barras verticales, y do 
otra parto, cuando los diados elementos móviles ostán on una 
posición do trabajo durante el desplazamiento de las barras ho­
rizontales movibles,

Otra característica do la presento invención consisto en
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unas piezas fijas horizontales do un porfil apropiado, sobro 
las cuales se deslizan las barras horizontales movibles duranto 
sus dosplazamiontos, conteniendo dichas piozas fijas horizonta- f 
los un plano inclinado, en su parto superior, sobro el cual, los J 
miombros o elementos móviles ruodan para volver a 3U posición i 
do reposo, en los cajeados practicados en las barras vorticalos |
moviblos, duranto el u t o m o  do las barras horizontales movibles {
a su posioián do reposo. jj

Otras oaraotorístioas aparocorán, attn, más visiblemente, 
on la siguionto descripción, dada a título do ojomplo, no limita- ; 
tivo ddl alcance de osto invonto, on la cual haremos roferoncia i
o las figuras de los dibujos adjuntos, que roprosontam S

ILa Fig,1, una vista, on perspectiva, do parto do una com- t|
binación do un mecanismo do solocción o do control, on la cual jj.IShan sido representadas solamente aquellas partos necesarias {ipara una buona comprensión do las oporacionos, ostando roproson- 5

Itadas algunas do ostas partos on soccd. ones transversales, para }
I

mostrar, tambión, como dopondon unas do otras y de la manera como * 
ostán montadas.

i

Las Pigs» 2a, 3a y 4a muestran respectivamente una vista !
do costado do una sección transversal de un meaanismo do solee- l 
ción o do Controls on la posición do roposo? le. barra vortioal j 
on posición do trabajo; la barra horizontal y ol artificio do i 
control on la posición do trabajo.^ y la barra vortioal habiendo 
vuelto a la posición do reposo.

Las Pigs, 26, 3b y 4b representan vistas on planta do ■íun corto transversal, oorrespondiondo rospoctivamonto a las Pigs, ■
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2a} 3a y 4a.

Rofiridndonos a la Fig.1, describiremos, ahora, como 
03tá constituido un mooanismo do colección o do control. E3to » 
consta dos i

Una barra soloctora vertical movible, tal como 1, quo !
tiono una socción transversal apropiada, contieno cajeados, talos !
como 2, on los cuales elementos móviles constituidos por bolas, ;

|
talos como 3, so hallan colocados, Cada cajeado 2 comprondo, i

íon su parto inferior, una parto inclinada 4. La parto inferior \
ido la barra vertical 1 termina on una parte saliente 5, quo tiono í

la forma do una "L", como está representada on la figura, con la !
|

que so apoya dicha barra, on la posición de reposo, sobro una iiI
plaoa fija 6. El extremo inferior de la barra 1 contieno una j
entalladura, cuyo perfil so muostra on la figura, por medio do I 
la cual, dicha barra depondo mecánicamente do un artificio apro- j

ipiado, no roprosontado, que controla su movimiento do traslación J
í

vertical. f
IUn resorte 8, quo so apoya, do un lado, contra la cara f
Iinferior do la placa 6, y do otro, sobro una pieza saliente, ' f
I

fijada sobro la barra 1, haco rotrocodor dicha barra do su po- I
Isioión do trabajo a su posición do reposo*. Las bolas, tales como |
I

3, están guiadas latoralmonto on sus cajeados, talos como 2, por 1 
las superficies laterales do pió zas vorticalos fijas, talos como f
1°. í

Una barra do embrague horizontal moviblo, tal como 11, <
quo tiono un perfil como ol roprosontado on la figura, contiono |
unas entalladuras por uno do sus lados, espaciadas latoralmonto

t
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y do una manera regular, tolos como 1 2 , 12*, destinadas a re­
cibir las bolas 3, desdo las barras verticales movibles 1 , 
colocadas en una posición do trabajo^ y on ol otro lado, aber- j

íturas, talos como 13, 13' quo pormiton ol paso do los brazos i
í

do palanca 14, 14'- En uno do los lados do la barra horizontal: I 
1 1 , so lo ha hcoho una nervadura 15,con ol fin do hacerla más j
rígida- Una pieza 16, terminada on forma do "U", ostá montada ¡
on uno do los oxtromos do la barra horizontal 11, El otro ox- Ií
tremo do la pieza 16 está provista do una entalladura, quo |
sirvo para colocar la barra horizontal bajo ol control do un j
artificio apropiado, no roprosontado en la figura, quo contro- I

I
la sus desplazamientos longitudinales. La barra horizontal movi- i
blo 1 1 , para el rotroeoso a su posición do reposo, está sometida i

|a la acción de un artificio clástico, constituido por ol resor- íI
to 18, sujeto por una parto, on la ranura do una barra vertical S

i
fija 19j quo atraviesa la pic-za 16 por una abertura 20, quo f
tiono la forma do un ojal, y, por otra parte, en una ranura prac [
, ítioada on la pío aa 16, situada latoralmonto rospooto do la abor~ ¡

tura 20c La longitud do la abortura 20 os suficiontomonto gran— !
Iído, para quo la pieza 16 no impida el desplazamiento do la ba— I
i

rra horizontal on un sentido o on otro, |
I

La barra horizontal moviblo 11 está guiada y soportada j 
por una pioza transversal 2 1, con un porfil como el roproson— s
tado en la figura, cuya pioza está fijada a las pío zas fijas |

verticales 10, Sn particular, dioha pioza 21 representa en su f 
cara superior un plano inclinado 22, sobro ol cual ruedan las 
bolas 3 para volver a su posición do roposo en los cajeados 2,

ii
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practicados on la barra vertical movible 1.

Un artificio do control, constituido, do una parto, 
par una palanca 14, que tiono la forma do una "L", como so 
halla representada on la figura, quo gira alrededor dol orifi­
cio 23 y consta do dos brazos 24 y 25, y do otra parto, por 
una pieza impulsora 28, quo , relacionada mecánicamente a dicha 
palonea, actúa por medio dol extremo libro 34 de dicha pioza 
impulsora 28, sea directa o indirectamente, sobro el dispo­
sitivo quo ha do sor controla,do, por ejemplo, un dispositivo 
oonmutador.

El brazo 24 do la palanca 44» que termina on una horqui­
lla 26, situada enfronto do las entalladuras 12, practicadas on 
la barra horizontal movible 1 1 , ponotra dentro do dicha barra, 
a través de una abertura 13» La palanca 14 dependo mooánioamonte 
do la. pieza impulsora 28, mediante el oxtromo dol brazo 25, 
quo ostá introducido on una poquoña abertura 27* praatioada on 
dicha pieza impulsora. Una pieza soporto 33, quo tiene la forma 
do una "U", guía el impulsor 28, que atraviesa los dos lados pa­
ralelos 31 y 32 do la pioza 33, per dos aberturas 29 y 30. Un 
artificio elástico, constituido por un resorte 35, colocado on 
una ranura practicada on la pioza impulsora, hace volver el 
artifioio do control, desdo sus posicionos do trabajo, a su po­
sición do reposo.

Explicaremos, ahora, cómo funciona un mecanismo de seloo- 
ción o do control»

En la Fig, 1, lo mismo que on las Fig3» 2h y 2b las diver­
sas partos dol mecanismo ostán on la posición do roposo» La ba-
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rra vortical scloctora movible 1 ostá on S0j la barra do em­
brague horizontal movible 11, en S0$ el impulsor 28, on Po, 
y la bola 3, on el cajeado 2, so apoya contra ol bordo superior 
do la pieza transversal 21, (Pig,2a).

Ouando la barra vertical 1 es accionada hacia arriba, 
sogdn la flecha f, por cualquier artificio do control apropia­
do, os conducida a su posición do trabajo S1, (Pigs. 1, 3a y 
3b), la bola, 3 sigue ol desplazamiento do dicha barra, (flo­
cho, Í2 )5 y rodando por ol plano inclinado 4 penetra on la enta­

lladura 12 y on la horquilla 26 del brazo de palanca 24, por ol 
pla-no inclinado 22 do la pieza transversal 21, El dosplazamien- 
to vertical de la, borra 1 está calculado do tal manora quo ol 
bordo del plano inclinado 4, quede olovado más arriba dol bordo 
36 do la pieza transversal 2 1, do modo quo la bola 3 quedo sos­
tenida on esta posición on la on talladura 12 y on la hormilla 
26 contra la parto rocta 37 do la barra vertical movible 1.

Supondremos, ahora, quo la barra do embrague horizontal 
os accionada on ol sentido do la flecha f^ i'Pigs. 1 , 4a y 4b), 
por cualquier artificio do control apropiado y os sacada do su 
posición do roposo Eo y llevada a su posición do trabajo E1.

Para los desplazamientos do la barra horizontal 11, ha­
remos roforonoia a los desplazamientos mostrados on el oxtromo 
do la barra 1 1 ', (Pigal), estando todas las barras horizontales 
constituidas do una manora idóntica.

la barra vertical movible 1 está a,ún en la posición do 
trabajo 31. Durante su desplazamiento, la barra horizontal 11, 
por ol lado 38 do la entalladura z2? (Fig.4b), arrastra la bola
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3, la que os guiada, cntonoos, por la pieza 10, y al mismo 
tiempo, la bola 3 arrastra, por modio do la horquilla 26, 

a La palanca 14 que, girando alrododor do un ojo 23, tira 
on el sentido do la flqoha f^, mediante su brazo 25, do la 
pioza impulsora 28, quo viene a ocupar la posición y ac­
túa ol dispositivo do control mencionado.

Cuando la barra horizontal 11 ostá on la posioión do 
trabajo, la barra vortioal 1 puodo volver a la posición do ro- 
poso, sin modificar la posición do la pieza impulsora 28, 
quedando la bola 3 mantenida on la posioión do trabajo por la 
barra horizontal 11 y la pioza fija 10.

Para suprimir la acción da la pieza impulsora 28 sobre 
el dispositivo controlado, es necesario solamente suprimir la 
aooión ejercida sobre la barra horizontal 11 por su artificio 
de control. Entonces, la barra horizontal 11, bajo la acción 
del resorte 18, vuelve a su posición de reposo Eo, llevándose 
en su desplazamiento la bola 3, la que no estando ya sosteni­
da por la pieza fija 10, rueda por ol plano inclinado 22 de la 
pieza transversal 21 y cae de nuevo en el oajeado 2 de la ba­
rra vertioal 1, es decir, en su posición de reposo, volviendo 
a ocupar la posioión que tenía en las Figs. .1, 2a y 2b. Si­
multáneamente, bajo la acción combinada de la bola 3 y del 
resorte 35, el artificio de control (impulsor 28 y palanca 
14) vuelve a su posición de reposo.

Cuando la barra horizontal 11 es accionada en el sen­
tido de la flecha f^ (Fig.1) y llega a su segunda posición 
de trabajo E2, la bola 3, siguiendo el desplazamiento de di-
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oha barra, arrastra en su movimiento la palanca 14» que aotda 

sobre la pieza impulsora 28 en el sentido de la flecha 
haciendo llegar dicha pieza a la otra posición de trabajo P2.

Describiremos, ahora, refiriéndonos de nuevo a la Fig*1, 

cómo las piezas fijas 10 y las barras transversales 21 eatán 
constituidas y la manera como estas diversas piezas están en­
sambladas entre si para formar una combinaoión de varios meca­

nismos de selección o de control.
Las piezas fijas 10, que tienen la forma de una »U" 

están provistas, en los bordes de los lados paralelos, de mues­

cas, tales como 39, y de patillas, tales como 40, dispuestas 
de tal manera que una muesca 39 se alterna con una patilla 40 y 

que una muesca sobre uno do los lados paralelos está alineada

oon una patilla en ol otro lado.
Estas piezas 10 están fijadas vertioalmente enfronte 

do otras idénticas, sobre ambos lados de una píaoa-soporte 
central 41, en la cual se han practicado pequeñas perforacio­
nes rootangulares, talos como 42, con el fin de recibir las 
patillas 40. Por otra parte, la disposición do las piezas 10, 
a ambos lados de la plaoa 41, os tal quo, a una patilla sobre 
una pieza 10, corresponde una muesca 39 on la pioza opuesta, 
situada al otro lado do la placa 41, estando dichas muescas 
39 do tal modo dispuestas que no impidan el encaje completo 
do las pa tillas 40 en las pequeñas perforaciones rectangula­

res 42.
Las piozas transversales perfiladas 21, sobro las ouales 

so doslizan las barras de embrague horizontales 1 1 , contienen
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también patillas do fijación 43, espaciadas do una manera re­
gular, como so vo on la Fig.1, Estas patillas 43 están introdu­
cidas on pequoñas perforaciones, talos como 44, practicadas en 
la parto central do las piezas 10 quo tionon la forma de "U", 
Para consolidar oste conjunto, dichas piezas transversales 

están sujetas, mediante tornillos, como 45* quo atraviesan di­
chas piezas transversales 21, modianto unos taladros, talos oo- 
mo 46, y son atornillados on taladros roscados, talos oomo 47, 
practicados on las piezas fijas vorticalos 10.

Las barras selectoras vorticalos movibles 11 ostán co­
locadas entro las piezas 10, mientras quo las barras horizonta­
les do embrague 11 ostán apoyadas cada una sobro una pieza 

transversal 21. Do oste modo so obtiono, on un espacio reducido, 
una combinación do meoanismos de control quo permiten realizar 
mdltiplQp aoloooionGS entro dispositivos apropiados, que pueden 
sor, por ojomplo, mecanismos conmutadoras.

Sin limitar ol aloance do esta invención, so podrían uti­
lizar los diversos dlomentos quo constituyen esta combinación 

do mooanismos do selección o do control, on su totalidad o en 
parto, como conductores olóctricos do buena o mala conductibili­
dad.

R E S U M E N
Un mecanismo do selección o do control, con embrague 

mecánico, quo utiliza un elemento móvil quo constituyo el ele­
mento do embrague, ol cual, on la posición do reposo, está ba­
jo ol control do una barra vertical movible, y quo por la ac­
ción do dicha barra vertical, os colocado bajo ol control de una
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barra horizontal movible on dos diroocionos y provoca, durante 
el dosplazamiento do la barra horizontal citada, ol funciona­
miento do un dispositivo do oontrol. j

I
Un mótodo do ensamblo de varios mecanismos do soloooiÓn o do | 

oontrol y do las piezas fijas quo oonstituyon una combinación.

------------------- - - - N O T A -----------------------------
Los puntos do invonción propia y nuova quo so presentan 

para quo soan objeto do osta Patonto por vointo años, son 
los siguientess

1. Un mocanismo do selección o do control, como los 
omploados para conmutadoros sonoillos o múltiplos en los sis­
temas do tolooomunioaoión o on instalacionos semejantes, 
oénatituído por la combinación do dos juegos do barras per­
pendiculares entro sí, siendo cada una do ellas movible on 
uno, diroooión longitudinal, y por un elemento do embrague, 
quo ostá bajo ol control de la primera do dichas barras on 
la posición do roposo, y que os colocado bajo el control de 
la segunda do dichas barras ouando la primera barra so mue­
ve a su posición do trabajo^ y caracterizado porque un ar­
tificio do control os colocado bajo ol control do dicho 
olomonto do ombraguo cuando la citada primera barra se 

muevo a una posición do trabajo, lo quo hace que los des­
plazamientos do la segunda barra mencionada obliguen -a di­
cho artificio do control a ser actuado por ol citado elemento 
do ombraguo y a sor desplazado a una do dos posiciones do tra­
bajo, do acuerdo con ol sontido dol desplazamiento do dioha 

sogunda barra, aotuando con olio directa o indirectamente

\I

i
i

j

I
I
í

I
í
tI
Ii
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sobre el dispositivo que ha de ser controlado, estando dicho 
artificio de control provisto de medios que le hagan volver ¡

a su posición de reposo cuando la segunda barra oitada retro- j 
cede a su posición de reposo.. j

2. Un mecanismo de selección o de control, como el rei— i
f'vindioado en el punto 1.», caracterizado pors que el mencio- I
I

nado artificio de control comprende una palanca con dos brazos, j 

siendo usado el primero de estos brazos para actuar sobre el í
dispositivo que ha de ser controlado, y el segundo, con su ‘
extremo en forma de horquilla o semejante a ésta, dispuesto |
para reoibir el citado elemento de embrague, ouando la primera j
barra se coloca en una posición de trabajo. |I!'3. Un mecanismo de selección o de control, oomo el reivin— *

|
dicado en les puntos 1.a y 2.a, caracterizado pors que, después | 
que dioho artificio de control ha sido accionado por el citado I
elemento de embrague, esto último se mantiene en una posición Ij
de trabajo por la mencionada segunda barra, pudiendo la primera }

Ibarra oitada volver a su posición de reposo y ser usada por j
iotras operaciones do selección o de ocntrol. |
I4. Un mecanismo de selección o do control, como el rei— t

t ¡.
vindioado en los puntos 1.°.y 2.fij caracterizado por! que cada |
una do dichas primeras barras se desplaza entro dos barras ;;

Ifijas paralelas a dichas primeras barras, mediante las oualeB, j

cuando el citado elemento do embrague os dosplazado bajo ol ¡I
control do dicha primera barra, se mantiene este guiado entre ¡ 
las dos suporfioios adyacentes do dichas barras paralólas fi-
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jas, y ouando os desplazado bajo ol control do dicha sogunda 

barra, os guiada por la horquilla dol mencionado artificio do con­
trol y por una superficie do una do las barras paralólas fijas, 
porpondicular a las otras superficies adyaoontos citadas.

5. Un mecanismo do selección o do control, como ol reivindica­
do on los puntos 19 y 2o,caracterizado porsquo cada una do las so- 

gundas barras mencionadas, cuando sen desplazadas,se deslizan sobro 
la parto superior de una torra paralóla fija,ouyo costado superior 
ost¿ inclinado do tal manera que,después qU0 dicha primora barra 
ha vuelto a su posición do reposo,y tan pronto como la segunda ba­
rra antes citada ha vuelto,tambión a su posición de reposo,dicho 
elemento de embrague rueda o so desliza a lo largo dol costado su- 
porior inclinado de dicha barra fija para volvor a colocarso bajo 
ol control do la primora barra citada, o sea en su posición do ropo

6. Un mecanismo do selección o do control,como ol reivindicado 
on cualquiera do los puntos procedentes,caracterizado porsquo dicho 
olomonto do embrague tiene una forma esfórica.

7. Un mecanismo do selección o de control,como ol reivindicado 
on los puntos 4° y 5B, caracterizado porsquo todas las citadas ba­
rras fijas paralelas a dichao segundas barras están sujotas a las 
barras fijas paralelas a las primoras barras,ostando estas áltimas 
barras fijadas a ambos lados do una placa soporte fija.

8. En un mecanismo do selección o de control,una disposición 
mecánica para mantener una pieza movible on una predeterminada pos: 
oión d© reposo,compuesta de una pieza movible provista de una

ranura por la que atraviesa una pieza fija,sobre la cual se desliz . 
la pieza movible,siendo el plano de dicha pieza movible perpendicu-
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lar al plano do la citada pioza fija, y caracterizada porquo 
la porción inodia do dicha ranura ostá ensanchada por una abor- 
tura o ontalla dura do forma rootangular, lo mismo quo la parto 
do dicha pioza fija, contra la quo so desliza la pioza movible 

a travós do su ranura, ostá provista tambión do una abortura 
do forma rootangular, por entro la cual so insorta un artificio 
clástico on ol Espacio formado por ambas aberturas porpondicu- 
laros, ol quo, on dicha prodotorminada posición do reposo do la 
citada pioza moviblo, so apoya, contra los oxtromos opuestos do 
la a.bortura practicada on dicha pioza fija, y, cuando la pio­
za moviblo citada so desplana on un sentido o on otro, so apo­
ya contra un extremo do la abortura hooha on la pioza fija 
mencionada. y contra un extremo do la a.bortura o entalladura 
practicada on dicha pieza moviblo.

9» Un mecanismo do selección o do control.

Tal y como so ha doscrito on la Momoria quo antooodo y re­
presentado on los dibujos quo so acompañan a los finos ospooifi- 
oados.

Esta Momoria consta, do 15 hojas escritas por una sola oara.
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