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MEMORIA DESCRIPT IVA

PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN ESPANA

POR: "UN MECANISMO CONMUTADOR PARA CIRCUTTOS ELECTRIJOS"

A NONBRE DE STANDARD ELECTRIOA, Sel. DOMICILIADA EN

MADRID, CALLE DE RAMIRRZ DE PRADO N.® 7
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Bl presente invento se refiere a un mecanismo con=
mutador para circuitos eléctricos, Mds particularmente se
refiere a un conmutador del tipo de barras cruzadas capaz de

oombinar teminales en miltiple como por sjemplo ocurre en

5 los conmutadores selectores usados en telecomunicacidén, ocon- g

trol a distancia, instalaciones de telesefializacidn y andlo-
2as,

Una de las caracterfsticas del invento es la utili-
zacibn de un 8rgano mévil, que puede ser desplazado verti-

10 calmente mediante una barra traductora que, comc resul-
y ¥ ’
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tado de este desplazamiento, ocupa uma posioidn>dependien—

te de una barra de embrague horizontalj dicho érgano mévil,
durante el movimiento de la barra horizontal actda directa

o indirectamente sobre los clementos de los circuitos elée-
tricos.

De acuerdo con otra caracterfstica del invento,
ouando un érgano mévil ha sido desplazado por una barra
horizontal, se hace independiente del movimiento de labba—
rra vertioal con la que estd asociado; y cuando la barra
horizontal eps llevada a su posicidn de reposo, el drgano
mévil vuelve automdticamente a la posicién en que depende
de la barre verticai.

De acuerdo con otra caracterfstica del invenfo,
dicho 8rzano mévil puede consistir en una bola metdlica y
las barms ser total o parcialmente de material no conductor;
o bien, la bola puede ser de material no conductor y las ba-
rras pueden ser metdlicas.

Otras ocaracterfsticas se hafdn patentes en la si-
guiente descripeidn, en la que ze hard referencia a los ad-
juntos dibujos ¢

Ioa Pig.4, muestra un mecanismo conmutador de bola
en que las barras sec representan en posicidn de TreposSO.

La Pig.2 es una perspectiva del mecanismo mostrado
en la Pig.1; la barra vertical cstd ahora en posicidn de
trabajo.

Lo Fig.3 es una perspectiva del mecanismo represen—

tado en la Fig.1, en que la barra verticzal ha vuelto a su po-
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sioidn do reposo. la barra vortical se reopresenta on posi-
cién de trabajo y la bola estd on situacidn de corrar el
circuito cléetrico.

La Fig«4, mucstra un corte vertical docl mocanismo
conmutador compucsio de una barra vertical asociada a dos
barras horizontalos; la barra vortical cautd roprosontada en
Posiciédn do reposo.

La FigeH muestra ¢l mecanismo de la Pig.4, pero
en cl que la barra vertical estd ahora on prosicidn vortical.

|

Las Pigs. 6, 7 y 8 ropresontan esrtos verticales
de una modificacidn del antorior mocanismo, respcctivamente
cn posicidn de reﬁoso, con la barra vertiocal cn trabajo, ¥y
con la barra vertical en reposo ostandsd 1a horizontal en po-
sicidn dc trabajo.

| Las Figse. 6b, Tb y 8b, roprescntan las vistas on
planta de las figuras 6, 7 y 8, respoctivamento. ‘

Las Figs. 9 a 11 muestran otras tros modificacionos
dol mocanismo conmutador de bola.

Refiriéndonos a las Figsse 1 a 3, so vord que ol me-
canismo conﬁutador, comprende una barra traductora, 1, de
material atslante, dispucsta para su desplazamiento qnfsonti-
do vertical. En csta barra‘so han preovisto cavidadomy 8, que
alojan los {&rganocg mfviles, 9, constitufdos por bolas m td-
licas. In parte inforicr do ostas cavidades 8 ostd formada
por un plano inclinado 15.

La barra de embraguo, 10, do material ais lante, puoc=-

dc ser dosplazada horizontalmeontc, y cetd4 provista do csco-
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taduras, 11, El fondo dc cstas csocotaduras comprende una

parte horizontal, 20, y una partc inclinada 21. Los extre-
mos 13' y 14' dc los resortes 13 y 14, cstdn situados don=-

tro de la parte 20 cuya anchura cs tal quo premite, duranto ol
desplazamionto de la barra 10, quo la parte inclinada 21 no
actdc sobre el extromo 14! dcl roesortc 14. La partc incli-
nada 21 rceibird la bola 9, segdin so oxplicarf on esta des—.
cripcidn.

Por otrn parte, los extremos 43' y 14' de los rosor~
tes cstdn situados on una mucsca, 12, de una pioza fija
10!,

Los rcsortes 13 y 14 cotdn montados en un soporte
inmévil., HEstos rcsortos puocden obtonorse cortando una cinta
dc cualquicr aieacidn conocida, y se doblan y curvan do la
manora méds convenicnte.

BEn la posicidn mostrada cn la Fig.1, las barras ver-
tical y horizontal ostdn on posicidn do roposo y la bola 9
descansa on la cavidad do barra vertical.

Supongames que la barra vortical 4 ha sido despla-
zada cn la dirceceidn indicada por la flocha 16 de forma que
tome la posicidn mostrada on la Fig. 2.

Durantc cl desplagamionte do 1la barré 1, la bola 9
o8 transportada por clla y, cuando ¢l plano inclinado 15 1lle-
ga a la mismn altura quo la cscotadurn do la barra horigontal, :
dicha bola rodard por el planc inclinado y ocupard la posi-
cién indicada on la Fig.2.

31 la barra do ombraguc 10 os dosplazada cn direc-
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¢ién do la flecha 17; lo bola 9 sordlarrastrada cn ol

misme scntido y ompujard el teminal 14! aol rosorte mé-
vil 14 hasta hacer contacto con ¢l tominal 13' dol rosor-
tc 13. Como mc indica on lo Fig.3, quecda ontoncos corrado
cl contacto cléetrico hcl circuito conoctado a los resortes
13 ¥ 14. E1 degplazamionto de 1o barra 40 ostd calculado
para lograr la prosidn descada entre los contactos 13! y
14'.

Si la barra vertical wvuolve a su posiciédn de T oposo,
micntras la barro horizontal pormencce en su posicién do
trabajo, la bola 9 quecda retonida en trabajo dentro de la
cscotadura do la barra horizontal 10 modiante lo picza fija
10" y el borde do la barrc vertical 15 la parte. inclinada
21 do la cscotadura para lo bola ya no enfronta la cavidad 8
do lo barra vertical, como sc mucstra claramonto on la Fig.3.

Cuando la barra horizontal 10 os devuclia a su
posicién de roposo (desplazdmdose con dircceién do la flooha
22), la bola 9 ya no prosiona cl cxtromo 14" dol rosorte 14
¥y por lo tanto B0 abrc ¢l contacto cntre 13! ¥y 14', Cuando
la parte inclinada 21 llegn frente a la cavidad 8, 1a bola
9 rodard sobre dicha superficic ihclinada y cacré on la oca=-
vidad 8 para tener su posicidn mostrads on la Fige1.

Is ovidonte quec en el caso considorado de .cste in-
vonto, ¢l movimionto dec lo bola 9 por la barra horiaontal
pucde utilizarso para hacor funcionar un 8rgano do prosién,
0 cualquicr dispositivo adocuado, que actde los rosortes de

contacto de forma quo sc ciorron o abran circuitos oléctricos.
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Tanbién os cvidento que, combinando doterminado nd-...
mero do barras horizontales y verticales,  scrd posible cons=—
truir un multi-conmutador dol tipo do barras oruzadas adoptado
prara cstablecer intorconcxionecs cntro campos do contactos dige
tribuidos on dircccionos horigontal ¥y vertical,

51 nos referimos ahora a las Figs. 4 y 5 pOQrd vor-
s0 quc cuando una barra horizontal ostd on posicidn do traba—
Jo durante cl dosplazamicnto de um barre vortical, la bola,
asociada con la horizontal on su posicidn do trabajo, puedo ocs~
tar situada on la cavidad do 1z barra vertical,

En la fig.4 sc suponc quo la barra vertical 9 pofhano-
co on la posicién de roposo, miontras la barra horizontal 10
cetd on la de trabojo y la horizontal 22 cn la do TGPOS8O,

Suponicndo que 1o barrae 1 o8 movida on dircocidn do la
flecha 23 con objcto de llegnr a la posicidn mostrada on la
Fig.5¢ bo obscrvard que, como consccucncia do estc movimicn—
to de la barra 1, la bola 9' ha cafdo en lo cavidad 41! de la
barra 22 como antes se ha oxplicado, Sin oembarso, la bola 9
ha poermanceido retonida cn la cavidad 8 por la cara lateral do
la derecha de la barra 10. Do csta mnera se ha logrado una
indopendencia de movimicntos do las barras verticalos rospooto
a las horizontales on la posicidn de trabajo; esto permite ol
ompleo de la misme Wrra vertical para aoccionar contactos do

s
diversas barres horigontalcs,
4 continuacidn sc dosoribird la realizacién y fun-

cionamiento del meoanismo conmutador mos trado en lasg Pigs.ba
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Este mecanismo conmutador comprende una barrs ver—
tical dispues%a para deslizarse en una Pieza fija 21. En esta
barra vertical se han previsto cavidades 27 para laé bolas 26,
La parte inferior de estas cavidades est4 constituida por un
planc inclinado 28, )

La picza fija 25 tiene una escotadura 29 dentro de 1la
oual hay un pasador 30 sobre cuya oulata acciona un resorte
reouperador 31. La barra horizontal 37 tiene un &mbolo 32
cuyo extremo estd norinalmentc metido on 1la escotadura 29.

En posicién de reposo de las barras horizontal y
vertical, los divereos componentes ocupan las posiciones mog-—
tradas cn las Figs.6a y 6b. La bola 26 descansa on la ocavidad
27 de la barra vertical 24.

Supongamos que la barra vertical se desplaza en direc-—
cidén de la flecha 33 y que ocupe la posicidn mostrada en las
Pigse'Ta y 7.

La bola 27 que ha sido arrastrads por la barra vorti-
cal 24, cae, rodando por la superficioc inclinada 28, cn la es~
cotadura 29 y tomard la posiocién indicada en las Figs. 7a y Tb,

La barra hofizontal 37 es accionada ahora en direocién
de la fleocha 34 y ocupard la posici6nwmostrada en las Figs.
8a y 8b,

Durantc su movimiento, la barra 37 mediante su é&mbo-
lo 32, desplazard la bola 26 ompujando ol pasador 30 y com=
rrimiendo el resorte 31. La caboza del pasadcr 30 acciona el

resorte mévil 35 para cerrar cl contacto con ¢l resorte fijo

36.
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41 final del movinicnto de la barra horizontal
37, los divereos clementos ocupan la pogicién mostrada en
la Fig.8b.

Se obscrvard que, si estando la barrs horizontal
cn su posicidn do trabajo, la barra vertical 24 vuclve a
la suya de reposo, la bola queda rotenida en la escotadura }

29 ¥y no pucde cacr otra vez on la cavidad 27 do dicha barra

S

27 ;
Cuando la barra horizontal 37 wvueclve a su posi=

cién de ropose, ol émbolo 32 os extratdo de la escotadura

1 S Y

29; la bola 29 por lo tanto os desplazada por el pasador E
30 debido a la acciédn del>resorte antagonista 31.En cuanto &
la bola 36 queda frente a la ocovidad 27, rodard por la su-
perficie inclinada 38 é la cscotudura 29 y ocaerd on la oca-
vidad 27 de la barra 24. Los divorsos componentes cstardn
ahora on 1o posicidn mostrada on las Pigs. 6a v 6be

Las Figs. 9, 10 y 11 mucstran tres modifiocaciones
diferentes de acucrdo con ol mismo principio de funcionamien—
to.

Las barras verticales 40 y las horizontalos 45

puedon doslizar sobrec la pieza fija 43, La bola 41 puecds

ser elevada dontro del surco 42 por la accién de un drgano
de arrastre 44 pertenccicnte a la barre traductora 40.

En la pesicidn dc roposo, la bola ocupard la po-
sicidén 41a,

Cuando funciona la barra 40, la bola os transpor—

tada ‘@ la posicidn 41b. La barra horizontal 45, al funcionar
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cntonces, desplaza la bola, modiante la picza de arrastre
46, y la sitdc on posicién 41c.

n csta posicién la bola actuard sobre el rosorte
mévil 47 y sc corrard ol contadto 4748,

8i la barra vertical 40, os 1loveda a su posicidn
do roposo, la bolwu gqueda rotenida on posicidn 41c, por la
acoidn dc la barra horisontal 45.

fuando la barra horizontal 45 e8 llevada a su posi-~
oién de reposo, la bola os repucsta y por la ganaladura lle-
ga o la posicién 41a.

No o8 nccesario afiadir, que cl objcto de esto in-
vento sc ocumple tanto si sc cmplean bolas deo mxterial no
conductor y barrcs metdlicas o bolas metdlioas'y barras on
cuya cstructurc hays partes de m tericales no conducteras de
elcetricidad.

Tn rosumen, ¢l presentc invento sec refiere a un
mocanismo commutador que comprendc un 6rgano mévil que
hajo ¢l control do una barre vertical pasa a dependor de
una barrc horizontal, de tal forma que, durante el desplaza—
miento dec dioha barra horizontal ofcotda directa o indirecta-
montc el funcioncmicnto de los contactos cldctricos; ademds,
on ol mooconismo hay medios para reponcr automdticamente el
érgono mévil, bajo ol control do la borra vertioal, ouando

la barra horizontal es dewvuelta o su posiciédn de reposo.




225

230

235

240

R \ B o B LI W

Los puntog do inveoncién propla y nucva que Se
precentan porl quo sean objoto dec csta Potente de veinte
afios, son los siguicntoss

4., Un moconismo conmutador para circuitos eléctri-
cos, soncillo o miltiplc, pora telecomunicacién o aplicacio=
nes ondlogas, quc comprende un 8rgono que sco muove libre-
mente, cnoargado do cfectuar 1la conexién; dicho mecanismo
queds caracterizado porque dicho drganc mévil y libre outd
normelmonte controlado por unc barra traductora y, por el
movimicnio dc éasta o unt operacién do trobajo, pasa a gue=
dar bejo ¢l control de una barrs do cmbragucs cuando esta
barra sC mucve, o una posicién do trabajos ¢l 8rgano mévil
ciecrrn dirccta o indircctamente un circuito cléctrico y
queda ontonces bajo el control de dicha barrc do embraguc
cuzndo la borrs troductora vuslve a su posicidn de rcposo,
poro qucds cutomfdticamente bajo ol control de esta barra
troduators on cucnto la barre de cmbrague pasa o su posi-
cidn dc reposo.

2, Un mooonismo conmutcdor parc circuitos cléotri-
cos, do uoucfdo con ol punto anterior on que el 6rgano mé—
vil 1librc, quo sirve do medindor para lc conexiédn, consiste
en une bola do pequefias dimensiones, proforentemento; osta
bole cstd normalmente situada on una cavidad de la barra
traductora, y, durante cl movimionto vorticel de osta ba-

rra, pucedc caer on unt cgcotadura de unc barro do cmbrague

2
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horizontal, o cn un blogue fijo, ¥ origina el cicrre do con-
tacto de reoortes durante ol siguicatc movimicnto do la ba-
rro de ombrasuc hacia su posicidn de trabajos.

3. Un mooconismo conmutador pard circuitos cléetri-
cos, de aoucrdo con los puntos 1 y 2, quo 8¢ caractoriza
porque‘las covidados on que sc aloja ol 8rgono mévil inter—
mcdio, ticnon cadn uno una superficic deslizante sobro la
cual ¢l drgono mévil puede llogar o la correspondicnte oa-
vidad do otrn borrs o deo unc pleza fijn.

4. Un mccanigmo conmutodor para circuitos eléctricos,
de acucrdo con cunlguicra do los puntos prcdodontes, caracte—
rigado porque cada barra traductora os comdn a varias barrass
de cmbroguc y por cadn una de cstas dltimas contienc una co—
vidad con hola.

5. Un mcoanizmo conmutador pard circuitos cléetri-
cos dc acucrdo con los puntos 1 a 4, caracterizado porgque
1ns borrhc horizontales cotdn constituidos por émbolos que
prosionan las bolas, cn cavidados do piozas fijos, coﬁtra
pasadores, provistos do resortes antagonistos (Fig. 6-8), que
actdan sobre los contactos.

6, Un meoanismo conmutador para circuitos eléctri~
cos, dc aocuerdo con el punto 1, on que ¢l 8rgono mévil intor-
modio ostd dispuosto pars movorsc on uUnd ranurd y pasar a
dopender de lo barrc do embraguc cuando llego o una dotermi-

nodn posicién de dicha ronura (Fige 9, 10 ¥ 11).
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7. Un meconismo conmutador pard eirouitos eléc-—

tricos.
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Tal y como sc ha deserito on 1la Memoria gquo ante-
ccdo, represcentado on los dibujos que se acompaiian o los
fines ospecificados.

Esto momoris consta do 12 hojos cscritas por una
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