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.MEMORIA DESCRIPTIVA

PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION EN ESPAÑA 

PORi "UN iteOARISMO CONMUTADOR PARA CIRCUITOS NT.híqtrIQOS11 

A NOMBRE DE STANDARD ELECTRICAT S-A. DOMICILIADA EN 

MADRID, CALLE RE RAMIREZ DE PRADO N,° 7

El presente invento se refiere a un mecanismo con­

mutador para oirouitos eléctricos. Más particularmente se 

refiere a un conmutador del tipo de barras cruzadas oapaz de 

oombinar teiminales en múltiple oomo por ejemplo ocurre &n 

los conmutadores selectores usados en telecomunicación, con­

trol a distancia, instalaciones de teleseñalización y análo­

gas.

Una de las características del invento es la utili­

zación de un órgano móvil, que puede ser desplazado verti— 

cálmente mediante una barra traductora, y que, oomo resul—
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tado de este desplazamiento, ocupa una posición dependien­

te de una barra de embrague horizontal} dicho órgano móvil, 

durante el movimiento de la barra horizontal aotda directa 

o indirectamente sobro los elementos de los circuitos eléc­

tricos»
De acuerdo con otra característica del invento, 

cuando un Órgano móvil ha sido desplazado por una barra 

horizontal, se hace independiente del movimiento de labba- 

rra vertioal oon la que está asociado; y cuando la barra 

horizontal es llevada a su posición de reposo, el órgano 

móvil vuelvo automáticamente a la posición en que depende 

de la baria vertical.
De acuerdo con otra característica del invento, 

dicho órgano móvil puede consistir en una bola metálica y 

las barias ser total o parcialmente de material no conductor; 

o bien, la bola puede ser de material no oonductor y las ba­

rras pueden ser metálicas.

Otras características se harán patentes en la si­

guiente descripción, en la que se hará referencia a los ad­

juntos dibujos?

La Pig.i, muestra un mecanismo conmutador de bola 

en que las barras se representan en posición de reposo.

La Fig.2 es una perspectiva del mecanismo mostrado 

en la Fig.1; la barra vertioal está ahora en posición de 

trabajo.
La Fig.3 es una perspectiva del mecanismo represen­

tado en la Fig.1, en que la barra vertical ha vuelto a su po-
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sioión do reposo» la barra vortical se representa en posi­

ción de trabajo y la bola está en situación de cerrar el 

circuito clóctrico.

La Fig.4, muestra un corto vortical del mecanismo 

conmutador compuesto do una barra vortical asociada a dos 

barras honzontalosj la barra vortical ostá roprosontada en 

posición do reposo.

La Fig«5 muostra el mecanismo de la Fig.4, peio 

en el quê  la barra vertical ostá ahora on posición vortical.

Las Figs. 6, 7 y 8 ropresontan cortos verticales 

do una modificación del antorior mecanismo, respootivamonto 

on posición do reposo, con la barra vertical en trabajo, y 

con la barra vertical en roposo ostandró la horizontal en po­

sición do trabajo.

Las Figs. 6b, 7b y 8b, ropresontan las vistas on 

planta do las figuras 6, 7 y 8, respectivamente.

Las Figs. 9 c. 11 muestran otras tros modificaciones 

del mocanismo conmutador do bola.

Rofirióndonos a las Figs. 1 a 3, so vorá que ol mo­

canismo conmutador, comprendo una barra traductora, 1, de 

material aislante, dispuesta para su desplazamiento on s onti- 

do vortical. En esta barra so han provisto cavidades» 8, que 

alojan los órganos mjívilos, 9, constituidos por bolas me tá- 

licas. La parte inferior do osta3 cavidades 8 ostá formada 

por un plano inclinado 15.

La barra do ombraguo, 10, do material aislante, puo- 

dc sor dosplazada horizontalmonto, y está provista do oseo-
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taduras, 11, El fondo do estas escotaduras comprende una 

parto horizontal, 20, y una parto inclinada 21. Los extre­

mos 13' y 14' de los resortos 13 y 14» están situados den­

tro do la parto 20 cuya anchura os tal quo permito, duranto ol

dosplazamionto do la barra 10, quo la parto inclinada 21 no f|:
actúo sobro ol extremo 14> del rosorto 14. La parto indi- f

i
nada 21 recibirá la bola 9» sogún so explicará on esta dos— (

cripción. |
li

Por otra parto, los extremos 13' y 14' de los rosor- | 

tos están situados on una muesca, 12, do una pieza fija |
I10'. |
f

Los resortes 13 y 14 03tán montados en un soporte j

inmóvil. Estos resortes puodon obtenerse cortando una cinta f. I
do cualquier aleación conocida, y so doblan y curvan do la | 

manora más conveniente. I

En la posición mostrada on la Fig.1, las barras ver- ¡¡ 

tioal y horizontal ostán on posición do roposo y la bola 9 I
fdescansa en la cavidad do barra vertical. Ií

Supongamos quo la barra vertical 1 ha sido despla- ¡

zada on la dirección indicada por la flecha 16 de forma quo ¡

tomo la posición mostrada on la Pig. 2. i

Duranto ol desplazamiento do la barra 1, la bola 9 í 

es transportada por olla y, cuando ol plano inclinado 15 lie— [ 

ga a la misma altura quo la escotadura do la barra horizontal, i 

dicha bola rodará por el plano inclinado y ocupará la posi— ¡ 

ciÓn indicada on la Pig,2.

Si la barra do ombraguo 10 os desplazada on direc-

»
I

90
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oi<5n do la flocha 17, la bola 9 sorá arrastrada on ol 

mismo sentido y empujará ol toiminal 14' dol rosorto mó­

vil 14 hasta haoor contacto con ol toiminal 13' dol rosor- 

tc 13. Como so indica on la Fig»3, queda ontoncos cerrado 

ol contacto olóctrico dol circuito conoctado a los resortes 

13 y 14» El desplazamiento de La barra 10 ostá calculado 

para lograr la-presión dosoada entro los contactos 13' y 

14'.

Si la barra vertical vuolve a ¡cu posición de roposo, 

mientras la barra horizontal pormanoco en su posición de 

trabajo, la bola 9 queda retenida on trabajo dentro do la 

escotadura do la barra horizontal 10 mediante la pioza fija 

101 y el bordo do la barra vertical I5 la parto,inclinada 

21 do la escotadura para la bola ya no onfronta la cavidad 8 

do la barra vertical, como se muestra claramonto on la Fig«3*

Cuando la barra horizontal 10 os devuelta a su 

posición do reposo (desplazándose on dirocción do la flooha 

22), la bola 9 ya no presiona ol extremo 14' dol rosorto 14 

y por lo tanto eo abre ol contacto entro 13’ y 14', Cuando 

la parto inclinada 21 llega fronte a la cavidad 8, la bola 
9 rodará sobro dicha superficie inclinada y caerá on la ca­

vidad 8 para tonor su posición mostrada en la Fig. 1.

Es evidonto quo en el caso considerado do .oste in­

vento, ol movimiento do la bola 9 por la barra horiaontal 

puedo utilizarse para hacor funcionar un órgano do prosión, 

o cualquier dispositivo adocuado, quo actdo los resortes do 

contacto do forma quo so ciorron o abran circuitos olóctricos»
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Tambión os evidente que, combinando determinado n\l— _ 

mero do barras horizontales y verticales, ■ será posible cons- 

truir un multi—conmutador del tipo do ba,rras cruzadas adoptado

para establecer interconexiones entro campos de contaotos dis- f
I

tribuidos en direcciones horizontal y vertical, ¡

nos referirnos ahora a las Fxgs, 4 y 5 podrá ver-*
*

so que cuando una barra horizontal ostá on posición do traba­

jo duranto ol desplazamiento do una barra vertical, la bola.' f \
asociada con la horizontal on su posición do trabajo, puedo os—

‘
tar situada on la cavida.d do la barra vertical.

En la fig*4 so supono quo la barra vertical 1 poxroano- 

co on la posición do roposo, miontras la barra horizontal 10 

ostá on la do trabajo y la horizontal 22 en la do roposo.

Suponiendo quo la barra 1 os movida on diroooión do la 

flocha 23 con objeto do llegar a la posición mostrada on la

Fig.5r bo observará quo, como consecuencia do esto movimien— I
i:

to do la barra 1, la bola 91 he, caído on la cavidad 111 de la I

barra 22 como antes so ha explicado. Sin embargo, la bola 9 J
|

ha permanecido rotonida on la cavidad 3 por la oara latoral do f

la derecha do la barra 10. Do osta manora so ha logrado una f|
indopendoncia de movimientos do las barras verticales rospeoto J 

a las horizontales on la posición do trabajo; esto permite el ?

ompleo do la misma barra vertical para aocionar contactos do \» i
divorsas barras horizontales,

A continuación so dosoribirá la realización y fun­

cionamiento del meoanismo conmutador mostrado en las Pigs,6a
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Este meoanismo conmutador comprende una barra ver­

tical dispuesta para deslizarse en una pieza fija 21. En esta 

barra vertioal se han previsto cavidades 27 para las bolas 26. 

La parte inferior de estas oavidades está constituida por un 
plano inclinado 28.

La pieza fija 25 tiene una escotadura 29 dentro de la 

cual hay un pasador 30 sobre cuya oulata acciona un resorte 

recuperador 31. La barra horizontal 37 tiene un émbolo 32 

ouyo extremo está normalmente metido en la escotadura 29.

En posición de reposo de las barras horizontal y 

vertical, los diversos componentes ocupan las posiciones mos­

tradas on las Figs.6a y 6b. La bola 26 descansa en la oavidad 

27 de la barra vertical 24.

Supongamos que la barra vertical se desplaza en direc­

ción de la flacha 33 y que ocupe la posición mostrada en las 

Fifís. 7a y 7; .

La bola 27 que ha sido arrastrada por la barra verti­

cal 24, oae, rodando por la superficie inclinada 28, en la es­

cotadura 29 y tomará la posioiÓn indicada en las Fifís. 7a y 7b,

La barra horizontal 37 os accionada ahora en dirooción 

de la flecha 34 y ocupará la posición mostrada en las Fifís.

8a y 8b.

Luranto su movimiento, la barra 37 mediante su émbo­

lo 32, desplazará la bola 26 ompujando el pasador 30 y com­

primiendo el recorte 31. La cabeza del pasador 30 acciona el 

resorte móvil 35 para cerrar el contacto con ol resorte fijo 
36.

170
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^ol movimiento de la barra horizontal 

37, loe divoreoa elementos ooupan la posición mostrada on 
la Fig,8b.

Se observará que, si estando la barra horizontal 

on su posición do trabajo, la barra vertical 24 vuelve a 

la suya de reposo, la bola queda retenida en la escotadura

29 y no puede caer otra vez on la cavidad 27 do dioha barra 

27.

Guando la barra horizontal 37 vuelvo a su posi­

ción do ropos©, el Ómbolo 32 os extraído de la escotadura 

29, la bola 29 por lo tanto os desplazada por el pasador

30 debido a la acción del resorte antagonista 31.En ouanto 

la bola 36 queda frente a la cavidad 27, rodará por la su­

perficie inclinada 38 a la escotadura 29 y oaerá en la ca­

vidad 27 do la barra 24. Los diversos componentes estarán 

ahora on la posición mostrada on las Figs. 6a y 6b.

Las Figs. 9, 10 y 11 muestran tres modificaciones 

diferentes de acuerdo con el mismo principio do funcionamien­

to.

Las larras verticales 40 y la3 horizontales 45 

puedon doslizar sobro la pieza fija 43. La bola 41 puede 

sor elevada dentro del suroo 42 por la acción do un órgano 

do arrastre 44 pertenooionto a la barra traductora 40.

En la posición do reposo, la bola ocupará la po­

sición 41a»

Cuando funciona la barra 40, la bola 03 transpor­

tada a la posición 41b. La barra horizontal 45, al funcionar
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entonces, desplaza la bola, modiante la pieza do arrastro 

46, y la 3 i tila on posición 41o.

En osta posición la bola actuará sobro el rosorte
móvil 47 y se corrará ol contacto 47—48.

Si la barra vertical 40, os llevada a su posición 

do reposo, la bola quoda rotenida en posición 41o, por la 

acción de la barra horizontal 45»

Guando la barra horizontal 45 es llevada a su posi- 

oión de reposo, la bola os repuesta y por la oanaladura lle­

ga a la posición 41a»

Uo os necesario añadir, que ol objeto de esto in­

vento se oumple tanto si se emplean bolas do material no 

conductor y barras metálicas o bolas metálioas y barras en 

cuya estructure?, ha ya partes de materiales no conductoras de 

electricidad.

En ro3umen- ol presento invento so refiero a un 

mecanismo conmutador que comprende un Órgano móvil que 

bajo ol control do una barra vertical pasa a depender do 

una barra horizontal, do tal forma que, durante ol desplaza­

miento do dicha, barra horizontal efootáa directa o indirecta' 

monto ol funcionamiento do los contactos olóctricosj además, 

on el mooa.nismo hay medios para reponer automáticamente el

|
f
l
I

íI|

|

!
Órgano móvil, bajo ol control do la barra vertical, ouando 

la barra horizontal es devuelta a su posición de reposo.
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Los puntos do invención propia y nueva que so

presentan para quo sean objoto do osta Patento do veinte j
|

años, son loe 3Íguiontoss 1
|

1. Un mecanismo conmutador para circuitos elóctn- j.

eos. sencillo o múltiplo, para telecomunicación o aplicacio- |
(

nos análogas, quo comprando un Órgano quo se muevo libre- ! 

mentó, cnoargado de efoctuar la conexión^ dicho mecanismo ¡

queda caracterizado porque dicho órgano móvil y libre está s
|

normalmente controlado por una barra traductora y, por ol r
i

movimiento de ósta a una operación do trabajo, pasa a quo- ,
I

dar bajo el control do una barra do embrague5 cuando esta í

barra so muevo, a una posición do trabajo, ol órgano móvil \

cierra directa o indirectamente un circuito elóctrioo y |
i

oueda entonces bajo el control do dicha barra de embrague |
1cuando la barra traductora vuelve a su posición do reposo, 

poro queda outomóticamonto bajo ol control do osta barra

traductora en cuanto la barra de embrague pasa a su posi-
,

oi5n do reposo, |
2. Un mecanismo conmutador para circuitos eléotri- c

I
oos, do acuordo con ol punto anterior on quo ol órgano mó- ¡ 

vil libro, quo sirvo do mediador para la conexión, consiste j 

on una bola do pequeños dimensiones, proforontemontoj osta 

bola está normalmente situada on una cavidad do la barra 

traductora, y, durante el movimionto vertical de osta ba­

rra, puodo caer on una escotadura de una barra do embrague

¡ 'Ií
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horizontal, o an un bloquo fijo, y origino, ol ciorro do con­

tacto do resortes durante ol siguiente movimiento do la ba­

rra do embrague haoia su posición do trabajo»

3. Un mecanismo conmutador para circuitos eléctri­

cos, de aouordo con los puntos 1 y 2, que so caracteriza 

porque las envidados en que so aloja ol órgano móvil inter­

medio, tionon cada una una superficie deslizante sobro la 

cual ol Órgano móvil puedo llagar a la correspondiente oa- 

vidad do otra barra o de una pioza fija.

4. Un mecanismo conmutador pa.ra circuitos eléctricos, 

de acuerdo con oua.lquiora do los puntos procedentes, caracte­

rizado porque cada barra traductora os común a varias barrass 

do embrague y por cada, una do estas última.s contieno una ca­

vidad con bola.
5. Un mecanismo oonmutador para circuitos eléctri­

cos do acuerdo con los puntos 1 a 4< oaraotorizado porquo 

las barras horizontales están constituidas por émbolos que 

presionan las bolas, en calidades do piozas fijas, contra 

pasadoras, provistos do resortes antagonistas (Pig. 6-8), que 

actúan sobre los contactos.

6. Un mecanismo conmutador para circuitos eléctri­

cos, do aouordo con ol punto 1, on quo ol érgano mévil inter* 

modio está dispuesto para movorse on una ranura y pasar a 

depender de la barra do embrague cuando llega a una determi­

nada posicién de dicha, ranura (Fig. 9> 10 y 11).
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7, Un mecanismo conmutador para cirouitos eléc­

tricos.

Tal y como so ha descrito on la Memoria que ante­

cedo, representado on los dibujos que se aoompañan a los 
fines especificados.

Esta memoria consta do 12 hojas escritas por una
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