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PRIMER CERTIFICADO DE ADICI

por! " Una mejora en e l  ob jeto  de l a  patente p r in c ip a l nú­

mero 191*698 que recae sobre un perfeccionam iento en lo s  

ap arato s to o ad isco s fo n o grá fico s de cambio automátieo'1 — —

a favor de Don Domingo BERTRAN TOMAS » de n acion alidad  e s ­

pañola». dom iciliado en BARCELONA, Demóstenes» números 6 y 8#

En l a  memoria de l a  patente p r in c ip a l  se describe y 

se  re iv in d ic a  un perfeccionam iento introducido en lo s  apa­

ra to s  to cad isco s  fo n o gráfico s»  cambiadores autom áticos de 

d iscos#  que a fe c ta  a d iv e rsa s  p a r te s  de lo s  mismos*

T a le s perfeccionam ientos permiten» además de un ade­

cuado almacenamiento y una f á c i l  su b stitu c ió n  de unos d i s ­

cos por o tro s de lo s  destin ados a s e r  tocados en tina misma 

se s ió n , que cada d isco  pueda se r  tocado por ambas c a ra s  s in  

necesidad de in v e r t ir  su  p o sic ió n  en e l  soporte sobre e l  

cu a l g ir a *

C onstituye esencialm ente e l  perfeccionam iento que es 

e l  objeto  de d icha patente p r in c ip a l  e l  hecho de disponer

MEMORIA DESCRIPTIVA
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lo s  ap ara to s to cad isco s de manera que presenten  alrededor 

de una columna o vastago  c e n tra l de soporte y gu ía  de lo s  

d isoo s un aro  g ir a to r io  sostenedor de cada uno de e l lo s  du­

ran te  su  uso su je tán d o lo s por l a  o r i l l a  de lo s  mismos me­

diante órganos oapaoes de detener a l  d isco  para mantenerlo 

en p o sic ió n t hallándose dicho aro situ ad o  entre dos pick-up 

d isp u esto s de manera que puedan se r  ap licad o s sucesivam ente, 

de un modo automático» respectivam ente a l a  cara  superior 

del d isco  sosten ido  por e l  aro g ir a to r io  y a  l a  cara  in fe ­

r io r  d e l mismo para  que se a  p o sib le  to car seguidamente am­

bas caras» u tilizá n d o se  además un mecanismo autom ático que 

d esp laza  ambos pick-up fu era  d e l aro g ir a to r io  a l  l le g a r  e l  

segundo de e l lo s  a  l a  reg ión  c e n tra l s in  grabación  d el d i s ­

co» y otro mecanismo autom ático que acciona lo s  retenedores 

d el d isco  en e l  aro» tina vez re t ir a d o s  lo s  pick-up* para que 

pueda dioho d isco  oaer sobre una p i l a  formada con lo s  to ca­

dos anteriorm ente alrededor de l a  parte  de l a  columna o v a s ­

tago c e n tra l in fe r io r  a l a  s itu a c ió n  d e l r e fe r id o  aro *

E l  ob jeto  d e l c e r t i f ic a d o  de ad ic ió n  a que se  r e f ie r e  

l a  presente memoria d e sc r ip t iv a  es re iv in d ic a r  una mejora 

que presentan  lo s  ap arato s fab ricad o s de acuerdo con la  

e se n c ia lid ad  d el ob jeto  de la  c ita d a  potente p r in c ip a l»  que 

co n siste  en e l  hecho de e s ta b le c e r  lo s  mismos de manera que 

e l  soporte g ir a to r io  de lo s  d isc o s  no quede cargado más que 

por e l  d isco  que se a  tocado* derivándose de e ste  heeho l a  

v en ta ja  de que l a  p i l a  formada con lo s  d isco s  de reservo  

para l a  audición  pueda s e r  n u trid a  con un número muy impor-



5

10

15

20

25

194328
~ 3 •*

tante de d iso o s s in  que se a  a fectad o  por su  peso e l  funcio­

namiento de dicho soporte g ir a to r io *  sobre e l  cu a l no g r a v i­

ta rá  jamás más que el peso del d isco  que haya pasado a apo­

yarse  temporalmente en é l»  lo  cu a l r e s u l t a  también ven ta jo ­

so para l a  normalidad de funcionamiento d e l motor del apa­

r a to , que a r r a s t r a r é  siem pre, aproximadamente, un mismo pe­

so * También se lo g ra  con e l lo  que e l  pioh-up no tenga que 

i r  desplazándose para actu ar a d ife re n te s  a ltu ra s  correspon­

d ien tes a l a s  que i r l a  tomando l a  acumulación de d isco s  de 

no u t i l i z a r s e  e l  d isp o s it iv o  que de acuerdo con e l  objeto  de 

l a  patente determina en l a  forma dicha l a  s in g u lar id ad  de 

apoyo de un d isco  t r a s  otro  en e l  soporte g i r a to r io ,  durante 

e l  tiempo n ecesario  para que sean tocadas sucesivamente su s 

dos c a ra s  por lo s  sendos pioh-up d isp u esto s en e l  aparato  con 

t a l  f in *

Otra mejora que ha de p ro teger e l  c e r t i f ic a d o  de ad io ión  

re s id e  en e l  hecho de que lo s  dos p ich-up, a l  term inar l a  

e jecución  de una de l a s  dos c a ra s  d el d isco  en curso de e je ­

cución situ ad o  en e l  aro de sostenim iento del mismo, pesan 

a l  otro  lado de l a  columna c e n tra l  del ap ara to , atravesando 

sendas depresiones e s ta b le c id a s  en l a  misma, para que pueda 

se r  e l  pich-up correspondiente ap licad o  debidamente a l  surco 

fón ico  de l a  cara  del d isco  no u t i l iz a d a .  Constituye o tra  

mejora e l  hecho de que lo s  reten edores d e l d isoo  situ ad o  

en e l  aro de sostenim iento están  co n stitu id o s  por órganos 

g ir a to r io s  oapaces de o cu ltarse  momentáneamente, desapare­

ciendo d el vano del aro  y dejando caer en consecuencia e l
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d isc o , accionados por e l  movimiento de un a n i l lo  con entran­

te s  o s a l ie n te s  capaces de actu ar sobre t a le s  órganos a l  r e ­

s u l t a r  e l  propio a n i l lo ,  que sigu e  normalmente e l  g iro  d el 

aro sostenedor de lo s  d isco s  coincidiendo axilmente con é l ,d e ­

ten id o , también momentáneamente,por un tope debidamente ac c io ­

nado por e l  mecanismo del aparato  a l  se r  alcan zada por e l  segun­

do pick-up que haya actuado sobre un d isco  l a  p o sic ió n  term inal 

de su función, estando dicho a n i l lo  sometido a l a  acción  de 

un re so r te  que, a l  c e sa r  l a  acción  del c itad o  tope, le  hace 

recobrar l a  p o sic ión  en que determina que lo s  órganos de r e ­

tención d e l d isco  sob resa lgan  en e l  vano d el aro *

Asimismo ha de quedar p ro teg id a  l a  mejora con sisten te  

en e l  hecho de que la  in versión  del sen tido  de g ir o .d e l  aro 

sostenedor d el d iseo  en curso de e jecu ción  puede s e r  e jecu ­

tada por una a lte rn an c ia  de apoya de una rueda f i ja d a  a l  e je  

de transm isión  de movimiento a l  mismo en una u o tra  de aos 

p la t in a s  gemelas paralelam ente op u estas, debidamente acc io ­

nadas por e i  motor del ap ara to , y l a  de que e l  mecanismo de 

gobierno de l a  b sacu lac ión  de lo s  dos pick-up en l a  forma 

requ erida e s té  co n stitu id o  por una v a r i l l a  sometida a l a  a c -  

oión de un re so r te  que tiende a m antenerla apoyada en una 

zona an u lar, en forma de le v a , de una rueda automáticamente 

actuante en lo s  momentos oportunos para r e a l iz a r  t a l  bascu­
l a d  ón*

Para que se  r e a l ic e n  debidamente l a s  funciones a s ig n a­

das a  cada mecanismo del aparato  en la  patente p r in c ip a l , 

a sa  como par© que se  cumplan l a s  condiciones que se  o itan
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especialm ente en este  c e r t i f ic a d o  de ad ición , se  ha dado 

a l  aparato  l a  e stru c tu ra  e se n c ia l  que perm ite comprobar 

e l  caso  de e jecución  p rá c t ic a  d e l mismo representado a  t i ­

tu lo  de ejemplo en lo s  d ibu jos ad ju n to s.

l a  f ig u ra  1 de e s to s  d ibu jo s es una v i s t a  del aparato  

por la  p arte  su p erio r ; l a  f ig u ra  3 es una v i s t a  p a r c ia l  

d e l mismo en a lzad o , en secc ió n ; l a  f ig u ra  3 e s  una v i s t a  

del mecanismo de accionado, en p lan ta ; l a  f ig u r a  4 es una 

v i s t a  del mismo mecanismo, ortogonal re sp ecto  a la  ante­

r io r ;  l a  f ig u ra  5 es una v i s t a  del mecanismo, por debajo ; 

y l a s  f ig u ra s  6 y 7 son d e ta l le s  d e l aro  de sostenim iento 

de lo s  d isc o s*

3?al. como puede ap re c ia rse  perfectam ente en l a s  f ig u ­

r a s  1 y 3 , e l  ap arato  se  compone esencialm ente de una co­

lumna hueca c e n tra l 1 que tien e  una p arte  c i l in d r ic a  3 , 

alrededor de l a  cual se  coloca e l  número de d isco s que han 

de s e r  tocados, apoyándose e l  más bajo  en unos retenedores 

3 accionados por una v a r i l l a  4 ( f ig u ra  3 } ,  a lo ja d a  en l a  

columna 1, p ro v is ta  de una palanca 5 que es empujada cuan­

do deba actu ar por o tra  v a r i l l a  6 ( f ig u ra  5} que tien e  e l  

extremo opuesto constantemente apoyado, por l a  acción  de 

un r e s o r te , en una excén trica  7 que es accionada por e l  

motor d e l aparato  en cuanto funciona un d isp o s it iv o  automá­

t ic o  a l  term inar la  e jecu ción  de l a  segunda cara  de cada 

d isco * Cuando por l a  acc ión  de t a l  mecanismo lo s  re ten e­

dores se ocultan  momentáneamente en l a  columna, e l  d isco  

más bajo  de l a  p i la  re ten id a  puede descender guiado por l a
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columna* quedando en cambio detenido e l  d isco  inmediato s i ­

guiente por lo s  reten edores que rápidamente vuelven a sobre­

s a l i r *  l a  columna 1 tien e  dos depresiones 1 ** l 11 que permi­

ten  e l  l ib re  juego de lo s  pick-up 8 y 9 so sten id o s por l a  oo- 

5 lumna de soporte 10#

En 11 e s tá  situ ad o  un aro de soporte de lo s  d isco s que 

van cayendo de l a  p i l a  su p erio r , montado g ir a to r io  sobre la  

c a ja  12 d el aparato» aocionable por e l  motor d e l mismo como 

se dirá# E ste  aro  e s t á  p ro v isto  de unos órganos g ir a to r io s  

10 13, acc ion ab les simultáneamente por un mecanismo que se ex­

p lic a rá ,d e  manera que queden so b re sa lie n te s  en e l  vacío  del 

aro en e l  c u a l, por se r  d e l diámetro correspon dien te , encaja 

e l  d isco  que ha de se r  tocad» quedando so sten ido  por dichos 

árganos m ientras sob resa lgan  en e l  hueoo# Una vez tocado e l  

15 d isco  por l a s  dos c a r a s ,  dichos órganos dejan  momentáneamen­

te  de s o b r e s a l i r ,  y e l  d isoo» f a l t o  de apoyo, desciende gu ia­

do por l a  columna c e n tra l 1 , s in  que lo s  pick-up 8 , 9 se lo  

estorben  por haber sid o  automáticamente desplazados# Los 

d isco s  ya tocados van acumulándose alrededor de l a  p arte  ba­

so j a  de l a  columna c e n tra l 1*

E l  mecanismo que hace que, cuando ha de abandonar e l  

aro 11 un d isco  to cad »* lo s  pick-up se aparten  autom ática­

mente e s t á  co n stitu id o , t a l  como puede verse  en l a s  f ig u r a s  

1 y S , por una a r t ic u la c ió n  de ambos pick-up a l  soporte 10 

25 respectivam ente en dos puntos opuestos 8 ' y 9 T, y e l  resp ec­

tiv o  apoyo de lo s  apéndices extremos 8 11 y 9 Ir de ambos en lo s  

topes 14 y 15 d isp u esto s en una v a r i l l a  16 d esp iszab le  en lo s
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sen tid o s ascendente y descendente a l  se r  debidamente acc io ­

nada como se d iré *  S I  apoyo in  e s to s  topes es e lá s t ic o  por 

lo g rarse  con interm ediación  de lo s  r e s o r t e s '19 y £0* Los 

dos pick-up* descansan, cuando no actúan en 17 y 18* La 

b ascu lac ión  de t a le s  pick-up alrededor de 8 1 y 9* se produ­

ce en l a  forma s ig u ie n te : Cuando ha de hacerse actuar e l  

pick-up 8 l a  v a r i l l a  16 asciende haciendo que e l  re so rte  19 

se expansione m ientras e l  £0 se  comprime g ra c ia s  a  lo  cu al 

l a  co la  8 11 d el pick-up 8 ascien de y la  cabeza d e l mismo 

desciende en correspondencia para apoyarse en e l  d isco  fo ­

n ográfico  manteniéndose en cambio e l  pick-up 9 separado d e l 

d i s c o .  Cuando ha de aotu ar e l  pick-up 9 l a  v a r i l l a  16 des­

ciende comprimiendo e l  re so r te  19 y a consecuencia de e l lo  

e l  pick-up 8 se  sep ara  d el d isco * Como a l  descender l a  va­

r i l l a  se  expansiona e l  re so r te  £0 de manera que d e ja  de ac­

tuar sobre l a  co la  9 ’ 1 del pick-up 9 é ste  b ascu la  por l a  ao - 

oión del peso S111 y se apoya en l a  cara in fe r io r  d e l d isc o .

La v a r i l l a  16 e s t á  som etida constantemente a  l a  acción  de un 

re so r te  16* que tiende a  h acerla  descender para  que se man­

tenga apoyada en una zona configurada en forma de lev a  de 

una rueda in fe r io r  £1 ( f ig u ra s  5 a  5 ) .  E l soporte 10 e s tá  

unido a  un vastago  tubu lar 3£ que puede g ir a r  en un apoyo 

asimismo tu bu lar £3, en e l  cu a l descansa dicho soporte su­

periorm ente. Por medio de dicho vastago  tu bu lar ££, que t i e ­

ne f i ja d a  a su extremo in fe r io r  una rueda de caucho £4 que 

puede en trar en contacto alternadam ente con otros dos ru e­

das £5 y £6 que g iran  en sen tid o s opu estos, se produce e l
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avance y e l  re tro ce so  de lo s  p ick-up* La ro tac ió n  d el so­

porte 10 sobre e l  apoyo tu bu lar 33 permite que e l  pick-up 

en función s ig a  e l  suroo fón ico  grabado en lo s  d isco s* Se 

comprende perfectam ente» observando e l  dibujo» que g ra c ia s  

5 a  l a  manera de e s t a r  re lac ion ad os lo s  dos pick-up entre sd 

y con l a  v a r i l l a  16» cuando uno de e l lo s  quede apoyado en 

una eara  d e l d isco  situ ad o  en e l  aro 11, e l  otro  se  h a lla r á  

separado de l a  cara  opuesta del mismo quedando también ase­

gurada l a  sim ultánea separación  de lo s  dos pick-up del d i3 - 

10 oo cuando» ya tocado t o t a lmente é ste »  deban d esp lazarse  pa­

r a  p erm itir  l a  su b stitu c ió n  de un d isco  por o tro .

Por o tra  parte» e l  e je  v e r t i c a l  37 termina superiormen­

te» a  l a  a ltu r a  d e l aro 11» en un apéndice 38 que cuando 

g i r a  e l  propio e je  en momento oportuno, accionado por una 

15 palan ca f i ja d a  a é l  y que a su vez rec ib e  e l  movimiento de 

una v a j i l l a  39 apoyada en una excén trica  30, se co loca en 

una p o sic ió n  en l a  cu a l choca con un s a l ie n te  31 de que e s ­

t á  p ro v isto  un a n i l lo  33 montado en e l  aro 11 con cén trica­

mente apoyado en la  cabeza de to r n i l lo s  33* ( f ig u ra  7) y 

30 movible resp ecto  a l  a ro , aún cuando le  s igu e  normalmente

en su g iro  m ientras no actúa e l  mecanismo que e stá  en cur­

so de d escrip ción * Al quedar apoyado e l  s a lie n te  31 en e l  

apéndice 38, dicho a n i l lo  33 no puede se g u ir  a l  aro 11 en 

su  g iro»  y e l  oambio de p o sic ió n  de uno resp ecto  a l  otro 

35 que momentáneamente se  produce determina que unas muescas 

03* d e l a n il lo  actúen sobre l a s  c o la s  13r de lo s  órganos 

13 de manera que l a s  p a rte s  s a l ie n te s  1 3 11 de lo s  mismos
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se  s itú e n  en e l  aro 11 de modo que dejen de so b r e sa l ir  en 

su vano y de r e a l iz a r »  en consecuencia» e l  sostenim iento 

del d isco  para que é ste »  f a l t o  de apoyo, ca iga  por su  pro­

pio  peso como, ya se  ha indicado en l a  p arte  in fe r io r  d e l 

5 a  ro * Un re so r te  33 produce» a l  sep ararse  e l  s a l ie n te  31 

del apéndice 88 por l a  continuidad de g iro  del aro 11 y e l  

cambio de p o sic ió n  de t a l  apéndice, l a  recuperación  por e l  

a n illo  32 de su  p o sic ión  normal resp ecto  a l  aro 11» y por 

consiguiente l a  v u e lta  de lo s  órganos 13 a  su p o sic ió n  so -  

10 b re sa lie n te  en e l  vano c e n tra l del aro» para poder so sten er 

e l  nuevo d isco  que pase a ocupar e l  mismo» E ste  aro e s t á  

so sten id o  por dos po leas 34 y 35 de p e r f i l  correspondiente 

a l  del aro que» g i r a t o r ia s  alrededor de e je s  de po sic ión  f i ­

ja *  fr ic c io n an  e l  borde del propio aro» y una te rc e ra  polea 

15 ig u a l 36 montada en un brazo 37 a r tic u la d o  a un vastago  38

y que por l a  moderada p resió n  de un re so r te  a rro llad o  en d i­

cho vastago  tiende a mantenerse apoyada en e l  borde del a ro , 

obligando a é s te  a permanecer apoyado en l a s  o tra s  dos po­

le a s  34 y 35» l a  po lea 34 e s  l a  que comunica a l  aro 11 e l  

80 movimiento de g iro *  porque su  e je  de p o sic ió n  f i j a  34' e s

g ir a to r io  con e l l a  y e s t á  p ro v isto  in feriorm ente de una rue­

da de fr ic c ió n , no represen tad a , en la  cu a l pueden apoyarse 

alternativam ente l a s  p la t in a s  gemelas 40 y 41* d e sp laz ab le s , 

entre l a s  cu a le s queda aq u e lla  in te rc a la d a * E s ta s  p la t in a s  

85 están  montadas en un e je  48 , que rec ib e  e l  movimiento del mo­

to r  e lé c tr ic o  43 aooionador gen eral d e l aparato»

Cuando un d isco  empieza a g i r a r  e l  d isp o s it iv o  de go-
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tie rn o  automático 4e lo s  pick-up determina que «1 superior»

8 , se  apoye en la  cara  su perio r d e l d isco» en p o sic ió n  pro­

p ia  para  in io ia r  y se g u ir  e l  reco rrid o  del suroo fónico del 

mismo» h a sta  que» alcanzada una p o sic ió n  próxima a l  e je  id e a l  

de g iro  del d isco» coincidente con e l  de g iro  d e l aro 11» se 

produzca e l  funcionamiento autom ático de un mecanismo s i t u a ­

do» como todos lo s  de gobierno» en l a  parte  b a ja  d e l aparato» 

que lo  levan ta  y lo  hace re tro ced er simultáneamente con e l  

pick-up in fe r io r  que siempre le  sigu e  paralelam ente en su ca­

mino para que pasen ambos por l a s  depresiones 1* y 1 ”  prac­

t ic a d a s  en la  columna c e n tra l 1 con t a l  fin »  y vayan a  s i ­

tu arse  a l  otro  lado de l a  misma para  que e l  9 pueda quedar 

debidamente situ ad o  fre n te  a  l a  parte  de la  cara  in fe r io r  d e l 

d isco  a  que deba a p lic a r se »  ascendiendo» para empezar a  r e ­

correr e l  correspondiente suroo fó n ico * Para lo g ra r  esto  l a  

v a r i l l a  16» debidamente accionada por l a  rueda in fe r io r  de 

lev a  31» t i r a »  ob ligada por e l  re so r te  16*» de la  c o la  8 **  

d e l pick-up su p erio r 8 para hacer ascender tan to  su  cabeza 

como l a  del pick-up 9» para que é s ta  se vaya a apoyar en l a  

ca ra  in fe r io r  d e l d isco *

E l  desplazam iento de lo s  dos pick-up de un lado a  otro 

de l a  columna c e n tra l 1 es producid» g r a c ia s  a  un sa lie n te  

44 f i ja d o  a l  vastago  tubular 33» e l  cu a l a l  a lcan zar aqué­

l l o s  su  carre ra  h ac ia  e l  centro d e l d isco  habrá girado  lo  

su fic ie n te  para que pueda chocar con e l  acódonador del em­

brague automático 45 ( f ig u ra  3)» haciendo que e l  to r n il lo  s in  

f in  46 que g i r a  constantemente alcance lo s  d ien tes del engra-



194328
- l i ­

naje 47-unidos a una rueda 4 7 1 que a  su  vez hace g ira r  a 

l a s  ruedas dentadas 48 y 49 f i ja d a s  a lo s  e je s  de l a s  excén­

t r i c a s  que accionan e l  mecanismo autom ático de cambio.

M ientras se r e a l iz a  lo  que acaba de ez^ ilicarse , e l  aro 

11 debe p ararse  pues» como es n a tu ra l, para poder tocar l a  

cara  in fe r io r  d el d isco situ ad o  en é l  ha de in v e r tir se  e l  

sen tido  de su g ir o . E sta  in versión  del sen tido  de g iro  d el 

aro 11 se produce mediante un desplazam iento de l a  v a r i l l a  

50 ( f ig u ra  5 ) ,  provocado por l a  exoéntrioa 51 oportunamente 

accionada, que transm itido  a l a  palanca 52 hace que é s t a  des­

p lace  debidamente a l a s  p la t in a s  gemelas 40* 41 sobre su  e je  

42¿ haciendo que l a  que se  re q u ie ra  de l a s  dos fr ic c io n e  e l  

borde de l a  rueda term inal del e je  transm isor del movimien­

to a l a  polea 34 que hace g ir a r  a l  aro 11.

Una vez reco rrid o  por e l  picfc-up 9 todo e l  surco de l a  

cara  in fe í io r  d e l d isco  fo n o grá fico , se separan lo s  dos piolc- 

up d e l d isco  y son desplazados fu era  d e l aro» y e l  e je  27 

es accionado de nuevo de manera que su  apéndice 28 pueda pro­

vocar actuando sobre e l  s a l ie n te  51 del a n i l lo  32 la  o cu lta ­

ción  de lo s  s a l ie n te s  13* * de sostenim iento d el d isco .

Por lo  d e sc r ito  se comprende perfectam ente cómo queda 

esencialm ente co n stitu id o  un ap arato  tocador de d isco s  fono­

g r á f ic o s  e stab lec id o  de acuerdo oon e l  perfeccionam iento ob­

je to  de l a  patente p r in c ip a l , y l a  m ejora d el mismo que pro­

tege e l  c e r t i f ic a d o  de ad ic ió n  a que se r e f ie r e  l a  presente 

memoria d e sc r ip t iv a .

lío ha de co n sid erarse , s in  embargo* que e l  caso esp e-
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ctalm ente d e sc r ito  venga a e s ta b le c e r  lim itac ió n  alguna de la  

p o s ib il id a d  de dar a lo s  ap arato s de t a l  manera p erfeccion a­

dos d ife re n te s  formas y dim ensiones, tanto gen era les como 

p a r t ic u la re s  de su s órganos in te g ran te s*

N 0 I  Á

5 Por e l  c e r t i f ic a d o  de ad ic ión  a que se  r e f ie r e  l a  pre­

sente memoria d e sc r ip tiv a  se  REIVINDICA la  propiedad y l a  

exp lotación  ex c lu siv a  de:

1 *-  Una mejora en e i  ob jeto  de l a  patente p r in c ip a l nú­

mero 191*692, que recae sobre un perfeccionam iento en lo s  

10 ap arato s to cad isco s fo n o grá fico s de cambio autom ático, ca­

ra c te r iz a d a  por e l  Aecho de que t a le s  ap arato s quedan e s t a ­

b lec id o s de manera que e l  soporte g ir a to r io  de lo s  d isco s no 

queda cargado más que por e l  d isco  que e sté  en curso de se r  

tocado por ambas c a r a s , manteniéndose la  p i la  de d isco s de 

15 re se rv a  s in  g ra v ita r  sobre dicho a ro , lo  cu a l permite n u tr ir ­

l a  con un importante número de d isc o s .

2 *-  Una mejora en l a  paten te p r in c ip a l número 191.692 

que recae sobre un perfeccionam iento en lo s  ap ara to s to ca­

d isco s fo n o gráfico s de cambio autom ático, ca rac te r iz ad a  por 

20 e l  hecho de que lo s  dos pich-up quedan a r t ic u la d o s  a puntos 

de a ltu r a  constante que lo s  mantienen en debida re la c ió n  con 

e l  aro de sostenim iento d e l d isco  en curso de se r  tocado*

3 *-  Una m ejora en l a  patente p r in c ip a l número 191.692 

que recae sobre un perfeccionam iento en lo s  ap ara to s to o s-  

25 d isco s fo n o grá fico s de cambio autom ático, ca rac te r iz ad a  por
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e l  hecho de que lo s  dos pick-up a l  term inar l a  e jecu ción  de 

nna oara d e l d isco  situ ad o  en e l  aro de sostenim iento pasan 

a l  otro lado de l a  columna c e n tra l ,  para que pueda se r  a p l i ­

cado e l  pick-up correspondiente debidamente a l  surco fón ico 

5 de l a  cara  no tocada del d isc o , atravesando a l  h acerlo  sen­

das depresiones e s ta b le c id a s  con t a l  f in  en l a  c itad a  colum­

na»

4 *-  Una mejora en l a  patente p r in c ip a l número 191.692 

que recae  sobre un perfeccionam iento en lo s  ap ara to s tooa- 

10 d isco s fo n o gráfico s de cambio autom ático, c a rac te r iz ad a  por 

e l  hecho de que lo s  reten edores d e l d isco  situ ad o  en e l  aro 

de sosten im ien to , e stán  c o n stitu id o s por órganos g ir a to r io s  

capaces de ocu ltarse  momentáneamente, desapareciendo del va­

no del aro y dejando caer en consecuencia e l  d isc o , accioná­

i s  dos por e l  movimiento de un a n i l lo  con en tran tes o sa l ie n te s  

capaces de actu ar sobre t a le s  órganos a l  r e s u l ta r  e l  propio 

a n i l lo ,  que sigu e  normalmente e l  g iro  del aro sostenedor de 

lo s  d isco s coincidiendo axilm ente con é l ,  deten ido, también 

momentáneamente, por un tope debidamente aocionado por e l 

20 mecanismo del aparato  a l  se r  alcanzado por e l  segundo p ick- 

up que haya actuado sobre un d isco  l a  p o sic ió n  term inal de 

su función, estando dicho a n i l lo  sometido a l a  acc ión  de un 

re so r te  que, s i  c e sa r  l a  acc ión  del c itad o  top e , le  hace r e ­

cobrar la  p o sic ió n  en que determina que lo s  órganos de re ten - 

25 clon  d e l d isco  sob resa lgan  en e l  vano del ero .

5»- Una mejora en l a  patente p r in c ip a l número 191*692 

que recae sobre un perfeccionam iento en lo s  ap arato s to ca -
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d isco s fon ográficos de cambio autom ático» ca rac te r iz ad a  por 

e l  hecho de que la  in versión  del sen tido  de g iro  d e l aro 

sostenedor del d isco  en curso de e jecu ción  puede s e r  e jecu­

tada por una a lte rn an c ia  de apoyo de una rueda f i ja d a  a l  

e je  de transm isión  de movimiento a l  mismo en una u o tra  de 

dos p la t in a s  gemelas paralelam ente op u estas, debidamente ac­

cionadas por e l  motor d e l aparato»

6 .-  Una mejora em e l  patente p r in c ip a l  número 191.692 

que recae sobre un perfeccionam iento en lo s  ap arato s to ca­

d isco s fon ográficos de cambio autom ático» ca rac te r iz a d a  por 

e l  hecho de que e l  mecanismo de gobierno de l a  basoulación  

de lo s  dos pick-up en l a  forma requerida e s tá  con stitu id o  

por una v a r i l l a  som etida a l a  acc ión  de un re so r te  que tien ­

de a  mantenerla apoyada en una zona anular» en forma de lev a , 

de una rueda automáticamente actuante en lo s  momentos oportu­
nos para r e a l iz a r  t a l  basoulación»

7»- l a  propiedad y l a  exp lo tac ión  e x c lu siv a  del objeto 

de la  p aten te , sean cu a le s fueren l a s  c ircu n sta n c ia s  que con­

curran con su e se n c ia lid ad  d efin id a  en l a s  a n te r io re s  r e i ­
v in d icac io n es, ouel objeto  e s :

Una mejora en e l  ob jeto  de la  patente p r in c ip a l núme­

ro  191.692 que recae sobre un perfeccionam iento en lo s  apa­

ra to s  to cad isco s  fo n o grá fico s de cambio autom ático".

Consta
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Consta l a  presente memoria de quince h o ja s  f o l ia d a s »

e s c r i t a s  por una so la  oara»

Barcelona» 5 de Agosto de 1950»
' *

B. p» de Don Domingo BEEEBiH jpoJfilS*
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