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*.* Este Modelo de Utilidad so re fie re  a interrapto-
reo eléctricos y, de un modo raáo -articular, a interrup— 
torea con nulsadoros modularos en bloques combinados pa— 

•, ra efeotuar la conmutación de una pluralidad de ciroui-
*5** tos.
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Se han desarrollado interruptores con pulsadores mo-¡■ I
duladores en bloqu s combinados que se emplean cuando se de- j 
sea controlar una pluralidad de operaciones o una secuencia ! 
de operaciones. Los interruptoras de éste tipo son particu- |

, -, i
larmente ú tiles  en mecanismos de selección automática de es- j 
taciones para radio y televisión , aparatos automáticos accio-j 
nados por monedas y aparatos del hogar, como son lascocinas 

| eléctricas, lavadoras, etc. También se emplean frecuentemen­
te en aparatos eléctricos, tales como aparatos de comunica­
ción e instr mentos, ordenadores electrónicos y aparatos de 
oficina y otros aparatos mecánicos que emplean circuitos múl­
tip les  cara su mando.

Los interruptores de éste tipo tienen comúnmente 
un mecanismo de enervamiento mediante el cuál e l accionamien» 
to de una sección suelta una sección previamente activada 
pasándola o la póaición original desactivada, un mecanismo
' i >

de pulsación para conexión-desconeción en e l mismo botón me­
diante e l cuál se oprime una regleta para la  activación y 
también para la  desactivación, o bien son dél tipo de acción 
momentánea. En algunas aplicaciones donde e l conjunto inte­
rruptor se u tiliza  para gobernar aparatos con varias modos 
de funcionamiento, por ejemplo en aparatos para pruebas de au­
tomóviles, es conveniente disponer d© un conjunto interruptor 
con pulsadores 3imple donde por lo  menos uno de los módulos 
interruptores puede funcionar' con más de uno de los modos de 
funcionamiento arriba citado en cualquier tiempo que se. e lija , 
Un conjunto de interruptor de pulsador que comprende esta ca­
pacidad es especialmente apropiado cuando el espacio disponi- 

., ble para e l múdalo de mando del 'aparato es un espacio restrin*- 
* gido. Lógicamente, siempre es conveniente disponer de apara-

'• - • V;
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toa de éste tipo que tengan un mínimo de piezás móviles y cuyja 
fabricación esté simplificada. ¡

El principal objeto de éste invento es proporcionar
. . .  j

un interruptor con pulsadores modulares en bloques combinados
que tiene por lo  menos uno de los módulos interruptores con !

I
capacidad para funcionar con más de un tipo de acción.

Otro objeto del invento es proporcionar dicho con­
junto de interruptor donde algunos de los módulos interrupto-l» 
res se puede controlar para funcionar con uria acción de conef 
xión-desconexión en el mismo motor con una aoción momentánea 
o enclavado por lo menos con otro módulo de forma que la re­
g leta  de uno de e llos  se deba oprimir para desenganchar una 
regleta previamente oprimida de otrd módulo.

los  objetos y ventajas de éste invento resultarán 
evidentes a los expertos en la materia en e l transcurso de 

la descripción que sigue de la  modalidad de preferencia, en 
los dibujos adjuntos y en las reivindicaciones adjuntas.

El conjunto de interruptor con pulsadores modula­
res en bloque combinados de éste invento comprende una plural- 
lidad de módulos interruptores, cada uno de los cuales tiene 
úna regleta con vina sección de leva y un mecanismo de accio­
namiento para conexión desconexión en el mismo botón, y por 
lo  menos una barra de retención que coopera oon dichas sec­
ciones de leva para proporcionar la acción de conmutación 
deseada. Para coñtrolar e l funcionamiento de la barra de re­
tención se accionan intérruptores maestros, que tienen tam­
bién secciones de leva. Cuando se oprime la regleta del 
interruptor maestro, su sección de leva actúa conjuntamente 
con la barra de retención y la 3itúa con respecto a las sec­
cionas de leva de los módulos interruptores en funcionarnien-'
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to  de forma que se acoplen a las barras de reteiición en la  
forma necesaria para obtener la  acción de conmutación desea­
da. En una modalidad de preferencia, se emplean dos barras 
separadas de retención y dos interruptores maestros. Cuando 
los dos interruptores maestros están en posición desactiva­
da, los módulos de funcionamiento funcionan con una acción 
de conexión desconexión en e l mismo botón, las  secciones de 
leva y barra de retención se disponen de forma que el acciona­
miento de un interruptor maestro enclava los módulos de fun­
cionamiento exigiendo el oprimir una roglata de módulo de fun­
cionamiento para pulsar otra regleta anteriormente oprimida, 
y el accionamiento del otro interruptor maestro hace que loa

i
módulos de funcionamiento funcionen con una acción momentánea!. 

La figura 1 es una vista en planta, parcialmente
| cortada de un interruptor de pulsadores modulares en bloques 

combinados que sirve de ejemplo para este invento.
La figura 2 es una vista en perspectiva de una de 

las barras de retención.

La figura 3 es una vista en perspectiva do la  otra 
barra do retención.

.j.. La figura 4- es una vista marcial en planta, par-
•cialmente cortada, del conjunto de interruptor ilustrado en
**la figura 1 , que ilustra uno de los interruptores maestros en 

• * •
. .1 *.posición accionada.

La figura 6 es una vista en perspectiva parcialmente 
cortada, que ilustra el mecanismo de pulsación para conexión 
desconexión en el mismo botón situado en c^da regleta, y

La figura 7 es una vista orí planta del dispositivo 
de muescas de iova del mecanismo de conexión desconexión ilus--

i

! trado en la  figura 6.

•Vi'.-'.
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1 Refiriéndonos a los dibujos, se ilustra un conjunto! 

interruptor con pulsadores que tiene cinco módulos interrup- j 

toros. No obstante, ge comprenderá que el número de módulo j 

j se puede aumentar o reducir. Según se ilustra en la figura l , j  

el conjunto de interruptor comprende una pluralidad de módu­
los interruptores 10, indicado de Un modo general por los ca­
racteres A.B,C5,D, y E, montados én relación de separación en j 
un soporte de montaje 12 , barras de retención 14 y 16, y mué 
lie s  de empuje 18 $ 20 asociados con las barras de retención

i i

14 y 16, respectivamente. L03 módulos interruptores A y B 
actúan como interruptores maestros para controlar el tipo de 
acción para e l accionamiento de los módulos interruptores 
de funcionamiento G,D y E. Cada módulo 10 comprende un bloque 
estatórico 22 fabricado de material eléctricamente aislante, 
que lleva  terminales de contacto f i jo s  24, llevando la regle­
ta 26 contactos móviles 28 que se deslizan en el in ter io r del 
bloque estatórico 22 y una sección de leva 30 situada on la 
regleta 26. Montados en.cada regleta 26, después de haberse 
montado e l conjunto de interruptor sobre e l soporte de montajel
1 2 , hay muelles de recuperación 32, sujetos por medio de un

<r, an illo  de retención 34. La construcción básica del bloque 
• *

* estatórico 22, terminales de contacto f i jo s  24 y contactos 
‘ •móviles 28, la  interrelación de estas piezas, y e l funciona- • 

/ ‘ miento de los mismos son de tipo 'trad icional, ejemplificados 
-.por la patente estadounidense número 3 . 259*728 , de licencia 

no exclusiva al oeaionario de lá  solicitud presente. Por ra­
zones de brevedad y para que la  descripción sea completa, 
se cita como referencia en la  presente toda la  descripción de 
la citada patente . A excepción hecha de las secciones de 

• leva 30, cuyas diferencias se escribirán más adelante, los di

“lI' TSS----
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versos componentes del interruptor maestro y los módulos inte-r
: i

rruptorea de funciónamiento son idénticos. Por lo  tanto, en 
la  figura 1 los  números do referencia sé emplean solamente 
para e l módulo de control A, por razones de brevedad.

Situado en e l lado in fe r io r  de cada regleta 26 
hay un mecanismo de conexión-desconexión en el mismo botón 38 
ilustrado en las figuras 6 y 7. El mecanismo de conexión -desj 
conexión 38 es de diseño tradicional. El funcionamiento de 
la construcción de mecanismo de conexión-desconexión ilustra­
do, que sirve de ejemplo, se describe plenamente en la paten­
te  estadounidense número 3 . 229. 584, cedida actualmente en ex­
clusiva a l cesionario de la solicitud presente. Por razones 
de brevedad y para qué la /descripción sea completa, también 
se incorpora en la presente a títu lo  de referencia la  descripf 
ción completa de dicha patente. ,

En la  presente memoria descriptiva solamente se des­
crib irá  un rosumen de la construcción y funcionamiento del me-f 
oanismo de conexión-desconexión del mismo motor. El mecanis­
mo de conexión-desconexión, 38 comprende una muesca de leva 
poco profunda 40 y una espiga pivotante 42 que se mantiene
•elásticamente contra ol fondo de la muesca de leva 40 por me- 
•'
dio de un resorte de ballesta 44 unido a l soporte de montaje 
L̂2. Según se ilustra en la  figura 7, la  muesca de leva 40 

•tiene un contorno cerrado con dos puntos o crestas 46 y 48 

’oon una profundidad variable que forma varios chaflanes y topés 
50,52 y 54. El extremo in terior de la espiga 42 uá normalmentí 
guiado a lo  largo de su contorno en la dirección que indica 
la flecha 56 cuando la  regleta 26 efectúa un movimiento alteré 
nativa al ser oprimida y al soltarse. Cuando la  regleta 26 se 

/encuentra on posición desactivada, e l extremo de la  espiga 42
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se encuentra en la  posición 58 en la  muesca de leva 40. Para 
un funcionamiento normal de conefcióh-desconéxiÓn, la regleta I 
26 se oprime y e l extremo de la ©fepi¿a 42 se guia a lo largo ! 
del contorno de la muesca de levfet 40 en la dirección que indi-}* 
ca la  flecha 56 sobre los  chaflanes 52 y 54» adoptando la po-|
sición 62 cuando la regleta 26 se oprime totalmente. La regle-i-

i
ta 26 se mantiene en la  posición oprimida o accionada contra
la fuerza del muelle 32 por medio de la espiga 42 que se aco-

i ■
pía en la parte de muesca de la sección de leva central 60
situada 'opuesta al punto o cresta -18 do la leva acorazonada.

i '
Cuando la regleta 26 se oprime de nuevo para la desactivación 
el extremo de la es Miga 42 no puede volver hacia atrás por 
la acción del chaflán 54, y por lo tanto, se mueve en la  di­
rección de la  flecha 56 o a la izquierda hacia la posición 64> 
La regleta 26 retrocede bajo la fuerza de empuje del resorte 
32 y la espiga 42 sirve de rama superior de la  muesca de leva* 
40 y se a lo ja  en la posición de reposo 58 en la  depresión f o r ­
mada por la  cresta. El chaflán 50 se inclina hacia abajo evi­
tando de éste modo que la  espiga 42 retrocede o se mueva a 
derechas cuando se oprime de nuevo la reg le ta .26. Para accio­
nes alternas de 'los módulos interruptores de funcionamiento C,

" .  * ' ♦
! * ;D y E descritos más adelante, e l movimiento de la  regleta 26 

queda limitada de forma que la espiga 42 no pasa por la  posi- . 
/*; \ ción 66.

Las figuras 2 y 3 representan barras de retención 
16 y 14 respectivamente. Según se ilustra en la figura en la  

* ’ figura 2 la  barra de retención 16 ha girado longitudinalmente , 
-1800 desde la posición ensamblada ilustrada en la figura 1. La 
barra de retención 14 tiene una pluralidad de aberturas 68a,

. ,68b, 68d y 68e, y la barra de retención 16 tiene una p lurali-

. :'■!

¡

30,
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dad de aberturas. 68a, 68b, 68o, 68d y 68e, y la barra de reten 
o !6n 16 tiene una pluralidad de abertura 70a, 70b, 70o, 70d y 
70e, a través de las cuales pueden pasar regletas 26. Las abet 
turas 68b, 68o, 68d y 68e comprenden lengüetas 72b, 72c, 72d y 
72e, respectivamente, y las aberturas 70a, 70o, 70d y 70e oom- 
prenden lengUetas 74a, 74c, 74d y 74b, respectivamente. La ábe 
tura 68a de la  barra de retened6n 14 y la  abertura 70b y de ls 
barra de retención 16, que se asooian con módulos interrupto­

res maestros A y B, no tienen lengüeta. Según se Ilustra en 
las figuras 1, 4 y 5, el contorno de las seoolones de leva 30c 
y 30b en los módulos interruptores maestros A y B tienen gene­
ralmente la  forma de una Y invertida, mientras que un lado de 
las seoolones de leva 30o, 30d y 30e en los módulos interrupte 
res de funcionamiento C, D y E so configuran con una parte di­
vergente 76 y muesca 78. Las lengUetas 72b, 72c, 72d y 72e de 
la  barra de retención 14 están adaptadas para acoplarse a l la ­
do izquierdo de las secciones de leva 30b, 30c, 30d y 30e de 
los módulos B, C, D, E respectivamente, las lengüetas 74a, 74c, 
74d y 74e de la  barra de retención 16 están adaptadas para acc 
piarse a l lado derecho de la  secciones de leva 30a, 30o, 30d y 
30e de los módulos A, O, 2) y E respectivamente.

Según se ilustra en la figura 1, e l muelle 18 se apo­
ya contra la  prolongación 80 de la barra de retención 14 empu­
jándola en la  dirección que indica la  fleoha 82 hasta que la  
lengüeta 72b se apoya contra e l lado izquierdo de la  seooión d< 
leva 30b y el muelle 20 se apoya contra la prolongación 84 de 
la barra de retenoión 16 empujándola en la dirección de la f ie  
oha 56 con la lengüeta 74a apoyándose oontra el lado derecho 
de la sección de leva 30a. Cuando no se aooionan ningunos de 
los módulos interruptores maestros A y B, las barras de reten-
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cín 14 y 16 se sitúan de forma que la s  aberturas permiten que 

las regletas 26 de los módulos interruptores de funcionamiento 

0, D, y E pasen a través de las mismas sin aooplarse oon socoló 

mes de leva 30o, 30d y 30e, y estos módulos interruptores de f ih  

oionamiento son accionados a la  posición activada y desactivad^ 

oon aooiún de oonexión-desoonexión descrita anteriormente.
Cuando se oprime la  regleta 26 del módulo interruptor 

maestro A, según se ilustra  en la  figura 4, el contorno obnverjsca 

te de la  sección d e leva  30a permite que e l muelle 20 empuje a 

la  barra de retenoión 16 en la  dirección de ía  flecha 66 hasta 

que la  lengQeta 74aestá en contacto oon la  seoción vertióal 83 

de la  sección de leva 30a. Con este movimiento transversal de jLa 
barra de retenoión 16, las aberturas 70o, 70d y ?0o se sitúan 

de forma que las  lengüetas 74o, 74d y 74e se aooplen en la s  seje 

ciones de leva 30o, 30d y 30ede I 03 módulos interruptores de 

funoionamiento C, D y E cuando se oprimen sus regletas. La re­
gleta 26 del módulo interruptor maestro A se mantiene en posi­
ción oprimida por un mecanismo de conexión—desoonexión de la  

forma que se ha. desorito anteriormente hasta que se oprime una 

segunda vez. Cuando se oprime Una regleta de uno de los módulos 

interruptores de funoionamiento, v .g ., el módulo 0, la  lengüeta 

asociada oon e l miamo, v .g . ,  la lengüeta 74o, se aoopla a la  seo 

ciún correspondiente de leva v .g ., 3O0, o orre a lo  largo del 

p e r fi l  de la  parte divergente 76 de la  misma y es empujada en 

la  muesca 78 por el muelle 20 ouando se aoolona la  regleta has­
ta la  posioión totalmente oprimida, anolavando por lo tanto la  

regleta en dioha posioión. La muesoa 78 se dispone de forma que 

la  distancia máxima enfoque se puede oprimir la  regleta 26 es 

aquella en qué la  espiga 42 del meoanismo de oonexión-desoone- 
xión no pase de la  posición 66 (figuré 7 ) v .g , ,  la  espiga 42
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no puede moverse sobro e l chaflán 52« En esta posición, e l 
muelle 32 devolverá la regleta 26 a lú  posición desactivada 
sin oprimir adicionalmente dicha regleta particular, cuando i 
la  barra de retención 16 s.e desplaza hiacia la derecha una 
distancia suficiente para casar la lengüeta 74c de la muesca 
70 y permitir que la sección de leva 30c pase a través de
la  abertura 70c. Este movimiento a derecha de la barra de re­
tención 16 se efectúa oprimiendo la  regleta de otro módulo 
interruptor de funcionamiento, v .g ., e l módulo D, de forma qu}e 
la parte divergente 76c de su sección de leva, v .g . ,  30d, 
se acopla a la  lengüeta asociada 74d y obligue a la  barra 
de retención 16 hacia la derecha contra la  fuerza dé empuje 
del muelle 20 o desactivando eJ módulo interruptor maestro A. 
Por lo  tanto, con el módulo interruptor maestro A accionado, 
los módulos:.interruptores de funcionamiento 0,1) y E se encla­

van do forma que para soltar una regleta anteriormente opri­
mida, so deba oprimir la  regleta de otro módulo interruptori
de funcionamiento i

Cuando la  regleta 26 del módulo interruptor maes­
tro B se oprime y el módulo interruptor maestro A se encuen­
tra en la posición desactivada, según se ilustra en la  figu­
ra 5» e l contorno convergente de la  sección de leva 30b per­
mite que el muelle 18 empuje la barra de retención 14 en la 
dirección de la flecha 82 hasta que la lengtleta 72b. se pone t 
en contacto con la  superficie vertica l 90 de la sección de 
leva 30b, Con este movimiento transversal de la barra de su-- 
jeción 14, la  abertura 68c, 68d y 68e se sitúan de forma 
que las lengüetas 72c, 72d y 72e se acoplen con la pestaña 
92 de las secciones de leva 30c,. 30d y 30© de los módulos 
interruptores de funcionamiento C,. D y E cuando se oprimen
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sus regletas 26. La regleta del módulo de control maestro B j 
se mantiene en la posición oprimida por medio delmecanismo ¡ 
de conexión-descpnexión, en la  zona en que se ha descrito an-j 
teriormente hasta que se oprime una segunda vez. La pestaña 9«- 
se pone de forma que la distancia máxima hasta.la. que se pue-

10.

15.

20.

25.

30
* • *

da oprimir la  regleta 26 es aquella en la: que la, espiga 4-2 
del r'iecanismo de conexión-desconexión nO pase ¡de la posición 

66 (figura 7 ) ,  v .g ., la espiga 42 no se puede m¿ver sobre el 
chaflán 52. Gomo la espiga 42 no se mueve sobre e l chaflán 52 
evitando por lo  tanto el movimiento de retroceso de la  regle­
ta, la regleta vuelve a la posición desactivada por la  acción 
del muelle 32 di soltarse la fuerza de accionamiento. Por lo 
tanto, cuando se acciona el módulo interruptor maestro B, los 
módulos interruptores de funcionamiento C, D y E funcionan 
con una acción momentaóna.

Segdn se ilustra en los dibujos, los módulos inte­
rruptores maestros A y B se ilustran con contactos móviles 

I que también oueden rea lizar alguna función de conmutación 
s i se desea. Se comprenderá que los módulos interruptores 
maestros no tienen que actuar como mecanismos interruptores,• ♦

; sino que pueden consistir en cualquiera de los dispositivos 
. ̂  que comprenden una sección de leva de acción conjunta con ba- 
\ rras de retención para producir e l movimiento deseado. Aunque 

se ilustran dos barras de retención separadas e interruptores 
maestros, solamente es necesaria una de cada, si solo se de­
sean dos acciones diferentes de los módulos de funcionamiento, 
Por ejemplo, si solo so desea acción de conexión-desconexión 
en el m.'.smo botón y acción momentánea, solo os necesario em—

,j plear el interruptor maestro B y la barra de retención 14. 
l| Con la descripción detallada anterior de la modali- 1

f . .

' \V“.
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dad de preferencia, se observará que1se proporciona un conjun­
to de interruptor de pulsadores modulares en bloques combina­
dos simple y barato que tiene módulos interruptores de fundo-» 
namiento capaces de rea lizar diversoá tipos de acciones./ A 
pesar de que solamente se ha descrito con detalle la  modali­
dad de preferencia de éste invento, resultará evidente a los

i
expertos en la materia que el invento se puede incorporar de 
otro modo sin desviarse de su espíritu y alcance.

N O T A

30. '

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, 
asi como la  manera de realizarse en la práctica, debe hacerse 
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son sus­
ce rtibles de modificaciones de detalle, en cuanto no alteren 
su principio fundamental. También se hace constar que e l in­
vento corresponde a una solicitud de patente presentada en No¿ 
teamérica con e l número y fecha siguientes n2 29.858 de 20 de 
abril de 1 . 970,acogiéndose por lo  tanto a los beneficios que 
conceden los Convenios Internacionales en vigor, siendo lo  
que constituye la esencia del referido invento, y por lo  que 
se so lic ita  MODELO DE UTILIDAD por 20 años en España sobré! 
CONJUNTO INTERRUPTOR CON PULSADORES MODULARES EN BLOQUES COMB] 

.NADOS, caracterizándose por lo siguiente:

1 ,- Conjunto interruptor con pulsadores modulares 
en bloques combinados del tipo que comprenden una pluralidad 
de módulos interruptores sostenidos en una relación de sepa­
ración sobre un dispositivo de soporte de montaje conteniendo 
cada módulo por lo menos un par de contactos f i jo s  y una regí 

| ta de movimientos alternativo dispuesta en dichos módulos, 
portadora de por lo menos un elemento de contacto para puentear

W ■'WÍ/ÍW'
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los  contactos f i jo s  a l entrar en acción, caracterizado poique 
dicho conjunto interruptor comprende: por lo  menos dos de di­
chos módulos interruptores que tienen un mecanismo de pulsa­
ción para conexión-desconexión en e l mismo botón asociado con 
los mismos,' y que actúan como módulo de funcionamiento con ;■ 
una acción de regleta o barra cursora controlable; un primer 
dispositivo de leva situado en la regleta de dichos módulos 
de funcionamiento; un primer dispositivo maestro de mando o 
control que tiene una regleta con movimiento alternativo con 

un segundo dispositivo de leva en la misma; y una primera ba­
rra de retención sostenida deslizantemente por dichos medios 
de soporte de montaje, teniendo dicha primera barra de reten­
ción un primer dispositivo seguidor de» leva dispuesto para 
cooperar con dicho primer y segundo medios de leva de forma 
que, cuando dicho primor dispositivo maestro de control está 
en posición desactivada, dichos módulos de funcionamiento fun­
ciona1.) oon una acción de pulsación para conexión-desconexión 
en e l mismo botón, y cuando dicho primer dispositivo maestro 
de control se mueve a la posición accionada, dicha primera 
harra de retención se desplaza para enclavar dichos módulos 
de funcionamiento de forma que se deba oprimir la  regleta de 
un módulo de funcionamiento para devolver una regleta previa­

mente oprimida* de1 otro módulo de funcionamiento a la  posición 
desactivada.

25.***** 2.-  Conjunto interruptor según la reivindicación 1 ,
caracterizado porque dicho conjunto interruptor comprende: un 

•, segundo dispositivo maestro de control a mando que tiene una 
*  ̂ regleta de movimiento alternativo con un tercer dispositivo

de leva en la misma; y una segunda barra de retención sosteni-’ 
30; • J. da de una forma deslizante por dichos medios de soporte de

i;;:-; ‘
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monta,-je, teniendo dicha segunda;: bairrá de retenoión un segun­
do dispositivo seguidor de leva dispuesto para cooperar con 
dicho primer y tercer medi£>3 de leva, de forma que cuándo j 
dichos primer y segundo medios maestros de control se en cu en-' 
tran en posición desactivada, dichos, módulos de funcionamien-j 
to funcionan coh una acción de pulsación para conexión-desco­
nexión en el mismo botón, y cuando dicho primer dispositivo 
maestro de control está desactivado y dicho segundo disposi­

tivo  maestro de control se mueve a la posición activada, dichja 
segunda barra de retención se desplaza a una posición donde 
dichos módulos  ̂de* funcionamiento funcionan con una acción mo­

mentánea.
3 .- Conjunto interruptor según la reivindicación 1, 

caracterizado porque dicho -rimor dispositivo seguidor de le -  
j va y.dicho primor dispositivo de leva se disponen de forma 
i que, cuando dicho primer dispositivo maestro de control o J mando se mueve a la posición activada, dicho segundo disposi­

tivo  de leva se acopla a l primor dispositivo seguidor de le ­
va asociado con e l mismo y desplaza dicha primera barra de r  
tención lateralmente hasta una posición donde dicho primer 
dispositivo de leva coopera con e l primer d ispositivo segui­
dor de leva asociado con los módulos de funcionamiento para 
enclavarlo.

4.- Conjunto interruptor según la  re iv in d icac ión !,
caracterizado porque dicho segundo dispositivo seguidor de le 
va y dicho >rimer dispositivo de leva se disponen de forma 
que cuando dicho segundo dispositivo do control maestro se 
muevo a la posición accionada, dicho torcer d ispositivo de lej- 

, va se acopla al segundo dispositivo seguidor de leva asocia-
* * r.♦’ do con e l mismo y desplaza lateralmente dicha segunda barra 

de retención hasta una posición donde el oitado primer dispo-

y
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s itivo  de leva coopera con el segundo dispositivo seguidor j 
de leva asociado con los módulos de funcionamiento para indi-j

i

car e l movimiento hacia e l in terior de sus regletas* por lo  
que dichos módulos de funcionamiento funcionan oon una acción 
momentáñea,

! '
5. -  Conjunto interruptor según la reivindicación 3»

caracterizado porque dicha primera barra de retención está 
provista de una pluralidad de primeras aberturas a través de 

las cuales se proyectan las citadas regletas, disponiéndose 
las primeras aberturas asociadas con dicho primer disposi­
tivo maestro de control y dichos módulos de funcionamiento 
para cooperar con dichos primer y segundo medios de leva con 
el fin  de actuar como dicho primep dispositivo seguidor de 

leva.
6.  -  Conjunto interruptor según la reivindicación 3, 

caracterizado porque dicho primer dispositivo maestro de 
control comorende un módulo interruptor que tiene por lo  me­
nos un par de contactos, llevando su regleta por lo  menos
un elemento de contacto para puentear estos contactos f i jo s  
al entrar en accionamiento.

7. -  Conjunto interruptor según la reivindicación 4, 
caracterizado porque dicha regleta está provista de una plu­
ralidad de segundas aberturas a través de las cuales se pro­
yectan dichas regletas, disponiéndose las segundas abertu­
ras asociadas con dicho segundo dispositivo maestro de Con­
tro l y dichos módulos de funcionamiento para cooperar oon 
dichos primer y tercer medios de leva, con el f in  de actuar 
como dicho segundo dispositivo seguidor de leva.

8.  -Conjunto interruptor según la  reivindicación 4,

í i

-  15 -
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caracterizado porque dicha reg le ta :está provista de;una plu­
ralidad de segundas aberturas a través de las cuales se pro­
yectan dichas regletas, disponiéndose las segundas aberturas . 
asociadas con dicho segundo dispositivo maestro de control 
y dichos módulos de funcionamiento para copperar con diohos 
primer y tercer medios de leva, con el f in  de aotuar como d i­
cho segundo dispositivo seguidor de leva.

8í -  Conjunto interruptor según la  reivindicación 4» 
caracterizado porque dicho segundo dispositivo maestro de 
control o mando comprende un módulo interruptor que tiene por 
lo  menos un par de contactos f i jo s ,  llevando su regleta por 
lo  menos un elemento de oontacto para puentear estos contac­
tos f i jo s  a l entrar en acción.

9 .- Conjunto interruptor según cualquiera de las r e i­

vindicaciones anteriores, caracterizado porque cuando dicho 
conjunto interruptor oon pulsadores modulares en KLoqUes com­
binados, comprende una pluralidad de módulos interruptores 
sostenidos en una relación de separación sobre un dispositivo 
de soporte de montaje teniendo cada módulo por lo  menos un 
par de contaotos f i jo s  y una regleta de movimiento alternati­
vo dispuesta en diohos módulos, portadora de por lo  manos 
un elemento de contacto para puentear los contactos f i jo s  

_ al entrar en accionamiento, dicho conjunto interruptor com­
prende,por lo  menos dos de dichos módulos interruptores que 
tienen un mecanismo de pulsación para conexión-desconexión 

. en e l mismo botón asociado con los mismos, y que actúan como 
módulos de funcionamiento con una acción de regleta o barra 
deslizante controlable; un primor dispositivo de leva situa­
do en las regletas de dichos módulos de funcionamiento;

'un dispositivo maestro de control tuo tiene una regleta con
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movimiento alternativo con un segundo dispositivo de leva 

en la  misma; y una "barra de retención sostenida ien una forma
deslizante por dichos medios de soporte de montaje,.-:¿éuyfr'.'ba­
rra de retención tieiie medios seguidores de.-^éya/4 ’̂ ^ Í^ ^ o s  
para cooperar con dichos primer y segundo medios de ieiya dé;
forma que, cuando e l citado disipositivo maestro de control ó 
mando está en la posición, desactivada, dichos módulos de fun- 
cionamiento funcionan con Una acción de pulsación para cone­
xión-desconexión. en e l mismo botón, y cuando dicho d ispositi­
vo maestro de control o mando se mueve a la posición acciona­
da, dicha barra de retención se desplaza a una posioión donde 
los módulos de funcionamiento actúan con una acción momentáne 

10.- Conjunto interruptor según la  reivindicación 9» 
caracterizado porque dichos medios seguidores de leva y dicho 
primer dispositivo de leva se disponen de forma que, cuandc 
dicho dispositivo maestro de control o mando se mueve a la 

posición aocionada, dicho segundo dispositivo de leva se aoo- 
pla a los medios s^uidores de leva asociados con e l mismo y 
desplaza dicha barra de retención lateralmente hasta una po- 

: sioión donde dicho primer dispositivo de leva coopera con
» los medios seguidores de leva asociados con los módulos de «

funcionamiento para lim itar e l movimiento hacia e l in terior
- de sus regletas, por lo  que dichos módulos de funcionamiento
- funoionan con una acción momentánea.
* 11.- Conjunto interruptor según cualquiera de.las

reivindicaciones anteriores, caracterizado porque dicho con­
junto interruptor comprende: medios de sustentación; una plu- 

. ralidad de módulos sujetos a dichos medios de sustentación 
que proporcionan conjuntos de mando e interrupción; cuyos 
módulos comprenden, una caja, por lo  menos uri par de contac- 

. tos f i jo s  en una relación f i j a  de separación en dicha caja;

a.
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medios de regleta accionada por pulsador sostenidos de una 
forma deslizante en dicha ca;ja un movimiento alternativo entr 

posiciones activada y desactivada; medios contactores lleva ­
dos por dicha regleta para puentear dichos contactos f i jo s ;  y 
un primar dispositivo de leva formado en dicha regleta; un pr¡L 
mer dispositivo seguidor de leva sostenido por dichos medios 
de sustentación y que se acopla oon dicho primer dispositivo . 
de leva, por loque dichos conjuntos de mando e interrupción 
funcionan oon una acción de .pulsación para conexión-descone­
xión en el mismo botón; un segundo dispositivo de leva fo r­
mado en los medios de regleta de dichos módulos de control 
o mando; un tercer dispositivo de leva formando con los medio 
de regleta de dichos módulos interruptores; y medios de ba­
rra de retención sostenidos deslizantemente por diohos medio|s 
de sustentación que se acoplan a partes de dichos segúndo y 
tercer medios de leva para proporcionar alternativamente modcjs 
de funcionamiento en secuencia y momentáneo del conjunto in­
terruptor cuando dichos medios de regleta del conjunto de conj- 
tro l o mando ae encuentran en posición accionada.

12.- Conjunto interruptor según la  reivindicación
1 1 , caracterizado porque dicha pluralidad de módulos compren­
den por lo  menos dos conjuntos de control o mando.

13.- Conjunto interruptor según la  reivindicación
1 2 , caracterizado porque dichos medios de barra de retención 
comprenden, un primer dispositivo de barra de retención em­

pujado en una primera dirección para acoplarse a una partes 
predeterminadas de diohos segundo y tercer medios de leva 
de forma que, cuando dichos medios de regleta del conjunto 
de control o mando están en posición desactivada, dichos con­
juntos interruptores funcionan en el modo de pulsación parp

*: i
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conexión-desconexión en el mismo botón, y cuando uno de dichob
i

medios de regleta de control o mando se encuentra en la posi-i 
ción accionada dichos conjuntos interruptores funcionan en elj

I

modo de funcionamiento en secuencia; y un segundo dispositivo 
5, de barra de retención empujado en una segunda dirección para

acoplarse a partes predeterminadas de dichos segundo y ter­
cer dispositivos de leva para que, cuando dichas regletas del 
conjunto de control o mando están en posición desactivada, d i ­
chos conjuntos interruptores funcionan en el modo de púlsa­

lo, ción para conexión-desconexión en e l mismo botón y, cuando el 
otro dispositivo de regleta del conjunto de control o mando 
se encuentra en la  posición accionada, dicho conjunto interru 
tor funcionan en e l modo de funcionamiento momentáneo.

14. -  Conjunto interruptor, según la  reivindicación 13 
15. caracterizado porque e l primer y segundo medios de barra de

retención están empujados por resorte y porque dichas, primera 
y segunda dirección son direcciones diámetralmente opuestas.

15. -  Conjunto interruptor con pulsadores modulares en 
bloques combinados, ta l y como queda cu.rtanoialmente descri-

2o, to en la presente Memoria, y en los dibujos,adjuntos.

Esta Memoria consta de diecinueve hojas, esoritas a 
máquina por una sola cara.

Madrid, í 3 JUi $73 
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