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El invento se re fie re  a un accionamiento volca-4'
dor para convertidores con una rueda dentada f i j a  a l perno 

de báscu la y un porta-pinones suspendido en forma oscilan ­

te  en e l pemo de báscu la y en e l que e stá  soportado a l -  

menos un piñón de impulsión, estando e l porta-piñones apun­

talado por un apoyo de momentos de g iro  dotado de una barra 

articu lad a , una palanca generadora de un momento cb torsión 

y una barra de to rsió n . Tales accionamientos volcadores - 

pueden obedecer a variaciones de posición del pemo de bás­

cula debidas a flex ion es del mismo, de modo que en cualquier 

caso e stá  garantizado un engranaje dentado seguro del meca­

nismo. El apoyo de momentos de g iro  que une a l  porta-piño­

nes con un punto f i j o  debe garan tizar una lib e r ta d  de movi­

miento del porta-piñones lo  mayor p o sib le , para que éste  - 

pueda obedecer lo s  movimientos de balanceo del porta-piño­

nes que le  son transm itidos y que resu ltan  durante e l giro 

del perno de báscu la , colocado en sentido inclinado como - 

consecuencia del esfuerzo e s tá tic o  y térmico.

Otra condición que se exige de t a le s  apoyos de - 

momentos de g iro  es una c ie r ta  e la st ic id a d  frente a golpes 

del lado del accionamiento y/o de la  carga, que se producen 

por l a  aceleración y el retardo en re lac ión  con e l cambio - 

de carga y como consecuencia de una transm isión de fuerza - 

no exenta de holgura, desde e l convertidor a l  an illo  de so­

porte que le  circunda, o bien a l  mecanismo; e l  apoyo de mo­

mentos de giro  debe e s ta r  apuntalado elásticam ente en direc 

ción p e r ifé r ic a .

Son conocidos d iversos apoyos de momentos de giro 

soportados de manera e lá s t ic a .  De acuerdo con una proposi­

ción en este  sentido , e l piñón e stá  soportado en un carro -
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1 g ira to r io  de piñones, que e stá  soportado de manera g ira to - 

r ia  en la s  lla n ta s  ensanchadas de l a  rueda dentada impulsa­

da, f i j a  en el perno de báscu la y apuntalado en dirección 

p e r ifé r ic a  por amortiguadores de golpes h idráu licos o neumá
8 t ic o s .  Ahora bien, t a le s  amortiguadores de golpes no son - 

capaces de aguantar esfuerzos permanentes, n i apenas apro­

piados para su u tiliz a c ió n  en in sta lac io n es de convertido-

10

re s .

Conforme a o tra construcción, un accionamiento - 

volcador, soportado en e l perno de báscu la de convertidores 

se h a lla  apuntalado por un apoyo de momentos de g iro , sopor 

tado de manera limitadamente f le x ib le  en un extremo, por - 

intermedio de elementos e lá s t ic o s , ta le s  como reso rtes de

* . d isco , topes de goma o s im ila re s . Ahora bien, ta le s  apoyos 

de momentos de giro  adolecen del inconveniente de que lo s  -

elementos e lá s t ic o s , debido a lo s  cortos recorridos del re-

* + * * T sorte  deseados, han de se r  hechos muy grandes y pesados, y

* . **'
además, tienen que e s ta r  pretensados muy fuertemente; un - 

apuntalamiento lib re  de golpes no es posib le  por lo  tanto.
20 Cuando como elementos e lá s t ic o s  se u tiliz a n  re so rte s  anula-

' r e s , e x iste  el peligro  de que se agarroten l a s  su p erfic ie s
* cónicas de a ju ste  y , por consiguiente, de que se pierda la

acción e lá s t ic a .

25
Finalmente, se conoce un accionamiento volcador 

enchufado sobre e l perno del convertidor, dotado de varios 

piñones, que e stá  apuntalado en dirección p e r ifé r ic a  median­

te  un apoyo e lá st ic o  de momentos de g iro , consistente en - 

barras a rticu lad as, palancas y una barra  de to rsió n . En l a

30
c a ja  de engranajes o en e l porta-piñones están  f i ja d a s  a - 

cada lado sendas barras a rticu lad as v e r t ic a le s , que por el



otro extremo están unidas articuladamente con sendas palan 

c a s . E sta s  palancas, por su p arte , están  unidas de manera 

r íg id a  a l a  torsión  con lo s  extremos de una barra  horizon­

t a l  de to rsió n , soportada de manera g ir a to r ia . Las palancas 

encierran con la s  barras a rticu lad as un ángulo de 903. Cuan 

do se presenta un momento de g iro , la s  fuerzas producidas 

en la s  barras de articu lac ión  actúan en sentido inverso y 

hacen g ira r  a la  barra de to rsió n . S i e l engranaje obedece 

a lo s  movimientos de balanceo del perno de báscu la , enton­

ces se mueven la s  dos barras articu lad as en l a  misma direc, 

ción y l a  barra de torsión  no es hecha g ir a r . Ahora bien, 

con e llo  se v a r ía  l a  longitud e fec tiv a  de la s  palancas, de 

modo que un momento de gi.ro actuante a l mismo tiempo o r ig i­

na un momento de torsión  d is t in to  en l a  barra de torsión ; 

lo s  brazos de palanca deben por lo  tanto l le v a r  a cabo a l 

mismo tiempo l a  compensación de lo s  movimientos de balanceo 

del engranaje y tran sm itir  lo s  movimientos e lá s t ic o s .  De - 

esto  resu ltan  relacion es complicadas con re lac ió n  a l esfuer 

zo de l a  barra de to rsió n . Otro inconveniente rad ica en que 

el largo  de lo s  brazos de palanca tiene que e le g ir se  tan - 

grande, que esto s no llegan , en variaciones extremas de la  

posición  del perno de báscu la , a alcanzar l a  posición  e s t i ­

rada de la s  barras articu lad as y la s  p alan cas, con lo  que s : 

perdería p arc ia l o totalmente e l apuntalamiento e lá stico  de 

lo s  momentos de g iro . Asimismo, depende e l largo  de la  ba­

r ra  de torsión  sustancialmente déL diámetro del engranaje,- 

por lo  que no puede e le g ir se  a voluntad.

Todos lo s  apoyos de momento de g iro  conocidos, - 

apuntalados de manera e lá s t ic a ,  adolecen en común del in­

conveniente de que, una vez puesta en marcha l a  in sta lac ión
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fie convertidores, no es posib le ya una corrección de l a  - 

constante del muelle, n i de l a  amortiguación e lá s t ic a .  En 

la s  in sta lac ion es de convertidores es sabido que durante -

e l proceso de soplado se producen o sc ilac io n es, en especial

5 osc ilac ion es del baño de metal, cuya intensidad y frecuen­

c ia  no pueden determinarse por medio de cá lcu lo . E xiste  por 

lo  tanto l a  necesidad de v a r ia r  la  constante del muelle y/o 

la  amortiguación e lá s t ic a , de modo que e l apoyo de momentos 

de g iro  pueda a ju sta r se  de manera correcta y óptima a la s

10 circunstancias del se rv ic io , sin  que sea preciso  para e llo  

desmontar partes del mismo o resu lten  p re c isa s  reformas -

fa s t id io s a s . Finalmente no deben lo s  movimientos de balance)

del convertidor orig in ar variaciones de la  r e s is te n c ia  e lás

t ic a  del apoyo de momentos de g iro .
['-15 E stas fin a lid ad es del invento se consiguen, evi-

tando lo s  inconvenientes c itad o s, mediante un accionamiento

volcador del tipo definido a l  comienzo, con a l  mnos una de

la s  c a ra c te r ís t ic a s  sigu ien tes:

* e a) que para l a  su jeción de l a  barra de torsión  ej3
,-20 té previsto  un cab alle te  de soporte desplaza-

* ' ^ ble axialmente con respecto a e l l a ,  de manera

que sea variab le  l a  longitud e fec tiv a  de la  - 

barra de torsión , y

b) que la  longitud e ficaz  del brazo de palanca de
25 la  palanca que genera el momento de torsión - 

sea regu lab le .

La barra de torsión  presenta convenientemente, en 

a l menos parte de su la rgo , un dentado de árbol de chavete- 

ro o dentado por entalladura, previéndose en el caballete -
30 de soporte, que sirv e  para la  su jeción dé la  barra de to rsió i
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un dentado in te r io r  correspondiente.

Asimismo presenta l a  barra de to rsió n , convenían 

temente en un extremo, otro dentado de árbol de chavetero o 

dentado por en talladura, que sea  introducible en un taladro 

de un perno de l a  palanca que une l a  barra a rticu lad a  y la  

b arra  de torsión , taladro  que e s tá  provisto  del correspon­

diente dentado in tq r io r , de modo que se puede estab lecer - 

una unión so lta b ie , r íg id a  a la  to rsió n .

De acuerdo con otra forma preferente de re a liz a ­

ción, l a  palanca que une la  barra articu lad a  y la  barra de 

to rsió n  e stá  configurada en un cigüeñal, que e s tá  unido con 

l a  barra articu lad a  por medio de un soporte de ró tu la .

Por debajo del cigüeñal, a c ie r ta  d istan c ia  de la  

barra  articu lad a , puede e sta r  p re v ista  una p laca  de apoyo, 

ascendiendo la  d istan c ia  a una h asta  dos veces, preferente­

mente a 1 , 5  veces e l largo efectivo  máximo de l a  palanca - 

del cigüeñal.

De acuerdo con o tra  forma de rea lizac ió n  del invei. 

to , l a  palanca que une la  barra a rticu lad a  y l a  barra de - 

torsión  e stá  configurada en un yugo atravesado por un perno, 

sobre cuyo perno e s tá  f ija d o  y es desplazable en la  d irec­

ción a x ia l del perno un soporte de ró tu la  unido con l a  ba­

r ra  articu lad a , siendo e l plano tendido a trav és del yugo, 

del perno y de la  barra de to rsió n , perpendicular a l e je  de 

l a  b arra  articu lad a .

En ambas formas de rea lizac ió n  puede e l largo e i l  

caz de l a  palanca que une l a  barra articu lad a  y l a  barra de 

to rsió n  puede ser ajustado a un v alo r t a l ,  que e l momento - 

de to rsión  generado sea mayor que l a  suma de todos lo s momen 

to s  de fr icc ió n  de soporte en e l apoyo de momentos de g iro .
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El invento se describe con más d e ta lle  a base de 

dos ejemplos de rea lizac ió n  representados en e l dibujo; la s  

f ig u ra s 1  a  5 se re fieren  a l primer ejemplo de realizac ión  

y la s  f ig u ra s 6 y 7 ; a l  segundo. La figu ra  1 muestra un a l­

zado la te r a l  de un accionamiento volcador con un apoyo de 

momentos de giro apuntalado de manera e lá s t ic a ;  l a  figura 2 

es una sección v e r t ic a l según l a  lin e a  1 1 - 1 1  de l a  figura  1  

y l a  fig u ra  3 ) una p lanta del accionamiento volcador confor 

me a l a  figu ra  1. En la s  f ig u ra s 4 y 5 se han representado 

d e ta lle s  del apoyo de momentos de g iro , siendo l a  figura 4 

una sección v e r t ic a l según l a  lin ea  IV-IV de l a  figu ra  3 a 

una e sc a la  ampliada y l a  fig u ra  5 ; una sección v e r t ic a l se­

gún l a  lin ea  V-V de l a  figu ra  4 . La fig u ra  6 , muestra deta­

l l e s  de l a  palanca que, según la  segunda forma de realizac ión , 

une l a  barra articu lad a  y dos barras de to rsió n , dibujado - 

parcialmente en sección y l a  fig u ra  7 es una sección v e r t i­

cal según la  lin ea  VII-VII de l a  fig u ra  6.

En la s  f ig u ra s 1, ¿  y 3 se ha designado con 1 el 

perno de báscula del convertidor y con 2 , una rueda denta­

da f i ja d a  sobre é l  y que es impulsable por medio de dos p i­

ñones 3 . Los piñones 3 e s tá  soportados en un porta-piñones 

4 que circunda a l a  rueda,dentada 2 y que e s tá  suspendido - 

de manera o sc ilan te  en e l perno de báscu la 1 . Al porta-piño 

nes 4 e s tá  articu lad o , por malí o de un perno 2 y de un so­

porte de rótu la  6 que lo  circunda, un extremo de l a  barra - 

a rticu lad a  7 del apoyo de momentos de g iro . E l otro extremo 

de l a  b arra  articu lad a  7 presenta un cubo con un estribo - 

so lta b le  8 y circunda a otro soporte de ró tu la  9 ; que asien­

ta  sobre un cigüeñal 10 (fig u ra  4 ) .  El cigüeñal e stá  apoya­

do en lo s  cab alle te s de soporte 11, 12. Un muñón 13 del c i-



%

1

'4! ñ  A 4  f'\ L t

güeñal posee un taladro 14 con un dentado de árbol de cha- 

vetero o un dentado por entalladura 16, que se  corresponde 

con e l existente en el taladro 14 del muñón 13 del cigüe­

ñal, de modo que se establece una unión so lta b le , s i  bien

5 r íg id a  a la  to rsión , entre l a  barra de torsión  13 y e l c i­

güeñal 10. En el otro extremo posee l a  barra de torsión  13

* otro dentado de árbol de chavetero o dentado por entallado

-
1?! que encaja en un dentado in te r io r  correspondiente de un 

cab alle te  de soporte 18 desplazable en l a  d irección  de la

10 flech a (figu ra  4 ) .  E l cab alle te  de soporte 18 e stá  su jeto  

so ltab le  en e l lecho-guia 19 mediante term inales 20 d is­

puestos en escotaduras 21 (fig u ra  3 )* En e l cab alle te  de - 

soporte 18 e stá  su je ta  fijamente la  barra de torsión  13. El
 ̂  ̂ < largo eficaz  "1" de l a  barra de torsión  ( f i g .  4) es regula-
- - -13. ble a voluntad mediante e l corrimiento del cab alle te  de so­

porte sobre e l lecho de guia 19. Para v ariar  e l largo efec-
...... . tivo  de l a  palanca o respectivamente l a  excentricidad "e"

(figu ra  4) del cigüeñal 10, se puede sacar la  barra de tor-

' ,20
sión 15 bel taladro 14 del muñón 13  del cigüeñal y después 

se hace g ira r  e l cigüeñal iu  en la  magnitud del ángulo de-
*, seádo, a continuación de lo  cual se vuelve a in troducir la
*

barra de torsión  15 en el taladro 14 del muñón 13 del cigüe

ñ al. También se puede correr el cab alle te  de soporte 18 lo

necesario hacia la  izqu ierda, para que quede desencajado del
28 dentado 17 de l a  barra de torsión 1 5 ; de manera que la  barrí 

de torsión  puede ser hecha g ira r  junto con e l cigüeñal 10, 

corriéndose seguidamente e l cab alle te  de soporte 18 nueva­

mente hasta su posición prim itiva.

La constante e lá s t ic a  de la  barra de torsión  15 -
30 se. v aria  regulando la  longitud e ficaz  "1" de l a  barra de toi



1 sión : s i  se hace "1 " menor -mediante el corrimiento hacia 

la  derecha del cab alle te  de soporte 18- entonces se hace - 

más dura la  suspensión e lá s t ic a ;  s i  se corre e l caballete 

de soporte 18 hacia l a  izquierda y se hace mayor "1 " , en­

tonces se nace más plana l a  c a ra c te r ís t ic a  de e la stic id ad  

y más blanda l a  suspensión e lá s t ic a ,  permaneciendo el mis­

mo e l momento de to rsió n . Mediante la  variación  de "1" re­

su lta  posib le m odificar l a  frecuencia propia del apoyo de 

momentos de giro  o de todo e l accionamiento y, con e l lo , ex­

c lu ir  frecuencias c r i t i c a s .  Como l a  barra de to rsión  15  no 

e stá  pretensada, queda garantizado un muelleo s in  golpes - 

del porta-piñones 4 .

El largo e ficaz  de l a  palanca, o bien l a  excen­

tr ic id a d  "e" del cigüeñal 1 0 , se e lig e  tan grande, que la  

suma de todos lo s  momentos de fr icc ió n  de soporte en el apo 

yo de momentos de giro  no sea mucho menor que e l momento de 

torsión  originado por la  barra articu lad a  7 y e l cigüeñal 

1 0 ; en e sta  elección de "e" viene dada una amortiguación -

, .'"V '!

.. su fic ien te  del muelleo, "e" o respectivamente el momento
* .20t * t de torsión  puede regularse por lo  tanto entre un máximo pro

* .  * yectado -e l plano de acodamiento del cigüeñal 10  es perpen-

* ...... d icu iar  a l e je  de l a  barra articu lad a  7-  y un mínimo, en-

contrándose entonces el plano de acodamiento en e l eje de ls

barra articu lad a . S i se hace "e" igu al a cero, o bien s i  "e'
25 se hace tan pequeña que l a  suma de todos lo s  momentos de - 

fr icc ió n  es mayor que e l momento de to rsión , entonces ex is­

te  un apuntalamiento totalmente r íg id o ; ahora bien, no se - 

pretende conseguir este  a ju ste , que únicamente ha sido men­

cionado en honor a una mejor ilu stra c ió n  de l a  idea del in-
30 vento.

10

j s
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1 Variando e l largo  e ficaz  "1" de la  barra de tor­

sión y/o l a  lo n gitu d ,e ficaz  "e" de l a  palanca, puede e l apo 

yo de momentos de torsión  adaptarse en todo momento a la s  

condiciones de serv ic io  del convertidor, sin  que sean pre-

8 c isa s  obras fa s t id io sa s  de reforma. Otra ventaja e s tr ib a  en 

que e l momento de torsión  transm itido a la  barra de torsión
* 15  no se vé influenciado por la  magnitud de lo s  movimien—

tos de balanceo del pemo de báscu la 1  o del porta-piñones 

4; e sto s movimientos de balanceo son compensados por l a  ba-

* 10 r ra  articu lad a  7 .

El apoyo de momentos de g iro  d e scrito  en la s  f i -

- guras 1  a 5 presenta también un d isp o sitiv o  de seguridad -

para el caso de romperse l a  barra de torsión  15. Por debajo
*  .

.

del extremo de la  barra  articu lad a  7 dotado del soporte de
* **. < 15* ró tu la  9 e stá  p re v ista  una p laca 22 f i j a  en e l fundamento,
t, <' . ^ que se h a lla  d ispuesta a una d istan c ia  "h" del lado in ferió]'

del extremo de l a  barra articu lad a  7 ( f i g .  4 ) ;  l a  d istan cia

"h" debe ser a l menos igu al de grande que l a  longitud e f i-
' caz máxima de la  palanca (excentricidad) "e " , pero sin  que

SC sobrepase el valor de 2 .e ,  siendo el valor p re fe rib le  el de
y.

l ,5 * e .  En e l caso de rotura de l a  barra de to rsión , el ex-
* w #  ¿  <. - tremo de l a  barra articu lad a  7 choca contra l a  p laca 2 2 , de

. modo que se puede ev ita r  que e l cigüeñal s ig a  girando, sin  

que sea necesario interrumpir inmediatamente e l serv icio  deJ
23 convertidor.

También l a  forma de rea lizac ió n  del apoyo de mo­

mentos de giro  d e sc rita  en la s  f i g s .  6 y 7 presenta todas 

la s  propiedades mencionadas más arrib a  en cuanto a la  varia 

ción de "1" y de "e " . La barra articu lad a  7 ; perpendicular
30 a l plano de dibujo y unida por un extremo, del mismo modo
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que ha sido representado en l a s  f i g s .  1  a 3 ; con e l porta- 

piñones 4 , e s tá  a r ticu lad a  a un perno 25 ( f i g .  6) por su - 

otro extremo, mediante un soporte de ró tu la  24, dispuesto 

en su cubo 23. El perno ¿5 a tra v ie sa  un yugo ¿ 6 , que, con 

sus esp igas 2 7 ; 28, e s tá  soportado de manera g ira to r ia  en 

cab a lle te s de soporte 29 , 30 y, mediante uniones de bridas 

3 1 , 3 2 , unido de manera so lid a r ia  en giro  con barras de tor 

sión  33t 34. Con 33) 36, han sido designados cab alle te s de 

soporte desp lazáb les, que pueden ser corridos sobre lo s  le ­

chos de guía 3 7 ) 38 ) para v a r ia r  el largo  e ficaz  "1 " de la  

barra de torsión . Con 39 han sido designados to rn illo s  de 

apriete  que sirven para su je ta r  la s  barras de torsión 3 3 ) 34) 

en lo s  cab alle tes de soporte 35) 36 ( f ig .  7). Los caballe­

te s  de soporte están f i ja d o s  de manera so lta b le  sobre lo s  

lechos de guia 3 7 ) 3 8 , con ayuda de to rn illo s  20 , cuyas ca­

bezas están d ispuestas en escotaduras 21. Para regular e l 

largo efectivo  de l a  palanca o l a  excentricidad "e " , se han 

prev isto  tuercas 40 a to rn illad as sobre e l perno 25 y que, 

mediante caequ illos 41, cooperan con e l soporte de rótu la 

24, de modo que éste  puede ser corrido sobre e l perno 25, - 

haciendo g ira r  para e llo  la s  tuercas 40 ( f ig .  6) .  La barra 

articu lad a  7 está  f i ja d a  en e l soporte de ró tu la  24, por - 

medio de un anillo! 42 de dos p arte s . Con 43 ha sido desig­

nada una parte so ltab le  del yugo 26, parte que tiene que 

se r  re tirad a  para fin e s de montaje, con objeto de que el - 

perno ^5, con la s  tuercas 40, lo s  casq u illo s 41 y el sopor­

te de ró tu la  24, pueda se r  montado o desmontado. El perno 

25 e s tá  fijad o  en el yugo 26 mediante la s  tuercas 44.

Naturalmente es posib le  combinar y/o modificar -  

lo s  diversos elementos del apoyo de momentos de giro de cual
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1 quier manera, según el esfuerzo y la s  condiciones del ser­

v ic io . A sí, por ejemplo, es posible u t i l i z a r  s in  ningún in­

conveniente una manivela apoyada tan solo por un lado en e l 

cab a lle te  de soporte 1 1 , con lo  que se puede p resc in d ir  del

8 cab a lle te  de soporte 12 ( f ig .  4 ) .  En la  forma de realización  

conforme a l a  f i g .  6 se puede emplear también una so la  ba-

r ra  de to rsión , hecha de manera sim ilar  a la  b arra  de tor-

sión 15 representada en l a  f i g .  4 y que es unible con la  -

esp iga 27 del yugo 26 del mismo modo que ha sido representa-

10 do en l a  unión de l a  barra de torsión  15  con e l  muñón 13  - 

del cigüeñal. A la  inversa puede también e l cigüeñal 10 ser

unido con dos barras de torsión .

En resumen, e l Modelo de U tilidad  que se s o l ic i t a
**** i* deberá recaer sobre la s  sigu ien te s:
' '  -18 REIVINDICACIONES

1 . Un accionamiento volcador para convertidores -

con una rueda dentada f i j a  a l perno de báscu la y un porta-

piñones suspendido en forma oscilan te  en e l perno de báscu-

**. la  y en e l que e stá  soportado a l menos un piñón de impulsión
<20 estando el porta-piñones apuntalado de manera e lá s t ic a  por

' t'*- un apoyo de momentos de g iro  dotado de una barra  a rticu la -

da, una barra de torsión  y una palanca generadora de un mo­

mento de torsión , caracterizado por a l menos una de la s  ca-

r á c te r is t ic a s  sigu ien tes:
28 a) que para la  sujeción de la  barra de torsión es-

tá  previsto  un caballe te  de soporte desplaza-

ble axialmente con respecto a e l l a ,  de manera

que es variab le  la  longitud e ficaz  de la  barra

de torsión  y,
30 b) que l a  longitud e ficaz  del brazo de palanca de
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l a  palanca que genera el momento de torsión 

es regu lable.

2. Un accionamiento volcador de acuerdo con l a  - 

reivindicación 1 , caracterizado porque l a  barra de torsión 

presenta, en a l menos parte de su la rg o , un dentado de ár­

bol de chavetero o dentado por entalladura y porque en el 

cab alle te  de soporte que sirve  para la  su jeción de la  ba­

rra  de to rsión , e stá  prev isto  un dentado in te r io r  correspon 
diente.

3. Un accionamiento volcador de acuerdo con la s  

reivindicaciones 1  o 2 , caracterizado porque l a  barra de - 

torsión  presenta en un extremo otro dentado de árbol de cha 

vetero o dentado de entalladura, que es in troducible en un 

taladro de un perno de l a  palanca que une l a  barra  articu ­

lada y la  barra de to rsión , taladro que e stá  provisto del 

correspondiente dentado in te r io r , de modo que puede estable, 

cerse una unión so lta b le , r íg id a  a l a  to rsió n .

4. Un accionamiento volcador de acuerdo con la s  - 

reivindicaciones 1  a 3 ) caracterizado porque l a  palanca que 
une la  barra articu lada y la  barra de to rsión  e stá  configu­

rada en un cigüeñal que e stá  unido con l a  barra articu lada 

por medio de un soporte de ró tu la .

5. Un accionamiento volcador de acuerdo con la  - 

reivindicación 4, caracterizado porque debajo del cigüeñal 

a c ie r ta  d istan c ia  de l a  barra articu lad a , e stá  prev ista  

una p laca de apoyo, ascendiendo e sta  d istan c ia  a una hasta 

dos veces, preferentemente a 1 , 3  veces e l largo eficaz má­

ximo de la  palanca del cigüeñal.

6. Un accionamiento volcador de acuerdo con la s  

reivindicaciones l a  3 i caracterizado porque l a  palanca que
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i une la  barra a rticu lad a  y l a  b arra  de to rsió n , e s tá  confi­

gurada en un yugo atravesado por un perno, sobre cuyo perno 

e s tá  f i ja d o  un soporte de ró tu la  unido con l a  barra articu ­

lada y que es desplazable en l a  dirección a x ia l del pemo -

5 siendo e l plano tendido a trav és del yugo, del perno y de 

l a  barra de to rsión , perpendicular a l e je  de l a  barra a r t i-
* culada.
*

10

7. Un accionamiento volcador de acuerdo con la s  - 

reivindicaciones 1  a 6 , caracterizado porque e l largo e f i ­

caz de l a  palanca que une l a  barra articu lad a  y la  barra - 

de torsión  es a ju stab le  a un valor t a l ,  que e l momento de - 

torsión  generado es mayor que l a  suma de todos lo s  momentos

J '

de fr icc ió n  de soporte en e l apoyo de momentos de g iro .

8 . Se re iv in d ica  por último como objeto sobre el
 ̂ 16 que ha de recaer el Modelo de U tilidad  que se  s o l ic i t a :  UN 

ACCIONAMIENTO VOLCADOR PARA CONVERTIDORES.

Todo t a l  y como queda d escrito  y reivindicado en
t

' * '.
l a  presente Memoria d e scrip tiv a  que consta de catorce pági­

nas mecanografiadas y dibujos que se acompañan.
-;20 Madrid, 4 de febrero de 1971

t ^ BERNARDO UNGRIA 
P-P. / j  ..
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