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PATENTE
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INVENCIORN

194177,

por "PERFECCIONALIENTO0S EN LAS CARRETILILAS AUTOMATICAS PARA
EEVANTAR OBJETOS DE CUALQUIER FORIIA", a favor de Don Anasta-
sio Pulg Salsas, de nacionalidad espafiola, domiciliado en

Badalona, (Barcelona) Plaza de José intonio, nim. 7 .-

MEMORIA DESCRIPTIVA

-
.

La presente invengién se refiere a unos perfecciona-
mientos introducidos en las carrettillas autométicas para
levantar objetos de cualquier forms.

S5e Més concretamente, dichos perfeccionamientos afectan
‘a las carretillas automdticas del tipo en el cual la sujec-
cién del,objeto a levantar se realiza por medio de bragzos
laterales que se cierran sobre el mismo por la accidén de otro
brazos que entran en contacto con el referido objeto en el
10. momento de acercarle la carretilla para su elevacidn.

A pesar de los excelentes servicios de ésta clase de
carretillas, adolecen del incoveniente de que, por constar
solanente de brazos de accién lateral para la sujeccidn y °
simultédnea elevacién del objeto, es necesario que dichos bra

15. zos esten dotados de accesorios adecuados parz asegurar su
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agar.e a la éuperficie lateral del mismo, en aguellos casos
en que éste no presente alojamientos o entrantes en su su-
perficie, dque faciliten este agarre, cuyos accesorios, en
todo caso, son de una eficacia dudoda.

La presente invencidén tiene por objeto el eliminar
estos inconvenientes y ampliar la facultad de empleo de la
carretllla a la elevacidén de objetos de toda clase de formas
por la combinacidn de dichos brazos de accién compresora
lateral con un cispositivo automatico accidnado directamen-
te por medio de movimientos adecuadosde la carretiélla, sin
la intervencidén de ningun medio auxiliar que distraiga la
atencién del usuario, puesto que su acclonamiento se realiza
en funcién de las posiciones relativas de medios de control
con respecto del suelo, cuyos mediosg de cohtrol estén rela-
cionados con medios prensores autom&éticos de accidén lateral
Y con medios sustentadores del peso que se debe levantar.

En la presente invencidn se combinan los movimientos
de acercamiento e inclinacidn de la carretilla con respecto
del objeto gque se debe cargar, para dar lugar, mediante 1la
accién de dichos brazos de accién compresora lateral combi-
nada con un movimiento de inclinacién de la carretilia, a
una inclinacién previa del objeto, haciendole oscilar sobre
la arista de su base que esté mas cerca a la carretilla, me-
diante cuya inclinacién se facilita la entrada de unas pa-
letillas de goporte debajo del objeto, cuyas paletillas son
las encargadas de soportarle a partir de éste momento hasta
gue el centw de gravedad de dicho objeto, pase por la ver-
tical gque comprende a su punto de oscilacidn sobre el suelo,
en cuyo instante los brazos de la carretilla se encuentran

en la posicidn mas cémoda para el transporte.
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Segin los perfeccionamientos gue se describen, los
medios de control estin congtituidos por un brazo oscilan-

te dispuesto en cada lado de lua carretilla y la parte in-

.ferior de sus brazos, en forma giratoria sobre cojinetes

adecuadds, llevando unido cada brazo una prolongacidn esen-
cialmente normal al mismo y dirigida hacia abajo en una lon-
gitud conveniente que le permita ellegar al suelo gobre el
cual se apoya en determinados momentos de su funcionamiento
por medio de un pequeilc rodillo que le permite efectuar los
necesarios movimientos de traslacién que tiene lugar duran-
te dicho funciona.iiento. .

Los medios prensores automaticos de accidén latral con
sisten en dos Erazos, cada uno de e€llos oscilante sobre un
eje que forma parte de los mediosde conirol y relacionado
con el mismo por medioc de un resorte que tiende a aplicar
a cada uno de dichos brazos hacia el centro de la car.eti-
1lla.

Cada uno de dichos brazos es portador de su corres-—
pondiente medio de mando, consistente en una giia dispues-
ta dispuesta a su largo y presentando una zona superior
revajada, en combinacidén con un tope fijo a un soporte gque
forma parte de la carretilla y sirve ademés de medios de
soporte del peso del objeto.

Adicionglmente, en dichos brazos se encuentran igual-
mente medios sustentadores del peso gque se debe levantar,
congistentes en un exiremo de los mismos,doblada adecuada-
mente hacia el centro de la carretilia y de longitud sufi-
ciente para asegurar unsa perfecta base para el peso mencio-
nado.

Para facilitar la explicscidén, se acompaiia a la pre-
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sente memoria descriptibPa una laumina de dibujos, en los
cuales se ha representando un caso de realizacidn que se
cita anicamente a titulo de ejemplo.

En los dibujos:

La figura 1, es una vista laterzal de los medios
que se describen en relacidén con las partes de una carie-
tilla a la cual se acoplan.

La figura 2, es una vista frontal de dichos medios
seglin la linea II de la figura 1.

Consiste la invencidn en disponer en forma fija
cerca del extremo inferior de cada uno de los brazos -1-,
de 1z car.etilla, un cojinete ~2- al,cual se articula uno
de los extremos de un brazo oscilante =3- gue constituye
los medios de contirol éi combinacién con una prolongacién
-4-, que forma un dngulo esencialmente recto con dicho
brazo y estd dirigida hacia abuajo, presentando en su extre-
mo inferior un pequefio rodillo ~5-, para permitir su roda-
dura sobre el suelo =6-,

La longitud de dicha prolongacidn es tal que, du-
rante un movimiento de inclinacidn hacia atris de la ca-
rretilla con el peso cargado, el contacto de dicho rodililo
~5- con el suelo —6-, tiene lugar despues de habverlo he-
cho la arista trasera del objeto, & fin de permitir la
extraccién de los medios sustentadores -~1l-, de debajo del
mismo, sin necesidad de somerterlos a ningin esfuerzo exa-
gerado,.

Cada brazo oscilante estd en combinacién con untor=-
nillo de tope ~7-, que gsirve de ajuste para los medios de
control, roscado sobre &1 soporte -B-, que a su vez es so-
lidgrio del correspondiente vrazo de la carretilla, limi-

tando dicho tope, la posicidn extrewma inferior del ovrazo
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-3-, 8l cual, en su extremo libre, ests dotado de un eje
longitudinal -9~, sobre el gque va acoplado en forma osci-
lante, un wme.iio prensor automdtico de accién lateral, cons-—

tituido por un brazo -L0-, cuyo extremo inferior -l1l- esté

~3oblado hacia el plano central de simetria de la car.eti-

lla, constituyendo los medios sustentadores del objeto gue
se debe levanvar, los cuales se introducen devajo del mis-
mo en el momento oportunc pajo la accibn de los resortes
-12=-,

Los medios de mando para dichos mediog prensores es-
tén constituidos por una gula =-13- dispuesta a lo lsrgo, a
su corrsespondiente brazo -10-, presentando un perfil re-~
bajado. -14- en su parte superior, de accién combinada con
un tope -«l5-, golidario del soporte -8-, cuyo tope recorre
toda la longitud de la gula siguiendo sus partes altas y
bajas, separando o dejando entrar luas paletillas en el mo-
mento oportuno, en relacidén con las diferentes §osiciones
de la carretilla. |

Hecha la descripcién del presente invento, su fun-
cilonamiento es como sigues ‘

Al poner la carvetilla en posicién gensiblemente
vertical para acercarla al objeto gue se debe cargar, el
rodillo -5- de la prolongacibén -4-, tropezard con el sue-
lo ?rodaciendo la oscilacibn del brazo -3- el cual sepa-
raré de su tope.—7— moviendose en la direccidn indicada por
la flecha =-16-, Al mismo tiempo el tope -15- actuari so-
bre la parte alta de la gufa -13-, provocando la separa-
cidén de los bragos -1l0-, en el sentido indicado por las
Tfleehas -17-, permitiendo 1la entrada del objeto en su par-

te central.
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Se acerca la carretilla al,objetoc =18~ gque se debe
levantar hasta que los brazos =19~ chogquen con el mismo,
cuyos brazos, como es sabido, van fijos en sendas barras gi-
ratorias =20~ que en su extremo superior van dotadog de los
brazos destinados a abrazar al objeto por la paxte superior
cuyos brazos no se han representado en las figuras pars la
mayor claridad del conjunto,

Al iniciarse la inclinacidén de la carretilia segin
indica la flecha =-21-, se producira la oscilacién del ob-
jeto =18~ sobre el vords o arista —-22- y al mismo tiem PO
el descenso del brazo -%- y demds mecanismos a &1 acoplados
por su propio peso, en sentidco contrario &l indicado por la
fleehe ~16-, en relacidén a la carretili.a, hasta que, cuando
la vertical gue comprenda el ceniro de gravedad de la car-
ga esti cerca de la arista -22- de la misma, el tope -15-
entrard en el perfii rebajo =14-, el cual gqueda inmovil
con respecto al suelo —-6-, por haber entrado en conticto con

el mismo, el rodillo -5- de la prolongacidn -4-, permitien-

"do la introduccidn de las paletas -11- de los ovrazos —10-

debajo de aquelia, pbr la accién de los resortes -12-.

| Continuando el movimiento -21-~ de los brazos de la
carretilla, el bra.o =3- llegaré a ponerse en contacto con
el tope -=T7-, formando un conjuntoc rigido con la carretilla,
con respecto al movimiento contrario al representado por la
flecha -16-, y a continuacidn las paletilias «ll- se apli-
carin contra el fondo del objeto -18~ produciéndose, desde
este mismo instante, su elevacibén aasta la posicidn de e-
quilibrio en la cual la altura de los mangos de los brazos
de la carretil.ia, resulta ger, la mas cémoda, para su traBs-

porte con el objeto cargado.
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2n la operacidn de descargar el objeto se suceden las
mismas fases en sentido inverso del,explicadc anterioxmente:

Prinero tendra lugar el apoyo de la carga contra el
suelo por su arista -22-, luego se separuarén de la parte
inferior de la misma, las paletas =-11-, por efecto de los di
ferentes radios de giro que tienen dichas paletas con rela—f
cién & los brazos de inclinacién y soporte y los puntos del
objeto -18~, gobre los cuales se apoyan las mismas; a con-
tinuacién los topes-15- entraran en contacto con las par-
tes altas de la gula =1%- provocandc la separacién de los bra
zos —-10~ en el sertido indicado por las flechas -17-, pues-
t0 que dichos topes =15- siguen el movimicento de los brazos
de la car.etilla, mientras que dichas gufas =-15-, quedan
fijas con respecio del suelo -6~, por haber entrado en cone
tacto con el mismo los rodillos -5- gue presentan los ex-
tremos de las prolbngaciones -4~ y continuando el movimien-
to de dicha carretilla, se ;legaré al apoyo total del ob-
jeto -18~ gobre el suelo, con lo cual, al inciarse el movi-
miento de retroceso de aguelia, los brazos‘-l9e permitirdn
la pportura de los que abrazaban a dicho objeto -18~ dején~
dolo complet mente libre.

La inveﬁcién dentro de su esenciliadad podrd ser lle-
vada a la préctica, en otras varisntes constructivas que las
indicadas a titulo de ejemplo en la descripcidédn y a las cuz-
les alcanzara igualmente la ppoteccidn gue se recaba. Podri
pues, ser construido en cualguier forma y tanaiio, empleando
para su fabricacidén los materiales méis adecuados a cada ca-
so, combinados del modo mis conveniente para el mejor logro
del fin propuesto, por guedar todo ello comprendido dentro

del espiritu de las reivindicaciones,
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Hecha la descripecidn del presente invento, lo cual
se declara como nuevo y de propia invencidn, comprende las
siguientes reivindicaciones:

12,~ Perfeccionamientos en las car.etillas automa-
ticas para levantar objetos en cualqaier forma, esencial—
mente caracterizazdos por comprender medios de control pars
la maniobra dé sus correspondientes mecanismos en funcidn
de las variaciones de posicidn relativa de la carretilla
con respecto del guelo; medios prensorés automiticos de ac-

clonamiento derivado de los mencionados medios de conitrol;

medios de mando para dichos medios prensores automaticos,

de accidn dependiente de la posicidén relativa de log medios
anteriormente citados con respecto a un punto fijo de la
carcetilla y medios sustentadores del peso que se debe le-
vantar, y para el ajuste de los medios de control fijos a
la misma.,

28,- Perfeccionamientos segln la reivindicacién 18,
esenciajlmente caracterizados, por el hecho de gue los ne-—
dios de conirol para la maniobra de los ecanis:iios automé-
ticos, comprenden un cojinete fijo a cada brazo de la carre-
tilla, en su parte inferior un brazo oscilante articulado
por uno de sus extremos en dicho cojinetej; una prolongacidn
de dicho brazo formando con el mismo un éngulo esencialmente
recto, y dirigida hacia abajo, siendo_la longitud de dicha
prolongacidn, la suficiente pars accionar a los medios pren
sores autométicos un momento despues de que el objeto des—~
canse por una arista sobre el suelo y un rodillo en el de
extremo de dicha prolongacidn, dispuesto para apoyarse contra

el suelo.
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38.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 18,
esenclalmente caracterizados, pur el hecho de gque los me-
dios prensores automiticos comprenden un eje longitudinal
al extremo de dicho brazo oscilante, un seguﬁdo brazo arti-
culato por su extremo superior‘a dicho eje, un resorte he-
licoidal relacionando zl extremo del primer brazo con el se-
gundo y tendiendo a hacer oscilar al mismo al ceantro de la
carretilla y una zona en el extremo inferior de dicho se-
gundo brazo, doblado hacia dicho centro de ls mencionada'
carrdetillaformando una paletilla especialmente dispuesta
para sostener al objeto por su parte inferior,

48,- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
esencialhente caracterizados por el hecho de gque los mediosA
de mando, para los medios prensores automaticos incluyen una
guls solidaria a su cor respondiente paleta, por su parte in-
terior y paralela a la misma; un perfil rebajado en el ex—
tremo superior de dicha gufa y un tope fijo con respecto a
la carvetillia, reluclionado con dicho perfil rebajado, sien-
do la aécién de dicho tope y periil rebajado, la de separar
hacia afuera las paletas de los medios compresores latera-—
les un momento despues de que el objeto ha descansado en el
suelo, por una de sus a ristas y antes de liberarlo comple-
tamente en la operacidén inversa de elevarlo.

58,- Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 18,
esencialmente caracterizados por el hecho de gque los medios
sustentadores de la carga que se debe levantar, comprenden
un tornillo de tope limitado la posicién extrema inferior
del brazo oscilante de los medios de control y variando el
instante en gque tiene lugar el accvionamiento de los medios
prensores autom&ticos y por un soporte para dicho tornillo
dispuesto en forma fija sobre el brazo coriespondiente de

la carsetilla.
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68 .~ Perfeccionaﬁignto: en las carretillas automs-
ticas para levantar objetos de cuaiquier forma.

Seghn se descrive y reivindica en la presente memo-
ria descriptiva,que consta de diez hojas, foliadas y meca-
nografiadas por una sola cara, acompafiada de una lémina de
dibujos. 4 |

Madrid, a 7 de Agosto de 1950.

ANASTASIO PUIG SALSAS.

D.ae
woueht \SERN MIRALLES
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