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P A T E N T E
D E

I N V E N C I O N

4 9 4 1 7 7
por "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS CARRETILLAS AUTOMATICAS PARA 
&BVANTAR OBJETOS DE CUALQUIER FORMA", a favor de Don Anasta­
sio Puig Salsas, de nacionalidad española, domiciliado en 
Badalona, (Barcelona) Plaza de José Antonio, núm. 7 *-

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se refiere a unos perfecciona­
mientos introducidos en las carrettillas automáticas para 
levantar objetos de cualquier forma.

Más concretamente, dichos perfeccionamientos afectan 
a las carretillas automáticas del tipo en el cual la sujec- 
ción del,objeto a levantar se realiza por medio de brazos 
laterales que se cierran sobre el mismo por la acción de otro 
brazos que entran en contacto con el referido objeto en el 
momento de acercarla la carretilla para su elevación.

A pesar de los excelentes servicios de ésta clase de 
carretillas, adolecen del incoveniente de que, por constar 
solamente de brazos de acción lateral para la sujección y * 
simultánea elevación del objeto, es necesario que dichos bra 
zos estén dotados de accesorios adecuados para asegurar su15
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agarbe a la superficie lateral del mismo, en aquellos casos 
en que éste no presente alojamientos o entrantes en su su­
perficie, gue faciliten este agarre, cuyos accesorios, en 
todo caso, son de ana eficacia dudoda.

La presente invención tiene por objeto el eliminar 
estos inconvenientes y ampliar la facultad de empleo de la 
carretilla a la elevación de objetos de toda clase de formas 
por la combinación de dichos brazos de acción compresora 
lateral con un dispositivo automático accionado directamen­
te por medio de movimientos adecuados de la carretilla, sin 
la intervención de ningún medio auxiliar que distraiga la 
atención del usuario, puesto que su accionamiento se realiza 
en función de las posiciones relativas de medios de control 
con respecto del suelo, cuyos medios de control están rela­
cionados con medios prensores automáticos de acción lateral 
y con medios sustentadores del peso que se debe levantar.

En la presente invención se combinan los movimientos 
de acercamiento e inclinación de la carretilla con respecto 
del objeto que se debe cargar, para dar lugar, mediante la 
acción de dichos brazos de acción compresora lateral combi­
nada con un movimiento de inclinación de la carretilla, a 
una inclinación previa del objeto, haciéndole oscilar sobre 
la arista de su base que esté más cerca a la carretilla, me­
diante cuya inclinación se facilita la entrada ne unas pa­
letillas de soporte debajo del objeto, cuyas paletillas son 
las encargadas de soportarle a partir de éste momento hasta 
que el centgo de gravedad de dicho objeto, pase por la ver­
tical que comprende a su punto de oscilación sobre el suelo, 
en cuyo instante los brazos de la carretilla se encuentran 
en la posición más cómoda para el transporte.
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Según los perfeccionamientos que se describen, los 
medios de control están constituidos por un brazo oscilan­
te dispuesto en cada lado de la carretilla y la parte in­
ferior de sus brazos, en forma giratoria sobre cojinetes 
adecuados, llevando unido cada brazo una prolongación esen­
cialmente normal al mismo y dirigida hacia abajo en una lon­
gitud conveniente que le permita allegar al suelo sobre el 
cual se apoya en determinados momentos de su funcionamiento 
por medio de un pequeño rodillo que le permite efectuar los 
necesarios movimientos de traslación que tiene lugar duran­
te dicho funciona.liento.

Los medios prensores automáticos de acción latral con 
sisten en dos brazos, cada uno deeLlos oscilante sobre un 
eje que forma parte de los mediosde control y relacionado 
con el mismo por medio de un resorte que tiende a aplicar 
a cada uno de dichos brazos hacia el centro de la carreti­
lla.

Cada uno de dichos brazos es portador de su corres­
pondiente medio de mando, consistente en una gdia dispues­
ta dispuesta a su largo y presentando una zona superior 
rebajada, en combinación con un tope fijo a un soporte que 
forma parte de la carretilla y sirve además de medios de 
soporte del peso del objeto.

Adicionalmente, en dichos brazos se encuentran igual­
mente medios sustentadores del peso que se debe levantar, 
consistentes en un extremo de los mismos,doblada adecuada­
mente hacia el centro de la carretilla y de longitud sufi­
ciente para asegurar una perfecta base para el peso mencio­
nado.

30 Para facilitar la explicación, se acompaña a la pre-
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sente memoria descriptiva una lámina de dibujos, en los 
cuales se ha representando un caso de realización que se 
cita únicamente a titulo de ejemplo.

En los dibujos:
La figura 1, es una vista lateral de los medios 

que se describen en relación con las partes de una carre­
tilla a la cual se acoplan.

La figura 2, es una vista frontal de dichos medios 
segdn la linea II de la figura 1.

consiste la invención en disponer en forma fija 
cerca del extremo inferior de cada uno de los brazos -1-, 
de la carretilla, un cojinete -2- al,cual se articula uno 
de los extremos de un brazo oscilante -3- que constituye 
los medios de control éñ combinación con una prolongación 
-4-, que forma un ángulo esencialmente recto con dicho 
brazo y está dirigida hacia abajo, presentando en su extre­
mo inferior un pequeño rodillo -5-, para permitir su roda­
dura sobre el suelo -6-.

La longitud de dicha prolongación es tal que, du­
rante un movimiento de inclinación hacia atrás de la ca­
rretilla con el peso cargado, el contacto de dicho rodillo 
-5- con el suelo -6-, tiene lugar después de haberlo he­
cho la arista trasera del objeto, a fin de permitir la 
extracción de los medios sustentadores -11-, dé debajo del 
mismo, sin necesidad de somerterlos a ningdn esfuerzo exa­
gerado.

Cada brazo oscilante está en combinación con untor- 
nillo de tope -7-, que sirve de ajuste para los medios de 
control, roscado sobre el soporte -8-, que a su vez es so­
lidario del correspondiente brazo de la carretilla, limi­
tando dicho tope, la posición extrema inferior del orazo
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-3-* el cual, en su extremo libre, está dotado de un eje 
longitudinal -9-, sobre el que va acoplado en forma osci­
lante, un medio prensor automático de acuión lateral, cons­
tituido por un brazo -10-, cuyo extremo inferior -11- está 
-doblado hacia el plano central de simetría de la carreti­
lla, constituyendo los medios sustentadores del objeto que 
se debe devanear, los cuales se introducen debajo del mis­
mo en el momento oportuno bajo la acción de los resortes
- 12- .

Los medios de mando para dichos medios prensores es­
tán constituidos por una guia -13- dispuesta a lo largo, a 
su correspondiente brazo -10-, presentando un perfil re­
bajado -14- en su parte superior, de acción combinada con 
un tope -15-, solidario del soporte -8-, cuyo tope recorre 
toda la longitud de la guia siguiendo sus partes altas y 
bajas, separando o dejando entrar las paletillas en el mo­
mento oportuno, en relación con las diferentes posiciones 
de la carretilla.

Hecha la descripción del presente invento, su fun­
cionamiento es como sigue:

Al poner la carretilla en posición sensiblemente 
vertical para acercarla al objeto que se debe cargar, el 
rodillo -5- de la prolongación -4-, tropezará con el sue­
lo produciendo la oscilación del brazo -3- el cual sepa­
rará de su tope -7- moviéndose en la dirección indicada por 
la flecha -16-. Al mismo tiempo el tope -15- actuará so­
bre la parte alta de la guia -13-, provocando la separa­
ción de los brazos -10-, en el sentido indicado por las 
fleehas -17-, permitiendo la entrada del objeto en su par-

30 te central
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Se acerca la carretilla al,objeto -18- que se debe 
levantar hasta que los brazos -19- choquen con el mismo, 
cayos brazos, como es sabido, van fijos en sendas barras gi­
ratorias -20- que en su. extremo superior van dotados de los 
brazos destinados a abrazar al objeto por la parte superior 
cuyos brazos no se han representado en las figuras para la 
mayor claridad del conjunto.

Al iniciarse la inclinación de la carretilla segdn 
indica la flecha -21-, se producirá la oscilación del ob­
jeto -18- sobre el borde o arista -22- y al mismo tiem po 
el descenso del brazo -3- y demás mecanismos a él acoplados 
por su propio peso, en sentido contrario al indicado por la 
fleeha -16-, en relación a la carretilla, hasta que, cuando 
la vertical que comprenda el centro de gravedad de la car­
ga está cerca de la arista -22- de la misma, el tope -15- 
entrará en el perfil rebajo -14-, el cual queda inmóvil 
con respecto al suelo -6-, por haber entrado en contacto con 
el mismo, el rodillo -5- de la prolongación -4-, permitien­
do la introducción de las paletas -11- de los brazos -10- 
debajn de aquella, por la acci&n de los resortes -12-.

Continuando el movimiento -21- de los brazos de la 
carretilla, el bra-o -3- llegará a ponerse en contacto con 
el tope -7-, formando un conjunto rígido con la carretilla, 
con respecto al movimiento contrario al representado por la 
flecha -16-, y a continuación las paletilras -11- se apli­
carán contra el fondo del objeto -18- produciéndose, desde 
este mismo instante, su elevación hasta la posición de e- 
quilibrio en la cual la altura de los mangos de los brazos 
de la carretilla, resulta ser, la más cómoda, para su trans­
porte con el objeto cargado.
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En la operación de descargar el objeto se suceden las 
mismas fases en sentido inverso del,explicado anteriormente:

Primero tendrá lugar el apoyo de la carga contra el 
suelo por su arista -22-, luego se separarán de la parte 
inferior de la misma, las paletas -11-, por efecto de los di 
ferentes radios de giro que tienen dichas paletas con rela­
ción a los brazos de inclinación y soporte y los puntos del 
objeto -18-, sobre los cuales se apoyan las mismas; a con­
tinuación los topes-15- entraran en contacto con las par­
tes altas de la guía -13- provocando la separación de los bia 
sos -10- en el sentido indicado por las flechas -17-, pues­
to que dichos topes -15- siguen el movimiento de los brazos 
de la carretilla, mientras que dichas guías -15-, quedan 
fijas con respecto del suelo -6-, por haber entrado en cone 
tacto con el mismo los rodillos -5- que presentan los ex­
tremos de las prolongaciones y continuando el movimien­
to de dicha carretilla, se llegará al apoyo total del ob­
jeto -18- sobre el suelo, con lo cual, al inciarse el movi­
miento de retroceso de aquelra, los brazos -19- permitirán 
la pportura de los que abrazaban a dicho objeto -18- deján­
dolo completamente libre.

La invención dentro de su esenciliadad podrá ser lle­
vada a la práctica, en otras variantes constructivas que las 
indicadas a titulo de ejemplo en la descripción y a las cua­
les alcanzara igualmente la pnotecuión que se recaba. Podrá 
pues, ser construido en cualquier forma y tamaño, empleando 
para su fabricación los materiales más adecuados a cada ca­
so, combinados del modo más conveniente para el mejor logro 
del fin propuesto, por quedar todo ello comprendido dentro 
del espíritu de las reivindicaciones.
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Hecha la descripción del presente invento, lo cual 
se declara como nuevo y de propia invención, comprende las 
siguientes reivindicaciones:

13.- Perfeccionamientos en las car.i-etillas automá­
ticas para levantar objetos en cualquier forma, esencial­
mente caracterizados por comprender medios de control para 
la maniobra de sus correspondientes mecanismos en función 
de las variaciones de posición relativa de la carretilla 
con respecto del suelo; medios prensores automáticos de ac­
cionamiento derivado de los mencionados medios de control; 
medios de mando para dichos medios prensores automáticos, 
de acción dependiente de la posición relativa de los medios 
anteriormente citados con respecto a un punto fijo de la 
carretilla y medios sustentadores del peso que se debe le­
vantar, y para el ajuste de los medios de control fijos a 
la misma.

23.- perfeccionamientos segdn la reivindicación 13, 
esencialmente caracterizados, por el hecho de que los me­
dios de control para la maniobra de los mecanismos automá­
ticos, comprenden un cojinete fijo a cada brazo de la carre­
tilla, en su parte inferior un brazo oscilante articulado 
por uno de sus extremos en dicho cojinete; una prolongación 
de dicho brazo formando con el mismo un ángulo esencialmente 
recto, y dirigida hacia abajo, siendo la longitud de dicha 
prolongación, la suficiente para accionar a los medios pren 
sores automáticos un momento después de que el objeto des­
canse por una arista sobre el suelo y un rodillo en el de 
extremo de dicha prolongación, dispuesto para apoyarse contra 
el suelo.
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3&.- Perfeccionamientos según la reivindicación 18, 

esencialmente caracterizados, par el hecho de qu.e los me­
dios prensores automáticos comprenden un eje longitudinal 
al extremo de dicho brazo oscilante, un segundo brazo arti­
culado por su extremo superior a dicho eje, un resorte he­
licoidal relacionando al extremo del primer brazo con el se­
gundo y tendiendo a hacer oscilar al mismo al centro de la 
carretilla y una zona en el extremo inferior de dicho se­
gundo brazo, doblado hacia dicho centro de la mencionada 
carr%etilla¿formando una paletilla especialmente dispuesta 
para sostener al objeto por su parte inferior.

4-S.- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
esencialmente caracterizados por el hecho de que los medios 
de mando, para los medios prensores automáticos incluyen una 
guía solidaria a su cor respondiente paleta, por su parte in­
terior y paralela a la misma; un perfil rebajado en el ex­
tremo superior de dicha guía y un tope fijo con respecto a 
la carretilla, relacionado con dicho perfil rebajado, sien­
do la acción de dicho tope y perfil rebajado, la de separar 
hacia afuera las paletas de los medios compresores latera­
les un momento después de que el objeto ha descansado en el 
suelo, por una de sus a ristas y antes de liberarlo comple­
tamente en la operación inversa de elevarlo.

5 8.- Perfecaionamientos según la reivindicación 18, 
esencialmente caracterizados por el hecho de que los medios 
sustentadores de la carga que se debe levantar, comprenden 
un tornillo de tope limitado la posición extrema inferior 
del brazo oscilante de los medios de control y variando el 
instante en que tiene lugar el accionamiento de los medios 
prensores automáticos y por un soporte para dicho tornillo 
dispuesto en forma fija sobre el brazo correspondiente de 
la carretilla.
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63.- PerfecoionaBHrentos en las carretillas automá­

ticas para levantar objetos de cualquier forma.
Seg&n se descrive y reivindica en la presente memo­

ria descriptiva,que consta de diez hojas, foliadas y meca­
nografiadas por una sola cara, acompañada de una lámina de 
dibujos.

Madrid, a 7 de Agosto de 1950.
ANASTASIO PUIO SALSAS.

p.a.
ibEHN M1RALL&&

f. f.
v. ..V
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