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- o PATENTE TE INVENGION

a favor de

Dn. Federico Eaus Gubern & Bn. Jaolnto Sagol Poix; domi-
B eil:lad.os en Baroelona. calles Ban Ajejendro nc.l4 y va-

lenoﬁ.a ne,.576 respectivamente,

.-

- por:
s ‘
’ f LE ‘ "Mecanismo perfeccionado para el accionado
' mecédnioco de mufiecas®. '
10 ‘ ~0000~;

HEMORT A DEESCRIPTIVA
' E1 objeto de la presente patemte de inven-
cién lo constituye un mecanim-no;i perfeccionado para el ac
cionedo meodnico de las plernas; brazos y cébeza .gle las |
16 'mﬁ‘eca.s;‘ asi eomo .tambi'é.n el dispositive de la voz y’;‘ff o=
. ventualmente; el de unos patines que mdan adaptarse a
loa ples de estas ‘mmfiecas.
Para poder deeoribir con todo detalle posi
7 ble el mecaniemo perfecolonado que se reivindiea como ob
80 jeto de este patente de invencién, en las figuras de la
hoja de dibujos adjunte se representa; a titulo ds ejem-
i ploﬁ. una. forma de ejecucién préotica del mismo, La :figura
1'. 1 es una viste en elzgdo y de frente del mecanismo- la £1
gura £ es una viste lateral; la ;figura 5 es ung vieta de
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frénte de uno de los dos patines; y la figura & es otra
vista lateral del eitado patin,
‘ | Tel como muestiran las figuras, el mecanlg

me est£ constituido por un armazon -l- en el cual se han

- dispussto los ejes ~-8-3-4-5- que pueden girar en é1. En

el eje -8~ se encuentran montados un Tesorte o muelle -6-

(para accionar el conjunto del mecanismo}, une rueda depn

~ tada -7= y un par de poleas ~-8-8°-, En el eje ~&= se han

i’ijado un pifin -9- (en tama con la rueda dentada -T=}y
una rueda dentads =11~ y un par de exoéntricae -1g-18%=,
En el eje -4~ ge encuentran fijados un piﬁén den‘bad.o ~10=
(en tcma con la ruedes -ll-)w’ una rueda dentada 13-, En
el eje -5~ se han £ijado un pifién dentado -14- (en toma

~ con la rueda ~18-) y una rueda dentada -15-, ESpa rueda
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,d.entat;!a ~15~ estd en toma con un vie sin fin -16- que for -
xha. parte de un eje -17- portador de un regulador de vélg_
cidad -18-, pudiendo girar el eje ~17- en unos elementos
del ammazén ~1-. '

-Por oconsigniente, puesto en‘tqnsién el re-

gorte -6~, mediante una llave que ectlia en la extremidad

‘w@?- del eje -B=, el eje -B= girerd y; con €1, la rueda -

7=, la oual arrastrard sl pifién -9- y,” en su consecusn-

‘cia girard el eje -2-, rueda ~ll-y el par de excéntricas

~18-18%: dicha rueda -11- arrastrard en su rotasidn al

pifién -10-; eje -4~ y rueda -15%-, arrastrando la rueda -

~18= en su rotacién al pifién -14-, eje -5= y rueda -

ouel rueds ~15- hard girar al vie sin fin ©16-} eje ~17-

y Tegulsdor de veldcidad -18-; una varilla =19-; desplaZa

da axiaimente a mano y a voluntad, podré ser -apliceda oon

. tra el regulador de velooidad -18- para detener la marcha
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' mﬁnguitost-zl-el’d solidarizados en ellas, pueden oscilar

656 .
| -~ das qon_un.deeplazumiento angular de 1802 s0bre el sje =J=
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-dei mecanismo deserito cumsndo ge desee.
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Veemos shora como estdn eonstituidas las pier

nﬁé'y pies de la mmfieca, asi como su accionado por pl'eje

Unas tirites metélicas -BO-80%~ eonetitnyen

.las plernes; dichas tiritas metdlicas orpiernasgvmedianfe

én'log ejes -2B<R8%= del ermazén =l=-; 1las pilernas o tiri-

‘ta® metdlicas -20-20°-, en mu parte superior; presentan u~

ha entalls longitndinal -£3~ en la que se introduce un sa-
14ente o dedo -B4~B4*~ de las excéntricas -1£-18°~ acufia-

por consiguiente, gl ser aotuﬁdas las exoéntricas -1B-18’~:
por la'rotaciﬂn del eje ~3-, lom dedos o saliantes ~R4-P4L*
e ellas, introducidos en l&s entalles -aa- . dexén Iugsr a

\la oscilecidny en uno y otro sentidoy de las piernas o ti-

ritas -20~-20°~- en los e:ea g -+ 28 3 AL imitando el movipien

" to de andar; un alembre o varilla -£5-85%~, dispuesto en

pbéiei6n paralela a la tivita -R0~LO’~, éom@leta;la pier-

‘na; dichs varilla “£5-25°- sigue los movimienmtos de la i

5

80 -

rita =LO-£0*-; las piernas (tiritas -RO-£0’~ y verillas -
~BE6-B6°-), por su parte yaja: pueden oscilar en unos ejes
gpéaaara ¥ ~R27-L27%~ respeotivahante; 1;e7ados por unes pis
éﬁé -B-£8°~en forms de "U"; estas plezas ~£B8-£B8°< ge en~
cﬁantran solidarizadas a unss planches -RI-LI*¥< que oons-
#ituyen la planta de los pies: por oonsiguiehte-iéa 61ta-
da# planchas -~£9-R9’~; arrastradas por las plezau ~pB-pB*~
y*yiérnaa ~R0-£0°~, =~B5-R5%~, avanzarin alternativamente

. .al ignal que los pies humenos; las- planchas b 1B 4 L

‘diante un par de- ejes. gon portedoras- cada nna de dos pa~
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vrea ‘«de ruadas dentadas -80-21- que eebresalen e través d.e
unas entellas previstes en las citadas planchas ~£9-£9%=,

'ajauyKndOBe el sonjunto sobre el sueio a travée de los ¢i-¢

‘tados pares de ruedas dentadas -30-3l<; al avanzar yuna -

. pierna y plansha o plante del pie corrée_'_p'ondient'ef (tal o
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. B6.B6’~ son portadores de unos tambores -58-B8°-; por con
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-mo ge oonoce) los pares de ruedas -S0-31l- del ple corres-

pendiente rodarén sobre el suelo en su movimiento de avan
ee; unos gatillos -BR-33- que actdan sobre ruedas de triﬁ

quete dispusstas en los ejes de los pares de rusdas -%0— _

| wBl=, mpoaibilitan el retroceso o sea la roteacidén de los

pares de ruedas en sentido contrario al de la marcha cuan
do la plerna correspondiente se flebiems para dar lugar al

avance ds la otra pierna y pie semejantes.

Veemos ahora como estd cons‘b:{.tnﬁo la par .

te del meoanismo gue acciona los brazos de la mufieca:

En los salientes o dedos -R4-£4°'- de las
excéntrioas -18-18°~ del eje -8-; se han inontado-ucos- u-
nos tirantee ~B4-Bar = gue, por sn otra extremidad} se en=
cuentran montados locos en unos ejes previstos en uns de

las gxtremiq.ades de unas pﬁlancae angulares -35-85°= soli
un aje -37- llevade por el armagén =1=; dichos manguitos

signiente al girar el eje =B~y las excéntricas -1£-12°= y
Sus dedos -B4-R4°S los tirantes -34-84’- se desplazarén g

-xialmente en mno y otro semtido; tirantes gque herén ossi=

~lary en mno y otro sentido, a las Pelances angulares ~B5-

-35’“’“ aanga.itoe ~B6-86°- y tembores -ae-zs»- sobre el eje

~ £ijo -87=; en los oitedos tembores -28-88%~ quedan auﬁﬂg

dos los brazos de la mufisca para gue; al andar dsta’ los

e

fﬁariéadaa en mnos manguitos -36-~-36°- que pueden oseilar en
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brazos reciben un movimiento de vaivén.
Veamoe ehora como 8e consigue el movimiento

de le caberza de la mufieca, a uno y otro lado; durante la

‘marche del mecanismo:

Ia extremidad superior de una de~;aa patgn@
caaiangularae =35-, forme horquille; en egta horquilla que
da introducida le extremidad de una varilla horizontal =39~
solidarizeda a un manguito vertical -40- portador de un e~
je doblado en éngulo =-4%- que puede oscilar en una pieza en

" -48- acodleda al armazén -1-; por consiguiente; al.os-
‘eilar la pelanca angular formando horquilla -25- (tal cemo

se conoce), le varilla horizontal -39-y manguito vertical
;ﬁaa y eje ~4l- dobledoj oscilarédn en uno y otro sentido en
el soporte en U™ ~4p.; 8i en el eje vertical doblado -41l~-
se fija la ocabeza de la mufieca, e8 evidente que ésta, duran

‘te el funcionamiénto del mecanismo, es decir,! mientras la

wuficca anda, la cabeza se moverd en mno y otro sentido a-

 rrastrada por el citado eje vertical doblado ~4l-.
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'Veemos ahora como se consigue el accionado
del dispositivo produstor de la voe (no representado), du-
rante la marca de la mufieca: |

En un seliente ~43~- (figura g2) del ermazén

.

1~ pusde oscilar un tirante -44- gue; por su otra extre-

midad; puede oscilar en'un pasador ~45-; en diéhp pagador

~45- puade'oscila: otro tirante -46-gue, a su vez, puede

‘oscilar en un pasador llevado por la extremidad inferior de

la pelanca angular formando horquilla -35-; dicho tirante

-46=;: después de rodear al citado pasador; queda prolonga
i < | .

do formendo un gancho -46%-; por consigulente; 21 oscilar

la palanca angular -35- tal como se sabe; el;ganoho 46w
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#e remontari y descenderd alternativemsnte segfin wn areo;
bei a dieho gancho -46’-8e fija el tirante del dispositivo
produétor de la'vu, e evidente que al andgr la mufieca sé
conseguibh acoionar tal dispositivo para que la mufieea pro
nunoie la palabra gque se estime oportuna;’ por ejemplo mamé.
En un principio hemos indicado que la mufie

ca guede quedar moﬁ'bada. gsobre un par de patines; veamos og

« mo eatdn constituidos y como se conaigune su montado y su

acsionados
Cade patin (figurss 3 y 4) estd constitui
do camb sigue: Por una plataforma -47- que es portadora de
los do8 pares de ruedas -48-48°-; mobre el eje en el cusl
ge encuentra fljado un par de ruedas, por ejemplo loa ~48°-
se ha acufiado una pequefia polea -49~; dicha polea -46- me-
dianté una correa o cordén ein fin -50-, se encmentra aco-
plad.aﬂ otra pequefia polea ~51l- lleveda por un eje -58- gue
puede girar en unos salientes de la platafoma' ~AT=, cuan-
do wna rueda dentads ~-5%-; acufiada Sobre el citado érbol
~68=, es asccionada por el meeanismo éue haca andar a la mu
fieca. Por consigniente, al fijarse la plataforma -47- del
patin sobre la perte baja de la pia_noha =29~} 4e la manera
que se estime gonveniente; y al girar la rmeda dentada 63~
que pasa a través de una éntalla prevista en la plancha =
=89~ (1luego aé indica como se consigne la roteeién de la-
" tal rueda dentada -58=); giraré iguslmente el eje -562< y po
;-13‘3 “51~ y, mediante el cordén sin fin ~-50=; girard igual=-
_mente la polea <49~ con 8su eje y el par de rnedas ~48°=,-
dando lugar al avance del eitado' patin,
. El accienado de la rneda denteda.-5Z- que
aa lugarel aveance del patin (lo dicho para un patin es a~

EN g _— )
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" yenientes, pudiendo aplicarse a toda clase de mmfiecas y dig

~pectivos ejes'yi presentar los didmetros més apropiados*pg—.

‘te: Be'ha'indicadq que sBobre el eje -8~ (figuras 1 y 8) se

han fijado un par de poleas -8-8'- (1lo que ahora se diga

pars el sccionedo de la rueds ~53~ de un'pctin‘esVépIica-

hieﬁ~med1agte in.diépoaitivu similar; p&ra la rusda del o-
tro patin); la polea ~8~, mediante un cordel sin»finv454e, '

‘se encuentra acoplada a‘otra Yolea ~-55~- acufiade sobre mn e

je ~56= que puede girar en la pieza en " =£8-; en dicho sje

=B6- se encuentra acufiade iguaimente une rueda dentada =-5%7=
‘por consiguiente, el girar el ejé -8~ y polea naéfigiraré
‘la polea ~55- arrastrada por el eordén sin fin =54 con lo

cual el eje =G6= y rueda dentada -57- girarén igualmente.
Al colocer el patin f£ijedo sobre la parte baja de la plan~
cha -£9-, la rueds denteda -53< pasard e través de la entg
lla previeta en la citada plancha =£9- y serd posible que
engrane con la rueda dentada -57-, con lo oual, ésta filti-

ma,’ arrestrard a la -5Z- y se obtendrd el aocionado del pa

tin, _
Después de lo menifestado se comprende que

- serdn eusceptibles de variacidn aguellos detalles de cons-
_truccién del mecanismo deserito que no influyan en su eeen

clalidad,; en su consecuencia podré obtenerse en cualguier

tamafio y con el material o nmeterieles que se tengan por con

ponerse las diversas ruedas dentadasy pifiones y poleas que

forman parte del mecaniamo sobre cmalqmier lugar de sus Tes

~ ra-dsr lugar a los movimientos gue éstos seen lo mas seme~

jantes posibles a 108 humanos.
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e reivindica oomo o‘bjeto de esta PATENTE
m: INWOION. por eeyacio d.e los veinte mfios fijados por
la leyy _.',La,exoluaiva de fabricecidén y venta en Espefia de:
1, Un mecanismo perfeccionado peara el aaciong
do mecénico de mufieces, que esencialmente se ocaracteriza

por estar constituido por un armazén (1) en el cual puedem

~girar ‘puatro ejes (8,3;4,6) accionados por un resorte (6)

a ‘bravés do un sistema de ruedas dentadas y pifiones (?.‘9"“

113:9.0#‘18.14,*15) cuya rueda Superior (15) aceionay a Su vez,
~a un vis sin £in (18) en cuyo eje (17) se ensuentra montas
' 'do un regulador de velocidad (18) que sirvej ademés; para

‘detener la marcha del mecanismo al chocar contra €1 vne vg

rilla (19} 1leveda por el ermazén; que puede desplaze¥se
axia_lhénte yi en guey sobre uno de los ‘ejes (3) se han acu

ﬁad.oun par de excéntricas {1B-18*) que; a través de combi
'«;naci%‘n'es' de palenbas‘;‘f(tirantes”y ejes; dan lugar al accio'.-;
‘nedo de las plernag; pies; brazos y cebeza de la mufieca; g
84 oomo al digspositivo productor de la ‘vﬁz pravieto en la

mufieca.. '
2. El mecanismo perfecsionado para el mcoiong

‘do mecénico de mufiecas; objeto de la reivindieacién 1; gue

egencialmente se caracteriza en que las piernas de la mufie

' em.estédn constituides por unas tiritas metdlicas (B0~£0?)

solidarizedas a unos mangeitos (Bl-R1’) que pueden oscilar
en unds ejes (nza:ze’gg) del armazén (1) cusndo un dedo o sa-

ﬁente (84p47) previsto en las exséntricas £ 1§-"-1z") se desg

pla;&‘gn una entalla (83-23°) prevista eh la citads tiritae;
estendo completads cada pierna por una varilla (£5-85°) que

-‘véime'!;axitemente_ ge mentiene en posicién parﬁl‘eﬂ;a"oon' la ti=
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" rite y siguiendo sus movimientos; pudiendo osciler las el
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tadag tirites y varillas que constituyem las piernas; en

'ana‘é"aje\'s*-:( £6-26'), (B7-87*) llevados por unas piezas en
*'U*’ ’(88'-”-“&8’) acopladas p unas planchas (£9-£9’) gue cone-
titﬁyen ‘los pies de le mufieca, planches que “son- arrastra~.

‘das por las citadas plernsw en.su movimiento de avance y;

en que, al avanzar las planchas (89-29’), unos pares de
rnedas (30-31) que pesan e través de ellas y que 8on lle-

v‘adoa pér unoes ejes que tomen a:poio en unesorejas de las
citadag planchas, giran sebre el suelo, estando imposibi-

liteda la rotacién de los citados paras de ruedesj en gen

~tido eontrario al de la marcha; por unos gatillos (38-83)
" gque actfian sobre unas ruedas tringuete acufiadas scbre los
“ejes de los pares de ruedas {B80-31).

3. El mecanismo perfeccionado pera el acclio- ~
nedo meoéuﬁ.oo de mufiecas, objeto ds les re&vindioacionea
1ye, que esencialimente se carscteriza en que los dedods o
salientes (24-B4*) de las excéntricas (1g-12°) del eje (3),

actian sobre unoa tirantes (34-84?) que dan lugar al des-

plazami_ento angular ,en uno y otro sentlido, de unae_:pal'é_q‘

E i-‘.oaé'*‘(aﬁﬁ‘-.'ﬁﬁ') y mengnitos. (36-26’) sobre wn eje (37) llevg
- §BS

do porx _elva'mazén (1); menguitos portedores ae unos tambg.
res (58-568%) en los cusles queden fijados los brazos de Yu- -

4, EL meocanismo perfeebibnado para el accio-
nado mecdnico de mufiecas; objeto de 1las reivindiceciones 1
& B, que esencialmente se caracteriza en gue una de las pa

lancas mccionadas por los tirantes (B4-84°), es de forma

‘angular y termina superiormente formando norquills (5);

Qnett'a;ndo, dispuesta en el interior de la horqﬁilla la extrg




-midad de une varilla horizontel §39) solidarizada a wn man

'2659[éﬁ1ﬁb vertical (40); cusl menguito se encuentra a su ver -

solidarizedo a un eje (41), doblado en fngulo por su extre

rj.midéd'superibr% que pueds oseilar en mno y otro sentido en
’:‘i ‘ une pleza enI“UH (482) acoplade al armazén (1)* cual eje 4o
o ‘ blado en éngulo es portador de la cabeza ds la mufieca.

B70 ' 6. El mecanismo perfeccionado para el acciong

-do mecédnico de mmfiecas, objeto de las reivindicesciones 1 a

N

4;‘ aue esencialmente se caracteriza en que sobre un sa}iég.
te (43) del érmazén (1) puede oscilar un tirante (44) que,
jfpar su otra extremided, phede oscilar en un pasador (45);
-;375 en'coual pasador (45) pueds oscilar otro tirente (46) que en_

W R & ,vueIVb_o rodea uﬁ'pasador previsto en le extremidad baje de
e "‘*;" : '
' ‘) . ; .
L . pencho (46'), cual gancho, por la oscilacién de le pelanca

la palanca angular (35) para luego prolongarse formando un

B '1_§ngu1ar"(§5); se remonte y desciende altein&tivamentg gsegin
280 un arcoj quedsndo acoplado a dicho gancho (467) el disposi
: t1v0~p?oduator.de le vbz que se encuentra d1épuesﬁo sobre
1s mufieca. _ |
6. El mecanismo perfeceionado para el accioqg
_ dd'ﬁeaﬁﬁico de mufiecas, objeto de las reivindicaciones 1;a
zés‘rs, que esencialmente se carecteriza por haberse montado aobre
. uno de los ejes del meoanismo, por ejemplo el eje (&) porta
’dor«dei resorte (6), un par de polees (8-8?), cads una de
| 'iaé aua1ee:,a'trévés de un eordén sin fin (64); acciona a o-
. truagolga (55)"montada £4 jamente sdbré un éjer(ﬁﬁi que-es,
.  g90 a Su‘vézf ﬁortadﬁr‘de una rueda dentada (7)) aual eje pug
. de girar en el soporte en "U* (g8) solidarirado a la plan-'
ofa (29) aue constituye el pie; ‘habiéndose previsto medios
.para tenaar al citado cordon sin fin (54).v
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7. El mecenismo pe:feccionado para el aédibhé? ﬁﬁk’

@0 mecénico de mufieces, objeto de las reivindicaciones 1 e

+ que esencialmente se caracteriza en que cada patin estd

constituido por una plataforma (47) susceptible de f£ijarde,

éomov gea, sobre la parte baja de la plancha. (29) enal Pla

taferma é8 portadora de dos pares de ruedas (48-48%); hax

Piéndose previsto acufiada sobre el eje de uno de los parss

@ ruedes ‘( 48} una polea"(ﬁ) que es obligada a girar por

un cordén ein fin (50) que ecopla a otra polea (51) acufia-

e a un eje (62), sobre cual eje (52) se enouentra iguali

mente acufiada una rueda denteds {53) que; al £ijarse el ci

" tado patin a la plancha,(ze)} paéa a través de una entella

prevista en la oiteds plancha para pasar a engranar cbz; le

. rmeda dentada (57) que debe arrastrarla para conseguir el

funcionemiento o marcha del petin,
8. Un "Meoceniemo perfeccionado para el accio~-

nado meodnico de mufiecas®. : N

Barcelona, 15 de Julio de 1950, _
PePe

. Lyl
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