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P A T E N T E  DE I N T R O D U C C I O N  

por d iez años,

para todo e l  t e r r ito r io  espaSol, sos colonias y protecto­

rado por "UNA MAQUINA PERFECCIONADA PARA CORTAR AL BIES" 

oayo p r iv ile g io  se s o lic ita  a favor de la  razán soc ia l 

LA INDUSTRIAL CINTERA ALTAFULLA, MIGUEL S.SATUELLAS S. en C., 

con dom icilio en Barcelona, Via Layetana, 33, 3  ̂ A.

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Esta patente se r e f ie r e  a nn aparato fabricado por la  

casa norte-americana Sexton Mamnfactnring C* y  consiste en 

ana máqnina perfeccionada para oortar a l bisa y  convertir 

automáticamente nn te jid o  en nna t ir a  continna*

5 Esta máqnina proporciona e l  cortado al b ies estomático

de los te jid os  aprovechando e l desplazamiento de estos n l-  

timos. El te jid o  se dobla a f in  de proporcionar nna t i r a  

doble qne se cose en forma tnbnlar cortándose diagonal y 

alternativamente en sna paredes opees tas, de manera qne e l
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te jid o  cortado ana vez desdoblado se convierta en ana t ira  

continua de m aterial cortado a l b ies .

La operación de cosido se rea liza  sincrónicamente con 

la  operación de cortado a f in  de rega lar la  fin a ra  de lae 

costaras.

Para mejor comprensión de la  patente, se acompsBan p la­

nos esquemáticos qae se re fie ren  a ano de los múltiples mo­

dos de ejecución de esta máquina, los cuales, eomo f á c i l ­

mente se comprende, se dan tan solo a t itu lo  enunciativo 

pero no lim ita tiv o .

En los mismos podré apreciarse la  disposición general 

de las diversas piezas y órganos de la  máquina y de aquí 

deducir numerosas características y ventajas, que no men­

cionamos para no alargar innecesariamente la  memoria.

La figu ra  1, representa una perspectiva de ana forma 

de rea lización  de la  máquina perfeccionada para cortar al 

b ies.

La figu ra  2, es un corte la te ra l p a rc ia l y ligeramente 

ampliado tomado desde e l eabezal cosedor o lado derecho de 

la  máquina.

La figura 3, es un corte aumentado de la  maquina por 

la  lín ea  5-3 de la  figu ra  2, en e l que puede verse e l s is ­

tema de alimentación del te jid o  asi como los mecanismos de 

cortado.

La figu ra  4, es una planta superior y  pa rc ia l que mues­

tra  uno de los mecanismos cortadores al b ies situados al 

margen.

La figu ra  S, es una sección pa rc ia l efectuada aproxi­

madamente por la  lín ea  5-5 de la  figu ra  4.
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La figu ra  6, es oca planta p a rc ia l y superior que maes­

tre  los otros órganos marginales qne cortan a l b ies.

La fignra 7, es nn alzado la te ra l de las partes de la  

maquina representadas en la  fign ra  8, no viniendo repre­

sentadas otras diversas porciones de la  maqnina.

La fign ra  8, es nna planta p a rc ia l de l tnbo de te jid o  

cortado al b ies , t a l  cómo sale de la  maqnina y , finalmente 

la  fign ra  9, representa ana v is ta  rednoida de la  t ira  cor­

tada a l bies resaltante del desdoblamiento de l tnbo de la  

fign ra  8, nna vez cortado este Ultimo.

En los planos adjnntos, la  te la  continua de te jid o  f l e ­

x ib le ,v ien e designada por la  le t r a  A. Esta te la  o te jid o  

doblado longitndinalmente, posee nn borde o margen dobla­

do 1, e inelnye ana te la  superior 2 y nna in fe r io r  3, qne 

poseen anos bordes lib re s  4. Prácticamente la te la  A, do­

blada, se a rro lla  sobre un c ilin d ro  B; que va montado so­

bre un eje ro ta torio  o mandril 5, qnebgira a su vez sobre 

un par de soportes 6 qne se apoyan sobre e l  snelo o sobre 

otra snperfície adecnada que se ha lle en las cercanías de 

la  mesa de trabajo C.

El mandril 5, va provisto de nna rneda 7 qne pnede l l e ­

var nna zapata de freno qne da tensión a la  te la  A, s i  e l  

caso lo  reqniere.

La te la  A, va desde e l c ilindro B a l ro d illo  9 qne g ira  

sobre unos brazos 10, los cuales están oblicuamente monta­

dos en sentido ascendente sobre los soportes 6. Luego, la  

te la  pasa sobre la  mesa O, hasta l le g a r  a la  sección cor­

tadora, que se ve mejor en la  figura 1.

La mesa 3, comprende unos soportes ve r tica le s  11. Eu
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ano de los extremos de la  mesa C, ex iste un brazo 12, una 

de cuyas extremidades se in terca la  lateralmente entre los 

bordes lib re s  4, de la  te la *  Este brazo- s irve  para sopor­

ta r  e l d ispositivo  o núcleo separador D, que se sitúa en­

tre  las hojas superior e in fe r io r  2-3 de la  te la  doblada ,6. 

El núcleo D, que viene constituido por una ehapa aproxima­

damente rectangular y cuya anchura es aproximadamente igual 

a la  anchura del te jid o  doblado A, se sitúa encima de la  

mesa C, a f in  de guiar e l  te jid o  A, cuando este último pa­

sa sobre la  mesa C. Sirve asimismo para separar las hojas 

o paredes superior e in fe r io r  2-3 de la  te la  doblada, a f in  

de conseguir e l resultado que explicaremos más adelante.

Sobre la  mesa C,va montado asimismo un elemento oosedor 

E, de construcción convencional, del que solo diremos que 

su cabezal E, viene accionado por una cadena de transmi­

sión 13 que proviene de un motor 14, e l cual se apoya so­

bre un soporte contiguo 11, que puede apreciarse en la f i ­

gura 1.

En e l caso que nos ocupa, se omite la  descripción y 

representación del mecanismo corriente de regulación del 

cosido y de la  alimentación de m aterial que está situado 

en e l  cabezal E, ya que esta regulación y alimentación se 

obtienen por otros medios que luego describiremos. Se pue­

de observar, no obstante, que e l  brazo 12 está adelantado 

con respecto a l cabezal cosedor 6.

Oaando e l te jid o  A, adelanta, los  márgenes lib re s  4 

de la  doble te la  A, quedan apresados por la  zapata compre­

sora del cabezal E, e l  cual cose los bordes 4 de la  te la  

siguiendo la  lin ea  15, con lo  que provoca la formaoión de



5

10

1S

20

26

—5—

í  93 8 í 5
nna te la  de forma tabular. El tubo A" así formado, adopta 

ana forma plana y envuelve e l núcleo interno D (figu ras 1 

y 3 ).  Sobre un bastidor adecuado que comprende un par de 

soportes convenientemente separados 16 y 16*, van dispues­

tos , en la  parte posterior de la  mesa O, anos e jes h ori­

zontales y parale los 17 y  18, sobre los qae van montados 

los rod illo s  snperior e in fe r io r  19 y  20 qae van alineados 

con e l  borde posterior del bastidor D, vao situados detrás 

de este Altlmo a una distancia conveniente y s irven  para 

apresar la  t i r a  tabular A '.

Los ejes 17 y 16 se extienden longitudinalmente a tra ­

vés del soporte 16, contiguo a la  cabeza cosedora B, y l l e ­

van unos engranajes 21 y 21*, que engranan e l uno con e l 

otro , por lo  que los rod illo s  19 y 20 se mueven sincróni­

camente con una misma velocidad p e r ifé r ic a . El eje 17, l l e ­

va asimismo un engranaje 22, que encaja con otro 23, que 

esta montado sobre e l extremo contiguo de un eje 24 monta­

do a su vez sobre unos co jinetes, ta les  como 25, que se 

apoyan sobre un bastidor 26 que está situado detrás de la  

mesa O. Bn su otro extremo, e l e je  24 alcanza hasta un 

punto opuesto, e l  extremo de la  cosedora E, cuyo e je  27 

está conectado a l 24¿ gracias a una conexión mecánica 26 

(véase la  figura 2 ),  por la  que los  r o d il lo s  19 y 20 se 

mueven sincrónicamente con la  cosedora E¿

Los rod illo s  19 y 20, apresan la  t ira  tubular A*y la  

hacen mover sobre A, llevándola a la  cosedora E, que le  

aplica en sus bordes 4 la  costura 15* Como puede verse, 

variando los engranajes 22 y 23 y poniéndolos de d ife ­

rentes dimensiones re la tivas  para variar las relaciones de
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transmisión, podrá variarse la  velocidad p e r ifé r ic a  de los 

rod illo s  19 y  20 con relación  a la  de la  cabeza cosedora 

por lo  qae e l  tipo de la costara 15 pnodocida por B, paede 

regalarse obteniendo, segón las conveniencias, desde ana 

costara basta a otra may fin a .

F, representa an mecanismo cortador a l b ies qae compren­

de ana v a r i l la  gniadora 29 qae se apoya horizontalmente so­

bre los soportes 16 y 16"^ la  casi se enooentra encima del 

plano Qae contiene la  t ir a  tabalar 4 ", detrás de los rod i­

llo s  19 y 20 y qae está sitaadaparalelanente a l borde pos­

te r io r  transverso de la  placa separadora D.

La c a r r i l lo  o zapata corrediza 50, está montada para 

qae deslice sobre la  v a r i l la  29 y  lo  haga en sentido trans­

versa l. Sobre esta zapata deslizante va montado, en an 

plano v e r t ic a l,  an soporte oscilante 51, qae l le v a , perpen- 

dicalarmente al movimiento de la  t i r a  doblada y  preferen­

temente a lo  largo del borde posterior del bastidor D, ana 

caoh illa  52, qae tiene ana longitad apropiada para solo en­

tra r  en contacto con la  hoja saper&or 2, eaando se halla  

en la  posición v e r t ic a l correspondiente al corte activo 

(véase figa ra  5 ).

La cach illa  32, tiene sa borde córtente en sa lado de­

recho (fig a ra  5 ), hallándose dispOesta oblicaamente sobre 

sa e je  v e r t ic a l y formando an ángnlo de 45,* aproximadamente, 

respecto a la  lín ea  central de la  hoja A", para qae nor­

malmente corte la  pared saperior de dicha t ir a  oaando, como 

más adelante veremos, jésta se separa de la  armadora o bas­

t id o r  D.*

F ijádsela  zapata 50, ex iste an oo lla r  55 qae envaelve



holgadamente en largo cilindro acanalado 34 que esté  monta­

do sobre un eje 55 que g ira  sobre los soportes 16 y 16 í  

E l co lla r  33, posee ana lengüeta 56 que entra a lternativa­

mente en contacto con las ranuras esp ira les opuestas o 

sarcos he lico ida les  excéntricos 3? y 38, los  cáeles estén 

labrados en la  p e r ife r ie  del c ilindro 54 y  se extienden 

de un extremo a otro d e l mismo* Tales sarcos se entrecru­

zan dorante e l  recorrido del c ilin dro  y comunican e l ano 

con e l  otro en los extremos opuestos del c ilindro 54, t a l  

como puede apreciarse en la  figura 3.

E l e je  35 qne pasa a través de l soporte 16, l le v a  ana 

rneda de engranaje 39 , la  cnel, mediante la  rneda lib re  

40 viene movida por e l engranaje 21. A s i, pnes, cnando la  

lengüeta encaja en la  ranura 37, la  zapata 50 y  sn cach illa  

32, vienen obligados a marchar a velocidad uniforme y en 

sentido transversal a la  t i r a  A *, a l mismo tiempo qne se 

produce e l movimiento longitudinal de esta ultima* Debido 

a esta combinacián de movimientos, la cuchilla 32 corta 

con nn éngalo de 45^,segdn ana trayectoria  "a " a todo lo  

largo de la  pared superior del tubo A*, ta l como puede ver­

se en la  figu ra  8. La cuchilla  32, se mueve de la  izqu ier­

da a la  derecha s i se observa e l avence de la  t e la  t a l  co­

mo viene indicado en la  figu ra  3.

Debajo del plano que contiene la  t i r a  4* y  situado en 

una posicién opuesta a l mecanismo F ", ex iste  asimismo una 

cuchilla 32*que esté montada sobre ana cabeza oscilan te 

Sl*apoyada sobre una zapata o c a r r il la  30*qne se desliza  

sobre una v a r i l la  guiadora horizon ta l 29** La cuchilla  cor­

tadora 32,*tiene su borde de corte a su izquierda (figu ra  3 ).
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Su conjunto resa lta  oblicuo formando sa e je  v e r t ic a l 

an ángulo de 45^ aproximadamente con respecto a la  lín ea  

central de la  t ir a  A*.

Ls cuch illa  32", opuesta a la  52, esté sitaada de mane­

ra que entre normalmente en contacto con la  pared in fe r io r  

3 de la  t ir a  tabalar A ".

La zapata 30"lleva  ignalmente an a n ille  33 qae estéjnon- 

tado con holgara sobre an c ilin dro  34"que esta  situado so­

bre an eje 55"qne g ira  montado sobre la  poreión in fe r io r  de 

los  soportes 16 y 16". El an illo  33" posee an apéndice 36" 

qae se introduce en an par de ranaras 37"y 38" labradas en 

la  p e r ife r ie  del c ilindro 34". El eje 55 "lleva , a sa vez, 

an engranaje 36"qae viene accionado, a través de na engra­

naje loco 40, por la  raeda de engranaje 21 qae es so lida­

r ia  del eje 18 del r o d il lo  . A s i, pues, cuando e l  apéndice 

36"encaja en la  ranura 37", zapata 50"y sa cuchilla  32  ̂ se 

ven obligadas a recorrer transversalmente e l  tubo A ", coin­

cidiendo con e l  movimiento longitudinal de este éltim o, por 

lo  que dicha cuch illa  corta e l tubo seg&n la  lin ea  a" , o 

sea en un ángulo aproximado de 45^.

Este corta se efectúa en la  pared in fe r io r  3 de la  t i ­

ra tubular A ", moviéndose entonces la  cuch illa  32"de dere­

cha a izquierda cuando se observa la  dirección de avance 

de la  t ira  A ", desde la  posición representada en la  figu ra  3.

Sobre e l c ilindro rannrado 34, por su lado derecho, es 

decir, junto a l soporte 16, ex iste un diente g ira to r io  41 

(figu ra  2 ) para chocar intermitentemente con un émbolo o 

pieza deslizante 42, que viene guiado por e l  co jinete ver­

t ic a l  43 que se apoya en e l soporte 16. Este émbolo 42 se
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mantiene normalmente en su posición elevada o e x tra íd a  

debido a la  acción de un muelle 44 a otro elemento tensor 

colocado entre e l émbolo 42 y  el soporte 43. Esta pieza 

deslizante o émbolo 42, posee un tope 45 que entra en con­

tacto con e l apéndice o diente 41, de manera que para cada 

yuelta  dada per e l c ilin d ro , e l  émbolo 42 descienda y vuel­

va luego a subir.

E l soporte cortador 31, va provisto de un par de c la v i­

jas o balones 46, 47, diametralmente opuestos*

Cuando la  ench illa  32 está en su posición activa , o sea 

v e r t ic a l (figu ra  3 ), la  c la v ija  46 está situada encima de 

la  4? tomando como línea de re ferenc ia  e l e je horizontal 

que pasa por e l  centro del soporte cortador 51.

Las diversas piezas están dispuestas de ta l  modo que a l 

lle g a r  la  cuchilla a l término de su carrera, desciende e l 

émbolo 42 por e fecto  del apéndice g ira to r io  41 y choca con 

la  c la v ija  46, lo  que hace g irar e l soporte 31 e in c lina  la  

cuchilla 32, de t a l  forma; que esta óltima queda en una 

posición inactiva en cuanto a corte (véase e l punteado de 

la  figu ra  3 . )

Entre tanto la  zapata 30 encaja por compresión con un 

muelle regulador 48 montado sobre la  v a r i l la  29 contigua 

al soporte 16, y que fuerza a l apéndice a entrar en la  ra­

nura inversa, lo  que provoca e l retorno de la  zapata 30 

así como de la  cuch illa  38 a la  parte izquierda de la  máquina.

á l  aproximarse la  zapata SO a su posición extrema izqu ier­

da, e l  balón o c la v ija  47 del soporte 31 encaja con una ca­

ra cóncava excéntrica 49 perteneciente a un brazo 5o apo­

yado en e l soporte Inmediato 16f. Debido a e l lo ,  e l soporte
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31 g ira  a la  inversa y vuelve a s ituar la  cuch illa  32 en la  

posición v e r t ic a l,  t a l  como queda indicado por las líneas 

de trazos de la  figu ra  3.

Mientras tanto la  zapata 50 comprime un muelle regula­

dor 51 montado sobre la  v a r i l la  29. Este muelle esté con­

tiguo a l soporte 16**, y ob liga  al apéndice 26 a penetrar 

en la  ranura 38 a f in  de que la  zapata atraviese transver- 

salmánte la  maquina y la  cuch illa  32 corte de nuevo la  t ir a  

A", según una lín ea  "a * ¡ que resa lta  ser parale le a la  p r i­

mera lín ea  de cortado "a " .

Esto se rep ite  durante e l funcionamiento de la  maquina, 

o sea que la  zapata* deslizante o c a r r i l la  SO tiene un movi­

miento constante de vaivén, primero a la  derecha y  luego a 

la  izquierda. La cuchilla  32 actúa sobre la  hoja superior 2 

de la  t ir a  A*y se mantiene en su posición activa o de corte 

cuando la  zapata 30 desliza  hacia la  derecha, quedando por 

e l contrario inactiva , o sea separada de la t ir a  A*, cuando 

la  zapata 30 va en dirección contraria o sea hacia la  izquiej: 

da a fin  de vo lver a situar la  cuch illa  a s& posición in i­

c ia l.  Durante estos movimientos la  t i r a  <A*se traslada tam­

bién perpendicularmente a l movimiento de la  cuchilla 32.

De aquí que, como resultado de estos movimientos complemen­

ta r ios  se foimen a lo  largo del te jid o  las t ira s  oblicuas 

"a" o t ira s  cortadas al b ies.

Sobre e l  c ilin dro  ranurado 54*y en su lado izquierdo, 

ex is te  asimismo un diente 41*que actúa sobre un émbolo 42* 

Este se desliza  en e l in te r io r  del co jinete o soporte 43* 

y normalmente queda impulsado en d irección descendente por 

un muelle 44*.

- 10-
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El ánbolo 42 "lleva  na sa lien te 45" que choca, a cala 

vuelta  de 34, con e l  diente 41*.

Le cuchilla 31" también posee anea c la v ija s  46" y  4?", 

la  primera de la s  cuales entra en contacto con e l émbolo 

42" y  hace g ira r  la  cuchilla 31" cuando esta Rltima lle g a  

al extremo de su carrera* De esta forma la  enchilla 31 f  

se sitáa en una posición oblicua o inactiva .

La zapata o c a r r i l la  30" entra en contacte con e l mue­

l l e  regalador 48" qae está montado sobre ana v a r i l la  32" 

contigua a l soporte 16". Este muelle s irve para qae e l apén­

dice 56" entre en la  ranara S8"y devuelva la  c a r r i l la  50" 

con sa cuch illa  inactiva  al lado dereeho de la  máquina.

41 aproximarse la  c a r r il la  a sa posición terminal de­

recha, la  c la v i ja  47"encaja con ana pieza 49"que está mon­

tada sobre un brazo SB", la  cual vuelve a poner la  cuchilla 

en su posición aotiva. Mientras tanto la  c a r r i l la  presiona 

un muelle regulador 51" que ob liga  a l sa lien te  o apéndice 

36" a vo lver  a entrar en lá  ranura 37"del c ilin d ro , todo 

esto a f in  de que vuelva a rep etirse  e l movimiento activo 

o cortador de la  correspondiente cu ch illa  32", pudiendo 

aplicar para este mecanismo todo lo  que llevamos escrito 

sobre e l primer mecanismo cortador F.

Las c a rr illa s  30 y 30" recorren la  t i r a  tubular 4 "  a l 

unisono, o sea en la  misma dirección y  al mismo tiempo, 

sirviendo e l mecanismo F para efectuar los  cortes "a" en 

la  hoja o lamina superior 2, mientras la zapata o c a r r i l la  

30 recorre la  máquina de izquierda a derecha. El mecanismo 

F", s irve  para efectuar estos cortes "a " , o sea, estos cor­

tes a l b ies en la  pared in fe r io r  3 de la  te la  4 "  mientras
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la  zapata SO* va de izquierda a derecha de la  máquina.

Tal como viene indicado por la  figu ra  3, la  cuch illa  

52, a l princip io  de su recorrido activo , se pone en posi­

ción v e r t ic a l debido a l encaje de la  c la v ija  47 con la  p ie -  

5 za 49. Permanece en esta posición para cortar una t ira  al

bies en la  hoja 2 partiendo del margen doblado 1, hasta 

que cuando está en e l lado opuesto de la  máquina la  cla­

v i ja  46, choca con e l embolo 42, con lo  que se produee e l 

g iro  de la  cuchilla 32 haciéndole perder su posición a e t i-  

10 va de corte . Esto sucede de ta l modo que la cuchilla se

aparta de la  t i r a  antes que e l  corte alcance e l borde co­

sido 4 del tubo. De modo análogo, pero inverso, la  cuchilla 

52* hace un corte desde las inmediaciones del margen co­

sido 4 del tubo &asta e l margen doblado 1, del mismo, pero 

16 sin rebasarlo.

-Asi, pues¿ queda una porción no cortada en e l margen 4 

entre e l  f in a l  del corte "a" y e l  p rinc ip io  del a*, no coin­

cidiendo ambas exactamente debido a l desplazamiento de la  

t i r a  A* durante e l  in terva lo  que está  comprendido entre el 

^0 momento en que se levanta la  cuchilla 32,hasta que la  32*

establece contacto con e l te jid o . Lo mismo sucede entre los 

cortes "a*' y "a " en e l borde doblado 1, d e l tubo (véase 

figura 6 . )

Las paredes 2 y 5 permanecen, pues, unidas en las por- 
25

cienes marginales 1 y 4 de la  t ir a  tubular A*. Para que 

e l tubo A* una vez cortado al b ies, tenga un recorrido re ­

gular a l pasar por los ro d illo s  19 y 20, debe s a lir  de és­

tos y situarse encima de una mesa horizontal trasera  52 

que está apoyada entre los soportes 16 y 1 6 * (fig s . 2 y  5 . )
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Para enlazar de un modo continuo loa cortes "a " y "s *" , 

ex iste on par de mecanianos & y EL mecanismo 6 o meca­

nismo cortador del margen, esta sitando en la  parte poste­

r io r  derecha de loa rod illo s  19 y 20 y comprende ana rueda 

catalina motora 53 que esta montada sohre e l extremo del 

eje 18. Posee además un par de ruedas guiadoras 54 y 55 

que estén respectivamente apoyadas sobre e l  soporte 16.

Estas ruedas 63, 54 y  55, quedan enlazadas por ana cadena 

sin  f in  56, coya parte superior, que va de 53 a 54, está 

inclinada hacia atrás y en sentido ascendente. La parte 56 

de la  cadena tiene on apéndice interno 57,cayo objeto ve­

remos más adelante (véase figa ra  2 ).

Jante a l soporte 16, la  mesa 52, lle va  an brazo o so­

porte 58 con un bloque guiador 59 qae pasa sobre e l  dobla­

d il lo  4 del tabo cortado A f. La cara superior de dicho 

bloque guiador se inclina hacia adelante paralelamente a 

la  dirección descendente del tramo superior de la  cadena 56. 

En esta cara superior va articulada una palanca 60, cuyo 

extremo qne da s i tuado en e l camino que sigue e l apéndice 

de la  cadena, de manera que la  peíanca 60 pueda o sc ila r  

a l tropezar con e l  apéndice. Existe un muelle 61 u otro 

órgano tensor cualquiera que tiende a levantar la  palanca 

por su lado interno (figu ra  4 ).  El bloque guiador 59 va 

provisto de una guía descendente 62 en la  que se a lo ja  

una pieza-émbolo 63 dotada de un to rn il lo  y ranura 64 que 

está conectado a l extremo interno de la  palanca 60, s i r ­

viendo este montaje para transm itir e l  movimiento de la  

palanca a la  pieza-émbolo 63.

En so extremo in fe r io r , e l  émbolo 63 lleva  una cuchilla



65 d ir ig id a  hacia e l margen 4, siendo la  longitud de la, ca­

dena 56 t a l ,  que a in terva los f i j o s  actúa sobre la  palanca 60 

para hacer descender la  cuchilla 65 en la  d irección  de la  

gaia 62 y hacerla penetrar en e l márgen 4 . La cn ^ iilla  pasa 

a través de las paredes 2 y  3 y se a lo ja  momentáneamente en 

un entrante 66 situado sobre la  mesa 52 íveanse figuras 4 y  5)

Ta l como hemos dicho, e l  f in a l  del corte "aS efectuado 

en la  pared superior 2, está separado del margen 4 y, por 

consiguiente del princip io del corte contiguo "a *" de la  pa­

red u hoja in fe r io r  3 del tubo A " .  La cuch illa  65 posee un 

f i l o  oblicuo, o sea que va retrocediendo desde su punto in­

terno 67 hacia fuera y hacia atrás, por lo que e l punto 67 

de la  cuchilla encuentra la  terminación del corte "a " .

Tuesto que a l avanzar la  cuchilla e l  tubo se mueve hacia 

atrás, su borde en retroceso efectáa un corte diagonal con­

tinuación del corte a  y conecta e l  mismo, a través del mar­

gen 4, con e l princip io  del corte siguiente "a * " , t a l  como 

puede apreciarse en la  figu ra  4.

E l mecanismo G* opuesto a l primero, s irve también para 

cortar e l  margen. Está dispuesto en la  parte posterior y la -  

de izquierdo de los ro d illo s  19 y 20 y  está formado, a l igual 

que e l mecanismo anterior, de una rueda 53* montada sobre ía  

extremidad del e je  1 8 , así como de otras dos ruedas locas 54* 

y 55* separadas la  una de la  otra. Sobre estas ruedas engra­

na una cadena 56*, cuyo tramo superior está inclinado hacia 

atrás en sentido descendente y la  cadena 66* l le v a  un apén­

dice externo 57**que sobresale, t a l  como puede apreciarse en 

la  figu ra  7.

Junto a l soporte 16*, la  mesa 58 soporta un bloque guiador
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59*que tiene su oara in fe r io r  inclinada hacia adelante y en 

sentido ascendente. La aberturas 68 practicada en la  mesa 52, 

está también en concordancia con e l  margen 1, de la  t ir a  tu­

bular cortada A * .  Sobre la cara in fe r io r  de l bloque 59*,

5 va articulada ana paLanca 60* que tiene an extremidad ex­

terna que choca con e l apéndice de la  cadena 57*. Esta pa­

lanca 60* se halla  normalmente en una posición inactiva  de­

bido a l muelle 61*.

El bloque guiador 95* posee en su cara in fe r io r  une ra­

lo  nura 62*en la  que va montado an émbolo 63*conectado en 64*

a la  palanoa 6B*. Este émbolo l le v a  una cuchilla 65* que 

tiene un canto oblicuo cortante con un punto adelantado 67*.

Esta cuchilla  se mueve segán la  ranura 62* cuando la  

palanca 60*viene accionada por e l apéndice 57*, repitiéndose 

15 este movimiento a in terva los convenientes, lo  que provoca

la  introducción de la  cuch illa  en e l margen 1 del tubo.

La cuch illa  65*atraviesa las paredes del tubo para i r  a 

alojarse en un entrante 66*practicado en un brazo 69 que se 

apoya sobre la  mesa 52 y que pasa por encima del margen 1,

20 (figu ras 6 y 7 ), siendo este montaje pareoido al que hemos

descrito a l re ferirnos al mecanismo

Sin embargo, en e l  mérgen doblado 1, del tubo A "  lo 

que se procura es alcanzar e l  corte in fe r io r  "a * " practica­

do en la  pared in fe r io r  del tubo S, con e l corte "a" de la  

25 pared o pliegue superior A . Por consiguiente, la  cuch illa

65* se conduce hasta que alcance la  pared in fer io r^d e l tubo 

A** a f in  de que produzca un corte diagonal en la  misma (en 

su margen 1) que sea continuación del corte "a" y que lo  

enlace, a través del margen o borde 1, con e l corte a* .
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Cuando la  máquina fonclona, la  doble te la  del m aterial 

A, se cose a lo  largo de sos bordes 4 para formar un tubo 

A*, que se corta diagonalmente mientras se traslada fo r ­

mándose una serie  de cortes alternos "a " y "a * " .

B1 tubo cortado A "  s&fre ona serie de operaciones a ex i­

lia re s  que sirven para qne los cortes oblicnos formados, se 

nnan a través de sos márgenes 1 y 4, resaltando de todo e l lo  

on tobo de te jid o  cortado helicoidalmente qne se desdobla 

y qce puede pasar de su forma tabalar a ana forma laminar 

Oí de t i r a  continua Â  qne está formada por anas secciones 

rómbicas 70 cortadas al b ies (véase figu ra  9 ).

La máquina puede hacerse funcionar económicamente con 

poco trabajo y resa lta  eficacísim a para e l  logro de las 

funciones qne se se propone*

Se comprende que podrán hacerse cuentos cambios y modi­

ficaciones en la  forma, construcción, disposición y  combina­

ción de las diversas partes de la  máquina se consideren opor­

tunas, siempre qne no afecten la  esencialidad de dicha pa­

tente, a cayo f in  se declaran no divulgadas, practicadas, 

n i pnestas en ejecución en España, las siguientes re iv in d i­

caciones que forman la

N O T A  R E I V I N D I C A T O R I A  

1* - UNA MAQUINA PERFECCIONADA PARA CORTAR AL BIES, ca­

racterizada porque comprende: unos d ispositivos que provocan 

e l desplazamiento de la t i r a  o lámina que se desea cortar, 

haciéndola mover en un plano aproximadamente recto: una za­

pata, carro, c a r r il la  o sim ilar, que va y viene en sentido 

perpendicular al movimiento de la  t ir a  anterior; una cuchilla, 

lámina cortante o sim ilar que es so lid a ria  de la  zapata an-

¡
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te r io r  pero que puede, Do obstante, g ira r  y cambiar de posi­

ción respecto a esta zapata; aa mecanismo que provoca e l  

desplazamiento o movimiento de vaivén de la  zapata o ca rr i­

l l o ,  as i como e l  de sn correspondiente cuchilla; anos d is­

positivos que hacen g ira r  la  cach illa  y la  mantiene en ana 

posición activa o de corte para que entre en contacto con la  

t ira  de m aterial que se desplaza, efectuándose esta opera­

ción de cortado cuando la zapata se mueve en una determinada 

dirección, sirviendo ademas estos míanos d ispositivos para 

poner la  cuchilla  en una posición inactiva  -o sea en une po­

sición  en que no corta la  t i r a -  cuando la  zapata se mueve 

en la  dirección  contraria a la  antes indicada*

2* -  Una máquina, según la  anterior reiv ind icación , ca­

racterizada porque comprende; unos d ispos itivos  que hacen 

mover una lámina o t ir a  en un plano aproximadamente recto; 

una zapata, carro, c a r r il la  o s im ilar que se desplaza a lte r ­

nativamente; un cabezal cortador o sim ilar, que se mueve so­

lid a r io  de la  zapata o c a r r i l la  anterior pero que puede os­

c i la r  sobre esta zapata; ana lámina cortante o cuchilla so­

lid a r ia  del cabezal oortador; un émbolo, v a r i l la  o sim ilar 

que tiene un movimiento de vaivén en sincronismo con los 

desplazamientos de la  zapata y que s irve  para hacer g irar 

en una dirección e l cabezal cortador cuando este ^último 

lle g a  a una de las extremidades de su carrera, lo  que pro­

voca e l cambio de posición de la  cuch illa  y e l  que, cuan do 

la  zapata se mueve en una d irección, esta cuch illa  entre en 

contacto con la lámina o t ir a  de m aterial y, finalmente, un 

excéntrico, leva o pieza especia l curvada o sim ilar que ac­

túa sobre e l  cabezal y  lo  hace g ira r  en d irección  opuesta a
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l e  qae piovooa e l contacto de la  cuch illa  con la  t i r a  de 

material con lo  qae, caen do la  zapata se desplaza en la  

dirección opuesta a la  qae primeramente h^os mencionado, 

dicha caoh illa  adopta ana posición oblicua o posición in - 

5 activa , no apta para e l  corte.

ge -  Una máqaina, según las anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porqae comprende; anos d ispositivos qae &acen 

mover ana t i r a  o lamina doblada y aplanada sobre un plano 

aproximadamente recto; un par de daehlllas o laminas córta­

lo doras desplazables; y, finalmente, an mecanismo qae hace mo­

ver estas caohillas en sentido transversal y  les comanica 

an movimiento a lternativo de vaivén manteniéndolas para qae 

entren en contacto eon los respectivos p llegaes o paredes 

de la  lámina doblada qae está en movimiento.

15 4& Una máqaina, segán las anteriores reivindicaciones,

caracterizada porqae comprende: anos d ispositivos qae pro­

vocan e l  desplazamiento de ana t ir a  o lámina tabalar; anas 

cach illas, cortadores o sim ilares, qae estén sitaadas de 

manera qae vayan de uno a otro lado, borde o margen de la  

20 lámina o t ir a  tubular en movimiento; an mecanismo qae coma-

nica an movimiento de vaivén a lternativo a las cach illas 

desplazándolas en sentido transversal al movimiento de la 

t ir a ;  y, finalmente, anos d ispositivos qae cambian sucesiva­

mente la  posición de las cach illas y qae sirven para poner- 

25 las en contacto o para apartarlas de la  lámina de material

tabalar qae está en movimiento.

53 -  Una máqaina, segán las  anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porqae comprende: anos d ispositivos qae hacen 

mover ana t i r a  o lámina qae está formada por dos paredes o

**3.8 **

í
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pliegues superpuestos que están anidos por sus bordes o már­

genes; un mecanismo qae está formado por diversas cuchillas 

o cortadores qae cambian de posición o se trasladan y  que 

vienen sucesivamente accionados para cortar los pliegaes o 

paredes saperpaestes pertenecientes a la  t ir a ,  as í como las 

porciones marginales o bordes la te ra les  §ae unen dichos p l ie ­

gaes, todo eston mientras la t i r a  se desplaza formando asi 

ana serie  de cortes diagonales anidos e l ano a l otro, los  

caales quedan practicados en direcciones alternas en los  

respectivos p liegaes o paredes de la  t ir a .

66 -  Una máquina, segán las anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porque comprende: anos d ispositivos qae hacen 

mover un tubo aplastado de an te jid o  o de an m aterial seme­

jante a ana te la ; anos d ispositivos qae cortan los lados 

opuestos del tubo mientras este "áltimo se maeve, formándose 

ana serie de cortes diagonales no adidos entre s i por sus 

porciones marginales, los caales tienen  direcciones a lte r ­

nas y están situados en los  respectivos p liegaes o paredes 

superior e in fe r io r  del tobo; y, finalmente, anos elementos 

cortantes o sim ilares qae tienen an movimiento de va iv 'en  y 

qae están dispuestos para acabar de cortar los  respectivos 

bordes la te ra les  o márgenes del tubo cortado qae está en 

movimiento, a f in  de unir las extremidades adyacentes de 

las lineas de cortes; o cortes diagonales opuestos.

73 -  Una máqaina , segán las anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porque comprende: anos d ispositivos qae hacen 

mover an tubo aplastado de an te jid o  o de an m aterial simi­

la r ; unos d ispositivos que cortan los lados, paredes o p l ie ­

gues opuestos del tubo en movimiento y que forman sobre los
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míanos y en direcciones alternas, una serie  de cortes dia­

gonales qne no están nnidos entre s i  por los bordes la te ra ­

les  o márgenes del tubo; nn par de elementos cortantes qne 

tienen nn movimiento de vaivén y qne están montados para 

acabar de cortar los respectivos márgenes del tnbo cortado 

qne está en movimiento sirviendo los mismos para conectar 

o nnir las extremidades adyacentes de los cortes diagonales 

y alternos prodnoidos sobre e l  tnbo astes mencionado; y, 

finalmente, unos d ispositivos qne act&an sobre estos e le ­

mentos cortantes haciéndoles mover en sincronismo con los 

d ispositivos qne cortan los lados o pliegnes opnestos del 

tnbo.

8& - Una máqnina, segón las anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porqne comprende: nnos d ispositivos qne hacen 

mover nna t i r a  o lámina en nn plano aproximadamente recto; 

nn cortador o sim ilar qne cambia de posición o qne se des­

plaza; nn mecanismo qne desplaza e l  cortador durante e l mo­

vimiento de la  t ira  haciéndolo mover en nn sentido perpen­

dicular a la  d irección del movimiento de la  t ir a  y porqne 

este mecanismo lim ita  e l  desplazamiento transversal del cor­

tador permitiéndole nn recorrido menor qne la anchnra de la  

t ir a  en movimiento a f in  de qne corte la  t i r a  provocando so­

bre la  misma nna lin ea  de corte qne no alcance lo s  márgenes 

o bordes la tera les  opnestos de dicha t i r a .

9* -  Una máqnina, segán las anteriores reiv indicaciones, 

caracterizada porqne comprende: nnos d ispositivos qne hacen 

mover nna t i r a  formada por dos pliegnes en nn plano aproxi­

madamente recto; nnos cortadores opnestos e l ono a l otro, 

los enales están montados para qne se mnevan respectivamente
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sobre los pliego.es o lados opoestos de dicha t ira ; y trn me­

canismo que provoca e l desplazamiento de los respectivos cor­

tadores dorante e l movimiento de la  t ir a ,  haciéndolos mover 

en dirección transversal al movimiento de la  t ir a  limitando, 

no obstante, so movimiento de vaiv^en a ana distancia in­

fe r io r  a l ancho de la  t ir a  a f in  de provocar sobre dicha t i ­

ra onas líneas de corte qne no alcancen los márgenes o bor­

des opuestos de la misma.

10* -  Una máqoina, según las anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porqoe comprende: onos d ispositivos qne hacen 

mover en nn plano aproximadamente recto nna t ira  o lámina 

qoe está compoesta por anas paredes o pliegnes superpuestos 

y aplanados coyos márgenes o bordea están onidos entre s i ;  

diversos eortadonsa movibles qoe cortan los  pliegnes opnes- 

tos de la  t ira  asi como sns porciones marginales de unión; 

y, finalmente, onos d ispositivos qoe hacen fnncionar sincró­

nicamente estos cortadores a f in  de formar ana serie  anida 

de cortes diagonales, opoestos entre s i y practicados en las 

respectivas paredes o pliegnes de la  t i r a  en movimiento.

11* -  Una máqoina,según las anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porqoe comprende: onos d ispositivos qne pro­

vocan e l  desplazamiento dá ana t ir a  o lámina plana o aplanada 

formada por dos pliegnes o paredes, en on plano aproximadamente 

recto; diversos cortadores movibles; y anos d ispositivos qoe 

hacen fnncionar sincrónicamente los  oortadores a f in  de qne 

estos últimos formen sobre las respectivas paredes o pliegnes 

de la  t i r a  en movimiento; nna aerie de cortes diagonales opneg 

toS y porqoe algonoe de diehos cortadores están opuestos en­

tre  s i  estando dispuestos para moverse perpendicnlarmente a
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la  t ir a  y desplazarse sobre sns respectivos lados, pliegues o 

paredes mientras los  otros cortadores se maeven transversal­

mente y  atraviesan dicha t ir a .

12* - Una máqnina, segán las anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porque comprende: unos d ispositivos que provo­

can e l desplazamiento, en nn plano aprox^nadamente recto, de 

ana t ir a  o lámina aplanada constituida por dos pliegues o pa­

redes; d iv e^ o s  cortadores movibles; y  onos d ispositivos qne 

hacen foncionar sincrónicamente los  cortadores a f in  de qne 

estos últimos fórmen ona serie  de cortes diagonales opnestos 

Cobre las respectivas paredes o pliegues de la  t ir a  en movi­

miento y porque algunos de dichos cortadores están opnestos 

entre s i ,  estando montados para moverse con nn movimiento l i ­

mitado de vaivén sobre las paredes o pliegnes opnestos de la  

t ir a ,  en sentido perpendicular a esta última y en ana zona 

intermedia comprendida entre los  bordes la te ra les  o márgenes' 

de dicha t ir a  mientras los  otros cortadores se muéven trans­

versalmente y atraviesan lo s  márgenes opnestos y  la te ra les  de 

esta t ir a .

13* -  Una máqnina, según las anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porque comprende: unos d ispositivos que provo­

can e l  desplazamiento de nna t ira  o lámina en nn plano aproxi­

madamente recto; nna zapata deslizan te, carro, c a r r il la  o s i ­

m ilar; ana cuchilla o cortador, so lida rio ,en  cnanto a movimlgn 

tos de traslación , de la  zapata anterior, pero qne oseila  so­

bre dicha zapata; nn mecanismo qne provoca e l  desplazamiento 

alterno de la  zapata asi como e l  movimiento de vaivén a lte r ­

nativo de la  ench illa  en e l mismo plano, pero en sentido per- 

pBZdionlar a l movimiento de la  lámina o t i r a  qne se desplaza;



y anos d ispositivos que hacen o s c ila r  o bascular la  cuchilla 

respecto a la  zapata que la  sostiene a f in  de que dicha cu­

c h illa  solo entre en contacto con la  lámina o t ir a  en movi­

miento cuando la  zapata se desplaza en una determinada d irec- 

5 ción.

14* -  Una máquina, según las anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porque comprende: unos d ispositivos que provo­

can e l desplazamiento de una t i r a  o lámina en un plano apro­

ximadamente rec to ; une zapata deslizan te, carro, c a r r i l lo  o 

10 sim ilar; mía cuch illa  o cortador so lid a r io , en cuanto a movi­

mientos de traslación , de la  zapata anterior pero que osc ila  

sobre esta última; un mecanismo que provoca e l desplazamiento 

alterad de vaivén de la zaptta an terior a f in  de que la  cu­

c h illa  se traslade en Sentido perpendicular a l movimiento de 

15 la  lámina o , t ir a  en movimiento; y unos d ispositivos que hacen

osc ila r  o bascular l e  cuch illa  o cortador en los puntos opues­

tos y  terminales de la  carrera de la  zapata dá manera que d i­

cho cortador o euehilla se mantenga en una posición activa -  

o sea que sea apta para cortar la  lámina o t ir a  en movimiento -  

20 cuando la  zapata se traslade en una dirección y que hacen que

este mismo cortador o cuchilla  adopte una posición inactiva -  

o sea no apta para e l  corte de la lámina en movimiento -  cuan­

do la  zapata se desplaza en una dirección opuesta a la que se 

ha mencionado anteriormente*

25 15,* -  Una máquina, según las anteriores reivindicaciones,

caracterizada porque comprende:unos d ispositivos que hacen mo­

ver una t ira  o lámina en un plano aproximadamente recto; un 

contador o cuch illa  deslizante; y un mecanismo que provoca e l 

movimiento de vaivén de dicho cortador en e l mismo plano del
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movimiento de la  lámina pero en sentido perpendicnlar, dando 

a l cortador dicho movimiento a f in  de qne corte la  t ir a  o lá ­

mina en movimiento según anas lineas de corte qne no alcanzan 

los márgenes opuestos o "bordea la te ra les  de dicha lámina.

16* -  Una máquina, segnn las anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porqae comprende;anos d ispositivos qne hacen 

mover ana t i r a  o lámina en an plano aproximadamente recto; an 

cortador o cuch illa  desplazable; y an mecanismo qae comprende 

a sa vez an c ilin d ro  g ira to r io  acanalado o s im ilar qae sirve 

para dar a l cortador an movimiento de vaivén a lternativo ha­

ciéndolo desplazar en e l mismo plano en qae se maeve la  t ir a  

o lámina de m aterial pero en sentido pe rpendicalar a l movimieg 

to de dicha t ir a ,  provocando este movimiento de vaivén caando 

la  lámina o t ir a  se halla  en movimiento de manera qne e l  cpr- 

tador determine sobre la  lámina en movimiento anas lineas de 

corte qne no lleguen a alcanzar lo s  márgenes la te ra les  opees- 

tos de dicha lámina.

17* -  Una máquina, segán las anteriores reivindicaciones, 

caracterizada porque comprende: anos d ispositivos qne provo­

can e l  desplazamiento de nna t ira  o lámina en nn plano apro­

ximadamente reoto; nn cortador o ooch illa  desplazable; y nn 

mecanismo qne comnnica a l cortador nn movimiento de vaiván 

a lternativo y hace qne se mantenga en e l mismo plano en qne 

se mneve la  t ir a  paro en sentido perpendicnlar a l movimiento 

de traslación  de esta última, efe oteándose este traslado per­

pendicnlar del cortador mientras la  t ir a  o lámina esté en mo­

vimiento a f in  de cortarla , determinando sobre la misma nna o 

nnas líneas de corte qne no alcanzan los  márgenes o bordes 

la te ra les  opuestos &S le  t ir a ,  y porque dicho mecanismo está



y

5

10

*

18

1 9 3 8 1 5  . j

formado: por un excéntrico o leva  c ilin d r ica  o sim ilar qne
?*

oomprende un par de ranuras, muescas o acanaladuras h e lic o i­

dales qne están opuestas y qne llegan  hasta los  respectivos 

lados o pontos terminales de an c ilin dro  o ro d illo ; ana zapa­

ta , carro, e a r r il la  o sim ilar qne soporta e l cortador; nn 

apéndice, gnia deslizante o s im ilar qne es so lida rio  de la  za­

pata anterior y  qne se introdnee en estas rannras; y  nnos ór­

ganos e lásticos  de resa lto , rebote, peronsión o sim ilar qne 

ladean o inclinan le  zapata o e a r r i l la  cnando ésta llega  a los 

extremos fin a les  de sn carrera y hace de manera qne e l apéndi­

ce o gnia so lidaria  de la  zapata se introduzca alternatlvamen- 

te en las rannras o mnescas del c ilin d ro .

183 -  UNA MAQUINA PERFECCIONADA PARA CORTAR AL BIES.

Todo t a l  y conforme queda descrito y reivindicado en la  

memoria descrip tiva  qne antecede y qne consta de ve in ticinco 

hojas escritas a máquina por una sola de sns caras y tres  p la ­

nos qne la  ilustran.

MADRID, 6 de ju lio  do 1.95o

LA INDUSTRIAL CINTRA ALTAFULLA,

MIGUEL S. GAMELLAS, s. en C.
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