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MEMCORIA DESCRIFTIVA

gue s8 presenta pars unirre la sclicltud

j de
§ PATENTE DB INVBNCION

*

Ne 193,779 solicitada el 4 de Julio de 1950
an
EsPafa
per VEINTE afios
- & nembre ds H;v. PHILIPS' GLOEITAMTENFABRIEXKEN, enti-
dad helandsss, sstizblsecida on Bmmesingel 29, Bindhoven,

Folanda, ror:

-TON COMMUTADOR. SELECTCOR DB MANDO MECANICOW,
3 - 0~-0-0-0=-0=-0=0=-0=0=0=-0=0=0=-0-

Ia presents invenciin se raflere a interrup-
teres selsctores imculsados mecanicamsntd.
Son conoclidos interruptorss giratorics pars

ingtalaciones telsidnicag autondiicas en los cmles la
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varte mdvil, due comprende les contectss méviles -llama-

de en lo sucesive sorcrte del breaze dz countacto- es pro-
vistz de una rvsde ds sncranaje delgmda y flexlible qus
coomare com une rueds de sngrancis rieida fijads al €roel
giratorie impulsor, Si el soports dsl brazo de contecto
dabe datonzrse en uns posicidn de.centacto, el engranaje
dalgado es doplado {uera de su condicidn de coopsracidn

con el srngransje impulser rigide, por el movimiento de la
arpedura 36 un elsctreimgdn y sl soperte del braszo de con-
tacto e@s obligede a dstensrss, Bste construceidn tiens la
desgvantaja de gus trunscurrs un periodo de tiempo compa-
rativansnte considerabls sntrs el insitants sn el cual le
sefiel ds detencidn es transmitids al elsctroimin y 8l ins-
tants sn =1 cusl se dstiene el sonorte del braze ds oon-
tacto. hdemes ssts intervalo de tiempo no es igual sn
todas las circunstancias, de modo que la vosicidn en la
cual el sovorite dsl brezo de contecte es detenldo no es siem-
pre lz misma ¥y & una velocidad elsvada dsl zoporte del bra-
zo de contactc & veces el micmo =se dstiene una vez sobra-
pasada la pesiciédn ds 'contooto desezda,

Han eids wreyectades solsctorss gue permiten.
al sepzrte del brezc da contacto ssr detsnido bastante
rédpidements, siende impulscdo el sorcrte dsl breozo de
contaoto desds un mgter aldetrico mnltipolar con inver-
sidn indsneniisnte ds ln excitecidn de loc vpolos, ELl so-
porte del brazo de contacto es dstenido pror la conexidn

parslels ds los pelos dsl metor sléctrice. Coa astos se-
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lsctorss, gin smbarge, la velccidagd el sovorte del

braze de contsoto s limitada, dado ' e sl momente en
el ingtante ds la ast ancidn ruede tornarse my concsids-
ravle, No snlements =1 s0p0rts dsl Ddroze ds centacto,

sine agimfsme 1os niambrerg que trensmiten €l mevimien-

"0 ds lz armadvra, ave por le general girs rdpldemsnte

madura en of, deben dstsnerss bruscoments. A veloolda.

s g slavad 48l zoy1crts dsl braze de conte cto gstc re-
quiers ume constrrecidn sdlids ¥ per 1o tante costosa,
Ic »resanta invencidn sa refisre a. inte-

. - - 3 e gy ol A Loy o
rrurtorss sslaciores imvulegedos macdnicoms nts, mEg mar-

tileulerments & un ints Trurio

LK

s ingtolaciones tsle-

by

a8l sororte del braze
uls

W
t

-y -
fénicas uauomutiu:y &1 128 cnal
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de ccntactc as acoplade & o grbol
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r g;ratorx~
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& través ds ua meconisae da aecoplanianto ﬁes&coplabla.

Tiens nur cbjeto nroveer unm cenatrnceids para un in-

tarrupter selscter ds ssts tiro, sz .la cual es =dmisi-
ble una alta velscidad dal sepnrte dsl breze 4z con~
tacto, sin qus -1llc impilqus sl riesgo de que el bra-
zo dal interruptor se detanga e uaa seaieidn 8011V003-
de despvés 88 ser tranemitida 1o sefial de deﬁsnuén.
Ia imvencién»ss base en &l rsconceimisnto
de que una inmovilizecidn rdride del sororts del brazo
de centacto a2 travds del msocanismo e acopvlamisntoc es
reaible an daso d2 que no sez neces=rio qus @1 meconige

mo ds acoplamiento zea desacoplede antas de que se2 de-



1o

[

15

20

oW
n

tenide el sopurts del brezo de contacto. Bn este caso
8l soporte del brazo ds coentacto punede ser detenido
innsdiatements el ser transmitide la sefial de detencidn
v solamsnts sntonces necesits ser desacoplado el:meca~
nismo de acoplamiento, de modo que sl tiempo para el
desacorlamiento no estd inclufdo ya en el tiempo de de-
tencidn, es decir en el intervalo ds tiempo que transg-
curre entre el instante en sl cual se da la sefial de
detencidn y ol instante en el cual es dvtenido a8l so-
rorte &sl brazo de contacto. Con el Interrurtor cono-
cido mencionado anteriorments, que ecomprende nnae rueds
de engranaje flexible, le armadura del imn debe mover
previamente al engramaje flexible dsl soporte del braze
de contacto fuweras de la posicidn de acoplamiento con el
sngransje Imrulecr z=nies ds que el soporte del brazo de
contacto pueda sgsr frensdo o trabtado sin riesgo de que
se dafle,

Ds acusrdo con la invencidn, un intsrrup~
tor sslactor impulsade mecénicamants, 2ds yparticular-
mente pura instulaciones telsidnicas antordtions, en el
cual la ymrte dsl loterruptor guz comprende a los brazes
(sonorte dsl brazo as contacto) estd scoplesdo a un £rbol
inpulssr o través ds un Lscanismo de acoplamisnis dosg-
corlable, 83 caractsriza Por el hecho &8s ceomprendsr me-
dice gue permiten = la rarts lmpvleada (sallda) del me-
canisme dg acoplamisnte seor inmevilizade, Juntamants oon

el soveorts dsl brezo ds ciotacto, en cumalonier roszieidn
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ds centacto dsssade ads loz orezes, 7 el mecanismo de

P ot ~ - - L r P NI Py 2w g
oplanizrte ¢35 ds pn 1ino consollds ds por i, en el

cvel el movimiantc ds s -&2ts motors (entradz) es treng-

mitide ¢ le rerts Imunlseda 20T wediv ds un mismbro auxi-
. oy imosdeen e Ve s . . 1 £
5 liar gue satd couscteds o ~&ooerts Lmpulsada a trevésg

de unc 2 nde rescrics, deuide & 1o cual 8l mismbro SR pies RS
i1lar, al sobrscargarse la rerte impulseda, es dsspluzado
wer lau fusrzz impulsora eocn ras p8cto & sata pards, en

= -

cntra ds la accidn del rsgoris o de los rsscrtss, por
10 cuyo dssplezanissto sa ds zacorla vn ccoplanisate cues co-
necta 8l uisnbre euwilier con la rerte impuleora y es

’
agculade mnava; teszngs de compensale sl dssvloze-

nisnte raletive dsl miembro cuxilicr vy &8 lz perte impul-

15 2, congcten ¢l mizpmbro auxiliar & gns
1 4

la zceidn del rfsarts;

Recidr cvende <1 soporte dsl brazo de con-

‘oozs Intarrumpird la oonexida con

20 la porte Impulssra, deoids &l das;lazamiento relative
del miembre wuxiiiar sun inpulsads v ds lo orte impulssda
estcicnaria del mecenizmo ds acoplamisnto. EL tismpo re~
quaride pare alle pusde gsr larze o orave, sinm afscter exn
lo mfs minimo a la rosicién dsl aororts del brazo ds con-

25 tacto. Bn la posicidn desaeoplada, el miembro auxilisy
astd sujetc & la fusrza ds um rssorte aue actue asimismo

sobrs sl soports del breazc ds contacte. Bste dltimo estd
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de dstencifn, Hste %isne 1o vantaja 38 que la rosicidn

t9 dal broze ds centacto 8s sismpre dstermiaeda,
gzde cuve la lvz przssnte ontrs log mlsmbros es gliminada
an le posicidn de contzcta, Otro ventaja de la eongtruc-
cidn de zcuardo con Lo invsacida conmiste en que el mo-
mento que cctfe scbre los niasmbros trobadorss pusds ser
pequeiic, dalo qus 86 sjsree solamsnls por varte dsl so-
serte dsl brezo de coztacts y la parte impulssda del me-
canisme de acoplemisnte sccplada &l misme, parts que pus-
e ssr estructuralmsats muy simple.

Bn ux intsrynpteor de scuerde con la inven-
ctdn en 81 cudl el scucrte dsl brazo de contactc tueds
cizar, ol mscanisme da scoplamients y ol scoporte del bra-
zo ds contzcto tisnsn yrufersnismints un.e*g da Totacidén
comun. £ats parmite wna conctruceida compa cta del ints~

s modo gna ocupe mencts espacic, Adends, sl nu-
marc 45 miszmbros mfviles es raducilo,

#l sopsrts &sl bresze ds centacto pueds com-
prﬁnaer une parte qus tizne va borde perfilede, adaptado

pare wooparar con un trinquets advil, liamedo #n lo su-

cegive "tringuete du duv

,
b S
w71 cunalduisr rooicild

(&)
«f

del brozo de ceantactc as dastenid
de centecote dasssdo., 81 ol soocrts dsl brazo de contac~

to es girztorie, 1l& sancicanén sarte parfilode ss prefe-
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eads posicldn ds contacto del sje del brazo. Ia trabazin

del sovorta dsl brazo de coatacte por medio de un trin-

fo

cuete qua ccopsra con una parte salisnte del mismo tisns 1
ventaja de cue rarz dstensr 2l scprrie del braszo A8 con-
tecto sola eg necesaric mover ak trinquets hacia su po-

gicidn cparativa., Dado qus 9l trinqguete pueds taner unz

‘mase pequeiia, puads rsgwender rdpidamsnte o la sefizl de

detencidn,

M En uwo intsrzuptor qus comprenda un sopdrte
giretoric Gsl vrazo dg ccalacto, sl sigranaje qus coops-
ra con sl tringuste ds detencidn pueds constituir al mis-
mo tiempo la parte impulsads del mecanismo de acoplamien~
t0. Zsto provee ume construccidn muy compacte, que tiens
menocs mismbros separedos, redumcisnde de sste modo la masa
e ser detenida y manteniendo al momantc, duvrante la de~-
tencifa, dentre de limites razonables aun & una velocl-
dsd alte del soperte del brazo de contacto.

Despuds de la interrupcidn de la conexidn
con la parte impulsora, el mismbre auxilliar del mscanis-
mo de acoplamiento pueds ser impedido de ratroceder, por
medio de un acoplamisnto de tringuste de funcionamiento
automStico o de un rodille trabador proviste entre el
mencionado miembro guxiliar vy um perte estacionaria del
mecaniamo de scoplemiento. Al liberar & la parte impulsa-
da del mecanismo de zc¢ . lrmiante y al soporta del brazo de
contzcto, estas partes avanzurdn entonces deblde a la

acoidn dsl rescrie gqus zotie sebre ellos, mientras gue
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el miembre suzilier estd auxr acorlado & la parts estacionaria.
2r ests cazo, les partss anteriorments mencionadas puedsn =er
aceleradas & tal punto cque a1l final del Gesplazemiente del
sopcerte dal braze de centacto cergadc vor sl resorte, ests
soporte del braze de coatucto se muevs mds rdpidamente gue
el mismbro auxilicr Cﬁrﬁctadé entre tanto = lo parte impul-
sora del mecanismo d8 acecplamisnto. Debide &l impacto al so-
brepgsar al mlembro suxilicr sl soports del bdrznze ds cone
tactc es frensde, ds mede qus sl mismo éueﬁa durents un cor-
to tiempc detrds del mismbro auxilisr pure volver a pasarlo
lvsge, Debldo a ssto, el soverts del brazo de contucto no
g8 nmusvs uniformements el rri:ucipic, lo cual pusde entrafier
dificultadss al ser trausmitids une gefinl de detencidn, du-
rante este despluzamisnte irrasgunlar

A Tin de evitar ests inconvsnisnte en un in-
terruptor en el oual sl &js impulsor giratorio y el mismbro

auxiliar gusedan adaptades cada uno para ssr detenido por un

tringuste, los dos tringuetes pusden ser acorlados en $al For-

ma que 88 sparten simulteneamente y se acerguen simultdnea-
mente con respecto a ios mismbros vpe ¢@6bsn detensz, BL
trinquets cue dstisne al mi-mbro auxilisr (llenado en lo su-
esgivo trinauets auxlliasr) livsre sntoncss &l misrbro auxi-
liar an sl miszmo instants z2n sl cuel el trincuets qus coo-
psra con 8l scporty dsl brezzo ds contacts (llamade sn leo
sucesive trinousts ds dstsncion) libsre igualmente al sopor-
te del brzzo de centacto., Tente =1 mismbro zuxilisr oomo el

sorcrty dsl braze ds ccntécto estin shora znjetos solanesrnte

-
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8 la fuerza de resorts qus actus scbre ol mismbro suxilliar,
ac gue la mess dsl mislbre auxilier es mucho nsner gus le
mese del sopcite del brazo de contacto, el primsro retroce-

1 segunce permansce dstenide. Debido al

o0

dere misntras qus
mevimiento dsl misgbre auxiliar, el @coplemisnto as restae
blecldr enirs 21 missbre auzilisr y la parte lmpulseora dsl
agcanicnc de acoplamisnto, dsepufs 4 1o cmal sl mismbro
guxiliar y sl sopcris del breze as contacto son srrastrades
cenjurtamsnta,

Para assgurf" gus -n todas las circunsianclas
8l dssplezamisnto del mismbre suxillar restablezcea 8l aco-
plamisnte entrs dicho miimbre y la parte inpulscrsa del mé-

canisme &s @coplemiento , 1= conctruccicn ds los dos retenss

}-

¢ trincretes pusds ser tel cus, el lavantar sl tringuets au-
xilier, 8l trincusts d= detwacidn debs seguirie, perc que, 6l
trizguets ds datercidn libere wl miembre detsnide por g6l solo
dssou’s d& cierto retarlec, d% modc que =l mismbre guxiliar
libsrado previamsnts rstrcceds antes e la lipsracidn asl
mseperts dsl brezo de contacto, En eslie cso, 1z conexién 8-
tre sl mismbre auxllisr y la perte impulsora del msocanismo

de mooplamisatc es retablsclda, dade qus sl misnmbroe auxi-
lisr prsvicnsunts liberedc es ilevade hecic atrds bejo la ac-
cidr del rescrte, y solsments entoncss tante 2l mis smbEG & U=
=ilier come @1 somoris 41 braze ée contacto libersdo en-
tratento son impulsedc: haoie dslants, Ie cosperacidn en=

tre el ratin onzilisr vy el miexbre suxilisr es t2l que sl

trinquats auxiliar, daspu {z de qus 21 tringuste ds deten-
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cion ocura su nosicida orerative, iopide qus 21 mismbre ap-

-
ooy & o

®ilisr retrecsda, psro a0 impide ¢l moviisnto hecla dalun-
te dsl mismbro muxiliar. Bsio rusds obtusnerse sn forme muy
8imple counstruysnde el tringnets auxilier ¥ 8l borde cocpe-
rants dsl misrbro auxiliar en tai forme cus sl tringnats

se suelis automdticanints en vists al nevimientc hacla delan-~
te dsl miambro euzilisxr y 8l scoplemisnto entre =1 tringuste
de dstencldn y el trincuets euxilisr, ene pusds astar cone-
tiﬁufd per mn sellsnte sl trirousts Ada uﬂt& 1cifn que en-

tre en contacte detrds dsl trinqusts enxilier, tiene un

Juege tel gus wernite gqus el trirguets suxilisr siga sl
bords ceritlede dsl mismdre cuxilicr sin levontor el trine

a
quata dz d-tzncisn d: eu

El trinousis auxiliar pusds ser proviste con

nooo rons @ travie dg 1o ocusl  pasa ua vootogoe que es J
de ¢ owi bords 8si futsyoiuvtor conztituys la ariiculscidn

cere sd triaguets,. Hocicwde qus 1o szliierts ss extisnds en

uss éirsceicn loasiindinel dsl iringuets cuxilier vy oonsc-
tende 8l triugusts ¢ une palance 4s des voE

gura que la palanca dsz dog svsicicnss pusda pasar por su pe-
sicicn central de puntoc muerto en 1t wosicidu libvsrede dsl
11
o 7

trincusts anxtliss, Fasads aéta.goaic1encentr%1 ds puuto

8 88 1“3".: nids Ppel un

B

muerto, 1z palance ds dos nosiclon
trincuste, siendc construido el triiqusisc auxilisr en 1
forma come more liberarae autﬂméticamante a5 ambas direcclio-
neg de movimiento del miembro auzilisr., Cuando el mism-

bro suxiliar se muevs hacis delante, le pslanca de dos posi-

- 10 -
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clones no pusde paséx por su poslclidén central de punto
munerto y por le¢ tento no puede lmpedir el movimiento del
miembro suxilisr. 8in emberge, ten prento como la conexion
entre el miembro anxilier y la varte impulsera del mecanis-
mo de acoplamientc es interrumpidas, el mlembro auxiliar rg-
trocede un pocp, de modo guae ¢l tringuete suxiliar es movi-
do hacia atrds. Bn este ocmso, lo palance de dos posiciones
impide un movimiento de liberacion del iringuete auxiliar

y el miembro auxiliar es trabade impldieéndose su reircoceso,
& fin de acc;onar nuevamente sl seperte del bra»zo» de con~
tecto, la palanca de dos posioienes es obligada & retrooce~
der pasando por 8su posicion central de punte muerto, por
medics externes, por ejsmpla, ia ermsdura de un electreiman,
deblde & lc cual el tringuete auxiliar es levantade y arras-
tra al triﬁquete de detencion.

Con selectores para ser usedes en instala-
clones telefdnioas antomsticas, es conocide montar al sopor-
$eo del brazo dél interruptor en una forma movil oon respecto
e les demss pertes del scperte del brazo de contacto,ds medo
que los brazos interruptores, excepto los destinados & fines
egpeciales, ocomo s6r pOr ejemplo los brazes de prueba, se
muoeven libremente con respecto & los contactos estaciomarics
y entran en contacto con estes wltimos sclamente despuds de
qus el soporte del brazo de contscto es detenide en la po-
sicidn de contacto., Bn un interrupter de acusrdo con la in-
vencidn, el miembro auxiliar puede ser acoplado ventajesa-
mente con el soporte del braze del tnterruptor en forme tal

gue el desplazamiento del miembro auxiliar con respecto a la

-11 = -
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parte impulsada del mecanisnc de ccoplamiente implica el
movimiento degeadc de los brazos hacim y desde los contac-
tos estucionarios, Si, ademzs, el mieubro auxiliar es im-
pedido de moverse hacla atrds por medlos que al liberarse
el soporte del brazo de contacto liberan al miembro auxzi-
liar simul teneasmente ¢ antes del soporte dsl brazo de con-
tacto, se obtlene uno construceion en la cual los brazos

entran en contacto von los vontactos estacionarios sola-

maente cuando el soporte del brazo de contacto esta en

‘su posicidn de oontacte y, ademss, los brazos son retraf-

dos entes de que el soporte del brazo de contacio asea
gcolonado nuevamente.

32 oconstruceidn mencionade. en ultimo tér-
mino, del interruptor de acuerdo ocon la invencion, tiene
le. ventaje de gue los brazos no reguieren miembros de
control externos adicionsles, dado gue sl movimiento de
les miemes sigue o precede automdticamente & la detenclon
y & la 1liberacidn, respectivamente, del soporte del Dbra-
zo de contacte;

4 fin de que la invencion puede ser compren-
dtde mis claramente y facllmente llevads a la préctioca, la
misme sers explicede & continuacidn detalladamente con re-
ferencis & lesa dibujos esquemétiéos que se acompafian, da-
des & titulo de ejsmplo,

Iss figures 1, 2 y 3 musstran un interrup-
tor aselectoyziretorio de acuerdo ocon la invencion,que compren-

den brazes gue se mueven radialmente y las figuras 4y 5

- 18 =
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mugstren v interrupter szlscter glretorio de zcusrdo con la

nei an el cn=l low hrozos =8 muaven en una direccion

La Ziruxe I ss un corts varticel,

La figure 2 sz uo corts herizontel, sobre la
l1ines II de 1z figura I, ds 1o reclizocida mostrada en primer
terming.,

Ia fizore 3 ss une visite en detalls dsl msca-
nlamo de zooplemianto emplecde an la mls

.

&
&
.

¥a fizure 4 ss ua viste latsrel vy la figura
5 une vista en rlenta, de la sspuada resl izacidn, en la cual
g8 han omlitlde varics zartes.

Con rsferencia ahora & leeg figuras 1l, 2 ¥ 3,
un soporte gsl bragze ‘e contacto estd adertado pera plrer

alredador d2 nmo ajs 1. Bl sorerte del hrazs de conbtactc come

-

t
rrends une rueda &s  ftrincu=sts 3 y soportes verticalss 5 en

o
N
&

forms de ™", assguradog a €1 por medi tornillos 4. Los

- ~ o w0 - - e~ i i Paomntmea 2 ] < 0
sorosrtss B sopm provisicsg con sulisntss 6, provietos cada
ung eon un ocriitlele yere np tornille, Por nsdio 43 torni-

provistac s cualss pasSan LTS
torpilics 8, @ son mdviles s

sa su extrsimc une ti : znts 11 gus constituye un s0-
orte para el brezc, 8l cuwel sstédn fijadss los brazes 12.

Ies vrezss consisten de tiras ds metal deblafes qus pesan

- 13 -
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421 ave 10§ DLLLss

. 4 -,
verdag 5, ezid provisto onn A= -rusbe 18, cade
une 42 1o cwelss clepsia Col URE ds Ies deg files

o nne rugdia ds
20 aus pusdsa glraxr

FRRTS (qullﬂi}) ’

constituyanic la
sisnde 1le rusds 19 uwa misavro zuuiliar § constituysnioc

i
atrede) dsl mescaalomo

Te rusia ds sngranaje 20 68 imnulsada por

un zcorlamiento hacla un &je imprulscr (no mostrado).
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gobre el mismbre munxilisr 19 hey mentado urn irinqueie ds
acoerlamisnts .22 (figuras 3), una galiants 23 del cual se
extiandéxhacia abajo, & través de umm abasriura provisia en
12 rueda 19. Ia sclisnte 22 coopsra con ua anillo de disn-
tes de tringuete 20", que s& proyecta hoecia srriba desde

ls rueda ds engransje 20. 31 trinquete ds scoplamnientoc 22

og mentenido sn su lugar EOr medio de un regorte 24 provis

to scbrz un tornillo 25 dsl mismbro auxiliar l9, Bl extra-

mo del trinquete 22 mis wlsjado de la salisnis 23 eastd do-
blado y descansa ean una &osrtura L6 del mismbro aux;liar 19.
Rl extrsmo del trinquete 22 nds préximo & le salients 23

estd mohaflensdo en un dnzuls de aproximedamente 452 y coope-
. extremo: estd

ra con el extrsmo 27 ds uu tringusts 28, cuyo:

esinisno achaflanado en un £agulo de unos 459, El tringuete

28 pueds girar alredsdor ds un véstago 29 fijado al miembro

enxiliar 19 y tisns wz parts 30 que s6 proyecte hacle arri-

ba penstrende en ure absriure 3l provista en la rusda de

trinquete 3., Por ﬁACi“a de la rusie 3 hay previsto un re-

o, -

arrts B2 2n forme 4s horiquells, gue rodsa varlas veaces a8l

cuyes extrames coopsran cun la oerte 3¢ dsl trin-

onste 28 y coa un vidstego 21 dsl engransje J.
1 mianbre onoxmilisr 19 tisns deos pel rtes pro-

I

vectantes 33, cada una de 1es cuelss o3 extisnde a traves
corn nne salisnts 35 deblada perpendl-
s 8l miem=

rusds &8 tringuste 3 com

- 15 -
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bro auxiliar 19 estdn provisics con

perrandicnler ds rotacidn A (fisurs 2) dal
brazo de u:ﬁt?U*C ¥ siende les 891 mismbre avxzilicr 19

con tringnste 37 y 38
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ds dstancisn 40, Bl
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w:e palaica 44 fijade al bestidor 39 del imgn 40. Un re-
sorte 45 Lijade 1guvalmsnts al bastidor dal sslsclor pre-
gione = la palanca 42, 43 haciz la palanca 44 o mds alld
de ssta rozioldn, ds mede gue la parts 42 sntrs en contace
1o con =l trinouste fijoc 47, Un rescris 46 coepsrae cosn sl
tringusts de Jdetsncidn 37 pera wrssicnarlo heclz une posi-

cidn an la onol ern lu rveda ds trincuste 3. El

trincaete dg dstsncidn 37 estd previsto con un vintago 48
gua s axtisnds hocia abajo, «l lede d8l fringoets auxi-
de modo que ¢l trinquets ds detsncidn 37 Ltraba
a la rueds 4 trinquste 3 sole si sl trinquesis auwiliar
38 ss dasplessds hacis 1o weriferia dsl mismbre auxiliai

19.

sl selactuvr dsseripto gricvrmente funcic-
ne oo sisus:

Quaads lo armelura 39 dsl iLmdn 40 es atrul-
da, 1oz trincostss 37 7 38 son elejados de las ruedas aso-

cicdas 3 y 19, &1 muViMl@htﬁ és rotacidn de la rueda dse en-
granajs 20 os treammitido a2l mismvre suxiliar 19 dsovido a
le coopsracién dal tringuete de acoplamisants B2 con la rus-

da snorenaje 20. Bsts novinisots es trarsmiitids e cis

&

al sopnrie {5l brezeo de contacte poxr medic ds las zroyse-
clones 33 y las salisntes 35, En consecuarcls loz brazes

o prugba 18 berren a las dos filas ds contactos dse prusbha

o

)

fijee d2 la harcada ds contoote 17, Bi uno de ssios brazosg
18 sntra an contacto con un contzcto da pruvsba, 1a tensida

dsl cusl constituye une indiczcidn de qus sl sopcrts del
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15

UG

posilcion G5 Cou-

prd

orews s coutacto dsbe sur la
tecto cerraspondisnts a este cuntacto, 8l imdn 40 8s dss-
opel le armadunra 39 asums sSu posi-

axcitado, dsbido & lo

eidn ds dsgeanso, Los doa.trinquetes &1 y 38 no sen manbe-
nides wor sfs tiempe alsjados ds jag rusdas 3 y 19 ¥y son

?rasicrﬂias hneciz 12 perifsris ds las mismes por rgsorias
5, 46. #l trincuetse ds astencidn 37 entra en countacte in-

ol rd

snte con la rusde de tringuete 3, trabandoela ¥

gisndge dstsnido cono reailtodo 8= allo-el soporis dal breszo de
eontacto. 8l tringuete suxiliar 38 antra en centacte con la
rpade 19, ez clerio, ﬁar@ hasta gue &ats tringuete ez arras-

treds un crrto treche sn la airsccidn da rotacién ds dicha

rueds 19 ¥, ndemds, 88 libere sutcmdticamants, la rusda 19
no 8 trabada y, en conaecq@ncia, gl migmbro auxilier 19
contings sisndeo impulssdo por la rusda de sngranaje .20 ¥
es desrlazedo con relccicn a la rueda trabeda 3, Debido 2
esto lus portes proyscteniss %% inicialmente presionan &
las dos placas 9 hacla zdalents, en contra ds la accidn

de resortes 15, ds modo gue las tiras aislentes 11 son pre-
sionades ralislmante hecie afusra y los brazos 12 son ocbli-
gadcs & sntrar sn centacto con agqusllcs contactes Lijos

opuestes, que scn opuestos & lc = brazes estacicrorits. Bn
sepundc t€rmino, la parte 30 dsl tringuete 28 se dssplaza
gn 1z cbesrtura 31 hasta Cus S8 inpide tcdo mevimlento pos-
tgricr de le varte 30 per medle de la rered de la dereche

jde aste ochoriura. Une rotocidn wcstaricr del miembre euxi-

'..1

6]

liar 19 resulta en qus =&l trinouste 28 &8 dssplezado coll

- 18 -
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relocidn & ests mismbro, debide & lo cual el extrome ache~
flansde 27 se disponae debejo sl extremoc del trinquete de
acoplamisntc 22 ¥ sste Jitimc es laventado. D9 este modo

se intsrrumpe la conexidun entre la ruade de sngrarmaje &0

'y el mismpro auxiliar 19, dsvido a le cuel el miembrc auxl-

Liar 19 estd sujete sclaments al per &jercido por los re-
gortes 15, #1 miembro auxiliar ratrocederd ligeramenie,
sisnde movide el trinquete suxiliar 28 hacia atrdsg, en su
dirsceidn longitudinal. Ia palunce as dos pcsiciones 48,43,
bajo la gccidn dsl rescrie 45, o5 prasionade cénira sl toyes
47, sn le posloelén centrel de puntc musrto o mds alld de

1a misme. #n este caso, el mismbro auxiliar 19 no pusde 5T~
ger por mfs tiempe hacia afusra al tringuete 38 y ss impide
trde movimisnto ds retrocsse posterior del mismbro auxiliar
19, Durants el psegueilc rstrocesoc Gel mismbro auxiliar 19,

que precsde a la trobazdn por perte dsl trinquete auxiliar

36, sl tringuste ds accplamisnto 22 psrmanecae iusra de sccidn,

@1 bords ds la sbsrtura Z1 libsra a le perte proyectante 30
asl trincuete 26, psro ¢l «ssorts on forme & horquilla 22
impids qus sl‘extrsmo 27 el tringuete 28 parmanszca dabvaje
del sxtremo dsl tringusts Us soeplomisnto 22.

H1 sopcris asl brazc ds contacto ss trabado
muy rdpidamenis deavuds s ¢us se recibe lo ssiiel desds 81
brezo de prusbas Solo es nscesario qus el frinquete de de-

tencicn 37 swa liberzdae sntre en contacto con le rusda

" de tringuets 3. Solo subuncse S8 interruncide lo conexidn

sntre la perte imoulscra dal mecanismc ds aceplamisnic ¥ sl

-19 -



10

15

20

25

soyerte dsl braze A8 cantacld mr

miembro zuxiliar 19 con rsapactos w la rusda ds tringuste

dstonida 3. Durante sste dssplaza

son 2855

o8

[
[ 0]

’c‘

godos & sntra
fijos, ssteblecisnds Ge sets neds

sggadas,., sk tlempe dw awetlsuc

g
far]

3
5o r - o S ¥ =
ds centacto, s dscir 1l

instents s qug

LIk

ag trepzmiiida 1o

i

gl brazze ds prusha y sl lastants

goverte dsl brazo ds contactc, ss

ants cose sole se Jsbe datuner lo
- - . - -~ ow S
prazo s contucte y no tambifn lu

impulsor.

Bl trincuete suxilicr 38 8s saep

- 20 -
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rants ascts retacidn, =l tringnste 28 es ratirede Tinmlmante

de dabeie 38l trincuste ds ccoplamisnte 28 por la pered iz-

8 lo 2nel 2l trincguete do rcoplamisnts 22 rusteblecs la co-

e 1o buncsds 17. Tos triognates 37

P

tal forme gus tringnate ds detsn-

vor melfc dsl vestage 48 seolo cwendo

actd conrtado dsl mismbro enxiliar
19, ®Bn crrescusnciaz, &1 excitor 21 imdn 40, 88 liders nri-
mere ol mlemdbre cuwxilier 19 ds tel modo gue rotrocede y scle
gzo Gs ccatecto. Das-

nexidn sntre ol mismbre asuxiliex

r42 dal brazo 4z cra-

tecto as im-ulsade rusvenmsnts,

Tas figurece 4 y £ repras:ntan ur intzrruptor
de senards con la invsncidn, conztruido come un intsrrapter
hoeifndoge ana los brazus cutren en contocto, eh
1z peosicién de coanteacto 491 soporte dsl braze &s contacte,

con los Cﬁgtactﬂﬁ Filjos corrsgspondiasntss, medlants un movi-

miante axisl., Sinilarm: fi-

guras 1, 2 y 3, el meca B acoplamisnto a través del
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cunl es impulsade el soporis dsl broze ds countacte, es dis-

pug sto coaxiclm=nts con =1 sje 60 del selsctor. Sobre 8l

aje 60 pusis pirar librens ois 1o varts de sntrada dsl meca-

niguo ds accrlamisnte, parte gue suta acopla

-

t

al &js impul-

sor (ho mostradov). dsta rarte de sntrada compr.nde una rus-

de de enygrenajs ol y uia I

o
€3

ca 4~ trincusts ascclada Li.

Por spoine  4de slle: uey pravistc ue mismbro auxiliar 63

y lo parte de salida ¢sl nscanisio de acoplamisnto cimpr

2Y1=-

de uns ruece ds tringuats o4 mante sl mismbro suxiliar 63

ceme 1la rusag Ge tringusts 64 aon provistag oon disntes

ge tringusts peritéricos. Aquallos de ls dltime ds les rus-

das nembradas eapuntan en la dirsccion normel de rotacidn

- o

A dsl sslector, misntras cus let os is

crimsre gpuntan i

girgccidn cpussta. El miembIc suxiliar 63 1lleve un tringue-

ts ds zcoplam:ento girctorio G5 aaccinde con la

5

rugde 48

tringuets 68. Bl tringuets 65 copprends urnm parta doblada

»

66 aue s8 proyects a traves ds we o birtura 67 provista an

£

-

sn 1w rueca ds trisgusts 64, Ia erts

o

sorts o6 sn forme de herquiila fijede
guets 04,

Bl mismbre suziliar 63

¥

3

ousta 64 esten scopludis H1lrs ei po

66 coocpera con un Ire-

& la ruscs

ds trin-

y ia rusde ds trin-

regoriss

(s

trocelon

69. Y& ruece 64 (szlide) lleva un buje 70 gus rodsa al 8]e

60 v & ovye extrcuy supsricr esten Ffijados luc

’

proeve (no mestrados). &l sujs T0 este

te por un BOLUINE S
scperts 71 pueds Asclizerss sobrs el bujs 70 en lia divsceica

3

H

gciased

le

asusl tanen~

sn forme Gs buje Tl pera sl UILEC. Bute



(8]

i0

-
()]

a0

$93779

axil dsl ajs

urs cufia 72 qus o8 gxtisnda

a8 b

ot

ts & &3

gn 1z Jdirscoicn axisl asl ej2 60 y cus =intra i couniacto

d‘:

*u

corn usas ranura loteran
soLorte 71 Gel brazo. duls sopille ow
trame inferisr & uan disos 73 dispuwsete enclme ds la zusds

ds trinquete 64. &1 scpoerte purs sl brasc y el {isce 73

C o A R i mtem de e G5 S aoior W A T $ a0 e
son presionr 8¢s hecis avajo por la accionm, en Alreucion ax

tozemiante angoulal oonl résndc-

44 consoctads en su ex-

files noriscnteles 48 coatacetos &3

contacte con 1o mismes ad glrar sl sopuerds dal OIWzG.

#1 m-oe-bro sunilisr 63 sste croviste ds trsyu

aelisntse 76 cun 38 axtisndan yargszﬁicnlurmﬁﬁtﬁ o oou

v 5 trevds Ja ohortures 77 previstes sn la rueda ds triong e~

sxbe vltims. Bo ls

[T

spunts solfcusminte sn Lz flveccicn ds rotocicn A dsl selac~

en 61 lude ioferisy Gei Jirus 73y cus tisnesn iguslmesnte

nro supsrficles ilarm

gsfars. 79 @8 LYoV ew 76 7 M6

e rueda dsu

tancicn 80 oapiE acicn ds este

rugda de tricgnsts 64 en lu ratdn cuxdlisr

- 2%

re coa un trine
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62, I8 pri-

impida qus

3
trin 65 =a isvaentade por A4
o0 2 resulicds ds gus L
5 1 : S8 8RTTLC te da sl mecanisme
gntrs 1o torits &6 eniludl 4 4L pnLite Gg 31 mece
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68 auns zoiuan i contru o8

subarge re implds un oo ds mianbro
cuxiliszr ror @ Tic dsl ftringnets © 73ilisr 81, dn modo que

s 71 dsl broze S8 maiisne en

A fin de imtsrrumpir 1o consXicnee aldctricas
gasteblecidax 7 4

brozo, as excltede

sl mismbhra cuuilizsr 62 eg l1iovara-

a= cun retrocsde bajo la

0 PrEVicins

’ gt . - . g,
goclc d= 3.~ rexpitos 69. Bl topsrte dsl brom deozciende,

A vy o - Lo T P s E o T N e e e e o+
de molds ons 1o braues 74 son alsjalc. ds luu soawotes fi-

jes 75, Al rstrocosder el ﬁha;urc cooxmilicy 03, 1w prssicn
sierclion ooz el rescrie en furma de nnronille 6 sobre la
perts 66 ds trincusts ds ¢ coplamients 6% tumbifn carbim,
de mols aque 81 tringust: 08 8 eranlomnds hoolo su gosicien

o . £

B . s gy R Xes -
phm da satrada ¥ lo

e

,
corretiva, Asi, Yo conexica entre R
d= ccouclamiants es restetlscl-
he orwm ”trz entra trnto &1

srrta gal bBroze es heche

el tlamps tronscuzrids entre 1o asiicl 48 datencidu y ol ins-

tents a2 a6l

lon crntoctos Tljos dscsedes sz muy brsve, dsbids o 1o tre-
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vazon Inmediste del soporite dsl brazo ¥ al d%aabo}lamientc
subsiguisnte dsl mecarismo de aceplam: antc, de modc Qque 8l
selsctor es epto para rotacidn a velcceldad gleva.da.

Bn los realizacicnes dssoritas anteriornents,
g1 trincvsts suxiliar es acclomado dlrectansnte por la ar-
medure de un elsctroimsn, slenfc gobsrnade el trincuets de
detsncidn por el aco:lamiento de este tringuets con el trin-
quets auxiliar. Asi, el trinquets de detencidn no puadis mo-
verss mos repldamente cus 21 trinouste 2uxilier hacia la
posicidn de trabazon, El tisapc de dstencidn puzds ser redu-
cido proveysndoc que el trinquet: as datencicn 884 2o DI UD
por la armadura dal eisctroisgn v umn selicnte del tringuste
aurilicr ss disponga dstrds del tringuets de dstencion de
modo tal qus, 9l leveatszrsebl tring.ete ds dstencidn, sea
lsvantado asinisms &l triogusts auxilisr. Ia velocldad & la

cual sl Sringusts 4w dsteneidn ocupa su pesiaidn.;parativa

as determinada entoncss nents por la masa del trinqusts
de dstsncidn, y lu awmaduda dsl iwgn por sl vaelor 43 la pre-

cida ds regorts que actis scbrs el trinquets de detencicn,

de modo cue le mace dsl Pringnets cuxiliar no 8s ya de im-

sertencle en ralecidn oon el frincusts ds dstsnoion, Bl hecho
de qus =n 882 cornstruccidn € mismbro auxillar y 8l s0por-
4a asl brezc ds contocts goo liborados simul dneamente s
meﬁas cbjstable ds 1o ema ooudds pmracsr fn sl primer instonts
dedo que, comc rsile, 6l morente A4sl mismbro euxilisl 8s ps-
qusiic ccmprrodl Oa al dsl soports del vroze ds contacto.

§i amboz mizmbroer 9on Tihirodes simultdesements, &l
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mismbrc curilicr es pusste @ movimisnto, misntius ol <o-

porte &.4 brase @8 co leoto slgus wdn en su luger.

Bste =moliocitud, cuw csrrsaponds & lg prasen-

teda sn Hoicndn el 7 de Juliv ds 1949, bejo =l pumero 147, 447,
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unicc o lu parts selisnts por une ¢ nds rssortss, ds mede

qué, sn @l momentc de uma scbrscarge ds la warte selisnts,

&

-

la fusrze motrlz dsspluze 8l orguno cen rolacidn a dicha
parts, an contra dsl rssurte o as ltg resortes, dssplezs-
misnto gus desembrega ua acoplemi:nil: =nirs sl Jrgeuo cuxi-
liar y le parte sntrente, emoregande sots aooplamisnte ds

lesplazemisnto rslative =ntrs 8l drgenc

BngIl

rgscrie,

29, = Ur ceommutelor salsctor segun ce espa-

Tusasn

% - L - R £82% T 4 e 5 J, -
CLldace @4 oA pUINe &, 90 Juiuwts 08 r8elissoion ¢as

s tomzdas
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s rotative y su ejs de rotacidn
embragua,

de

tituida
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rre, rusds
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rera bloguear sl earre porita~scceubillas sn nne
centacte cucloulsre,
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derivedo dsl dssylezemirnto del ¢rgeme euxillsy dsspuss

h) &l carre porte-escobillus es rotative v los esccbilles
son soporialog por wa worte qus pueds dssplazearss radigl-
mentg.perte qus ss8td conjugade con une esphge srractreds

por ma <rgene cuxilier y qus pusds girar en tormo del eJs

dsl conmutedor, espige qus, su el momente Sul dsgpleazemisn-

0

4c relativo del <rgene suxiliar y de le paris szliznte dsl
mgcanismo ds embreagus qu:s cigve el blogueo ds ssta uliinoc,
ampuje radlalments hacie 51 extsrlor la parts nencicna-
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