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MODELO DE UTILIDAD
Por 2o aRos

Por CORDON ELECTRICO DE RECOGIDA AUTOMATICA a fa v o r de MARIANO 

CABALLERO SANCHEZ, de n acionalidad ESPAÑOLA, dom iciliado en 

MADRID, Avda. de Badajoz nS 7o?

Se re iv in d ic a  l a  p ro tección  ju r íd ic a  p re v is ta  en e l  vigen­

te  E statuto sobre Propiedad In d u s tr ia l por CORDON ELECTRICO DE 

RECOGIDA AUTOMATICA, cuya novedad con re la c ió n  a cuanto se ha 

p racticad o en l a  m ateria h a sta  e l  presente momento, l e  hace 

acreedor d e l p r iv i le g io  de exp lotación  e x c lu siv a  que preceptúa 

e l  mencionado Cuerpo le g a l. '

Los aparatos e lé c tr ic o s  que tienen alim entación d ire c ta  de 

l a  red mediante conductores o cordón e lé c t r ic o ,  presentan un mo­

le s t o  problema! l a  recogid a d el mismos E l CORDON ELECTRICO DE 

RECOGIDA AUTOMATICA que ahora se r e g is tr a  resuelve este  proble­

ma, por lo  que re s u lta  de gran u tilid a d ?  Su funcionamiento es 

e l  s ig u ie n te : E l cordón en p o sició n  de no uso se mantiene enro­

lla d o  ocupando poco esp á cio , y  protegido por una carcasa, que en 

su u t il iz a c ió n  más idónea, puede se r  l a  propia d el aparato que 

-alim en ta. Para u t i l i z a r l o  solamente es necesário  t i r a r  de un ex­

tremo v is ib le ,  normalmente donde l le v a  l a  c la v i ja ,  h asta  sacar 

l a  lon gitu d  de cordón n e ce sá ria ; a l  d e ja r de t i r a r  de su extremo 

e l  cordón queda bloqueado en apróximadamente l a  longitud que ten­

ga en ese momento sacada, no pudiendo recogerse de nuevo hasta 

que e l  usuario lo  d esee, para conseguir lo  cual habrá de e fe c­

tu ar una fu erza  que l ib e r e  e l  sistem a de reten ció n , y  entonces,
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mediante lo e  meoanismos adecuados, e l  cordón se recogerá automá­

ticam ente, h asta  e l  f in a l  o h asta  e l  punto en que se deje actuar 

de nuevo e l  mecanismo de retención^

5 . -  Su a p lica ció n  e se n c ia l es l a  alim entación de aparatos e le o -

tro-dom ésticos, como: Maquinas de a f e i t a r ,  m o lin illo s , e t c . ,  para 

lo  cual es mejor vaya formando un conjunto oon dich&s aparatos.

También puede u t i l iz a r s e  como cordón independiente, sin  

a fecció n  a un aparato determinado, siendo en e s te  caso solamente

6 . -  Ó1 mismo y sus mecanismos, quien forma e l  oon jun to.

Naturalmente, todo lo  a n te rio r no s ig n if ic a  lim itació n  

alguna de a p lica c ió n .

El CORDON ELECTRICO DE RECOGIDA AUTOMATICA, e s tá  formado 

básicam ente, segón se ap recia  en la s  F ig . 1 ,  2, 3 , y  4 , que són

7 .  -  sección  1 - 1 ,  v is t a  l a t e r a l ,  y  sección  1 1 - 1 1 ,  en d ife re n te s  a p li­

cacion es, respectivam ente, de lo s  s ig u ie n te s  elementos:

1 .  -  Cordón propiamente dicho.

2 .  -  Carcasas.

3 . -  P ieza  para a lo ja rs e  e l  cordón y  e l  re so rte  de recogida.

8 . -  4 .-  Resorte de recogida automáticas

5.  — Mecanismo de bloqueo.

6 . -  Resorte para bloqueo.

7 y8.' -̂ Elementos de tránsm isión de l a  energía e lé c t r ic a .

9 ,1 0 ,1 1 .-  Elementos a u x ilia re s  para montaje y  funcionamiento.

9 . -  A continuación vamos a ver detalladam ente cada uno de lo s

elementos a n te rio re s , y  la s  condiciones que deben de cumplir. 

Elemento nS. 1.  Cordón propiamente dicho.

Segán se apreoiaen l a  f i g . 1 1 , e sta rá  formado por lo s  con­

ductores e le o tr ic o s  n ece sá rlo s-12 -, que normalmente serán dos, o

10. - t r e s  en caso de tema de t ie r r a ,  a islad o s entre s i  y  con l a  f l e x i ­

b ilid a d  n ecesária . Preferiblem ente e l  m ateria l a is la n te  - 13-  fo r ­

mará un cordón de seoción rectan gu lar alargada. En un extremo l l e ­

vará lo s  elementos n ecesários para su toma de co rrien te  en la  fuen­

te  de alim entación - 14- ,  que en este  caso es un enchufe. Por e l

1 1 .  -  otro extremo - f i g . 10- e sta rá  f ija d o  a l a  p ie za  - 3-  firmemente me-



diante e l  pasador - 15- p a r a  asegurar que lo s  esfu erzos de tracción  

no actuaran sobre lo s  conductores e lé c tr ic o s*  Dichos conductores 

e lé c tr ic o s  -16  y 17-  estarán ooneotados a lo s  elementos de trans­

misión de l a  en ergía  -7 ú 8- . En l a  f i g .1 se ha representado e l

12 .cordón su elto  para mayor c la rid a d ; pero en l a  p rá c t ic a  una capa se 

superpondrá o s itu a rá  a l  lado de l a  a n te rio r.

Elemento nS2. Carcasas

Ya se ha dicho que e l  cordón puede formar un conjunto con e l  

aparato a que s ir v e ,  oser independiente. Como siempre, esta s  p iezas

13. tien en  por objeto re cu b rir  lo s  mecanismos y  dar adecuada forma a l 

conjunto. En l a  f i g .3  e s tá  formada por dos p ie z a s : l a  - 2- ,  de l a  

cual en l a  f i g . 7  se representa una p ersp ectiv a  en que se aprecia su 

forma dejando un alojam iento -18 - para r e c ib ir  e l  enohufe - 14- ,  que­

dando este  p rotegid o, y  dos pasos: e l  19 para paso del cordón y e l

14.  ' 2o, para paso de lo s  mecanismos de reten ción  - 5 - !  además tendrá a lo­

jamientos para r e c ib ir  e l  reso rte  -6 -  y uno de lo s  e je s  -2 1-  de la  

p ie za  5. La o tra  p ie za  -22- es parte d e l aparato alimentado y tien e 

e l  e je  - 23-  con e l  ta lad ro  - 24-  para e l  pasador - 9- ,  y  l a  ranura-25-  

para f i ja c ió n  de un extremo d e l re so rte  - 4- ;  también l le v a  dos coro-

15. ñas c iro u la re s  -26 y  27-  de m a teria l conductor e lé c t r ic o  situadas en­

fre n te  de lo s  contactos - 7 -  de lo s  que se transm ite l a  e le c tr ic id a d , 

manteniéndose continuamente en contacto a l  g ir a r  l a  p ie za -3- .  De la s  

boronas c irc u la re s  -26 y  27-  parten lo s  conductores e lectricó s-2 8  y , 

29-  para alim entar e l  aparato. La f i g . 12 es una sección  de d e ta lle

16. donde se aprácia  lo  anteriormente d e sc rito .

La f i g .4  es l a  a p lica c ió n  como aparato independiente, l a  car­

casa e stá  formada por l a  p ie za  -3 o - que tien e e l  e je  - 31-  con dos 

ta la d ro s- 32 y  33-  para lo s  pasadores y  una ranura - 34-  para f i j a e  

ción de un extremo d e l re s o r te -4- .  La o tra  p ie za  de l a  carcasa es

17. ' l a  3$ que tendrá l a  forma s im ila r  a l a  f i g . 7 , con su alojamiento

-18 - y  pasos -19 y  2o- a s i  como lo s  de lo s  re s o rte s  -6 -  y e je s-2 1-  

pero dejando un gran paso c i l in d r ic o ,  a e je  con e l  e je  - 31-  y con
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su borde -36- s u fic i§ n ^ m ^ W  re tira d o  para p erm itir  que en cual­

q u ier p osición  de l a  p ie za -3 - sean a c c e s ib le s  lo s  elementos de

18. transm isión de en ergia-8 -, que en este  caso son hembras de mate­

r i a l  conductor conectadas a lo s  conductores 16 y  17 de l a  f ig .1 0 .

La unión de la s  d iversas p iezas de la s  carcasas entre s i  será 

cualquiera de la s  tra d ic io n a le s , pudiéndose m od ificar , s i  es ne- 

c e sá rio , l a  d isp osición  dibujada.

19. Elemento n93. P ieza  vara  a lo ja rse  e l  cordón

La f ig .8  representa una p ersp ectiv a  en sección  de dicha p ieza  

en que se ap recia  su forma general con un ta la d ro -3 7 - para g ir a r  

en e l  e je  - 23-# dos r e s a lto s -38 y  39- para elim in ar rozamientos, 

una canal p erim átrica -4 o - para alojam iento d el cordón - 1 -  y una

20. c a ja  c il in d r ic a  - 41-  para alojam iento d e l r e s o r te -4-  con un ponto 

- 42-  para f a c i l i t a r  e l  enganche de dicho r e s o r te -4- .  Los dos bor­

des 43 y  44 oonviene esten a ig u a l d is ta n c ia  d el e je  de l a  p ieza .

Elemento na 4 .  Resorte de recogida autom ática

Según se ap recia  en la  f i g . 1 ,  e s tá  formado por un f l e j e  fin o

21. de acero templado enrollado en e s p ir a l ,  que por un extremo se f i ­

ja  a l a  carcasa, c a ja -25-  d e l e je -2 3 - , y  por e l  otro  a l a  p ieza 

m ó vil-3-  en su punto 42.  Se e n ro lla rá  de forma que tienda a reco­

g er e l  cordón h acia  dentro de l a  carcasa.
i  '

Elemento n¿5.  Mecanismo de bloqueo.

22. E stá formado, según se ve en l a  f i g . 9 * por un balancín en fo r ­

ma de ángulo-5- con dos e je s -2 1 -  que alojándose en sendos o r if ic io s  

de l a  carcasa le  permiten bascu lar. Tiene una p ie z a -45-  unida a l  

mismo, de goma de c ie r ta  dureza preferentem ente, que f a c i l i t a  la  

acción  de bloqueo a l  presion ar en lo s  bordes -43 y  44- de la  p ieza

23. -3-# y  que perm ite, s in  embargo, e l  deslizam iento con una fuerza 

superior a l  rozamiento producido tirando d e l cordón - 1 - .  En l a  f i g .  

6 , seoción 1 1 1 - 1 1 1 ,  se ap recia  l a  forma de actu ar e l  mecanismo de 

bloqueo, como también que podría hacerse actu ar en un solo borde 

-43 ó 44- ,  pero menos acon sejable.

24. Elemento nS6. Resorte para bloqueo

Es un f l e j e  de acero templado que, según se ap recia  en l a  f i g .
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- 1 - ,  por un extremo - 46-  e s ta  firmemente su jeta  a  l a  carcasa y 

dispuesto de forma que por su otro extremo-47-  presiona e l  ba- 

la n c in -5-  para l le v a r lo  contra l a  p ie z a -3- .

25. Elemento nS 7 y  8. De transm isión de energía e lé c t r ic a

El nS7 es una a p lica c ió n  del objeto en caso de u t il iz a c ió n  

constante para un aparato, y  se compone de lo s  contactos e lé c tr ic o :

sentido de g iro .

El nS.8 es una ap licao ión  del objeto como elemento indepen-

27. diente d el aparato a alim entar y  entonces lo s  con tavtos-7- se conw 

v ie rte n  en unos d is p o s itiv o s  de acoplamiento: enchufes, c la v i ja s ,  

e t c * , que en la  f i g .4  se representan como enchufes hembras. Cual­

quiera que sea la  p osición  de l a  p ie za  - 3 -  se puede acceder a e llo :

Elementos 9 . 1o y 11 . A u x ilia re s  ca ra  montaje y  funcionamientô

28. ' Los 9 y 10 son pasadores para s itu a r  l a  p ie z a -3-y y  e l  11

una arandela, con e l  mismo f in . '

Para e l  funcionamiento d el presente Modelo de U tilid a d  es ne- 

cesário  que se cumplan la s  s igu ien tes condiciones:

29.  ' del cordón y recogerlo  h asta  su punto de mínima ap arición .

El rozamiento producido entre l a  piezar-45-  d el balan cin -5- ,  

o este  mismo s i  no l a  l le v a r a ,  y  lo s  bordes 43 y  44 de l a  p ieza  3 

ayudado por l a  p resión  del reso rte  - 6 - ,  ha de se r  t a l  que median­

te una moderada fu e rza  tirando d el cordon-1- pueda se r  vencido,

30. dejando s a l i r  e l  cordón a l  g ir a r  l a  pieza-3-# s in  necesidad de 

actuar sobre l a  c ita d a  p ie z a -5 -  como más p e rfe c ta  re a liz a c ió n , 

aunque también podría ayudarse actuando en e l la , '  y ,  s in  embargo, 

lo  suficientem ente fu e rte  como para vencer por s í  so lo  - e l  roza­

miento- l a  fu erza  del re s o r te -4- .  Es d e c ir , que en oualquier^po-

31 .  s ic ió n  interm edia, l a  p ie z a -3-  queda f i j a ,  s i  no actúan fuerzas

- 7 - ,  según l a  f i g .  1o -, enfrentados a la s  coronas c irc u la re s  26 y < 

27, con la s  que están continuamente en contacto. Estos contactos

26.' - 7 -  van f i j o s  a l a  p ie za  3, unidos eleotricam ente a lo s  conductora:
t

16 y 17, y  tienen una forma convexa con re la c ió n  a la s  coronas 

que f a c i l i t a  su constante contacto con la s  mismas en uno u ptro

El resorte  - 4-  debe de p erm itir e l  máximo d esarrollado ú t i l



Para d e ja r recogerse automáticamente e l  cordon solamente es pre­

c iso  p resion ar l a  p ie z a -5 -  en e l  punto-48-, venciendo l a  re s is te n c ia  

del re s o r te -6 -  con lo  que queda l a  p ie z a  - 3 -  l ib r e ,  siendo a rra stra -

32. da por e l  reso rte  -4 -  que g irán d ola  debidamente introduce e l  cor- 

don, que se a r r o lla  en l a  canal-4o-

En l a  f i g 5. se representa o tra  a p lica c ió n  d el mismo sistema 

de recogida autom ática, siendo lo s  bordea, o por lo  menos uno, 43 

y 44, dentados-49-  y  teniendo l a  p ie za  - 5-  un extremo en forma de 

33^ uña-5o- que permite l a  s a lid a  d el cordón tirando de á l ,  pero no 

su recogid a inv& lu ntária. Tiene e l  inconveniente de que para per­

m it ir  su recogida es p reciso  l ib r a r  completamente e l  re s a lto  de lo s  

d ie n te s , lo  que no permite Controlar l a  suavidad de recogida; con­

t r o l  que s is e  consigue con l a  pieza-r45-  y a  que según l a  presión 

34, e je rc id a  en e l  punto-48- sevá mayor o menor, e l  rozamiento será 

menor o mayor.

Para su empleo en su a p lica ció n  oomo cordón independiente 

puede l le v a r  elementos o medios que lo  ayuden a una unión temporal 

a l  aparato a alim entar, cómo im anes,etc.

35. N O T A  . - Se re iv in d ican  como objeto de e ste  R egistro  por Mo­

delo de U tilid a d :

^ 8 .- CORDON ELECTRICO DE RECOGIDA AUTOMATICA, caracterizad o por­

que en p o sició n  de no uso se mantiene enrollado en l a  p ieza  adecua­

da, pudiéndose d esen ro llar l a  lon gitud  n ecesária  d el mismo efectuan- 

36¿do una moderada fu erza  de tracció n  e je rc id a  en e l  propio cordón ha­

c ia  a fu e ra , con re la c ió n  a l a  p ieza  en que se e n ro lla ; quedando, a l  

cesar d icha fu e rza , desenrollada practioamente l a  lon gitud  de cor­

dón ex tra íd a  en dicho momento d el cese de l a  fu e rz a , y  permanecien­

do a s i m ientras no actúen fu erzas e x te rio re s  a l  conjunto, y peima- 

37. neoiendo s in  esfu erzos e l  cordón extra íd o .

2 6 . -  CORDON ELECTRICO DE RECOGIDA AUTOMATICA, según l a  re iv in ­

d icación  a n te r io r , caracterizad o porque para producir su recogida
r^

automática solamente es p reciso  e fe ctu a r una fu e rza  que lib e re  lo s
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mecanismos de reten ció n , pudiéndose reg u la r l a  velocidad  de reco- 

g id a  mediante l a  mayor o menor fu erza  e je rc id a  para l ib e r a r  dichos 

mecanismos de reten ció n , y  pudiendo quedar nuevamente f i ja d a  aprost 

ximadamente l a  lon gitud  que tenga en ese momento e l  cordón, a l  ce­

sa r l a  fu erza  c ita d a  de lib e ra c ió n  de lo s  mecanismos*

3 6 .-  CORDON ELECTRICO DE RECOGIDA AUTOMATICA, según l a  r e i -  

v in d icación  prim era, caracterizad o  porque para p roducir su recogi­

da automática solamente es p re c iso  e fe ctu a r una fu e rza  que lib e re  

lo s  mecanismos de reten ció n , no pudiendo regu larse l a  velocidad de 

reco gid a , pero s i  f i j a r  una lon gitu d  a l  cesar l a  fu e rza  citad a de 

lib e ra c ió n  d e l mecanismo.

4o.- 43. -  CORDON ELECTRICO DE RECOGIDA AUTOMATICA, según la s  r e i­

vin d icacion es primera y  segunda, o primera y  te r c e r a , ca ra cteriza ­

do porque va ligad o permanentemente a l  aparato a que alim enta, fo r ­

mando un solo  conjunto con e l  mismo.

53. -  CORDON ELECTRICO DE RECOGIDA AUTOMATICA, según la s  

4 H reivin d icacio n es primera y  segunda, o primera y  te rc e r a , caracte­

rizad o porque es independiente d el aparato a  que alim enta, forman­

do un conjunto por s i  so lo , aunque puede l le v a r  elementos que lo  

f i j e n  temporalmente a lo s  d iversos aparatos a que puede alim entar.

63. -  CORDON ELECTRICO DE RECOGIDA AUTOMATICA.

42.' Consta l a  presente Memoria de s ie te  h ojas fo lia d a s , me­

canografiadas por una so la  cara y d el didujo unido a l a  misma.
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