
.. M. den Hertog -  C. de Zeetfw -  78-10

193553

i

MEMORIA DESCRIPTIVA

PARA SOLICITAR PATENTE RE INVENCION EN ESPAÑA 

PORs. "SISTEMA RE SELECCION PARA CIRCUITOS O EQUIPOS ELECTRICOS" 

A HOMBRE DE STANDARD ELECTRICA. 3.A. DOMICILIADA EN 

MADRID. CALLE RE RAMIREZ DE PRADO N.a 5

seleoción para circuitos o equipos eléctricos, particular­

mente aunque no exclusivamente, para centrales telefénicas 

automáticas.

sistema de telecomunicación automático que comprende dispo­

siciones para seleccionar directamente, en una sola opera­

ción, un determinado circu ito efe salida entre un ndmero de 

circuitos do salida que comprenden varios grupos.

El presente invento se re fie re  a un sistema de

5 Una característica  del invento consiste en un
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Otra caraoterfstica del invento consiste en un 

sistema de telecomunicación automático que comprende disposi­

tivos eléctricos estáticos para seleccionar directamente, en 

una sola operacién, un determinado circu ito de salida entre 

un número de circuitos de salida que comprenden varios gru­

pos.

Otra característica del invento consiste en un s is ­

tema de telecomunicación automático que comprende disposicio­

nes para la selección y prueba directa, en una sola opera­

ción, de un circuito de salida determinado entre un número 

de circuitos de salida que comprenden varios grupos.

Otra característica del invento consiste en un sis­

tema de telecomunicación automático que comprende un circu i­

to de conmutador selector adaptado para aplicar sucesivamen­

te a un circu ito común de prueba una serie de señales d ife ­

rentes oada una de las cuales so relaciona con un circu ito 

do salida diforonte y que por su identidad defino la  identi­

dad y la condición del c ircu ito  do salida con que dicha señal 

está asociada.

Otra característica dol invento consisto en un 

sistema de telecomunicación automático que comprende un 

circuito de conmutador selootor con disposiciones para ap li­

car a un circu ito común do prueba una característica do prue­

ba diferente para cada uno de los circuitos de salida, identi­

ficando dicha característica  e l c ircu ito  de salida correspon­

diente, y con disposiciones para cambiar automáticamente la
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característica de prueba a sociada con un circu ito de s a li— 

da, desde una o a otra de varias características diferentes 

asignadas individualmente a dicho circu ito de salida, cuando 

cambia la condición de dicho circu ito  de, por ejemplo, cuan­

do e l circuito pasa del estado de lib re  a l estado de ocupado, 

identificando cada característica asignada a un circu ito de 

salida, dicho circuito y su oondicidn.

Otra característica del invento consiste en e l he­

cho de que se señala el estado de una línea (lib re , ocupación 

lcca l, ocupación interurbana) por medio de características 

especiales, a l registrador de control, mientras se efectúa 

la  operación de selección.

Otra característica del invento consiste en un c ir ­

cuito de conmutación de selector en e l que cada circu ito de 

salida tiene o características de prueba diferentes asigna­

das al mismo, proveyéndose disposiciones para asociar tempo­

ralmente una de las m características con dicho circu ito, 

formando el número tota l de m x n .características diferentes 

¡n juegos diferentes, teniendo cada juego un factor común y 

sin que haya dos juegos que tengan e l mismo factor, constitu­

yendo una característica de cada grupo las m características 

asignadas a cada circu ito de salida, existiendo disposicio­

nes de modo que se u tilizan  varios juegos de característi­

cas para caracterizar cada uno la idontidad y una condi­

ción determinada de las salidas (lib re  u ocupada), y se 

u tilizan  varios juegos de características

5  CENTIMOS
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oada uno la  identidad y una condición determinada de las 

salidas (ta l como la  primera línea do centralitas privadas 

automáticas),

Otra característica del invento oonsiste en un c i r ­

cuito de conmutador selector en e l que un cambio automático 

de la  característica asociada con un circu ito de salida cuan­

do dicho circu ito es ocupado, suprime automáticamente la  

indicación anteriormente dada de clase de salida.

Otra característica del invento consiste en un 

circuito de conmutador selector en e l que las caracterís ti­

cas de prueba están formadas por impulsos elóctricos en un 

c ic lo  de impulsos situados en tiempo, teniendo dicho c ic lo  

por lo menos tantas unidades do tiempo como caracterís ti­

cas do prueba han de proveerse.

Otra» característica del invento consiste en un 

circu ito de conmutador selector fin a l con conmutador m álti- 

ple, en e l que e l funcionamiento se efectúa por medios bajo 

o l control do la parte correspondiente de la  designación 

doscada a fin  de seleccionar una línea determinada, exis­

tiendo disposiciones para comprobar ol tipo do línea selec­

cionada y producir el-funcionamiento do otros medios, una 

vez quo so ha efectuado la comprobación ddL tipo do lfnoa,

a fin  do conoctar e l circu ito do entrada a la línea soloo- 

cionada.

Otra característica dol invento consisto on un 

circu ito do conmutador selector fin a l con conmutador múlti­

plo, que comprendo medios para conoctar los medios de cora-
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probación do tipo do lfnoa para finos do comprobación, ostó 

lib ro  u ocupada la linca soloccionada.

Otra caracterfstica del invento consiste en un 

sistema de telecomunicación automática que comprende dispo­

s itivos  de selección fin a l que tienen acceso a varios grupos 

de líneas, asignada cada una a un abonado determinador y 

también un equipo de control para dichos dispositivos de se­

lección fin a l, existiendo disposiciones para aplicar carac­

terís ticas de prueba de grupo (Centralita Privada Automáti­

ca) a un determinado número de salidas de dispositivos de se­

lección fin a l, estando dichas líneas colocadas en cualquier 

posición en e l conjunto de líneas y no siendo consecutivas 

todas o algunas de dichas disposiciones, existiendo medios 

para probar sucesivamente todas las líneas del grupo 

(C.P.A.) hasta que se encuentra la línea lib re .

Otra característica del invento consiste en un 

sistema de telecomunicación automático que comprende dispo­

sitivos de selección fin a l que tienen acceso a varios grupos 

de líneas, así como también un equipo de control para dichos 

dispositivos do selector fin a l, existiendo disposiciones pa­

ra aplicar potenciales de prueba a líneas de un grupo de un 

abonado determinado (C.P.A.) que caracterizan tanto: la Identi­

dad do la línoa como e l caráctor do su grupo a una (C .P .A .).

Otra característica del invento consisto en un 

sistema do telecomunicación automática que comprende dispo­

s itivos  de selección fin a l que tienen acceso a varios grupos 

de líneas (C.P.A.) y equipo do control para dichos d ispositi—
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vos do selector fin a l, existiendo disposiciones para probar 

una línea para deteiminar s i está lib re  u ocupada a fin  de, 

s i está ocupada, hacer otra prueba sobre e l mismo canal ya 

u tilizado, para probar la condición de lib re u ocupada do la 

línea, y para efectuar como resultado do la  segunda prueba, 

una caza on e l grupo de (C.P.A») cuando se encuentra que 

una línea ocupada es una línea que pertenece a un grupo de

(C .P .A .).

Otra característica del invento consisto en u n c ir -  

cuito de telecomunicación automática que comprende disposi­

tivos do selección fina l que tienen acceso a varios grupos 

de lineas (C.P.A») y equipo do control para dichos d ispositi­

vos de selección fin a l, proveyéndose medios para aplicar ca­

racterísticas do prueba a un número de lineas consooutivas 

(C.P.A.) colocadas en cualesquiera posiciones que se desee 

entro -varios grupos do líneas sin r estricc i ón alguna, habien­

do disposiciones que se deseo entre varios grupos do líneas 

sin restricción  alguna, habiendo disposiciones para modifi­

car ol control ejercido por ol equipo de control cuando una 

linca do un grupo (C.P.A.) quo no sea la última, se encuen­

tra ocupada, de modo que dicho equipo do control selocciona 

y prueba la  línea siguiente del grupo (C.P.A.)

Otra característica dol invonto consisto en un 

sistema do telecomunicación automática on o l que el oqjipo 

do control do selección so na rea para finos do selección de 

acuerdo con ol número de la  línoa que se desea quo ha sido
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registrado, proveyéndose medios para modificar la marcación 

del equipo do control do selección, eliminándose las carac­

terís ticas de identificación  do cualquier línea ocupada que 

se acaba do probar, para ser reemplazadas por característi­

cas que identifican la  línea adyacente en e l grupo de líneas 

asignadas a un abonado determinado.

Otra característica del invento consiste en un 

sistema de telecomunicación automático que comprende disposi­

tivos de selector fin a l asociados con un o^ ip o  de control y 

capaces do cazar entre varios grupos do líneas (C .P.A.) dis­

tribuidas en cualquier forma que se desee, proveyéndose dispo­

siciones para marcar dicho equipo de control do acuerdo con 

ol número do Ja linca deseada que ha sido registrado, y  para 

modificar dicha mrcación s i la línea probada os una línea 

ocupada que forma parte de un grupo de líneas no consecutivas 

(C.P.A.) reemplazándose la  característica que id en tifica  dicha 

línea ocupada por una característica peculiar al grupo do l í ­

neas del abonado (C .P .A .).

Otra característica del invento consiste en un 

sistema de telecomunicaoión automático en e l que los registra­

dores de control comprenden disposiciones para los dispositivos 

de marcar para controlar la selección de acuerdo con e l ndmoro 

que so desea que ha sido soloccionado, existiendo radios para 

aplicar características de prueba a las líneas ocupadas de 

un ferupo de líneas que pueden ser o no ser consecutivas, asigna­

das a un abonado determinado (C .P.A.) y proveyéndose disposicio-



193553 8

nea on los registradores do control para responder a las ca­

racterísticas de grupo (C .P.A.) y on respuesta a dichas ca­

racterísticas cambiar la marcación dol control de selocción, 

eliminándose fes características que identifican la linca 

ocupada que acaba do sor prohada para sor reemplazada por ca­

racterísticas quo identifican la  línea siguiente del grupo 

(C.P.A.) en las líneas do salida dol conector.

Otra característica dol invento consisto en un 

sistema de telecomunicación automático on el que se seleccio­

na la línea deseada bajo e l control de un registrador de control 

do acuerdo con ol ntfmoro do la línea deseada que ha sido ro­

s t r a d o  existiendo medies para primeramente probar la  condi­

ción de la línea seleccionada a f in  de entonces conectar 

un equipo receptor do sonal a la linca seleccionada para re­

c ib ir  y reg istrar, si os necesario, la indicación dol grupo 

a quo pertenece la  línea, proveyéndose disposiciones de modo 

ciue s i la  línea seleccionada es una de un grupo (C.P.A*) y 

está ocupada, puede modificarse e l control de marcación de 

la  selección de acuerdo con la marcación de grupo (C .P.A.)

que se ha registrado, resumiéndose las operaciones de selec­

ción de modo que se selefm nn- -i. ,selecciona, una línea lib re  del grupo re ­
gistrado .

Otra característica del invento consiste en un 

sistema de telecomunicaeidn automática ,ue comprende dispo­

siciones para seleccionar una lim a deseada bajo el control 

de un registrador de control, existiendo dieposioione. ■
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para haoer primeramente una prueba de condición sobre una 

línea seleccionada, a f in  de, en segundo lugar, conectar 

un equipo receptor de señal a la línea seleccionada para 

rec ib ir  y reg istrar la  información re la tiva  a l grupo (C.P*A*) 

a que pertenece la  línea, s i es necesario, proveyéndose me­

dios, s i la línea seleccionada pertenece a un grupo de líneas 

de un abonado (C .P.A.) y s i  está ocupada, para efectuar una 

prueba dentro del grupo (C.P.A») cuya identidad ha sido re ­

gistrada, a f in  de registrar 3a identidad de una línea de 

grupo lib re  seleccionada (C .P.A.) proveyéndose también me­

dios para actuar bajo e l control de dichos medios de regis­

tro de identidad de línea y para situar un conmutador ind ivi­

dual de un conmutador de línea, sobre dicha línea.

Otra característica del invento consiste en un sis­

tema de telecomunicación automática que comprende iredios pa­

ra asignar (m x n ♦ o) suministros diferentes de caracterís­

ticas de prueba a un oonmutador selector fin a l que tiene acce­

so a n líneas dividiéndose primeramente dichas característi­

cas de prueba en dos grupos principales (m x n)y ô  teniendo 

las características de prueba de cada grupo principal un 

faotor comdn a l grupo y siendo el factor comdn diferente 

para cada grupo principal, estando e l primer grupo principal 

(m x n) subdividido en m subgrupos cada uno de n_ caracterís­

ticas, teniendo las características de prueba de ta l sub-gru— 

po un factor comdn al sub-grupo y no habiendo dos sub-grupos 

que tengan e l mismo faotor comdn existiendo disposiciones
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para asignar £  características de prueba, una de cada sub-grupo, 

a cada línea, y para asociar con cada línea para fines de 

control de séLeccidn, una cualquiera de las características 

de prueba asignadas a las mismas.

Otra característica  del invento consiste en un 

sistema de teleoemunicacidn automática en e l que los medies 

de control de selección y los medios de registro de informa­

ción de C.P.A. están en e l registrador de control, los medios 

de registro de identidad están asociados con e l selector f i ­

nal y los registradores de control comprenden medios para 

señalar la  identidad de la línea seleccionada a dichos medios 

de registro de identidad.

Otra característica del invento oonsiste en un s is ­

tema de telecomunicación automática en e l que laB caracterís­

ticas de prueba están formadas por impulsos eldctrico3 que co­

rresponden a diferentes posiciones de tiempo en un c ic lo  de 

posiciones de tiempo.

Otra característica del invento consiste en un sis­

tema de telooomunicacidn automática que comprende d ispositi­

vos de control accionables cuando primeros dispositivos de 

prueba han determinado que la línea seleccionada está ooupa- 

da y cuando segundos dispositivos de prueba han detorminado 

que la  línea seleccionada es una línea de un grupo (C.P*A») 

de un abonado detorminado, probando un tercer dispositivo do 

prueba, quo está bajo e l control do dichos dispositivos de con­

tro l, sobre otras líneas del grupo (C.P.A#) de acuerde con el
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factor común dol sub-grupo do las características do prueba 

asociadas con e l grupo (C.P.Á») empleándose dichas caracte­

rís ticas de prueba del sub-grupo para controlar la  seleoción 

de la línea directamente* en cuyo caso no se u t iliz a  e l 

factor común* y para controlar la caza de(C.P.A*) en cuyo 

caso se u t il iz a  el factor común.

Otra característica del invento consiste en un 

sis tema de telecomunicación automático que comprende dispo­

sitivos de selector fin a l asociado con un eqiipo de control 

adaptado para cazar entre v ir io s  grupos do líneas d is tr i­

buidas en cualquier forma que se desee, existiendo disposi­

ciones para aplicar a dichos grupos características de prue­

ba para un grupo de líneas (C.P.A») de un abonado determina­

do y medios que permiten la  sustitución de una o más l í ­

neas de un grupo (C .P.A .) de características de líneas, in­

dividuales por características del grupo (C .P.A .) a fin  de 

seleccionar una línea determinada de dicho grupo (C.P,A*)«

Por la siguiente descripción dada como ejemplo no 

lim itativo aparecerán otras.varias características, haciendo 

referoncia a los adjuntos dibujos en los cuaíesc

La fig .1  muestra los elementos de circu ito de un 

registrador de control, suficientes para describir y ex p li— 

car e l funcionamiento del selector fin a l y su c ircu ito  co­

mún de control.

La fig .2  muestra los oirouitos que controlan la 

selección entre e l registrador y e l selector f in a l.
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La fig .3  muestra e l circu ito individual de un se­

lector f in a l individual en un oonrautador múltiple.

Las fig s » 4 y 5 muestran el c ircu ito  común de con­

tro l para un conmutador múltiple que comprende varios selec­

tores fina les .

La f i g .6 muestra un diagrama de los ciclos de im­

pulsos situados en tiempo y utilizados para controlar la 

selección.

La f ig .7  muestra una tabla que indicav.el método 

do emplear los impulsos de la f i g .6 para controlar la selec-e- 

ción.

La f i g .8 muestra un dispositivo de exploración c í­

c lica  para 100 lim as do abonado.

La f ig .9  muestra un diagrama do la tensión obteni­

da en la  salida del d ispositivo de exploración en el caso en 

que hay 15 lineas de abonado disponibles que pueden estar l i ­

bres, ocupadas con una llamada local u ocupadas oon una l la ­

mada interurbana.

La fig .10  muestra un diagrama de aquellas partes 

del registrador implicadas en la seLección de una línea de 

abonado.

La f i g . 11 muestra un d ispositivo que hace posible 

explorar 20 indicaciones de líneas de clase de abonado.

La f ig .1 2 muestra un diagrama de aquellas partes 

del registrador utilizadas en 3a determinación de la  clase 

de línea de abonado.
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La fig .13  muestra el método de colocacá. én de las 

f ig s .  1 a 5,

Él objeto de un circuito de selector fin a l es se­

leccionar una linea do abonado bajo el control de un regis­

trador de acuerdo con las c ifras de las decenas j ‘-unidades 

del númoro de abonado*

SI circu ito está basado en la  u tilizac ión  de un 

conmutador múltiplo que comprendo un número determinado do 

barras horizontales, cada una do las cuales puede conside­

rarse que representa un conmutador individual capaz do aten­

der una llamada lo mismo quo un bien conocido conmutador de 

un solo movimiento. Se han provisto 100 salidas accesibles 

a través do todos los conmutadores individuales. Barras v e r t i­

cales cruzan todas las barras horizontales y controlan la  

soloocién do una salida determinada que ha do ser conectada 

por un conmutador individual por radio do la torra horizontal.

Un conmutador múltiplo de esto tipo so u t iliz a  para 

serv ir a 1.00 líneas do abonado y comprendo un núraro d otermin£w 

do do solcctoros fina les  individuales.

Cada cy .'u ito  individual do soleetor fin a l comprendo 

un. denominado electroimán "horizontal" H, que forma jarto  dol 

conmutador múltiple, y un ro lé  FA.

So ha provisto un conmutador común de control, mos­

trado on las f ig s .  4 y 5, común a todos los solootoros fina les 

Individúalos que sirven a un grupo do 100 líneas. Este c ircu i­

to omplea dispositivos cloctrénicos y controla ol funcionamien­

to do una torra ve rtica l y  de uro larra horizontal del oonmutador

X
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múltiplo para complotar una conoxión sólo para una llamada 

do oada voz, bajo o l control do un registrador quo controla 

las oporaciones selectivas por e l selector fin a l y dospuós do 

la  captura do la  salida dosoada. El funcionamiento dol c i r ­

cuito selector fin a l so describirá a l mismo tiompo quo la dol 

circu ito común do control.

La c ifra  do las doconas y la do las centonas no 

se seleccionan separadamente, y la  operación selectiva  se 

efectúa bajo el control de ambas c ifra s , la de las decenas 

y la  de las unidades del número del abonado que se desea, que 

se envían y registran en e l registrador, a f in  de seleccionar 

una línea determinada de entre las 100 líneas accesibles a 

través de un conmutador múltiple.

En e l  circu ito común de control del se lec to r  fin a l 

se han previsto disposiciones de modo que se puede dar una 

indicación de clase do linca, seleccionada ontre varias, a 

cada línoa por modio do barrido do contactos. El circu ito 

común do control está dispuosto para transmitir osta condi­

ción a l registrador quoationdo la llanada de modo que ósto 

puede, s i es necesario, modificar o e v ita r  las operaciones pa­

ra establecer la  llamada, de acuerdo con la clase de línea.

Se han provisto dos formas diferentes de d ir ig ir  

las llamadas a grupos (C .P.A .) ambos de los cuales pueden 

u tiliza rse  solos o en cualquier combinación adecuada.

Se explicará ahora ol método de d ir ig ir  llamadas 

a grupos (C .P .A .). Primeramente, cada grupo de 100 líneas 

puedo o®reprender cualquier número de pequeños grupos (C.P.A*) ,
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teniendo cada lino a do dichos grupos números consecutivos,

preferiblemente en la  misma decena, esto es, con la misma ci 

fra  de las decenas.

El número común de llamada de ta les  grupos es e l 

de la  línea que tenga e l número más bajo. Las otras líneas 

del grupo pueden ser llamadas individualmente por su propio 

número. Si la línea está ocupada, la  selección de cualquier

línea de un grupo, excepto la  última, producirá la  caza sobre 

las restantes líneas del grupo.

Esta facilidad  es de interés cuando hay un gran nú­

mero de pequeños grupos (C .P.A.) que sélo comprenden dos o 

tres líneas urbanas e igualmente distribuidos sobre todos 

los grupos de 100 líneas a f in  de equilibrar e l t rá fic o .

En segundo lugar es posible formar un número lim i­

tado de grupos (C.P.A.) en cada grupo do 100 líneas combi­

nando cualquior conjunto do línoas on un grupo. Así, por ejem­

plo, os posiblo formar un juogo de sois grupos (C .P.A.) do 

oste tipo con las disposiciones indicadas en e l  circu ito do 

control común. El númoro común de llamada del grupo, que cau­

sa la caza on las otras línoas dol grupo s i so encuentra ocu­

pada, puedo sor e l de cualquior línea dol grupo on otras pâ - 

¿abras, esto número común do llamada no es necesario que sea 

el más bajo o ol más a lto  do las líneas dol grupo. Las otras 

línoas dol grupo pueden sor llamadas individualmente por su

númoro, poro no causarán la  caza cuando so encuentren ocupa­

das.

Esta facilidad  os ú t i l  cuando una línea única tiene
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que convertirse en un grupo (C.P.A.) o cuando o l ndmoxo do 11- 

noas on un grupo del tipo antes mencionado tiene quo ampliar- 

so en ol caso particular on quo no hay lineas disponibles, por 

modio do lo cual un grupo consecutivo do línoa puodo formarse

0 ampliarse, pero on ol que pie den u tiliza rse  otras líneas on

01 grupo do 100 línoas, y cuando se desoa alcanzar a l mismo 

tiempo talos línoas cazando, sin cambiar ol ndmoro do llamada 

do la línea o grupo e xis tonto.

El registrador do control comprende un dispositivo 

do almaconajc do cifras del tipo bion conocidoj pudiondo sor 

también do construcción bion conocida los circuitos para conec­

tar e l registrador do control al c ircu ito  do conversación 

quo conectan la  línea que llama al soloctor fin a l.

Se supondrá, por lo tanto, que las c ifras del minero 

del abonado deseado han sido recibidas, y almacenadas y que se 

ha completado la  conexión desde e l registrador de control al 

paso selector fin a l a travós de los hilos A, B, C, D,. La t ie ­

rra a travós del contacto ok5 e h ilo  B acciona e l  re ló  FA en 

el solector fin a l a travós dol contacto do reposo hm2 del elec­

tro horizontal HMj tambión excita ol ro ló  Ch on ol registrador.

El funcionamiento del ro ló  FA conecta inmediatamente 

e l c ircu ito  selector fin a l al c ircu ito  comiín do control corres­

pondiente conectando rospoctivamento los hilos A, C y D a l c ir ­

cuito do control comdn a travós do los contactos de trabajo 

£a5» fa 2, fa 6.

Además, ol roló FA so prepara un circu ito de reten­

ción a travós dol h ilo  E, on serio con e l devanado dol electro
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horizontal HM y o l contacto do trabajo f  a4. poro ol oloctro 

HM no puodo accionar on ostc momento porquo tiono conectado 

tie rra  franca a ambos extremos do su devanado; on realidad e l 

h ilo E está directamente a tierra  como se muestra on la  f ig .

2.

El circuito comán do control se llova  a la condición 

do funcionamiento .transmitiéndose tie rra  on dicho circu ito 

comdn do control a través del circu ito siguiente; contacto do 

reposo HB3 do la barra horizontal, contacto do trabajo fa 1 , 

contacto do reposo ghl, contacto do reposo gc3. Esta tiorra 

excita e l re lé GB en serie con la resistencia a batería. A 

través de su contacto gbl, el re lé  GB aplica tierra  a los 

ánodos de los tubos de cátodo fr ío  VRA, VRB, VRC, Vdj a tra­

vés de su contacto gb3 aplica potencial de -150  v .a l oátodo 

de la  parte izquierda SVA3 del doble triodo SVA3, SVA4, 

preparado así o l circu ito comán de control para controlar la 

soloccién do la  línea deseada, por e l se lec to r  fin a l.

Se proveo una resistencia do 100.000 ohmios Rg_ on 

ol c ircu ito  comdn de control para cada una de las 100 líneas 

accesibles a un grupo do soloctoros fina les y un extremo do dicha 

resistencia ostá conectado a uno do los 100 torminales quo so co­

nectan sogtín so doaoo a s ie te  suministros do impulsos e lé c tr i­

cos P d 4 ..,......... Pd10. Hay un torminal por cada línoa.

El otro oxtromo do la  resis toncia Rg_ ostá conectado 

a través do un rectificador Res con tres pasos sucesivos do 

rectificadoras on soric , AROS, BROS, CRCS, y do rectificadoras 

on paralólo ARCP, . . . . . . .  CRCP y desdo a l l í  a un potencial de
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— 40 V suministrado por un potenciómetro OPT situado en el 

conmutador común de control. Este potencial se suministra a 

través de una resistencia ORH a la r e j i l l a  de un tubo amplifi­

cador SVA3, SVA4. Los rectificadores derivados ARCP.. . .  CRCP 

están conectados a suministros de corriente que ae describi­

rán posteriormente.

La f ig .6  muestra e l diagrama de impulsos propor­

cionados por los d iferentes suministros y utilizados como 

bases do tiompo on una clavo do 12 unidades.

Hay dos grupos principales do suministros5 los 

suministros del ¡ primor grupo están indicados por las re fe— 

roncias Pg  ̂ Pb, Pe, Pd_ y los dol segundo grupo por las re­

ferencias Ra, Rb, Re, Rd. La diferencia principal entro 

los dos grupos de suministros consiste en su diferencia de 

potencial. Los suministros P se u tilizan  siempre en e l c ircu i­

to de r e j i l l a  de un tubo amplificador termoiónico y su poten­

c ia l se ha fijado  en consecuencia. Los suministros R se u ti­

lizan siempre en e l circu ito do control de los electrodos 

de los tubos de cátodo f r í o  y sus potencíalos se han adaptado 

a las condicionos do funcionamiento de dichos tubos.

Cada uno d e los dos grupos Pa_ y Ra_ comprendo sois 

suministros quo producen un impulso on seis unidades de tiem­

po consecutivas en un c ic lo  periódico. La longitud de cada 

impulso correspondo a la longitud do la unidad do tiempo en 

quo so basa la totalidad dol sistema.

Cada uno do los dos grupos Pb y Rb_oompronde cinco 

suminis tros quo produco cada uno impulsos on un c ic lo  porió—
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dicOj correspondiendo cada uno do dichos impulsos a sois uni­

dades do tiempo do los suministros Pa_ y Ra_ y su período a 30 

do talos unidades do tiempo.

Cada uno do los dos grupos Pc_ y Rc_ comprendo cua ­

tro suministros5 la  longitud le  los impulsos proporcionados por 

dichos suministros corresponde a 30 unidades de tiempo do los 

suministros Pa_ y Ra_ y su poríodo a 120 unidades de tiempo<>

El grupo Pd comprendo 10 suministros! I a longitud 

do los impulsos proporcionados por estos suministros corres­

pondo a 120 unid ados do tiompo de los suministros Pa y Ra y su 

poríodo a 1200 unidades do tiempo. Estos 10 suministros, lo 

mismo quo los do los otros grupos* producen impulsos situa­

dos on tiompo y desplazados con respecto uno do otro* de modo 

quo ol impulso proporcionado por cada suministro va a continua­

ción del proporcionado por o l suministro procodonto.

So provoen cinco suministros Rd idénticos a los su­

ministros Pdl 5 con respocto a las caractorís ticas

do tiompo.

La f i g ,6 muostra tambión las relaciones entre les 

suministros Pa y los dos suministros dotoctores d_2 y d3. El 

suministro detector d2 transmito un impulso durante e l porío­

do do omisión del suminis tro Oorrespondiente Pa incluso s i sq 

suprime el impulso P¡as El suministro detector d3 correspon­

diente a d2 transmite un impulso al comienzo del siguiente 

período emisivo del suministro Pa. Los suministros de los tres 

prlnsros tipos? esto os, Pa, ?b* Pe. se u tilizan  para comr'"-‘0— 

bar la  transmisión do imn = eña'1 compuesta de un impulso situado
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en tiempo y también la detección de una señal formada de la 

misma manera. La u tilizac ión  simultánea de tres suministros 

cualesquiera hace posible obtener 6 x 5 x 4 = 120 unidades de 

tiempo diferentes.

A fin  de poder explorar las 100 salidas, dichas líneas 

están distribuidas sobre 120 unidades de tiempo de modo que las 

primeras 5 unidades sólo so u tilizan  en cada uno de los grupos SU' 

cesivos de 6 unidades 1 . . 6, 7. . 12 .. para la  exploración de línea 

mientras que las áltimas unidades no se u tilizan  para este fin.En 

otras palabras,los suministros de impulsos periódicos Pa1...5 se 

u tilizan  para explorar las 100 salidas, mientras que el suminis­

tro Pa6 no se u tiliza rá  a este fin . Por consiguiente e l suminis­

tro Pa6 se u tiliza rá  exclusivamente para explorar las 20 condi­

ciones eléctricas restantes durante los 20 impulsos enviados por 

dichos suministros en un período de 120 unidades de tiempo.

En el extremo receptor los impulsos se recibon después 

de haber sido desplazados en uno, unidad de tiempo, debido a la 

u tilizac ión  sucesiva de impulsos detectores d2, d3, para la  

transmisión y recepción de impulsos, recibiéndose un impulso 

onviado en la  unidad de tiempo N.o 1, en la unidad de tiempo IJS 2, 

etc. En consecuencia, los impulsos enviados durante las cinco 

primeras unidades de tiempo de cada grupo do seis, se recibirán 

durante las cinco éltimas unidades de tiempo de cada grupo de 

sois. Como resultado do esto, sólo los suministros Ra2, . . .6  

so u tilizan  para la recepción de impulsos que caracterizan las 

100 salidas diferentes y que se transmiten por nc dio de los su­

ministros P a l . . . . . 5, 31 suministro do impulsos Ka1 se u ti-
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l iz a  exclusivamente cuando so reciben las 20 indicaciones os- 

pódales antes mencionadas, quo se han transmitid® por medio del 

suministro Pa6,

La f  i g . 7 muestra la  forma de emplear los suministros 

transmisores Pa_ a Pc_ en combinación con tres pasos de barreras 

quo suministran impulsos al registrador de control. La fig .5  

muestra una barrera formada por rectificadores quo pomiton 

a 100 salidas enviar un impulso a l c ircu ito  de r e j i l la  do un 

tubo amplificador en 100 unidades do tiempo diferontos, re­

transmitiendo dicho tubo los impulsos al registrador» La f ig «7  

muestra la forma do conectar los suministros Pa ce Pc_ a los 

tros pasos do barreras sucesivas talos como ARCP, BRCP, CRCP, 

mostrados en e l c ircu ito  común de control del selector fin a l.

La tabla muestra los suministros a u t il iz a r  para las barreras 

asociadas oen cada salida y también en qué unidad de tiempo 

se debe enviar un impulso para cada salida.

Los suministros P estén normalmente a un potencial 

de -40 V pero en diferentes momentos, este potencial se eleva 

a —16 V durante un corto instante. Se supondrá que la  resisten­

cia %_ ( f i g .  5) se conecta a Pd̂ _4.............  10 y que dicho sumi­

nistro tiene un potencial do -16 V. Ro puede pasar corriente 

desde esto suministro al potenciómetro 0PT y desde óste al 

circu ito de r e j i l la  del tubo SVA3 a no ser que esto potencial 

de -16 V so aplique simultáneamente a los tros rectificadores 

AECP, BRCP, CRCP, conectados al circu ito  do exploración dosdo e l 

h ilo  F de una sa lida . Cuando o l potencial proporcionado dosdo 

los suministros (o uno de e llo s ) conectados a ARCP, BRCP, CRCP,540



os -  40 V, y cuando o l potoncial aplicado a Rg_ os -16V. 

hay on efecto un potencial de -40 V* en e l circu ito quo co­

necta la resistencia Eg. en e l circu ito común do control dol 

selector fin a l a l potencióme tro OFT, porquo dicho potoncial 

545 do -40 V puodo transmitirso a travós do un roctificador on

paralólo ta l como. ARCP quo entóneos tiono una rosistoncia 

bajaj la  diferencia do potoncial ontre e l terminal superior 

de Hg_ y e l  suministro conectado a l rec tificador en paralelo 

es absorbida en la resistencia Rg_y no pasa corriente a l po—

550 teñeiómetro. Los rectificadores en paralelo actúan como ba­

rreras que puedan abrir o cerrar e l circuito que termina en 

e l potenciómetro OFT. Sólo puede pasar corriente al potenció­

metro cuando está cerrado e l d ispositivo de barrera por aplica­

ción do potencial do —16V por los suministros asociados. Por 

555 lo anterior ostará claro quo sólo pasará corriente desde uno

do los suministros Pd_ cuando todas las barroras quo controlan 

ol circu ito quo conecta la resistencia HfiL do una línoa indi­

vidual a l potenciómetro común OPT so ciorra simultáneamente.

En consecuencia, os sólo on osto momento cuando o l 

56O potoncial del potonciórne tro y en consocuoncia ol dol tubo SVA3

so lleva  a -16 V debido a los valores re la tivos de las diferen­

tes resistencias colocadas en e l c ircu ito .

Se verá ahora que los tres juegos de suministros 

Pa, Pb_ y Pc_ están conectados a las barreras de ta l modo que 

565 o l momento on quo ostas tres barreras so cierran d ifie ro  para

cada una do las 100 lino as | cada una do las 100 líneas suminis­

trará así un impulso a l c ircu ito  de r q j i l la  dol tubo SVA3



570

575

58o

585

590

i 93553
23.

durante una sola unidad do tiompo que caracteriza esta linea.

El método de conectar las diferentes barreras que peimite ob­

tener este reai ltado para las diferentes salidas numeradas 

u00" a "99» se muestra en la  f i g . 7f esta figura muestra tam­

bién la unidad de tiempo en que cada una de las salidas suminis­

tra un impulso. Se observará qu« esta tabla menciona unidades 

de tiempo numeradas de 1 a 120, proveyéndose disposiciones 

de modo que la  sexta unidad de cada grupo de seis no so u t i l i ­

za para enviar impulsos,, utilizándose 100 unidades de las 120 

para las 100 líneas. Cada salida de un selector fin a l estáa 

conectada en el c ircu ito  oonán de control ( f i g . 5) a un r e c t i­

ficador individual ARCP conectado a uno de los suministros

■̂£¿1 *.......... . 5* Cada grupo '’ c cinco salidas conectadas a d i foren-

tos suministros Pa_ está asociado con un segundo paso comdn for­

rado por las barreras BROS y BRCP$ así en tota l en el segundo 

paso hay 20 barreras que a su vez están divididas en cuatro 

grupos do cinco. En cada grupo de segundo paso las cinco barre­

ras están cada una conectadas a uno do los cinco diferentes su­

ministros P b l.. . . . . . . 5. Las barreras do un grupo están conecta­

das a un torcer paso de barreras formado por los rectificadores 

CRCS y CRCPf se proveen cuatro barreras tales como las anterio­

res que cada una e..3t!á cono otada a uno do los suminis tros Pe1 

........... 4.

Como se ha indicado, cada una de las líneas está co­

nectada a un rectificador individual asociado con uno de los 

suministros Pa l....,, .55 pero también está conectado a uno de 

los suministros Pd4 a PdlO a través del rec tificador Res, re-



595

600

605

610

615

i 93553 24.

sistencia Bg_ y una conexión de barrido.

Esta conexión caracteriza la clase a que pertenece 

la líneaj una conexión a un suministro determinado Pd, por 

ojomplo, indica que dicha linca os una linca tínica o quo os 

la  primera línea de un grupo (C.P.A.)

Es evidente quo e l potencial do —16 V proporcionad) 

por o l suministro i?d_ conoctado a la  línea so absorberá en la

resistencia R¿[_ y quo di potencial on o l torminal suporior de 

osta resistencia so mantendrá a —40 V, a no sor quo ol suminis­

tro Pa_ a quo o stá conectado ol h ilo  do prueba individual sumi­

nistro un potoncial do —16 V« En otras palabras, para cada l í ­

nea individual do claso N.e 4 o l potencial on ol torminal su­

porior Rg_ dobcrá llevarse a un valor quo pueda influenciar la

r e j i l la  do SVA3 durante ol periodo on quo di suministro Pd4 

os relativamente positivos esto os, on las unidados do tiempo 

361 ..<••• 480. Similarmonto, una línoa o líneas conecta­

das a Pdjj, por ejemplo una primera línoa (C .P.A.) puodo sólo 

afoctar al potoncial dol c ircu ito  do r e j i l la  on las unidades 

do tiempo 481. . . . . . .  600.

Por lo antorior ostá claro quo para cada línoa indi­

vidual, sólo so aplicará un impulso do -16V al circu ito  do re­

j i l l a  dol tubo SVA3 duranto sólo una do las 1200 unidados do 

tiempo quo caracteriza la  línea en cuestión.

Por ojomplo, la  línoa 25 onviará un impulso de acuer­

do con la tabla do la f i g , 7, en la  unidad de tiempo N,o 31, 

bajo o l control do los suministros Pal, Pbl y Pc2» Cuando es­

ta línea está conectada, por ojomplo, a l suministro Pd5, di—

620
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cho « I * . * »  suprimo ol impulso 3 o» todos los u n id o s  

do tiempo coopto ol quinto periodo do , 20 unidades 3o U(Jm.  

po, do modo quo bajo ostos oondiciones, s ilo  so envía un im_ 

Pulso on lo  torcor unidad do tiompo dol quinto poriodo osto

ob, on la unidad da tiorapo ff, o 511,

El circuito do cátodo dol tubo amplificador SVA3

está normalmente' conoctado a tiorra - *orra a. travos do una rosiston-
Ola OHS; on ostos oondioionos lo roj 1Uo 0s sufioiontomonto 

negativa oon rospooto ol altado do modo quo los impulsos envía, 

do» o travls do los borrosos o l o irou ito do P a ji l la  no a » .

Ol tubo, cuando o l r a l i  GB oopto ol c ircu ito  00mdn a<> 

control, a travOs do su contacto do trabajo gb3 aplica un 

potonoial do unos -20 V. ol odtodo dol tubo SVA3 dobido o l 

hooho do quo so completo un oirouito d osdo o l odtoíb do un 

tubo suprosor SVM  o l airado do SW3. E! tubo SV/4 os tl fon-

“ d° P° r 01 trIOd3 d° 13 d“raoh“  ^  triodo do quo forma
Pirto  ol tubo amplificador SV..3. El tubo suprosor os tl monta­

do do ta i modo quo su altado ostl a un potonoial ,„o  mantiene

se rojilla a un potonoial do —21’5 V»

En consecuencia cuando so oiorra ol contacto gb3,

Ol odtodo dol tubo amplificador SY/.3 so lle vo  tambiin a un 

potonoial do -20 ?. 3n ostos oondioionos los potonoialos rela­

tivos do citado y r e j i l la  son talos quo los impulsos prreo- 

dontos. do las torreras solos no pueden influenciar o l tubo, 

dostinan . l i o  a cargar un poquoño condonsador GC1, ciaras 

carao taris tio  as so muestran tambiin sn 1,  f i g . 6. cuando sste 

suministro de impulsos d2 preporoion, un impulso corto en
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un momento on quo e l condensador está ya cargado por un im­

pulso procedente do las barroras, e l potencial do 3a r e j i l la  

so 1 1 ova momentáneamente a ta l va lo r  que comionza a pasar co— 

rrionto en ol circu ito do ánodo. Se onvfa ontoncos un impulso 

corto al circu ito  do ánodo do los dos triodos SVA1, SVA2, que 

forman o l otro doblo triodo y actáa do ta l modo sobro ostos 

triodos, a través do un transformador conoctado a dicho doblo 

quo dichos triodos gonoran un impulso quo so transmi­

to dosdo bu circuito do cátodo al c ircu ito  soloctor fin a l aso­

ciado. Esto impulso comienza así a l mismo tiempo quo o l impulso 

d_2$ osto os, hacia ol fin a l do la unidad do tiempo on quo una 

línoa determinada onvfa un impulso, como puodo verso on la 

f i g . 6. La longitud dol impulso regenerado os aproximadamente 

igual a una unidad do tiempo dol suministro Pa_ do modo que so 

onvfa aun durante la unidad do tiempo siguionto en quo dicho 

suministro Pa_ envía un impulso.

Como las líneas aisladas os:tán conoctadas al suministro 

de impulsos Pd4 está claro que todas las líneas aisladas que 

están disponibles e3tán enviando un impulso durante una serie 

de unidades de tiempo numeradas 361 . . . . . .  480. Todos estos im­

pulsos se envían a través del selector fin a l a l c ircu ito  reg is ­

trador a través del contacto do reposo hm1 , contacto de trabajo 

fa 6, contacto de reposo HB1 y d  h ilo  D al registrador.

Los impulsos positivos retransmitidos al h ilo  D so 

envían a la r e j i l l a  dol tubo teimoiéhico Val ( f i g , 1 ) a través 

dol contacto do reposo ok4. Normalmente la r e j i l la  do Vai os 

muy negativa debido a quo la  rosistoncia introducida ontro e l
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positivo do tierra  y la r e j i l la  os do cuatro mogohmioa, mien- 

tras quo la  introducida entre ol do negativo do batería do 

48 V y la r e j i l la  es s ilo  do 1 mogohmio. La r e j i l l a  del tubo

gemelo Va2 y la do cada uno do los otros tubos gemelos Va3, 

Va4 son también negativas debido a quo estén permanontomonte 

conectadas a una batoría negativa a través do 500 K,

So supondré quo ol registrador do control ha regis­

trado las dos cifras sobre una taso deoimal de acuerdo con un 

método bion conocido y quo dichas c ifras  han sido traducidas

do aouordo con un sistoma sobro una ba.se 4, 5,6 como ora necesa­

r io  para o l control do la soleccién on un sistoma oomo ol quo 

so considera. Los medies traductores provistos puedan sor de 

un tipo bion conocido y so vionon utilizando on registradores 

de control desde hace algunos años. Tales no di os, como relés 

electromagnéticos do corriente débil dol tipo tolofénico, efeo- 

tdan ontoncos la conexién do un suministro on cada uno do los 

grupos do suministros Pc^ Pb, Pa do acuerdo con la traducoién 

quo so acaba do hacorf dichos suministros so conectan a través 

do los siguientes circuitos.? contacto do reposo contacto

de roposo or2, contacto do trabajo oh2 y r e j i l la  dol tubo Va2| 

contacta do roposo or3, contacto do roposo £h5 y rqj i l l a  dol 

tubo Va4¡ contacto do roposo £h6, contacto do roposo si^, con­

tacto de reposo ot_4 y r e j i l l a  dol tubo Va3,

Las disposiciones de circu ito anteriormente descri­

tas so han provisto do aouordo con la práctica do oonmutacién

que ha venido utilizándose durante varios años y quedando dentro 

de los conocimientos de cualquier ingeniero de circu itos} se
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considera, por lo tanto, que la inserción de circuitos deta­

llados y la descripción de tales disposiciones prolongaría 

innecesariamente esta especificación y podría hacer que la 

descripción del invonto apareciese menos clara.

Cada uno do los impulsos recibidos on las rod illas 

hace que e l tubo correspondiente so haga conductivo y o.l cáto­

do, que normalmente es negativo, se hace positivo debido a la

alta  resistencia del cátodo on comparación con la dol c ircu ito  

de ánodo y cátodo.

Los dos triodos gomolos Val, Va2, Va3, Va4, tienen 

aus contactos interconoctados a travós de los rectificadores 

Rc1 , Rc2 -  Rc3, Rc4 y todos oonoctados on paralelo a la  r e j i ­

l la  del tubo Vo2 a través de un h ilo  comán a todos los cátodos.

Cuando cada impulso se recibe en una r e j i l la ,  pasará 

corriente desde la batería de la central a l suministro de im­

pulsos de -167 a travós de la resistencia de r e j i l l a  y e l rec­

tificador correspondiente a l suministro en cuestión; se lleva ­

rá la r e j i l la  a un potencial de -16  V durante e l  período do d i­

chos impulsos; e l tubo correspondiente so haco entonaos con­

ductivo. En cualquier otro momento, so aplicará un potencial

de -40 V a la  r o j i l la  dol tubo correspondiente y dicho tubo no 

sorá conductivo.

So aplican rqgularmonto impulsos desdo un suministro 

a la r o j i l la  do un tubo Vo2 que forma parto de un triodo 

gomolo Vo1, Vo2 adaptado para producir impulsos. Mientras uno 

o más do los cátodos do los tubos Val, Va2, Va3, Va¿ sean nega­

tivos, cada impulso d3 os absorbido on la  resistencia  20 K do-
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bido al paso do corrionto a través do dicha resistencia, uno 

o más do los rootifioadoros Rc1, Rc2, Rc3, Rc4 y ol' cátodo

nogativo o cátodos»

Sin embargo, cuando so aplican simultánoamonto 

impulsos a Las r e j i l la s  do los tubos Va.1 , Va2, Vo3, Va4,por ol 

3oloctor fin a l, y  por los suministros Pe, Pd, Pa, soloociona- 

dos por las c ifras  quo han eider rogis tradas, todos los cátodos 

se hacon positivos simultánoamonto y e l impulso corrospondionto 

d3 hace positiva la r e j i l l a  do Vo2, toda vos que no pasa co­

m en to  a través do la  rosistoncia 20K ni ninguno do los rec­

tificadores.

En consocuoncia ol tubo Vo_2 oxcita ol tubo Vo1 que 

forma parto do un circu ito rogonorador do impulsos que tam­

bién comprondo un transformador TP, TS, quo conecta los c ir­

cuitos do ánodo y r e j i l la ,  una rosistoncia RRS y una rosiston- 

toncia variable o térmica TH, on paralólo entro la polariza­

ción do r e j i l la  y los circuitos do cátodo.

En ausencia de un impulso de disparo la  r e j i l l a  del 

tubo generador Vol está polarizada a un valor que no permite e l 

funcionamiento de dicho tubo y no pasará corriente a través de 

los devanados TP, TS del transformador y tubo. Si se aplica re­

pentinamente un potencial negativo a l ánodo del tubo, este po­

tencial cambia de signo después de haber sido inducido en e l 

devanado do r e j i l l a  del transformador do acoplamiento y la 

r e j i l la  ao hace positiva. Si la amplitud dol potonoial aplica­

do os suficionto para llovar ol potencial de r e j i l l a  a un valor 

quo pom ita que funciono o l tubo, tomando on consideración la

755
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polarización de r e j i l la ,  el generador dispara^ comienza a 

pasar corriente de ánodo a través del devanado de ánodo, ha­

ciéndose, por esta razón, más positivo e l potencial de r e j i ­

l la  y causando a su vez un nuevo aumento de la corriente de 

ánodo. De este modo, e l potencial de r e j i l la  alcanza casi in­

mediatamente un valor más a lto  que e l del cátodo,- comienza a 

pasar una corriente de r e j i l la  relativamente fuerte lo cual 

lim ita e l aumento de potencial de r e j i l la .  En este monento 

comienzan a disminuir la  corriente de ánodo y r e j i l l a  de modo 

que la diferencia entre los amperios vuelta de los circuitos 

de ánodo y r e j i l la  continúa aumentando.

Después de cierto tiempo que depende grandemente 

de la autoinductancia do los devanados del transformador y de 

la resistencia do ánodo dol tubo, so cancela la corriente de re­

j i l l a .  Á partir do esto momento cualquier disminución de la 

corriente de ánodo causa un potencial negativo on o l devanado 

de r e j i l la ,  que a su vez causa otra disminución on la corriente 

de ánodo. Así, el tubo so extingue rápidamente y pormanoco. 

normal hasta que so rocibc un nuevo impulso do disparo. Do os- 

to modo so produce on e l circuito do cátodo un impulso do co­

rriente do forma sustañeialmonto rectangular, cuya amplitud 

y duración no dependo do la  amplitud o forma dol impulso do 

disparo.

La resistencia do carga introducida on ol circuito 

do cátodo dol tubo transformador transforma o l impulso do co­

rriente on un impulso do potoncialf dicho potencial se mantiono 

a un valor esencialmente constante durante todo ol período del

■J
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impulso dobido a la presencia del tormistor TH.

So producirá un impulso por cada impulso do dispa­

ro aplicado al ánodo. El impulso do potencial producido on 

los torminales do la  resistencia do carga do Vol so aplica 

a l soloctor fin a l a través dol rec tificador Rc£_ o h ilo  C.

El impulso enviado sobre e l h ilo  C causará tam­

bién o l disparo del tubo do cátodo fr ió  Via, cuyo cátodo es­

tá a un potoncial do -150 V lo cual causa la excitación dol 

rolé Si_ a través dol circu ito siguientes Cátodo y ánodo dol 

tubo Via, contacto do reposo £h_7, ro lé  Si, contacto do ropo-' 

so ok6, tierra . Los tubos Vaha. Voa.. . . . . .  Voh, no son dispara*

dos en e l momento en cuestión debido al control ejercido en 

sus electrodos de control por los sistemas rectificadores aso­

cia dos.

El re lé  0t se excita a través del c ircu ito  siguientes 

contacto de reposo o r í . contacto do reposo cs5. contacto de 

trabajo s i4, e l c ierre  dol contacto ott causa la conexión del 

roló do prueba T a l h ilo  A.

El impulso os retransmitido por ol registrador al c ir­

cuito común do control a través dol circu ito  siguiontos h ilo  C, 

contacto do roposo HB2 on o ls o lo c to r  fin a l, contacto do trabajo

fa2 y tubos do cátodo fr ío  VBA1........6, VRB1..........5, VRCÍ....4}

lloga on la unidad do tiompo quo siguo a aquélla on que e l tu­

bo SVA3 ha recibido un impulso.

Estos quince tubos ostán cada uno controlado por una 

barrera conectada con uno do los suministros do impulsos do
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tiempo cuyos diagramas y asignaciones se han indicado en las

íig s . 6 y 7, siendo dichos tutos sélo capaces do sor ioniza 

dos en tiempos doteirá inados.

ASÍ’ POT eJempl°? e l tubo VBA1 está controlado por 

e l suministro de impulsos Hg.1 , e l tubo VB¿2 está controlado 

por e l suministro Ra2, y así sucesivamente, de modo que un 

tubo ta l como VHA1 puede sélo ionizarse en una de las unida­

des de tiempo en que e l suministro Ral está a un potencial 

relativamente positivo; esto es, de acuerdo con la f ig .y ,  en 

las unidades de tiempo 1 , 7? 13 etc.

Similarmente, los tubos VHBI. . . . . . 5  se conectan ca­

da uno a través de una barrera a uno de los suministros Rb1 

. . . . .5 »  de modo que un tubo tal como VRB1 puede ionizarse 

faélo en una de las unidades de tiempo en que e l suministro 

ñb1 está a un potencial relativamente positivo; esto es, en

las unidades cié tiempo 1 ........6, 3 1 . . . , . 3 6  61 •66, eto.
Siminilarmenli. loo tuboo 11801........4, están controlados

por los suministros to 1........... 4 cuyos Periodo, do transmisi5n

pueden encontrarse también en la f i g . 7.

Finalmente, hay un tubo adicional Vd que no está 

controlado por barreras y debido a esto se ioniza cuando re­

cibe un impulso del registrador a través del h ilo  G en cual­

quier unidad de tiempo.

Por lo  anterior estará claro que un impulso que l l e ­

ga en cualquier unidad de tiempo causará siempre la ion izarán  

da un tubo en cada uno de los tres grupos VEA, VRB y VHC, de 

modo que una combinación de tres tubos tomados de cada uno 

de los tres grupos, caracteriza cada una de las unidades de
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Por ejemplo, en e l caso de un impulso desde la  sa- 

25 durante un período de transmisión del suministro Pd5, 

se produce un impulso en ]a unidad de tiempo F .« 5 1 1 , esto es, 

en la  unidad de tiempo 120 x 4 -  31, según se ha explicado y 

llegará a los tubos de cátodo fr ío  del c ircu ito  de control 

común en la unidad de tiempo F.o 512,

Este impulso se recibe en una unidad de tiempo en 

que sólo los suministros Ra2, Rb1 y Rc2 están a un potencial 

relativamente positivo, de modo que los tubos VRA2, VRB1 y

VRC2 se ionizan y causan el funcionamiento de sus relés de 

ánodo Ab, Ba, Cb.

Se han dispuesto los oircuit os de selector fina l 

para ser utilizados con un conmutador múltiple que tenga las 

características siguientess

El conmutador comprende un número determina.do de 

barras horizontales, cada una de las cuales puede considerar­

se que representa un conmutador individual capaz de atender 

una llanada lo mismo que un conmutador de un solo movimiento 

de tipo bien conocido. Se han provisto 100 salidas comunes a 

todos los conmutadores individuales y accesibles a través de 

dichos conmutadores.

Cuando han accionado sucesivamente una barra horizon­

ta l y una vertica l, se cierra un número deteminado de contac­

tos en el punto de intersección de estas barras, conectándo­

se a través de estos contactos el conmutador individual 

en cuestión a la salida determinada. En e l conmutador mos­

trado, el número de estos contactos es cincof estos contactos,
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colocados en puntos de intersección están des igra dos por

A} B> D y 3* a la dereoha de estos contactos se muestran 

las conexiones a ]as salidas accesibles a través de la ba­

rra vertica l de que s e trata; a la izquierda de estos contac­

tos se muestran las conexiones asociadas con e l conmutador 

individual. Las 100 salidas están divididas en dos grupos 

de 50, proveyéndose 50 puntos coordinados entre cada barra 

horizontal y la  brra vertica l con dos juegos de cinco contac­

tos para cada punto coordinado. Cada barra v e r t ic a le s tá  aso

ciada con un electroimán individual de funcionamiento, cuya 

excitación actúa la barra hacia arriba. Se provee una barra 

horizontal para cada uno do los x conmutadores individuales, 

que forman el conmutador múltiplo, un electro horizontal indi­

vidual HM para cada uno do los conmutadores y dos servo-elec­

tros horizontales SHM¿, SHMB en común para todos los conmu­

tadores. SI funcionamiento de un electro horizontal individual 

no excita la  barra horizontal correspondiente, poro ol fUncio-

namionio do un oleotpo horizontal soguiclo por uno do los ser-

vo-eleotros horizontales actúa la barra horizontal correspon­

diente hacia la derocha o la izquierda a fin  do cerrar una de 

las serios do contactos en e l punto coordinado detexminaito por 

la barra vertica l y la horizontal que han accionado.

So verá que cada uno de los dos grupos de salidas 

del conmutador corresponden a sesenta unidades de tiempo toma­

das en el c ic lo  do 120 unidades de tiempo. Cada uno de los dos

juegos do sesenta unidades de tiempo comprendo 6 x 5 x 2 combi­

naciones do los suministros Pa, Fb, Pe. Con referoncia al c i r ­

cuito común do control se vdrá que los relés Ca.........Cd co-
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.  las « . t r o  unid adea de tiempo C&. . . . . 0b 

ca, C¿ quo c aracterisan respectivamente Ion dos grupos je  

50 salidas 00-49 y 50- 99i Ca, Os y Cb, c¿ que ca„ a _

racterisa respectivamente los dos grupos d0 25 series de

contactos 00-24. qo-7tl» w oc /m „4, y 2 5 - 4 9 , 75-99 que están controla-
dos pon los electros vertica les 1 -  25 y 26^ 0. E1

SrUP° d° 30lldS‘! 30 COM° te * *  ™  Operación de seleecidn 

pop uno da los servo-electros horizontales SHMA; el abundo

erupo de salidas se conecta por una operad *, da seleocidn 

P r  uno de los servo-electros horizontales SHMB. Los rolda 

Od y GE son respectivamente actuados para controlar las 

operaciones de seleocidn baje el control de les reído Oa,

CÍ9 Ce y Od.

Si se hace referencia a la  tabla do la f ig .  7 se en­

cuentra, los suministros de impulsos Pa, Pb y P„ para cada una 

de las salidas. Come so ba indicado, los suministros Ha, Kb 

y ¿ - e  u tilizan  con relaci dn a los suministros Pa, Pb y

t a l  1710 do  QU G l a  ca  Tirita HT o ocrque la  oalida N .p 25 que corresponde en dicha

tabla a los suministros Pal Ph1 v Pr>o + v *
— * y también corresponde

a los suministros Ha2. Eh1 ir Rno .p,,„ •■ ’ 'v % 2> -funcionando para la  s a l i -

da U.» 2J los tubos do registrador VRA2, VE31 y JEC2 y los 

ro lfe  asociados Ab, Ba y Cb. Esto es de acuerdo con la com­

b in a d *, de contactos que hace posible actuar los electros 

vertica les mostrados en la  f i g . 5, causando los contactos 

~  y — 1 01 ñ'Pdio»amionto del electro ve rtica l TM

26< <» sa lida  74, loG suministros

EaS Bb5 y Sol causarán la mroitacidn de los rolás Af, Be,

°~  V “  e Io lte rá e l electro WI a .» 25 a travás de los con-

C
O
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tactos a f5 , bel y ccl.

Primeramente se completa un circu ito para uno de 

los 50 electros vertica les VM, asi, por ejemplo, este c ircu i­

to es como sigue para la salida N.o 25* contactos de traba­

jo de los relés  Ab Ba y Cb actuados pea? los tubos VHA2, VBB1, 

y VüC2 y olectro vertica l N. 2 26.

En segundo lugar, uno do los rolés GD y GE acciona

debido al funcionamiento do uno do los rolés Ca.......... Cd en

norie con uno de los tubos VBC1........4i e l r e lé  GD acciona

bajo ol control de uno do los relés Ca o Cb a través de los 

contactos ca2 o ob2j e l re lé  GE acciona bajo el control de 

uno de los relés Ce o Cd a través de los contactos cc2 o 

cd_2. El e lectro ve rtica l quo ha accionado completa un c ir ­

cuito do retencién para s i mismo a través do su propio con­

tacto de trabajo vm1 , uno de los contactos do trabajo gd5 o 

go5, relé GE y tiorra . El re lé  GH abre a través de su con­

tacto do reposo gh1 o l circu ito  del r e lé  GB.

Al mismo tiempo ol olectro vertica l VM que ha sido 

excitado actúa la barra vertica l asociada hacia arribaj la 

barra vertica l 11. o 26 os actuada en ol caso de una llanada 

a la salida N.o g5 y i a barra vertica l N.o 25 en el caso de 

la salida j .s  74. Estas dos barras controlan contactos que 

estén respoctivamonto conectados a las salidas N.os 25 y 

75 / las salidas n.eB 24 y 74.

So cierra un circu ito por no dio de los contactos 

gd4 o go4 a uno do los contactos asociados on cada barra 

vertica l actuada, de modo que se puede completar un circu i­

to especial a la salida seleccionada.
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Como se ha indicado, el registrador de control ha 

causado lá conexión del relé ds prueba T sobre e l h ilo  A. El 

re lé  T se excita entonces a través del circu ito siguientes 

tierra, re lé  T, contacto de trabajo o t l. h ilo  A, contacto de re­

poso HB4 en e l selector fin a l, contacto de trabajo fa5. re lé  

GC en el circu ito de control coraán, resistencia de 240 

ohmios, batería. .El re lé  GC acciona. El cierre del contacto 

t i completa un circuito de doble prueba a través de los relés 

Dtj T, de acuerdo con un método bien conocido! e l re lé  Dt_ 

también se excita con ta l de que la línea de que se trate ha­

ya sido seleccionada séde por e l registrador de control en 

ouestién. Los contactos o_t_6 y dt_3j ambos, se mantienen abier­

tos, de modo que todos los relés de clase de línea Oa.. . . .  .Oh, 

que están en posición de funcionamiento, liberan. El contacto 

dt_4 se cierra y excita  e l re lé  Cs_. El c ie rre  del contacto 

cs_2 causa la  excitación del re lé  0r_ con ta l que todos los re­

lés de salidas 0a_............Oh hayan vuelto a normal debicb a la

abertura de los contactos oté y dt3» SI contacto orí se abre 

y restablece a normal el re lé  0t_ y sus contactos asociados, 

de modo quo de nuevo se aplica tierra  a los re lés  y tubos 

de clase de salida Oa.......... Oh, Yo a ..............Voh, El funcio­

namiento del ro lé  GC en ul circuito de control comán comple­

ta un circuito de retención para aquél de los relés GD o 

GE que ha accionado, de modo que osto re lé  lo mismo quo eL 

electro VM que ha accionado y está controlado por GD o GE se 

hace independiente de la posición de los relés de ánocb 

Ca. ....... .. Cd,

Como se ha indicado e l impulso de retorno transmi-
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tido por e l registrador a través del h ilo  C ha excitado e l 

tubo Vd. El relé GF se excita en serie con el tubo Vd y  corto- 

circuita el devanado del re lé  GB de modo que este r e lé  comien­

za a liberar lentamente. Antes que e l re lé  GB pueda liberar 

por completos puede accionar el re lé  GG de modo que se abre el 

circu ito del r e lé  GB por e l contacto de reposo gc3, liberando 

inmediatamente el relé GB. Al liberar abre su contacto gbl que 

a su vez abre los circuitos de ánodo de todos los tubos de cá­

todo fr ío ,  de modo que los tubos que estaban ionizados se extin 

guen, causando a s í la liberación de los relés de ánodo corres­

pondientes. La abertura del contacto gb3 no suprime la acción 

del tubo SVA3 pues el contacto gc4 está cerrado.

Después de haber determinado as í la identidad de la 

línea seleccionada, se efectuará una operación de control a 

fin  de determinar la clase de salida. Para este fin , los con­

tactos do trabajo VB3 y VI34 asociados con las barras vertica­

les se conectan por barrido, para cada una de las líneas, a 

uno de los 20 h ilos de clase de salida COL de acuerdo con la 

clase a que pertenece la s alida.

üistos 20 h ilos COL están cada uno conectado a través 

de una a lta  resistencia COR a tres pasos sucesivos de barreras 

controladas por suministros do impulsos, de modo que la aplica­

ción de cierra a uno de estos hilos produce un impulso en una 

unidad de tiempo que corresponde a dicho h ilo , transmitiéndose 

dicho impulso a l c ircu ito  de r e j i l l a  dol tubo amplificador SVA3» 

La unidad de tiempo en que so transmite este impulso se indica

para cada uno de los 20 hilos en la tabla de la f j g . 5 . SB verá 

que todas estas unidades de tiempo corresponden a la tfltima Ani­

dad de tiempo de cada uno de los 20 grupos sucesivos Pa de seis
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unidades de tiempo, en un grupo de 20 unidades de tiempo d e fi­

nido por ios suministros Pe, Pb y Pe. Si primer paso de barre­

ras que controla e l h ilo COI de las veinte clases de salida se 

conecta en todos los casos al suministro Paó. Hay asi veinte 

unidades de tiempo no asociadas con las salidas 00. . . 99, de 

acuerdo con la tabla de la f ig .y .E l aarjado y teroer ^  ae

barretas estdn controlados por los suministros Pb y Pe y son

mismos que controlan la  eiqploraoidn de los 100 h ilos de 
prueba.

cuando ha accionado e l reíd Ce,el suministro Pa6 se co­

necta también a través del contacto de trabajo ge, y un r a c t l f i .

cador a l p o ten c ié »tro  « * , „  estas condiciones los impulso, que 

pudieran llega r en otras unidades de tiempo que aquellas que co­

rresponden a las veinte olases de salida, se eliminan.

En consecuencia,, de acuerdo con la clase de línea, se 

conectará tierra  a uno de los veinte hilos de clase de s a l i ­

da a través del contacto de la barra vertica l que corresponde 

a la linea seleccionada; se transmitirán impulsos en la uni­

dad de tiempo que corresponde al tubo amplificador SVA3 que 

se mantiene en condición de trabajo debido a que la  batería se 

mantiene en su cátodo a través del contacto de trabajo gc4, an­

tes d- que haya podido abrir el contacto gb3, pudiendo enton­

ces dicho tubo corresponder a los impulsos. Estos impul-

808 80 enVÍan Una duran+-  onda c ic lo  de 120 unidades de 

tiempo; e l tubo so dispara una vea en cada c ic lo  de 120 uni­

dades de tiempo por medio de «r. impulso detector fac ilitado

por e l suministro d2 ar r — r-- 4 " A ce tad o  a ia r e j i l la  del

tubo SVA3 a través de un pequeño ooiüeneador SCI.
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. » * >  «curro o» e l momento OKOto en que Be sumintotra 91 ^  

=0 por e l em ln le tie  d.2, estaos exactamente al f i „a l de ^  

unidad de tiempo en que se suministra „ „  a ^

h ilo COL.

Sste impulso se regenera entonces de acuerdo oon el 

método descrito para los impulsos selectivos.

El impulso regenerado se transmito entonces al regís- 

tradop a travós del M ió D. t  al registrador e l fuhoienami.n- 

to da loa contactos or2, E 3 durante la OOBprolacl ín d(J la u _

beraoión da loe ra lis  da clase de aalida t e , ....... Oh, hadas-

conectado la . roj i l la s  da lea tubos Va2, V 0  de 1 03 Km inl_

tros Pe y Pb a fin  de eonootarloe a t ie rra  a travós de una 

resistencia do 50.000 obelos. Habida a esto e l cdtodo de los 

tubos Vas y Va4 es positivo, da codo que desde esta notante, 

íccti.ioadoses Bc2, Be4 no oon conductivos y no pueden 

absorber les impulsos del suninls tro ¡y  conectada a l o irou lte 

da r e j i l la  dal tubo Vc2. a , „1 mismo memento, ol tubo Va3, 

debido a la liberaoidn del raid Ot, se oanecta al suministro 

de impulsos Pal, a travós dal contacta de reposo ot4 y dal 

contacto de trabajo sip. En consecuencia, e l rec tificador H y  

absorbo ahora todas los impulsos procedentes del suministro 

á3 quo corresponden a los periodos do transmisión de los sumi­

nistros Pa2 a Pa6. So absorbe los impulsos que corresponden 

a l periodo de transmisión del suministro P<r|. E„ consecuencia,

Cl registrador puede ser influenciado per les impulsos que 

1 legan en una de las unidades de tiempo que corresponden exclu­

sivamente a los periodos de transmisión de Pal, y »  reacciona­

re! por cualquiera do los impulsos quo pudieran Ucear durante
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períodos que corresponden a l control de selección.

Se verá que durante la  selección de la. línea, una • 

primera discriminación de clase de'salida ha sido efectuada 

por uno de los diferentes suministros Pd. pero s e hace una 

secunda discriminación de clase de salida por las diferen­

tes combinaciones Pd, Pe, por nedio de una segunda serie de 

operaciones. El objeto do estas dos diferentes discriminacio­

nes se hará aparente pes toriorriento.

Cuando b e aplica ol impulso que corresponde a ura cla­

se soleccionada al h ilo .D en una unidad de tiempo de trans­

misión del suministro Pal, los tubos Val y Va3 son simultánea­

mente conductivos y se onvía un impulso al tubo Vo2. El gene­

rador de impulsos, quo contiene ol tubo Vo1, produce entonces 

un impulso regenerado que comienza en e l momento on que e l su­

ministro ¿3 os positivo, transmitiéndose osto impulso sobre 

ol h ilo C. Esto impulso no produce efecto sobre e l c ircu ito  

do control común del se lector fina l pues su contacto gb1 está

abierto, poro se aplica a los tubos Voa..........  Voh en el © gis-

trador. De acuerdo oon la unidad do tiempo en quo se recibe este 

impulso, coincidirá con los impulsos Rb, Re y Ral aplicados a 

través do rectificadores a las resistencias de los eloctrodos 

de control do un par determinado do tubos V o a ...... Voh. En e l

caso do una llamada o una línea aislada, so disparan los tubos 

v2£> Voo quo controlan ol funcionamiento do los relós 0a, Oe, 

y los relós correspondientes accionan.

Entono os so excita o l ro ló  Okr. través dol contacto de 

reposo o¿5, contacto do trabajo dt2, contacto de trabajo oe4, 

contacto do trabajo oa1 .
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”  funcionamiento do loo moldo Oa y Oo liberna ol rola 

0£ debido a la abertura de loo contacto. ,  oo libera

ol reía Si debido a la abertura ded contacto oté. La abertura 

d° l 0° " tn0tO ^  a' ° ” *o ta  tierra del hllo B> de nodo q„e el 

roía FA on ol selector final completa para el mismo el circuito 

do rotoncidn adeudan*,, electro HK, contacto de trabado m  „ 

hilo do entrada 2 puesto a tierra.

Ton prouto cono ha accionado ol eloctrc ffii, abre ou 

contacto de reposo tas, desconectando así tierra  del h ilo B 

selecto, fin a l. 31 re lé  Ch habla permanecido retenido mo­

mentáneamente, después de la supresidn de tie rra  del h ilo B 

en 0k5, por la  tierra  procedente del se lector a través de dicho 

h ilo  B, contacto de reposo hm2, electro HM, contacto de trabajo 

S 4 , M ío  3 y tierra  en e l circu ito de oordén, libera ahora 

comprobando asi e l ftmcionamlento completo del electro m  y 

del selector fin a l.

La tierra  a través del contacto de trabajo dt4, Oon- 

tacto de trabajo csj, contacto de repoao ^  contactode tpa_

bajo ok4, en el registrador y en h ilo D, causa ahora la exci­

tación del servo-electro horizontal Sffia o SHHB en e l c ircu ito  

de control común del selector fin a l, que ha sido conectado

Ql M l0  D deMd° al funclo^ i e n t o  de uno de los relés GD o GE.

El servo-electro horizontal acciona la  barra horizontal.

Si se ha excitado el electro SHMA se actda la barra 

horizontal del selector fin a l en que se ha excitado previe­

n t e  e l electro horizontal HK, en una dirección determinada, 

por ejemplo, hacia la izquierda, mientras que si ha acciomdo 

ol e lectro  SHMB, la barra horizontal es actuada en la otra d i-
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recoiÓn, por ejemplo, hacia la derecha.

1120 Los contactos A . . . . . .E  bo actúan a fin  de efectuar

la conexión a la línea deseada y también son actuados los

contactos de reposo HB1....4 del c ircu ito  selector, a f in  de

desconectar por completo e l circu ito individual de dicho se­

lector, del c ircu ito  de control común asociado,

j 125 Los relés de prueba T, L f, en el registrador vuelven a

normal. 31 r e lé  Cs. libera debido a la abertura del contacto 

dt4 y del contacto HB1 en ol circu ito de selector fin a l, pues 

e l re lé  Cs, retiene a través del c ircu ito  siguientes h ilo D, 

contacto de reposo HB1, contacto do trabajo fa6, contacto do 

1130 trabajo hm1, contacto de trabajo shml o shmbl , tierra .

El re lé  DT produce en dt2 la liberación del r e lé  Ok.

El registrador de control queda entonces liberado completamen­

te en la forma bion conocida, aplicándose entonces la conexión 

entre la línea que llama y la deseada en una forma que igual- 

1135 mente es bien conocida.

Cuando se conecta una línea, la condición eléctrica  

que caracteriza la  disponibilidad de dicha línea,, se reempla­

za por una condición e léctrica  característica de la condición 

de ocupada. Se hace esto evitando que el suministro Pd_4 , co- 

1140 nectado a la resistencia individual Rg, proporcione al tubo

amplificador SVA3 impulsos relativamente positivos, y reemplazan 

do estos impulsos par otros proporcionados por uno de los sumi­

nistros Pdl o Pd2 según que la línea esté ocupada por una l la ­

mada loca l o por una llamada interurbana. En e3te caso, e l su- 

1145 ministro Pd1 se conecta en un punto que no se muestra, a la l í ­

nea deseada par medio del circu ito de cordón utilizado en la
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conexión existente, mientras que el suministro Pd2 se conecta 

a la línea deseada, al h ilo  D, por el c ircu ito  de entrada u ti­

lizado on la conexión interurbana. Se introduce una resisten­

cia Hh]i en paralelo con un rectificador Bop» sobro o l h ilo D 

dol s docto r fin a l on sorio con esta conexión, como so ha 

mostrado. En consocuoncia, cuando ol suministro Pd4 os re la t i-  

vamonto positivo (~16v ) , e l h ilo procedente do la  resistencia 

H& se mantiene a un potencial de -40 V porque este h ilo está 

conectado a travós dol h ilo D dol abonado a l suministro Pd1 

0 que en este momento está al potencial de -40 V, mien­

tras que el rec tificad or Rc.p1 introducido sobro e l h ilo  D 

del circu ito solootor fin a l on estas condiciones tiene una 

resistencia baja, absorbiéndose on la resistencia la d i-  

forenoia do potencial existente entre este h ilo (-40 V) y el 

suministro Pd4 (-16 V). Do este modo los impulsos desde e l 

suministro Pd4 no serán ya transmitidos al tubo amplificador 

SVA3. Sn vez de transmitir un impulso para la unidad de tiempo 

que correspondo al periodo do transmisión del suministro Pd4, 

se enviará un impulso a travós de la unidad do tiempo on que 

os positivo uno do los dos suministros Pd1 o Pd2 , segán que 

sea e l suministro Pd1 o Pd2 el que está conectado al h ilo D 

del abonado. Cuando oste suministro os positivo, (esto es, en' 

las unidades de tiempo 1,... ..120 para e l suministro Pd1 y en 

las unidades de tiempo 121.....240 para e l suministro Pd2), 

pasará corriente desde ol mismo a travós de la  resistencia 

Rhp introducida sobro ol h ilo I) dol circu ito selector fin a l 

(e l  roo tu  i  oador que ostá en paralelo con la resisten­

cia Rh£ no os conductivo bajo estas condicionos) y desde a l l í
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al h ilo D dol abonado y a los rectificadores AROS, BROS, CRCS 

del circu ito do control común. Cuando las barreras asociadas 

con la  línea son las tres conductivas, lo que ocurro on una 

de Las 120 unidades de tiempo que caracterizan esta línea,se 

modiiioa e l potencial del h ilo D y en consecuencia e l del 

circu ito de r e j i l la  del tubo amplificador; produciendo enton­

ces e l tubo SVA3 la transmisión de un impulso a través del c ir ­

cuito regenerador que incluye un tubo SVA1 ,

Se observaré que, aunque e l h ilo  I! dol abonado puede 

estar ahora a un potencial de -16 V durante un periodo en que 

el suministro Pd4 está a -40 V, este suministro no puede in­

fluenciar e l potencial dol h ilo D debido a que e l rectificador

Ros en serie con la resistencia x% no os conductivo en estas 

condiciones.

Cuando se desea una línea única ocupada., está claro 

por lo anterior que no se transmitirá ningún impulso para esta 

línea durante la  unidad do tiempo en que Pd4 está a -16 V, 

pero que se enviará un impulso mientras Pd1 o Pd2 está a -16V$ 

cuando la línea está ocupada en una llamada local el impulso 

se enviará mientras Pdl está a -16 V y cuando la línea está 

ocupada por una llamada interurbana, e l impulso se envía cuando 

Pd2 está a -16 V. El impulso se rec ib irá  en o l registrador en 

la unidad de tiempo que siguo a aquélla en la que el impulso es 

transmitido por la barrera para la línea en cuestión, de acuerdo 

con la tabla de la f ig ,7 . Las conexiones del registrador están 

dispuestas de ta l modo que el tubo Vo2 es influenciado por un 

impulso en una unidad de tiempo determinada, entre las 100 po­

sibles unidades do tiempo, independientemente de los periodos
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1**•120, 12 1 ........240’ 241••••360, 361. , . . 480. . . ,on que puede

ocurrir dicha unidad de tiempo. Beta unidad de tiempo se deter­

mina en e l registrador exclusivamente por la combinación de 

las c ifras de las decenas y unidades del námero del abonado de­

seado, como se ha indicado anteriormente.

En consecuencia, s i  la línea está ocupada localmente, 

ol tubo Vo2 del registrador funciona bajo la acción de un im­

pulso producido por la línea deseada durante e l periodo 1 . . 120| 

s i la línea está en ocupación interurbana e l tubo accionará 

cuando recibe impulsos durante e l período 121....240. En ambos 

casos e l rogistrador, en respuesta al impulso recib ido, regene­

ra dicho impulso y lo envía a través del h ilo  C a l cirouito 

oomtfn do control de acuerdo con un mótodo descrito anterior­

mente, produciendo así la ionización de los tubos de cátodo 

fr ío  on e l circuito de control corada como se ha explicado? d i­

chos tubos están en realidad controlados per suministros que 

caracterizan las unidades do tiempo 1 . . . . 1 2 0  en una forma 

idóntica para cualquiera de los períodos sucesivos de 120 uni­

dades de tiempo. El tubo Vate está controlado por un r e c t i f ic a ­

dor Robja oonootado al suministro do impulsos Rd1 , do ta l modo 

que puede ionizarse en una oualquie ra de las 120 unidades de 

tiempo del primer período? cuando o l registrador responde a un 

impulso en cualquier unidad do tiempo del primor período 1 . . 120, 

se ioniza el tubo VabU, registrando a s í la oondioiÓn de ooupa- 

ción local de la línea deseada.

Si llega  un impulso en una cualquiera de las unidades 

do tiempo 121...240 se ioniza un tubo diferente (no se muestra) 

controlado por un rectificador conectado a l suministro Rd2 y re-
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értatra la oopdioiín j .  ooUpMi<Sn l nte„ rte.„a da la linea de­

seada. El funcionamiento del tubo VaS, excita ol reíd  de «nodo 

%  correspondiente.

Adomds de estos tubos, otro tubo en el raeistrador Via, 

SUS no eetd controlado por un rectificador, se iónica en la 

-lema forma que pera la llamada a una linea i lbre, a fln de

dar al resistrador una señal Indicado*.. del final do la  soleo- 
oión.

De acuerdo con las señales selectivas que han sido rec i­

bidas por los tubos de oátodo f r ío  en e l c ircu ito  oomdn de con­

tro l, este oirouitc señalará ahora a l registrador La linea de­

seada, exactamente de acuerdo oon e l mismo método que para una 

línoa lib ro . Como se ha supuesto que La línea en cuestión era 

una línea dnica, so excitan los relés 0a j  0a.

En oaso do que la linea dosoada sea una línea de centra­

l i t a  privada automática (C .P.A.) do un grupo que comprende líneas 

con ndmeros no consecutivos la resistonoia ifc se conecta a uno de 

los suministros Pcñj a Pd10; este suministro se llevará a un 

potencial do -16V en el poriodo correspondiente, de modo que so 

enviará un impulso on una de las 100 unidades de tiempo que ca­

racterizan esta línea durante o l período determinado por ol sumi­

nistro Pd quo ha sido conectado, oon ta l que la línea esté lib re .

este es el caso, el funcionamiento es exactamente igual al des­

crito para una línoa dnica libro; en efecto, cuando el registra­

dor respondo a un. impulso durante uno do los períodos que corres­

ponden a uno de los suministros Pd5....Pd10, produce en el regis­

trador la ionización do un tubo do cátodo fr ío  a fin  de indioar 

que la soleoción se aplio a exactamente como se aplicó el impulso
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reortido durante e l periodo que corresponde a l suministro 

m ,  Porque e l registrador respondo durante uno cualquiera 

de estos periodos a un impulso recibido „  _  ^  ^  ^

Po que cnractorizn una combinación do cifras de decenas y  

unidades, causando asi la ionización del tuto Via durante 

cualquiera de estos periodos, „ „  estando as i e l tu l,  centro- 

indo por ningdn suministro a travós de un rectificador. Ade-

"*■ ' 108 tUb°e a° <5at° d° f r f o M  0 ircu ito de control oomdn 

pueden funcionar exactamente en la  misma forma durante cual­

quier periodo que corresponde a los suministros Pa, debido 

a ,É , está» controlados por suministros que s ilo  caracterizan

una unidad de tiempo individual en un grupo de 120 unidades 
do tiempo.

la  indicación especifica do «olaso de línea" tal como

se ha dado para las lineas (ó .P .A .) no tiene influoneia sobre

el funcionamiento, todo, voz que la linea ha sido encontrada 
libre.

Llnoas (O.F.A.) de este tipo s i bien tienen su re­

sistencia conectada a uno de los suministros Pd5....pdi0, 

se conectan ojotamente de acuerdo oon el mótodb yo descrito 

para una linea Union, de modo que los impulsos proporcionados 

por,los suministros ooneotodos a travde de Ife se suprimen y 

en su lugar se suministran impulsos do uno de los suministres 

Pd1 o Pd2 a través del h ilo  D del abonado deseado.

En consecuencia, cuando una linea deseada do este tipo 

está ocupada, el funcionamiento es primeramente exactamente 

Igual que pora una Unen ánioa ocupada, como ya se ha des­

crito hasta ol momento en que se recito !a indicación de ola-
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se de línea.

Con referencia a aquellas líneas que no correspon­

den al «amero común de llamada del grupo, la indicación de 

clase de línea se da como para una linea única y en conse­

cuencia la llamada se trata del mismo modo que para una l í ­

nea única ocupada, aquella parte de la conexión que se ha 

compietado se libera y se envía tono de ocupación a l abonado 

que llama, restableciéndose a normal e l c ircu ito  común de 

control.

1300

1305

1310

Con referencia a las líneas que corresponden a l nú­

mero común de llamada del grupo, la indicación de clase de 

línea es una do las indicadas como "primera línea del primer 

grupo (C.P.A.) "primera línea del segundo grupo" (C .P.A.) 

e tc ., en otras palabras, se enviará un impulso en una de las 

unidades de tiempo 78, 84, 96, 102, 108 o 114 do acuerdo con 

e l número del grupo (C .P .A ,).

Cuando e l registrador recibe esta indicación de clase 

de línoa 03td dispuesto en ta l posición que tiene ahora que 

oazar a una de las otras líneas del grupo. Esto se hace en 

la  forma siguiontes

El funcionamiento del r e le  Si_ causa en e l  registrador, 

como antes, e l funcionamiento del r e ló  O ta  través del contac­

to de reposo orí, contacto de reposo os5, y contacto de trabajo 

sx^. El roló T se conecta ahora a l h ilo  A y/travós del contacto 

HB4 y contacto de trabajo fa^ en e l circuito se lector fin a l, 

causa el funcionamiento del reló GC en el circuito común de 

control. Se efectúa la operación de doble prueba y causa la 

excitación del r e lé  Dt seguida por la  dol re lé  Ga,
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funcionamiento delEl ftacTt>namien+~ contacto oté y dt3 causa la 

liberación do todos los rolás de clase do Ifnoa 0a . . . . 0h. 

El relé Or acciona y abro su contacto orí a fin  de liberar

el ro lé  Ot. El contacto de reposo oté cierra también el ciroui 

to de los tubos y re lés que caracterizan las clases de líneas.

So modifica ahora e l control do los impulsos rec ib i­

dos en las r e j i l la s  do los tubos Va2, Va3 y Va¿. La r e j i l la  

del tubo Va2 so conecta a tierra  a través dol contacto de 

trabajo oh2 y contacto do trabajo,or2. La r e j i l la  del tubo 

Va  ̂ se conecta a l suministro Pal a través del contacto de 

trabajo ot4 y contacto de trabajo si3 y la r e j i l l a  de Va4 se 

conecta a tierra  a través del contacto de reposo Eh  ̂ y con­

oto de trabajo or3. Así, no puede haber coincidencia de 

impulsos excepto durante los períodos de transmisión que co­

rresponden al suministro Pal que se reservan para las señales 

de clase de línea.

Como se puede ver en la tabla de la f i g . 5, e l impulso 

que caracteriza la primera línea del primer grupo (C.P.A.) 

acciona los re lés 0o, Qg. Excitándose e l relé,Ó », se excita 

e l r e lé  Ph a través del contacto de trabajo og1, contacto de 

trabajo ool y contacto de trabajo bu2 j se completa un circuito

de retención a través del contacto de trabajo ¿h2 7 contaeto 

de reposo lnr1. El funcionamiento del contacto ghj repone a 

normal e l tubo Via y e l re lé  Si. y causa la conexión de éste

a l tubo Vib. El re lé  Bu libera su armadura a l abrir e l con­

tacto ph4 .

Los controles sobre las r e j i l la s  de los tubos Va2...4 

se modifican de nuevo. El suminis tro P¿5 se conecta a Va2 a



1345

1350

1355

1360

1365n

1370

í S3553
través del contacto de trabajo og6, contacto de trabajo 

Eh3> contacto de reposo or2 y contacto de trabajo ch2.

Loa suministros Pa2 .....6  se conectan en paralelo a l tubo 

Va_3 a través de rectificadores, contacto de trabajo ph6. 

contacto de reposo sijj y contacto de trabajo ot4. El tubo 

7S.4 se conecta a tierra  a través del contacto de trabajo 

Ph5.

El registrador está ahora en condición de respon­

der a impulsos de identificación  de línea sólo durante las 

unidades de tiempo que corresponden a los períodos de emisión 

de los suministros Pa_2.,...6 y de responder a diohos impulsos 

sólo cuando ocurren durante los períodos de transmisión de 

los suministros PcPj,

La necesidad de dos diferenciaciones para los grupos 

(C.P.A») será ahora aparente. La transmisión de impulsos de 

identificación  de línea durante los diferentes períodos de 

emisión de suministros Pd5 , Fd6 en e l  momento de las operacio­

nes de primera prueba, no tiene sign ificación  y no se ha re­

gistrado. La transmisión de impulsos de clase de línea por 

medio de los suministros Pa, Pb, Po_ a través de uno de los 

20 hilos de clase de línea en e l conmutador oormln de control 

ha indicado e l grupo (C .P .A .) deseado. El reg istro  de estos 

impulsos se emplea para controlar otra selección en e l se lec ­

tor fina l para las líneas del grupo (C .P.A.) deseado, teniendo 

dichas líneas todos sus impulsos de identificación  en e l pe­

ríodo P<1 asignado al grupo (C .P .A »), Así, e l suministro Pd 

asignado a la r e j i l l a  (C .P.A,) forma e lc r i t e r io  para la 

selección de una línea (C .P.A.) lib re  que no sea la primera.
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Está claro que durante 3a operación de selección en e l grupo 

(C .P.A .) e l registrador no responde a los impulsos que pudie­

ran llegar desde las líneas únicas libres o desde líneas ocu­

padas, debido a que dichos impulsos llegan durante uno de los 

períodos que corresponden a las unidades de tiempo 361-480 

y 1- 240? sólo los impulsos procedentes de líneas libres del 

grupo (C .P.A.) deseado, que transmiten sus impulsos durante 

e l período en que los puede rec ib ir e l registrador, pueden ac­

tuar en este circu ito, lo  cual ocurre durante los períodos 

que corresponden a las unidades de tiempo 48I . . . 6OO para el 

primer grupo (C.P.A.) 601....720 para e l segundo grupo 

(C.P.A#), etc.

Cuando llega  un impulso revertido desde e l se lector 

fin a l sobre la r e j i l la  de Val durante e l período Pd̂ j, por 

ejemplo, un impulso es producido por Vol y devuelto a l c ir -  

ouito común de control para regís trar la identidad de la l í ­

nea seleccionada. El impulso producido causa también el^fun- 

oionamiento del tubo Vib y del re lé  Si.

Se verá que cuando ha sido excitada e l re lé  Ph y 

hane que libere un re lé  Si, se ha abierto e l circu ito del h ilo 

A en EÍi.8 y °t1 y que en consecuencia e l re lé Ge del oircuito 

de control o- ún del seloctor fin a l es liberado.

La liberación del relé Ge en e l oircuito de control 

oomún causa entonces la  liberación del re lé  GD o GE que a su 

vez libera e l electro ve rtica l VM de modo que la barra v e r t i­

cal que ha sido aotuada vuelve a normal.

El relé GB del e s p i t e  d<¿ control común puede enton­

ces volver a excitarse a través del contacto de reposo gc3 ,
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contacto do reposo gh1 , contacto do trabajo fa j, contacto do 

reposo HB3 y tierra . Se conecta batería a l tubo SVA3 a través 

del contacto do trabajo gb3, llevándose entonces de nuevo el 

oircuito a la  condioién en que se suministran impulsos para 

cada una de las líneas, al circu ito registrador a través de 

las barreras y los pasos de amplificación y regeneración.

En e l caso que se considera, el registrador responde­

rá al impulso enviado por e l circuito de control común en cual- 

quier unidad de tiempo en e l periodo correspondiente al grupo 

(C.P.A.) deseado, es decir, a los impulsos procedentes de 

cualquier línea lib re  que tonga eu resistencia Bg. conectada

a uno de los suministros Pd5* . . .correspondiente a l grupo de­

seado, pudiondo entonces dicho registrador enviar un impulso 

on e l período en que dicho suministro es positivo.

Guando e l registrador responde actúa exactamente 

como se ha descrito para una llamada a una línea única lib re , 

en el momento en que ta l línea envía un impulso para indicar 

su condición lib re , y las operaciones subsiguientes para com­

pletar la conexión de la llamada son exactamente las mismas 

que las ya descritas.

Deberá mencionarse que la indicación de clase de l í ­

nea para la línea de una r e j i l la  (C .P.A.) del tipo de que se 

trata, quo no soa la primera, será la  do una línea única, esto 

es, estará caracterizada por la unidad de tiempo N,* 6.

Puede íormarso un grupo (C .P.A,) pequeño que tenga l í ­

neas consecutivas, proveyera por nadie ie  conexiones de sa lto , 

una indicación de clase de línea para todas las líneas excepto 

la  Última, estando conectado o l h ilo  do clase de línea al h ilo

1425
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GOL 12# estas líneas enviarán entonces un impulso en la 

unidad de tiempo K.« 72 como una indioaoión de clase de l í ­

nea mientras que la última línea del grupo se conectará como 

una línea única, esto es, al hilo N,o i,

Lns resistencias de todas las líneas de esta clase de

grupo (C.P.A.) deben conectarse al suministro Pd4 como s i fue­
sen lincas únicas.

Cuando tiene que dirigirse una llamada a cualguier l í ­

nea libre de un grupo la llamada se completará exactamente como 

se ha indicado para una línea dnica libre, pues la indicación

de clase de línea no tiene influencia sobre el trayecto de ta l 
llamada.

Cuandp se llama a una línea ocupada del grupo, excepto 

la dltima, el indicador recibe la indicación de gue dicha línea 

está ocupada, exactamente oomo.se ha descrito anteriormente, des- 

puós de lo cual se señalará la indicación do olase de línea en 

la forma usual. Como esta señalización es del tipo gue indica 

un grupo (C.P.A*) pequeño, indicando así gue debe probarse la 

línea siguiente en el orden numárico, el registrador, al re ­

cibir esta señal, so dispone a sí mismo y el circuito común de 

oontrol en posición de selección, como se ha descrito para el 

tipo de grupo (C.P.A.) que comprende líneas que no son consecu­

tivas, con sin embargo esta diferencia, que el registrador está 

ahorajdispuesto en una posición gue le pemite responder a los 

impulsos gue corresponden a la línea gue tiene un número de lla ­

mada gue sigue al de la línea previamente seleccionada^ en con- 

seouencia esta línea siguiente se selecciona ahora de acuerdo 

oon la forma ya descrita para una línea Única. Si está libre,
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se capta on forma normal $ s i está ocupada, y si no es la ú lt i­

ma línea de un grupo, la operación de seleccionar la línea s i­

guiente se rep ite, continúandd este proceso hasta que se en­

cuentra una línea 2íibre a partir de le. última línea del grupo. 

Esta última línea está caracterizada por e l hecho de que su

indicación de clase de línea es la  de una línea única, de modo
única

que s i también está ocupada será trata,da oomo una líneq/ocupada.

A fin  de sim plificar e l cirou ito registrador, las 

líneas del grupo de este tipo (C .P.A.) deben tener números de 

llamada que sólo difieran en su o ifra  de las unidades, de modo 

que a fin  de seleccionar la línea siguiente, s i es necesario, srflc 

se requiere cambiar la naroación correspondiente a la c ifra  

de las unidades.

Se explicará ahora las operaciones detalladas que t ie ­

nen lugar en e l registr\ dor para esta clase da línea C.P.A.

Cuando se recibe la indicación que caracteriza la con­

dición de la línea seleccionada, se excita o l r e lé  Bu, así oomo 

e l r e lé  Si_ como se ha descrito anteriormente. El re lé  0t_ aocio- 

na, a s í como también los relés do prueba T,Dt_. La apertura de 

los contactos otó y dt3 libera los relés de clase de línea que 

estaban aocionados. Se excita el re lé  Or causando la liberación 

del r e lé  Ot»

Los contactos or2« or3 conectan a tie rra  las r e j i l la s  

do los tubos Va2, Va_4 y los contactos si3 conectan la  r e j i l la  

del tubo Va3 a l suministro Pal de modo que e l registrador, 

como antes, está en posición de rec ib ir una indicación de cla­

se do línea. Los suministros Pa2...»6 se desconectan en s i5 .

Los relés do clase do linea que se excitan cuando se
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trata da una línea (C»P.A,) del tipo en que las lineas son

consecutivas, son 0c¿_ Of; (véase la referencia a l número de 

la  segunda línea en la f i g » 5) .  El re lé  Ph_ se excita a través 

del oircuito siguientes contacto de trabajo o f5. contacto 

de trabajo oo1, contacto de trabajo bu2. Se completa entonces 

vin. eirouito de retención a través del contacto de trabajo 

Ph2 y contacto de reposo lm i.

En e l o aso presente, el re lé  3a se excita tanbién 

a través del contacto de trabajo oc$, contacto de trabajo 

o f6 y contacto de trabajo os3» El ro lé Lm está actuando y es­

tá en paralelo con el r e lé  Ta y sélo se excitará poco después 

4ue dicho re lé  la.

El re lé  %  hace que el d ispositivo que ha registrado 

la c ifra  de las unidados avanoe un paso. Por ejemplo, s i se 

emplea un conmutador registrador de un solo movimiento, de un 

tipo bien conocido que tenga 11 posiciones, e l funcionamien­

to del r e lé  Ia_ completará un eirou ito de avance para e l con­

mutador de almacenaje, habiendo avanzado dicho conmutador 

un paso en la forma bien conocida. La traducción del número 

registrado efectuada por medio de disposiciones de oonexiones

cruzadas bien conocidas, se modificará de esto modo y e l sumi­

nistro P^ previamente conectado al contacto de reposo ph6 se 

desconecta a fin  de ser remplazado por e l suministro adyaoai— 

te . La apertura del contacto pluj. ha liberado e l re lé  Bu y la  

apertura de los contactos bu2 y lmi, ha liberado el re lé  

Ph.

La apertura simultánea de los contactos o tl y ph8, ha 

liberado los re lés T, Dt_ en e l registrador y e l re lé  GC en e l
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circuito de control común, El relé GB en el circuito de con­

trol común so vuelve a excitar y aplica batería al oátodo 

del tubo SVA3« Se envían entonces impulsos revertivos en el 

registrador y on este, se conectan de nuevo respectivamente 

las re jilla s  de los tubos Va2, Va3, Va/)., al suministro Pĉ  

a través del contacto de trabajo ch2 , contacto de reposo or2 , 

contacto de reposo ph38 al suministro Pa_ a través del contac­

to de roposo ot_4 , contacto de reposo s i5 , contacto de reposo 

phé; al suministro a través del contacto de reposo ph5 . 

contacto de reposo or3» Cuando se reciba el impulso desde 3a 

línea siguiente, se efectúan en el registrador las mismas 

operaciones de antes, se probarán las líneas sucesivas del 

grupo C,P«A. en la forma antes indicada hasta la última, si es 

necesario, la cual da una indicación idéntic a a la de una 

línea única, o si la última línea está ocupada, el registra­

dor vuelve a normal y se libera la oonexién.

A fin de oomprender fácilmente la sucesión de las 

diferentes operaciones de seleooión y conexión, así como 

las posibilidades del sistema que forma el objeto del pre­

sente invento, se explicará ahora, con referencia a las figs.

8 — 1,2 el funcionamiento general de varios circuitos básicos»

A fin  de que sea más fácil entenderlo, se considerará 

solamente un tipo de suministro, es decir, los suministros P, 

suponiéndose que dichos suministros son capaces de excitar 

tubos temoiónicos y tubos de cátodo frío,

Las características que se han de transmitir al re­

gistrador son las siguientes?

a) Característica de posición en el arco del conmu—
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tador múltiple, estando dicha característica combinada con 

©1 número de la línea deseada.

b) Característica de condición; línea libre, línea 

ocupada localmente, línea en ocupación interurbana,

o) Característica de clase; línea normal, línea de 

abonado ausente o dado de baja, línea cuyo número cubra gru 

pos de línea de un abonado con varias líneas (C.P,A».),etc, 

La f ig ,8  muestra la disposición del dispas itivo de 

exploración del selector de línea, en el oaso de caza sobre 

100  líneas.
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El dispositivo de exploración del seleotor de linea 

d ifie re  del d ispositivo de exploración del selector de grupo 

descrito en la  solic itud  de patente registrada ■

on Francia ol 24 de Junio de 1949 por "Sistema 

de selección para oircuitos o equipos eléctricos" en que 

las tres posibles condiciones de las lineas exploradas no 

pueden ser definidas por un simple oambio del potencial en 

el hilo de prueba, sino que requieren la  utilización de impul­

sos característicos.

Para este f in  cada uno de los 100 puntos de entrada 

A, cuya conexión al punto do salida C se efectúa en la  misma 

forma que en el se leo tor do grupo, está conectado premanente- 

mento a través de la  resistencia Rg al suministro de impulsos 

Pd4» El punto A está también conectado a l h ilo  de prueba de 

la  línea correspondiente. Este h ilo  de prueba está multiplado 

en los arcos de los buscadores primeros y de los selectores 

de linea. Si la linea de que se trata está lib re , e l punto D 

está aislado y a l potencial aplicado a l punto A por e l con-
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junto de los sí minia tros del sistema de exploración. Si la 

línea en cuestión está ocupada, el punto D se conecta por el 

buscador o selector empleado en la llamada en cuestión, a 

un suministro de impulsos MI o Pd2 , a través de una resis­

tencia Kh£ en paralelo con un reotificador Rc^l El suminis­

tro Pdl se emplea en el oaso de una llamada urbana y el 

Pd2 en el de una llamada interurbana.

En el caso de una línea libre, el impulso correspon­

diente aparece en el punto C durante el tiempo del impulso 

Pd4j en el caso de una linea ocupada el impulso Pd4 es 

'•absorbido'' por el suministro Pdl (o Pd2) a través de la re­

sistencia Pb£ y el reotificador Rc£» (el suministro Pd4 está 

entonces a -16V, mientras que el suministro Pd1 o Pd.2 está 

a -40 V),

En el caso de una linea ocupada, el impulso correspon­

diente aparece en el punto C durante el tiempo del impulso 

Pdl ( o Pd_2), El rectificador Ros, se opone a la absorción 

del impulso por el suministro Pd4. La resistencia Rh£ es 

sustituida por la resistencia %  para permitir que los sumi­

nistros Pa, Pb, Pe, absorban el impulso Pdl (o Pd2) cuando 

estos impulsos producidos por estos tres suministros no 

coinciden.

Todas las líneas están representadas por impulsos 

salientes en el punto 0, pero estos impulsos están agrupados

en tiempo de acuerdo oon la condioión libre u ooupada de estas 

lineas.

Esto se muestra en el diagrama de la f ig .9  que indi- 

oa el potenoial aplicado al punto P bajo la suposición de
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exploración sobre 1 5 líneas,- las líneas 3 , 4 , 6, 10  están 

ocupadas en llamadas urbanas (período I ) las líneas 5 , 12  

están ocupadas en llamadas interurbanas (período II ) y las 

líneas 1 , 2 , 7 , 8, 9, 1 1 , 13> 14} 15  libres (pepfodo 

IV).

Los impulsos transmitidos por el dispositivo de explo­

ración llegan al comparador del registrador en el punto F< 

(fiff.10). Los impulsos de comparación son proporcionados 

por los tres suministros Ife, Pb, Pe que actúan Qn oomblna.  

oión a través de rectificadores Q b a j o  el efecto de

los miembros que registran las cifras de las decenas y unida­
des.

Cuando el Impulso entrante reincide con los impulsos 

proporcionados simultáneamente por loa suministros Fa, Pb,

Po ooneotados a la entrada del amplificador dal registrador,

(esto es, cuando el dispositivo de exploración está presente 

sobre la línea cuyo número ha sido registrado) este amplifica­

dor se dispara y gavia un impulso al transformador T. Este 

transmite este impulso al tubo de cátodo frío  Via, Vabu,

V~  y al indicador del circuito común de control a través 

del hilo 0. El tubo Via es disparado en todos los oasos y el 

relé Si se excita para controlar la operación subsiguiente 

que tiene que completar el registrador. Si el impulso recibi­

do en F' ocurre en la unidad de tiempo del impulso Pd4 

(línea libre ), los tubos Vabu y Vabül permanecen extinguidos, 

siendo absorbido el impulso por los suministros Pd1 y Pd2 

a través de los rectificadores Rgbu_ y Robu». porque estos 

rectificadores, se llevan entonces al potencial de -100 V por
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por los generadores Pd.1 y Pd.2. Si el impulso, reoibido en 

P' se produce en el tiempo del impulso Pdl o Pd2 (línea ocu­

pada) se dispara uno de los tubos Vabu o Vabu1, llevándose 

el electrodo auxiliar de este tubo al potencial de -5 0  V. 

por la aoción simultánea del impulso producido por el trans­

formador T y por el producido por el suministro Pdl o Pd2,

Los relés Bu y Bu*. por su excitación indican el estado de 

excitación de la línea deseada y hacen así posible que el 

registrador atienda la llamada en forma adecuada.

El impulso transmitido sobre el hilo C actóa en el 

circuito coirnín de control sobre el tubo de oátodo frío indica­

dor de la fig.4 . Se disparan un tubo VRA, un tubo VKB y un 

tubo VRC e indican qué línea está siendo exploradaj los 

relés A, B, C, asociados oon la misma, por su combinación 

excitan la barra vertical correspondiente a la línea desea­

da para preparar la posible conexión de dicha línea. El 

tubo Vd_ se rontiene disparado y bloquea el amplificador lle ­

vando el punto K ( f ig .8 ) al potencial de -40 V a fin  de de­

tener la exploración.

El ndmero de clases de líneas puede ascender a 20} 

obteniéndose los 20 impulsos característicos por la combina­

ción del impulso Pa6 con los cinco impulsos Pb_ y los cuatro 
*

impulsos Pe. Para este fin, el dispositivo de exploración 

del circuito comón de control se completa como se indica 

en la f ig . 1 1 .

El dispositivo de exploración tiene cuatro puntos de 

entrada L además de los 100 puntos de entrada AA' que se uti­

lizan para explorar las líneas. Estos 20 puntos adicionales
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L están conectados a los 20 puntos B a través de un re c t if i ­

cador de desaooplamiento DHCS y una resistencia CORj están 

controlados por el suministro de impulsos Pa6 conectado a 

través del rectificador ERCP. Los 20 puntos L están conecta­

dos por un distribuidor a contactos V que son cerrados por 

las barras verticales del conmutador múltiple. Cada uno de 

los 20 puntos L representa una clase de línea y conectando 

los 100 puntos L» de las 100 líneas exploradas a un punto 

determinado en estos puntos L, es posible asignar estas 

10 0  líneas a una de las 20 clases posibles.

El suminis tro Pa6 puede aplicarse a través de un 

contacto Y* al punto C del dispositivo de exploración mien­

tras que el potencial de bloqueo puede suprimirse por un con­

tacto Y. El contacto Y' corresponde al contacto gol de la 

fig»5*

Durante el período de exploración de líneas, todos 

los contactos V están abiertos así como también los contactos 

Y*, y los Únicos impulsos que llegan al punto C son suminis­

trados por los puntos AA* en las condiciones ya descritas.

Cuando se termina esta exploración e l indicador de 

la  f ig .4  está dispuesto y se actúa la  barra vertioa l del 

conmutador múltiple relacionada con la línea seleccionada.

El contacto V que corresponde a esta línea aplica el punto 

L a tierra. Además, se aotúan los contactos Y' y después Y.

La supresión del bloqueo peimite que el dispositivo explorador 

envíe de nuevo impulsos al registrador, pero la oonexión 

del punto C a l suminis tro Pa6 hace posible absorber todos 

los impulsos transmitidos fuera de las unidades de tiempo en
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que el .M inistro Paó conectad, al rsotifioador Hffip está 

transmitiendo un impuso (cuando el potencial de un sumi­

nistro Pa6 pasa de -40 V a -16V.) Asi, todos lo . impuros de 

exploración de l i » a ,  transmitidos durante el tiempo de los 

impulsos Pai a Fa  ̂ son absorbidos por el suministro pa« y ya 

no llegan al registrador. Por otro lado, el punto L aplicado 

a tierra por el contacto V, causa la transmisión de un im- 

pulso cuando hay coincidencia de tiempo mitre el impulso

Pa6 y  los impulsos Pb y p0 relatíimm . _-  ^ °  rej-ativos al punto L, es decir,
a la clase de línea en cuestión.

En el regiatrador, el dispositivo mo.ta.do sn la 

fig . 10  se completa oorao se nwestra en la fig . 1 2 .

El potenoial de comparación se aplica al punto C  

P «  un contacto Z que se oierra durante la eelecdón de l i ­

nea. En esta posición el potenoial de comparación está dado 

Por la  combinación de los impulsos Pa, Ph, Pe, Pd enviados 

por lo . miembros ds registro d s selección, oon los impulso. 

Pd2 a Pa6 . Pespuás ds la sel socióu se abre el contaetc Z, 

se cierra el contacto de la izquierda z . y el  potenoial de 

oomparadón se proporoiona por el suministro Pal solamente.

Unido a l tubo Via hay un indicador que, para 20 

oaracterfe ticas, comprende 5 tubos VH¡ y 4 tubos VIO que co­

rresponden a los tubos Vea........ h a. U  f ig . , .  ^  tabo8

»IB y VB están respectivamente controlados, de una parte,
por el suministro Pal v de «+-.« „a,,+

y  de otaa parte, por uno de los sumi­
nistros Pb1 a Pb¿, Poi a Pc4.

Durante la esploraoi«5n, los impulsos que llegan 

al registrador ss transmiten en el tiempo do los impulso.
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P~2 ........P~  y aotÚan ha¿° e l control da los impulsos que

pasan a través del rec tificad or Q, Los suministros Pa2 a 

Pa6 conectados en paralelo sobre e l rectificador 3 no tienen 

efecto especia l en este caso. Cuando se envía un impulso al 

transformador T, éste devuelve un impulso sobre el h ilo  C y 

también sobre los tubos Via,VIB, VIO, pero sélo acciona el 

tubo V¿a siendo e l impulso absorbido en los otros tubos por 

e l suministro Pal a l que están todos conectados»

Cuando dispara e l tubo Via aotda en particular sobre 

e l oontacto Z' quo conecta e l suministro Pal a l punto C. El 

circu ito connín de control, que también ha recibido e l impul­

so que lloga  sobre e l h ilo  Q, «reemplaza» los impulsos de 

exp lorad6n por los impulsos de clase que sólo ocurren en 

e l tiempo do los impulsos Bal, domo e l registrador sólo es 

ya sensible a los impulsos Bal, sólo los impulsos de clase 

serán transmitidos a l transformador T y actuará esta vós 

sobre e l tubo VXV o e l tubo VIO que estarán controlados 

por los suministros Pb_ y Pe que corresponden a los de la 

clase que so ha do indicar. Los tubos VIB y VIC exoitan 

los re lés  OIB y OID cuya combinación permite a l registrador 

determinar oomo ha de continuar el manojo de la  llamada,

Este invento corresponde a una solic itud  do Patente 

formulada en Francia e l 30 da Junio de -¡949 señalada oon el 

Mm, 574.729 y se acó ge, por lo tanco, a los beneficios que 

otorgan los convenios internacionales vigentes.

----------------------------- ------N O T A - ------------------- --------------

Los puntos do invención propia y nueva que se pre­

sentan para que sean objeto de esta Patento do Veinte años,
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son los siguientes:

1, En un sistema da selección para circuitos o equi­

pos eléctricos en o para una central do telecomunicación auto­

mática, disposiciones de circuito para seleccionar directa­

mente, por una sola curación, una salida predominada do 

entre un ndmero de salidas que comprenden varios grupos.

2. En un sistema do selección para circuitos o equi­

pos eléctricos en o para una central de telecomunicación auto­

mática, medios eléctricos estáticos para seleccionar directa­

mente, por una sola operación, una salida predeterminada en­

tre un ndmero do salidas quo comprenden varios grupos.

3. En un sistema de selección para circuitos o equi­

pos eléctricos en o para una central de telecomunicación auto­

mática, disposiciones de circuito para seleccionar directamen­

te y probar por una sola operación una salida predeterminada 

entre un ndmero do salidas que comprenden varios grupos.

4. En un sistoma do selección para circuitos o equipos 

eléctricos en o para una central do telecomunicación automáti­

ca, un circuito do conmutador selector dispuesto para aplicar 

sucesivamente a un circuito comdn do prueba una sorio de señales 

diferentes cada una de las cuales so refiere a una salida di­

ferente y que por identidad define la identidad y condición

do la salida con que dicha señal está asociada.

5» En un sistema de selección para circuitos o equipos 

eléctricos en o para una central do telecomunicación automáti­

ca, un circuito de conmutador selector que comprende medios 

para aplioar una característica de prueba diferente a un cir­

cuito comán de prueba para cada salida, identificando oada
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o ra ste * ,.t le *  fa s  aliga eoTOSpolldl<mt<ii ,  redloa 

o=»biar automáticamente la caraeter* tica áe prueba asoeia- 

ooa una salida, do una a otra do varias características 

diferentes asignada, individualmente a la salida, cuando 

cambia la oondiclín de la salida, por ejemplo de Ubre a ocu­

pada, identificando cada carácter* tioa asignada a una salida, 
la salida y su condición.

6. En un sistema do selección para circuitos o o qui­

pos eldctricos en o para una central de telecomunicación 

automática, un circuito do conmutador selector dispuesto para 

aplicar una serie de diferentes características de prueba a 

un circuito común de praeba, siempre iguales en número, n, 

a las salidas del conmutador y seleccionadas do entre un nú­

mero de diferentes caraotorfeticas do prueba cuyo número es 

m veces el número de salidas del conmutador.

7. En un sistema de selección para circuitos o ©quipos 

olóctrioos en o para una central de telecomunicación automáti­

ca, un circuito de conmutado* selector según el punto 5 o 6 

y en ol que cada caraotorfstioa do prueba ap-lioada a l circuito 

común de prueba identifica una salida y su condición da l i ­

bro u ocupada.

8. En un sistema de selección para circuitos o equi­

pos olóctrioos un circuito de conmutador selector según el 

punto 6 en el que oada salida tiene m carao te rls tic as de prue­

ba diferentes asignadas a la misma y medios para asociar tom- 

poralmonto con ella una do dichas m características, en e l que
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ol número total, mxn, do oaracteristic 

rontos constituyo m juegos diforontos
as do prueba difo- 

toniondo oada juogo
un factor común y no habiendo dos juogos que tongan ol mismo

á w' w-

factor común, on el que una caractorfstica do cada juego cons. 

tituyo las m características asignadas a cada salida y on ol

que varios juegos do características so utilizan cada uno, 

para caracterizar la identidad de una condición determinada, 

por ejemplo libre u ocupada, do las salidas, y varios juogos 

do características so utilizan para caracterizar la identi­

dad y una clase particular.de las salidas, por ejemplo, la pri­

mera línea de una C.P.A. determinada.

9« En un sistema de selección para circuitos o equi­

pos eléctricos un circuito do conmutador selector según el 

punto 8 y on ol que las caraotorfcs ticas en uno o más juegos de 

caraotorfeticas so utilizan cada una para caracterizar la iden­

tidad, condición y claso do las salidas, por ejemplo, la  iden­

tidad de una salida que está libro y que os 2a primora salida 

do una C#P.A. determinada.

10. En un sistema do solocción para circuitos o equipos 

eléctricos un circuito do conmutador selector según ol punto 

7 u 8 en ol que una salida está asociada normalmente aon una 

oaracterife tica que caracteriza su identidad y condición do l i ­

bro y on el quo so proveen medios para cambiar automáticamen­

te la oaractorfetica asociada con una salida cuando queda ocu­

pada a fin  do caractorizar su identidad y condición do ocupa­
da.

11. En un sistema do selección para circuitos o equipos



1820

1825

1830

1835

1840

i ¿,3553 68
2

.... i..
sj'sJ

eléctricos un circuito do conmutador selector segán ol punto 9

y  10 y on oi quo un cambio automático do la caraotorística 

asociada con una salida cuando lo salida queda ocupada, su­

primo automáticamente la indicación de clase de salida dada

previamonto.

12. En un sistema de selección para equipos o c ir­

cuitos eléctricos un circuito de conmutador selector segán 

cualquiera do los puntos 5 a 11 y en el que dichas caracte­

rísticas do prueba están constituidas por impulsos eléctricos 

en un ciclo de impulsos de tiempo que tiene por lo monos tan­

tas posiciones do tiempo como características do prueba hay 

que proveer.

13* En un sistema de selección para equipes o cir­

cuitos eléctricos un circuito de conmutador selector final 

del tipo de dos movimientos que comprende medios para accio­

nar medios do funcionamiento coordinados verticales (horizon­

tales) bajo el control do la parte respectiva de una designa­

ción deseada, para seleccionar una línea determinada, indios 

para comprobar el tipo de línea sel eccionada y nidios para 

accionar medios de funcionamiento coordinados horizontales 

(verticales) después que se ha hecho la comprobación da tipo

de línea para conectar ol enlace entrante a la línea selec­

cionada.

14» En un sistema de selección para equipos o circui­

tos eléctricos un circuito de conmutador selector final del 

tipo de dos movimientos segán el punto 13 que comprendo no dios



í ¿3553

1845

18 50

18 5 5

1860

1865

para oonectar los medios de comprobación de tipo de línea 

para finos do comprobación cuando la línea seleccionada es­

tá libro y cuando está ocupada.

15« En un sistema de selección para equipos o cir­

cuitos eléctricos un circuito de conmutador selector final 

del tipo de dos movimientos según el punto 14  que comprende 

medios para conectar los medios de comprobación de tipo de 

línea para fines de comprobación cuando la línea selecciona­

da está ocupada y medies para producir caza de C.P.Á. en el 

cirouito selector cuando se encuentra que una línea ocupa­

da e» una línea de C.P.A.

16. Un sistema de selección para circuitos o equipos 

eléctricos en una central de telecomunicación automática 

que comprende medios de selección final que tienen acceso a 

vanos grupos de líneas, equipo de control para dichos medios 

de selección final, medios para aplicar características de 

prueba de C.P.A. desde medios de selección final a un núme­

ro de líneas situadas en cualesquiera posiciones deseadas 

entre las líneas cuyas pes iciones pueden s er parcial o to­

talmente no consecutivas y que comprende radios para probar 

diohas líneas de C.P.A. sucesivamente hasta que se encuentra 

una línea libre.

17» Oh sistema de selección para circuitos o equi­

pos eléctricos en una central de telecomunicación automátioa 

que comprende radios de selección final que tienen acceso a 

varios grupos do líneas, equipo do control para dichos radios
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de selección final y medios para aplicar potenciales de 

prueba a las líneas que pertenecen a una C.P.A. que son

característicos de la identidad do la  línea y de su carác­
ter de C.P.A.

18. Un sistema de solocoión para circuitos o equi­

pos eléctricos en una central do telecomunicación automáti­

ca que comprende medios de selección final que tienen acceso 

a varios grupos de líneas, equipo de control para dichos me­

dios de selección final, medios para aplicar una prueba a 

una línea para determinar si está libro u ocupada, medios 

para aplicar otra prueba a una línea, si se encuentra ocupa­

da, sobre el mismo canal sobre el que se probó su condición 

de libre u ocupada y medios para producir caza do C.P.A, en el 

circuito selector cuando se encuentra, como resultado de la

segunda prueba, que una línea encontrada ocupada os una linea 

de C.P.A.

19. Dn sistema de selecoión para cirouitos o equipos 

oláotrioos en una central do teleoomunioaeión automática que 

comprende medios do selección final qUe tienen acceso a varios
O *  w y v w

* oyuij» ae control para dichos medios

lección final, medios para aplicar 0araotai.llltioM  

do C.P.A. a un cimero de linea, aituadaa entre varioa grupea 

de lineas accesibles desde dichos medios de selección final, 

y medios para causar la casa sobre dichas líneas cuando una 

cualquiera do varias de dichas lineas se suLocoiona primero.

20. Un sistema do selección para circuitos o c i p o s
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eléctricos en una contral de telecomunicación automática 

que comprendo modios do selección final que tienen acceso 

a varios grupos de líneas, equipo do control para dichos 

medios de selección final, medios para aplicar característi­

cas de prueba de C.P.A. a un número de líneas consecutivas 

situadas en cualquier posición que se deBee entre dichos 

varios grupos do líneas sin restricción, medios para res­

ponder a las características de prueba.de C.P.A. de una l í ­

nea C.P.A. ocupada que no sea la última y nedios para modifi­

car el control ejercido por el equipo de control despuós que 

una línea C.P.A. se encuentra ocupada de modo que el equipo 

de oontrol selecciona y prueba la línea siguiente de la 

C.P.A.

21. Un sistema de selección para oircuitos o equipos 

eléctricos en una central de telecomunicación automática según 

el punto 17 y en el que dicha característica de prueba ca­

racteriza la identidad de la línea correspondiente y la identi­

dad de la C.P.A. a que pertenece.

22. Un sistema de selección para circuitos o equipes 

eléctricos en una central de telecomunicación automática se­

gún el punto 21 y en el que cada una de dichas característi­

cas de prueba caracteriza también la condición de libre de ^  

línea correspondiente.

23. Un sistema de selección para circuitos o equipos 

eléctricos en una central de telecomunicación automática 

según el punto 20 que comprende de dios para marcar el equipo
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de control do selección de acuerdo con la designación regis­

trada de una linea deseada, y medios para cambiar la marca­

ción de los medios de control de selección de los de identifi­

cación de la línea ocupada que so acaba de probar, sea cual 

fuero, a los de identificación de la línea siguiente en las 

salidas del conmutador.

24. Un sistema de selección para circuitos o equipos 

elóctricos en una central de telecomunicación automática que 

comprende selectores finales multi-conmutadores del tipo de 

dos movimientos, que tienen acceso a varios grupos de líneas, 

registradores de control, medios para aplicar características 

de prueba de C.P.A. aun número de líneas desde un selector f i ­

nal conmutador múltiplo del tipo de dos movimientos las cuales 

están situadas en cualesquiera posiciones que se deseen sin 

restricción do giupo entre las líneas y pueden ser paroial o 

totalmente no consecutivas, o todas consecutivas, y que com­

prendo medios para probar dichas líneas C.P.A. sucesivamente, 

hasta que se encuentra una salida libre.

25» Un sistema de selección para circuitos o equipos 

elóctricos en una central de telecomunicación automática 

según el punto 24 ©n la que los registradores de control com­

prenden medios para nnroar medios de control de selección de 

acuerdo con la designación registrada de un abonado que se 

desea y que comprende medios para aplicar características de 

prueba a líneas do C.P.A. ocupadas y medios en los registra­

dores de control para responder a características de prueba
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de C.P.A. y en respuesta a las mismas oambiar la marca­

ción de los medios de control de selección, de identifi­

cación do Is línea ocupada que so acaba do probar, sea 

cual sea, a I03 do identificación do la línea siguiente 

on las salidas dol eonrautador.

pos eléctricos on una central do telecomunicación automáti­

ca según el punto 2 5  que comprende medios para aplioar 

la misma característica do prueba a todas las líneas conse­

cutivas de una C.P.A. menos la última, con lo que tendrán 

lugar las mismas operaciones en el registrador bajo el 

control de cualquier línea C.P.A» ocupada, y la  caza de 

C.P.A. puodo ocurrir y arrancar dosdo cualquier línea on 

la C.P.A. quo no soa la última.

27* Un sistoma do selección para oircuitos o oqui­

pos eléctricos on una central do telecomunicación automáti­

ca según el punto 24 on la que hay medios asociados con 

un conmutador selector final para aplicar características 

individuales do prueba a línoas C.P.A. libros durante la 

caza de C.P.A., oada una do las cuales identifica ol grupo 

C.P.A. a quo portonoeo.

28. Un sistema do selección para circuitos o equi­

pos eléctricos on una central do telecomunicación a utomáti- 

oa según ol punto 24 en que se asocian indios oon un con­

mutador solootor final para aplioar características individua­

les do prueba a línea C.P.A. libres durante la oaza de
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C.P.A,, cada una do las oualos idon tifica  la  línoa y ol grupo 

C.P.A. a quo portonoco.

29. Un sistoma do solooción para Circuitos o o quipos 

olóotrioos on una central do tolocomunioaoión automática según 

ol punto 28 quo comprondo medios para soloocionar una línoa de­

seada bajo ol control do un registrador do control, medios ga­

ra primero aplicar una pruoba do condición do una línoa deseada, 

modio para on segundo lugar conoctar un equipo receptor de se­

ñal a una línoa seleccionada para recibir y registrar infor­

mación referente a grupos do C.P.A., si lo hay, a quo pertene­

ce la línea, medios accionablos, si la línoa seleccionada es 

una línea C.P.A. y ostá ocupada, para causar pruoba do C.P.A. 

dontro del grupo cuya identidad so ha registrado, medios para 

registrar la identidad do una línea C.P.A» libre seleccionada, 

y medios bajo ol control de dichos medios do registro do 

identidad do línea para situar un conmutador individual de un 

oonmutador múltiple del tipo de dos movimientos, en dicha l í ­

noa.

30. Un sistema de solocción para oircuitos o equipos 

eléctricos on una central do telecomunicación automática se­

gún ol punto 29 que comprondo no dios para asignar (m x  n ♦ o) 

suministros diferentes de características do pruoba a un con­

mutador seloctor final que tiene acceso a n_ líneas, ostando 

dichas características de pruoba divididas primeramente en 

dos grupos principales, (¡3. x n) y o_, teniendo la caracterís­

tica do prueba dontro do cada grupo principal, un factor 

oomún al grupo y siendo diferente ol factor oomún para cada 

grupo principal, estando ol primor grupo principal (m̂ x n) subdi—
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vididp on m grupos de n características cada uno, teniendo las 

características de prueba dentro de cada uno do tales grupos, 

un factor común al subgrupo y no habiendo dos subgrupos con el 

mismo factor común, medios para asignar m características do 

prueba, uno de cada subgrupo, a cada línea, medios para aso­

ciar una cualquiera de sus características do prueba asignadas 

con cada línea para fines de control do selección^! y medios 

para asociar una cualquiera o más líneas con características 

de prueba de dicho segundo grupo principal para señalar infor­

mación do C.P.A.

31. Un sistema do selección para circuitos o equipos 

elóctricos on una oentral de telecomunicación automática se­

gún el punto 29 ó 30 on la que dichos nao di os de control de 

selección y dichos medios do registro do información de C.P.A» 

están on el registrador do control, y dichos medios do registro 

de identidad están asociados con los selectores finales, y 

dichos registradores de control comprenden medios para señalar 

la identidad de una línoa seleccionada, a los medios de registro 

do identidad.

32. Un sistema de selección para circuitos o equipos 

olóctricos on una contral de telecomunicación automática se­

gún ol punto 27 o 28 on la que dichas características do prueba 

son impulsos elóctricos en posiciones de tiempo diferentes on 

un ciclo de posiciones de tiompo.

33. Un sistema do selección para circuitos o equipos 

elóctricos en una central de telecomunicación automática se—

i
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gdn e l punto 31 o 32 on la que los factores comunes de los 

diforontes sub—grupos caracterizan respectivamente la  condi­

ción de lib re  do una línea tínica, la condición do ocupada 

do una línea, la  condición de lib ro  de una línea y  la  identi­

dad de una. C.P.A. a la que pertenece la línea.

34» Un sistema do selección para circuitos o equipos 

eléctricos on una central do telecomunicación automática segtín 

el punto 33 y que comprendo medios por los cuales la caracte­

rística do condición do libro asociada con una línea so cam­

bia automáticamente a la  característica do ocupada cuando la 

línea quoda ocupada.

35» Un sistema do selección para circuitos o equipos 

eléctricos on una central do tolocomunicación automática so- 

gtín ol punto 34 on la que cada característica do línea do to­

dos los sub—grupos también identifica la línea individual,

36. Un sistema de selección para circuitos o equipos 

eléctricos en una central do tolocomunicación automática se— 

gtín los puntos 30, 31» 32, 33» 34» o 35 y que comprendo modics 

para aplicar sucesivamente dos pruebas a una línea desdo un 

solector final, la primera prueba para dotominar quo os la 

línoa doseada y s i ostá libro u ocupada, y la segunda para do— 

teim inar la claso do 1?. línoa seleccionada.

37* Un sistema do soloccién para circuitos o o qui­

pos olÓctriaos on una central de toloocamícaciÓn automática se­

gún ol punto 36 y que comprendo medios do control accionablos 

cuando dichos primeros medios do prueba han dotorminado quo
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una línoa soloocionada está ocupada y cuando dichos segundos 

medios do prueba han determinado que la línea seleccionada es 

una línoa de C.P.A., y torcoros medios do prueba bajo d. 

control do dichos medios do control para aplicar una prueba 

a otras líneas de la C.P.A. de acuerdo con el factor oomán 

del sub-grupo do características do pruoba a sociado con dicha 

C*P.A. , utilizándose dicha característica de prueba do sub-grupc 

paro controlar la solaceión do uno línea deseada, en cuyo caso 

no so utiliza el factor oomán, y para controlar la caza de 

C.P.A. en cuyo oaso;so utiliza el factor oomán,

38, Un 3istomo de selección para circuitos o oqiipos 

olóctrioos en una oontral de tolocomunicación automática 

que comprendo dispositivos selectores finaloB asociados con 

oquipo de control, que comprendo medios para aplicar caracte­

rísticas de prueba de grupo para grupos do líneas salientes 

ontro las líneas accesibles desde los dispositivos selectores 

finales, y modios por los cuales so pueden aplicar caracte­

rísticas do prueba individuales a una o má3 líneas en un 

grupo on sustitución do la característica de prueba de gru­

po do modo que so puedo seleccionar una línea determinada en 

un grupo.

39» Sistema de solección para circuitos o o quipos 

olóctrioos.
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Tal y como se &a descrito on la memoria que antecede, 

roprosentado on los dibujos que so acompañan y a los fines 

especificados.

Esta Memoria consta do 78 hojas escritas por una so­
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