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INVENCIOR ;

por "UN APARATO ELECTROMECANICO DX FUNCIONAMIEKTO AUTOMATICO PARA
LA RUDUSCIOY DI LAS LUZACIOVS Y SUBLUXACIONES VERTEBRALES", a
favor de Don Miguel ILlongueras Torras, de nacionelidad espafiola,

residente en Barcelona, calle Espronceda, neé 106.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién se refiere & un apereto electro-
mecédnico de funcionemiento sutomdtico, para la reduccidbn de las
luxeciones y subluxaciones vertebrales.

En el tratamiento de las luxaciones y subluxeciones ver-
tebrales se hen realizsdo recientemente estudios teébricos que ac-
tuslmente constituyen la técnice moderns en las universidades
de ciertos pafses, que dan luger & una nueva orientacién respec-
t0 a los medios de reduccidn de dichas enormalidades.

Estos medios de la técnica se refieren al sometimiento
del cuerpo del paciente a unos movimientos rotativos, en la
direceién que reclame la inclinacidén de la desviacidn, y en po-
sicién vertical o algo inclinada, menteniende sujeto el cuerpo
e la altura de los brazos y en contacto con la vértebra afecta-
da, por medio de un dispositive reductor, heste lograr en ls ro=-

tacién un estado propicio de la columna vertebral, adecusdo pars
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poder, nmediante un impulso‘relativamenfe répido, suspender momen-
téneamente el cuerpo en alto y colocar la vértebra desplazeds ©
inicialmente desplazeda en su posicién normal.

Este medio curativo tiéne que estar precedido de un dete-
nido estudio radioscédpico, en el que se ha de definir claramente
la posicién y punto preciso de la luxacién asf{ como el sentido
del desvio.

Con estos datos basta pars lograr, mediante los efectos
mecédnicos indicedos, la reduccidén que se desea.

No obstente, en la préctice no se ha llegado més que
rudimentsrismente & conseguir algin resultasdo, debido & la caren-
cia de una miquina especislmente apropiada pera que, una vez
preparads con los detos obtenidos en el exémen radioscﬁpico,
ells misma de une manera sutomdtice y precisa, realice tofalmente
le operecidn.

Le méquina en cuestién objeto de la presente petente de
invencién, resuelve el problema & setisfacecién, puesto que per-
mite colocar el cuerpoc del paciente sobre un soporte o resgpaldo
vertical, inclineble a voluntad, con la precisién que se desee.
Iguslmente se logra que, preparsdo el cuerpo segin se he indica-—
do, tengas éete un movimiento de rotecién cénicosobre los piés,

para preperar la columns vertebrel, siendo la rotecién en el

' gentido que demande 1a desviacién de la vértebra.

Tan pronto el cuerpo sdquiere cierte inercia de rotacidn,
se produce un movimiento de retroceso propicio, que da lugar a
un movimiento répido ascensionel gsincrénico, de suspensién del
cuerpo y de impulsién a cargo de un dispositivo especial en con-
tacto con la véritebra afectada, dsndo por resultado:. que la Treac-

cién por gravedad y verticalided del cuerpo, obre ayudeando & la

presién del dispositivo reductor sobre la vértebra desvhada,
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alinedndola en su posicién normal. ’

Bgte sigbema evita posibles errores de aprecia-
cién en el encajemiento de las vartebras y de violencias
0 presioneg indebidas de otros slgtemag. Bl presente sis-
tema electro mecénico, estd calculado para que sea couple-
tamente ilnofensivo, cuando la columna vertebral no sufra
alteracion anét&mica alguna. Solamente obra, redmciéndola,
cuando existe desplazaniento, sea pequefio o grande, de una
vértebra, o ses, nicasente corrige lo que estéd indebidamen-
te alineado.’

La operacidén es sin repeticidn, o sea, que no se
vuelve a insistir otra vez en 1la rotacidn e impulso vertical
de suspensidn. BL trabajo de la miquina, es realizado de
acuerdo con la preparacidn y estudio radiosc6pico, y para
repetir la accidn es necesario empezar otra vez con el nue-
vo estudio requerido de acuerdo con el regultado. Tal como
esté concebida la né quina y siguiéndose en élla la nueva
téenica de reduccidn de luxaciones vertebrales, el impulso
conector antes indicado, debe conducir forzosamente a la
reduceicdn que se degea.

La madquina es aplicable a las subluxaciones, o
sea, pequeiios e imperceptivles defectos iniclados, que solo
son manifestados por la alteracidn Tuncional de las zonas
y Srganos que alimentan los nervios que pasan por la vér-
tebra inicialmente defectuosa, asi bues, se hace muy con-
veniente para multitud de enfermedades nerviosas, altera-
clones funcionales y otras, que tienen su principal fuente
de origen en las mayores o menores compresiones que’expefi—

mentan los nervios en su arranque de la médula espinal.

La méquine que se describe, consta de tres partes
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gue tilenen su funcionamiento relaciéﬁado mecéinicamente

¥y que estén reunidas en une nisoa bancada o bastidor.

La parte central es%id concretada a las transgnisiones,
que desde el eje de un electro-motor y mediante engra-
najes adecuados, couunica el moviniento a la parte su-
perior o de suspensidn oscilanite o rotatoria, que de

vor si, representa wa digpogitivo especlial para la fun-
cidn de sugpengion del cuerpo y de impulsidn reductora
en la zona enferma. La tercera parte estd dedicada al
apoyo del cuerpo sobre un respaldo frontal al aparato,
cuyo bastidor puede ser corregido en altura y en incli-
nacidn, sin que estos movimientos afecten al de trans-
nisidn de la wéquina, pudiendo por &llo obrar sobre este
respaldo en el moaento gue convenga. Este respaldo lleva
una placa para apoyo de los pies.

El eparato obédece @ la teoria fundamental gque
consiste en que al oscilar el cuerpo en rotacidn, (en el
sentido que demande la desviacidn), se producen pegquefios
despegues alternos de los Angulos de las vértebras en sus
planos de adhesidn flexible; en plena rotacidn se produce
un ligero movimiento, inclinante hacis atris de la parte
superior del cuerpo, para preparar el uejor apalancamien—~
to de la vértebra en el womento nas propicio para su eu-
nlazamiento normal. d.tonces, sicupre simulﬁéneamente, se
produce un répido noviinlento ascensional sincrénico del
cuerpo para que la fuerza sea vigorosa (peso) y normal
(verticalidad) con el de impulgo reductor en contacto con

”
la vertebhra que, al condengar sn eghe punto todos log mo-

vinientos preparatorios y coadyuvantes, realiza la reduceidn,

El movimiento rotativo eg lmprescindible bara la
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reduccidn de la mayoria de las desviaciones de las vér-
tebrasg dorsales; sin embargo, en bastantes casos, si la
degviacidn es ligersa, puede prescindirse de dicho movi-
mientc rotatorio.

Para las desviaclones vertebrales cervicales,
en luger de sujetar el cuerpo por los brazos, cowmo re-
quieren las degviaciones dorsales y lumbares, se sujeta
por medio de un disposgitivo especial debajo de la cara
y alrededor de la parte delantera del cuello y el dis-~
positivo reductor obra igualumente en contacto con la
vértebra cervical afectada. Los movimientos mecénicos
automaticos empleados para la reduccidn de las'desvia~
clones cervicales, son los nmigmos reseflados anteriormen-
te, excepto el funcionamiento del movimiento rotativo,
que solamente y en determinados casos, el criterio cli-
nico del facultativo juszgaré su empleo.

Pare facilitar la,explicacién, se acompeaiia a la
presente memorie descriptiva, unas lédninas de dibujos, en
los que se ha representado un caso de ejecueién que se cita
solamente a t{tulo de ejemnplo.

tn los dibujos:

La Ifigura 1, muestra en viste lateral alzada,
los mecanismos y transmigiones alojados en la parte infe-
rior del aparato.

La figura 2, indica, en vista frontal, los me-
canismos, segln el plano II de la figura 1, del mecanigmo
tensor automdtico para el acclonamiento de los dispositivos
de suspensidn.

La figura 3, es la vista del uecanismo tensor

automdtico citado, sezfn Ja 1fnea IITde la figura 2.
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La figura 4 indica, en vista frontal, los meca-

. . ’ . -,
nismos correspondientes al freante de la maquina, segun la

3 : 3 : <
1{nea IV de la fizura 1, suponiendo retirados la cubricion

.del cuerpo inferioxr de la méquina y el dispositivo de sus-

tentacidén del cuerpo del paciente.

Ta figura 5, representa la vista por la pamtg
superior de los mecanlsmos de la parte central de la mé-
quina, segin la linea V de la figura 1.

Le figura 6, indica 1a_vista de la parte ente-
rior de la mfquina por el plano VI de la figura 1, la
cual esté constitulda por un respaldo de sostén del cuer-
po del paciente en disppsicidn levadiza e inclinable.

La figure 7, manifiesta en vista lateral, el
respaldo de la ndquina, ses@n la linea VII de la figura 4.

Ta figura 8, indica la disposicidn del disposi-
tivo tensor automdtico para el acelonamiento del impulsor
corrector de luxacidn, segﬁn la 1fnea VIII de la figura 1.

La fisura 9, nuestra en seccidén diametral, el
dispositivo de plato de accionamiento del conjunto supe-
rior del aparato para log fines de sugpensgion y presidn
del corrector.

La figura 10, representz la vista lateral del

”

xcentrico acoplado al plato indicado en la figura C.

Le figura 11, indica la vista lateral en alzado
de la parte superlor del apurato, © séa, del dispositivo
de oscilacidn rotatoria.

Te Tigura 12, es un detalle segln la seccidn
XIL, de la figura 1.

La Tigura 13, nuestra en planta, el digpositivo
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de suspensién rotatoria, segﬁn el plano XIII de la figurall.

Ta figura 14 indica el weferido disnositivo, se-
agln la linea XIV de la figura 1l.

La figura 15, representa la vista lateral alzada
del conjunto del aparato.

Congiste el aparato antes indicado, en un conjune
to mecénico compuesto por una parte inferior o cuerpo, que
es el soporie general de los mecanisiaog, una parte frontal,
que girve para sostén del paciente vy una parte superiox,
que sirve para suspensidn del cuerpo y oscilacidn rotato-
ria del mismo.

La parte inferior o cuerpo principal del. aparato,
es un bastidor o armazdn r{gido, dentro de la cusl se halla
un mecanigmo motor -l-, dotado de un reductor -2- y de una
trensiaisidn por engranajes -=5-, que girve para Ltransmitir
la rotacidn a un husillo -4-, cuya direccidn es preferente-
mente segﬁn la 1fnea anterior-posterior del cuerpo o arnazdn.

Del movimiento del notor parilcipan dos poieas, una
anterior y otra posterior, que pueden recibir el movimiento,
ya sea por intermedio del eje —5-, del husillc ~4-, ya di-
rectamente de los engranajes dé transmisidn desde el reduc-
tor 2.

Lgtas dos poleas son ilas-6-, situada en la parte
pogterior, a la cual se acopla el necanismo dispuesto en
la zona superior, o sea, todo el conjunto de la parte su-
perior del aparato, sezin se describirin mas adelante. La
otra polea es la -7-, que uediante su correa -8-, relaciona-
da con' el rodillo tensor -9-, montado en brazos «10-, arti-
culados a una palanca -1l- (Fig. 1), que sobresale por la

parte superior o gufas -12- del cuerpo, transmite la Tota—
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cibn intermitentemente a una polea -13—, calada en un eje
-1l4~, en donde va un volante -16- (Fig. 1), cuyo volante
lleva en gu frente, unécoPlamiento excéntrico N expansi-
vo, formado por el brazo -1l6-, articulado éste a la cabe-
za =17-, de un véstago telescpico =18-, cuyo tubo exte-
rior -~l19~ juega libre en un eje =-20-, dispuesto en una
horquilla -21- fija a la bancada.

B la figura 8, se indica el detalle del dispo-
gitivo bLensoxr automético, presentando en vigta lateral,
las pilezas integrantes del uisnmo, éstas son: polea =13-,
correa trangmisora -8-, polea tensora -9-, brazos oscilan-~
tes ~10- para suspensidn de la misna, palanca -ll- para
movimiento de los brazos -10-, y resorte antagonista -22-
(Fig. 1)

La relacidn de la parte superior con el conjuﬁ-
to mec&nico, adeuds de la transmisidn que envia la poléa
-6~, se realiza tambidln por medio de la placa wévil =25-
(Fig. 11), a Lz cuasl se halle articulada, por su perte in-
ferior, la cabeza ndvil 17, y en su parte superior, apoya
la contera del elemento dé impulso corrector que obra con-
tra la vértebra desviada, cuyo digpositivo estd indicado en
-24= (Fig. 11 y 10) y se halla en 1la parte superior del apa-
rato, participando de los movimientos de dicha parte.

Otras transmisiones se verifican entre los meca-
nismos descritos y los de la parte superior, tal eg la que
proporeiona el husillo ~4=, sobre la rueda helicoidal -25-,
dotada de un eje vertical -26- que presenta el juego de pi-
fiones clnicos =-27= y =28- en los que el eje del pifidn recep-
tor -28- sale al exterior y acciona wa aguja -29- indicado-

rgdel sentido de rotacidn gobre un disco de maniobra -30-
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(Fig. 5). EL pifidn -27-, transaisor, o sea el acoplado al
eje =R6~, lleva su eje hasta 15 parte superior, para unirlo
en el centro de un disco de maniobra -3l- que sirve para el
movimiento de la parte superior del aparato. Este disco -~3l-
se halla represeantado en lag figs. 1%, 3% y en 8% y 9%, en
detalle.

@l referido disco =31l- es un plato, preferentemen-
te un nlcleo macizo -32-, alrededor del cual hay una canal
circular =93-, interrumpida por un entrante excéntrico -34-
que comunica con la referida canal. El fondo de este entran-
te se halla perforado y atravesado por wi vigtago ~35-, cuyo
exbremno se halla doblado en escuadra -36-, a fin de propor-
cionar una espigé gula que recorra el borde de una guarni-
cidén excéntrica o en leva -37-, de trazado irregular siné-
trico, fig. 9%.

Lete disco queda situasdo entre las guias -12- del
armazdn general, y estas gufas tienen inclinacidn respecto
del plano del migmo, en ramps ascendente hacla el frente
del aparato. ‘

E1 cuerpo de la bancada o armazdén, soporte de los
mecanigmos descritos, tlene en su frente, un dispositivo de
respaldo para el cuerpo del pacientc, al gque mediante dicho
dispositivo se le pueden dar distintas inclinaciones y al-
turas.

Consiste el mencionado dispositivo respaldo, en
un apoyo general sostenido sobra guias, conteniendo un res-
paldo doble =38~ (Pig. 8 y 7), cuyas barras -39- de sostén
giran alrededor de un eje -40-, llevando las mencionadasg
barras -39-, wedios para ser inclinadas mas o menos, merded

a los sectores cremallera —4l- accionados por pliiones -42-
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que se maniovran desde el exterlor del aparato. IL mando
de estog piliones es un powmo o manubrio =43- gue se halla
fijo al éxtramo del eje ~44~ de los citados piliones ~42-
fig. 8%.- Adends del respa;do ~38-, lleva el bagtidor-reg-
paldo, el eghribo -45-, que puede deslizarse a lo largo de

lag barras de gosgtén =39-, nmediante un montaje tiglescdpico

‘dispuesto en ~46~, provisto a su vez de cremalleras longi-

tudinales -47~, movidas & voluatad por lospifiones -4G-,
que toman movimiento de wr conjunto transnisor -49-50-,
mandado por el volante ~5l- situado cercano al mando =43-
anteg indicado, para wejor cowodidad de la uaniobra, figs.

-
ﬂzg:, IoF :jr 6@. /

~y

La imaovilizacidn del respaldo -38- ea sus dis-
tintas inclinadiones, se realiza por wn fiador de trinque-
te o wila -B2-, que impide el rebtroceso de la rueda denta-
da =55~ montada en el eje de pifiones —44-, figs. 2 y 6.

an la parte lateral de log brancales o barras
-39-, exigte una graduscidi ~H4- en gentido de la lonzitud
de éllos, pars poder resular las alturas del estribo —45-
7 adenis un sector graduado>~55—, para lag diversas incli-
ngeciones del conjunto.

Sobre el armazldn general que se viens describien-—
do, se halla aontado el cuerpo o parte supprior del apsaraio,
la cusl estf destinada exclusivamente para la aceidn de los
mecanisuos del migno conbra la poarie enferaa del cuerpo, a
cuyo Iin dicha parte superior proporeciona la suspensidon
rotatoria g oscilunte del cuerpo del paclenie y contridbuye

. P . .. - .
& la impulgién reductora de ia luxacidn a gurar.

]

ool iy £y made oy [T T I TN L r s =4 £
Lsta parte superior se indica en lus figuras 112,

1a8 38 v 148 tando Tovaad
2 1 y ~=%, egtando formada por wia base =56~ congti-
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¢ 1laclinadas, gque

'4
tuilda pow dog deslizaderas

4 ’ . 4 .
marchan sobre las zulas -18- del armazon general, pudien-

- . , " /o
do avanzer y retroceder el coajunto sobre ¢llasg, en direc-

Id

cidon de delante a atrés, por tracecion del ecanisuo y vice-
versa, poxr recuperacién nedlante un resorte posterior -57-.

Esﬁa base =56~ y todo el conjunto que susgtenta,
responde & la inclinacidén de las deslizaderas -12.-

Sobre la citada bage -56-, y & counvenlente sepa-
ve une plataforms peralela -58-~, en la cual
se han practicado alveolos para log discos gilratorios -59-,
cuyog discos van provistos de respectivos mufiones exbéntri-
cos =-60-6l-, encajcdos en una biela coufin ~G&~, cuya blela,
de suficiente amplitud, es el vexrdadexro sopoxte del cuerpo
del dispositivo superior gue se describe.

En la plataforse paralela superior -b8-, que
foraa cuerpo con la -56~, c¢e halla w: bagliidor -63-, sos-
tenido por un brazo parcialuente giratorio -64- y suscep-

s s # v
tible de elevacion, por egbar articulzdo en loz soporites

rer

~65— gue lleva la blela -82- cuyo brazo =64~ oscilante
poxr la presgencia de log soportes cilrculares -05-, el an-
terior de los cualss soporiz al bastlidor -63- y el posie-
rior se prolonza exn un brazo gule -6Y- dobvado de rodillo
-68-~, gue puede werchar por le doble gula circuiar -69-
fijade en la citadu pluotaforma superior -55-.

il bastlidor =03=-, lleva gug Cos laberales con
cremallerac, para que por &llas pueda trasladarse un aar-
co horizontal -7C-, que $iene organizacidn articulada y
gjustable para peraitir la adapbtacidn sobre los hombros,
al cuerpo, para fijar los brzzos del paciente, en cuyo

narco exigten dos brazos articulados =71, ‘para cuando
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se trata de lwriaciones cervicales, fig. 10% y 11%,

&l propilc bagiidor =33~ lleva unos pequeiios
apoyos o regpaldos -7i- gusceptivles de adclantarse o
retroceder & voluntad, mediante los mandos fornados por
los pifioneg =73- y crzualleras =T4-.

La plataforma o basge -56- lleva en su reverso,
(hacia el araazbn inferior de los uecanisaos), un parale-
18gramo cléstico ~5~-, £ig. 129! terminado en un brazo =77-,
el cuyo extremo se halla un plvote ~78- que ha de entrar
en el disco -31-, sesln se detalla en el Tunclonaniento.

I'd .o 3
paralelogran aailco eg un eleuento recuperador de

[¢]
E
O
(3]
[

st

£

posicidn del conjunto.

in este reverso de la bage =56~ se hellan tam-
bién los fijedores laterales -79- y 80-, uno en cada lzdo,
sclicitados por respectivos resortes, lo alsmo gue sucede
también con log brazos del paraleldgramo articulado. Betos
resortes, en general, se designan en -8l-.

i1 aparato estd provisio de indicadores gue faci-

.
P

‘0 e s o 7 ok e
il la waniobra y su preparscion, slendo estos mecanicos

14+
o eléctricos, tales comad un Alsco nercador de las vuelbtas
de rotacidn del cuerpo, 1& luz piloto para indicar’el gen-
tido de la direccidn de rotacidn, un termbéuetro wecdnico
dispuesto para aplicerse conbra la zona de la luxacidn,
y cuelguier otro accesorio de los empleados en mecéanica
o en elestricidad que couplete las indicaciones y Tacilite
el trabajo.

La figﬁra 132 nuestra el aparabo en vista late-

N . ’ ’ . .
ral, indicéndose en &l, un paciente paras ser sowetido a

<L

e

tratamiento de luxacidn dorsal.

El elemento reductor de luxacidn, estd represen—
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tado en =02- y figura 10% y detaelle, gue conslste en una

cabeza'impulsora unide & un véastago, sostenido todo éllo
por la czbecera de la bviela -62- y cuya parte inferior
-24~, dueda sobre el disco -23-, fijuras 1% y 132, sesln
indica la parté ~24- final de dicho véstago. La cabeza
citade lleva una brida con zula de direceibn para su
avance y retroceso, cuya gula va enchufada en el inte-
rior del véstazo -64- (detalle).

Lo transmisidn del moviniento a los discos
giratoriog =59~ se realiza por intermedio de log piiio-
nes cdnicos =83-84- dispuestos en sus respectivos ejes
85- y =-86-, y que engranan con las coronag =B87- y =58~
caladag sobre el eje longitudinal -C9- intermedlo enire
lag dos plataformas, cuyo c¢je sale hacia la parte poste-
rior en donde termina en una polea -H0-~ gue es receptora
del uoviniento que le envia lu 6-, nediante la correa -91-.

Harginalnente & esgta corre&a, exlgte un tensor =Yi-
gue se acciona & mamo desde el exterior, parando auﬁométi—
camente el movimlento en el momento de la elevacidn del
cuerpo.

21 mando del tensor para el juego de rotzcidn,
consiste en un juego de palancas articuladag -93- y =04-,
sobre cuyo eje de articulacidén -95- obra la biela -96- ex-
céntrica en el disco -97-, cuyo eje =98~ termina en un bo-
tén exterior =99~-. Hste disco —97-, accionado a voluntad
desde el exterior, lleva un entallade ~100- pars que, al
ser accionédo, guedes sujetado por medio de una palanca -101-
¥y acclonar y fljar el tensor que obra sobre lag poleas -6-

y =90-, guedando dispuesto el movimiento rotetivo. Lz palan-

ca -101- tiene un cuerpo prolongado hasta agouar por lag
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gufas -l2~ del cuerpo superior en un sistena de palanca -108-

Cuando se inicia el moviniento deslizante del
cuerpo superior del aparato, es oprimida la cabeza -102~
de la palanca gue mueve & la -10l-, que en su desplazamien-
to deja de sujetar el digco =D6~, que por medio de wn Lue-
lle -104~ acoplado a -élla, y otro -105- acoplado al disco
-97~, vuelve a su priuwitiva posgicidn, dejando de funcidnar
el tensor ~-92-, parando por coansigulente la accidn sobre
las poleas -6~ y -90-, y cesando automfticamente el movi—
niento rotativo.

bl funcionawdento es cowo sigue:

Suponiendo el aparaio en conjunto con sus partes
acopladas, seg(n se deduce de la descripcién, se aispone
el pacienie de pié en el apoyo-45-, se eleva la pieza -70-
7 e hace descender para detener a los brazos del mismo,
cruzados y sujetados por la pieza -70-, quedando con los
brazos en esta posicidn, por la expansidn frontal de dicha
pieza.

Se gradla en altura e inclinacidn el respaldo
y apoyo, nodificando tawbién la posicidén de los pequetios
respaldos =72, para gque ¢l cusrpo resulie en vogicidn in-
clinada y perfectamente descansado en los respaldos.

La altura del cuerpo y su inclinacidn depende-
rdn como es natural, del examen radioldgico de la luxacidn,
a fin de que la parte enferma resulte enfrente y &apoyada
contra la cabeza de impulsidn =85-.

Zi esta disposicldn, el aporato tendrd sus dig—
intas partes en coznexidiy mecdnica J a esgte fin la parte
superior sc¢ hallard con las transuisiones ~6—- y =00~y las

. 7 . )
de relacion entre el pivote =78~ y la canal circular =33

—
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del disco de maniobra -3l- dentro de lz cual aguel per-
manece slenpre, salvo en deterpinados lnstantes en gue se
gloja en el hueco excéntrico -34- de la misma. La cabeza
-82- estard en conbacto pernanente con la vértebra gue se
5. tiene gue cbrregir.

1 #retauwiento puede realizarss por rotacidn N
elevacidn del cuerpo del vaclente, o prescindiendo de es-
ta rotacidn, & cuyo fin exishc el Lens sor 92—, con juezo de
palancas que obra sobre la correa =6-91l-. La rotacidn sien-

‘e

10. pre oscilante de cintura para arrivsz, pox tener los ples

Py

gpoyadog en el estribo.
Suponiendo gue se wa a hacer el trataniento con

’ . 4 . . 4
roteclon y elevacion, ftiene gue ser nontado este tensor,

Ll .
que serd quitado awtomdticamente en el moaento en que se
. . 4 . ,
15. vaya & producir la lapulsion conbra La vexrteb

Se pone en iarcha al motor y sucederd , que como
- ” .
el tensor -9- esta inactivo, solaomente entrard en rotacidn
. LY - 4 3 - A
el juego =6-91-, que hara girar a log dlscos =59~ que por

(3]

~ 4 . . . 4 S
su wulion excentrico regpectivo obligaréa a la viela -62- a

20. tounar el uovimiento alternativo glratorio que conunica a
todo el soporke de suspensidn de ls sarte sunerior.

P
=
o

Cuando egle moviudento se inicia, el pivote -7V0-~

’ » "t - X3
que cobu en la ranura clrcular =30~ llega a entrar en el

. ’” . - . B . A W 4
nueco excentrico =34« 7 por ¢r gn arrastrado nscia stras

. . ¥ .
25. haclendo entrar en tenslidn los resorbes de recuperacidn

propios del parelellgramo ¥5=6—.
.- . QRPN | o N . 2 s P
ando el moviiiento de rotacidn oscilante del
cuerpo del paciente proporcions cieria inercia, que gene-
ralmente es lograds enltre la sesunda 7 tercera vuelta, el
» - * .
30. pivote ~78-, que esté en ¢l excénirico =34~ al poner en

1d
ey [ ey TN Py o - PN [
tensidn a todo el necinigno del Qafalelégrauo antes indgi-
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cado obliga al conjunto superlior & deslizarse sobre lag
sufas 12 hacia atrfs. 4L novimlento de traslacidn hacia
atras‘da luger & que resulte opriwido el exbtremo del vas-
tago ~1ll- que zale & travis de dichas gufas y accionéndose
en consecuencia el ftensor -9~ conlenza automdticauente el
giro del eje -l4~ y volante -15- con lo que la cabeza -17-,
unida en articulzcidn al plato -23- 7 que la sompaild en
todo su desplazamlento hacia atris, se eleva uerced al
montaje telescdpico de la misma y a la excentricidad del
nando -1?—, cuya elevaciln se transmite al plato -Z3- y
en congecuencia a la contera -24- podante del véstago
porta-cabeza Lupulsor rsductor -52-, que se alarga ade-
cuadanente por aedio de su brida y sula sobre el véstago
=-64~, ¥ que en ningﬁn momento perdid contacto coa el cuer-
po del paclente.

La elevacidn del platc -23-, trase consigo la
elevacidn del montante =63- debido al Juego articulado de
base del .iisno, y por &1lo el cucrpo del paclente sos-
enido por el galiculte -0~ eg Ltaubiin elevado en el DL
pio mounento en qus actla la cabeza -G, que do el iupulso
reductor combtra La Vértebra, cuyo impulso se realiza pues,
estando el cuerpo suspendido 7 con 1a columna vertebrel
preparada propilclamente a causa de la rotacidn inicizda.

Despuss 2el impulso reductor, recuperz si posi-
cidn el paralelégrano eldesbico ~75-75~, debido a la con-
tinuidad del curso del giro del excéntrico -34—, cuando
éste llegue @ su vosicion nus vetrasada, aciism la'leva ~54 -
de contorno para retirar el Fiador -35- que le retenis al
pivote #8-, quedando Libre ¥y recuperando el parsleldsramo

3 03 4
Sl poglcion de rTeposo.
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Podo el cuerpo superior guedaria detenldo en

C’}

egta poslicidn, si ac hubicse el resorte recuperador si-

tuado en su parbe posterior, gue viene & ayudar a la

tendencia natural del cuerpo del paclente, gue se in-

-

clinaré hacia ddelunte, o sea, a la pogtura prlditiva
al iniciarse ¢l oovindento. Se deduce que todo el cuerpo

’ N £ : e L
superior avanzara gobre las gulas @ su nrimitiva posiclon.

L movimierto dc suspensidn del cuerpo, se rea-

liza pues, ea plena rotacldy, cireunstancia precisa para

-

kL 4 “ da [4 4 N Ral .
gue el trataniento de resultado tecnlcamentve perfecto.

Br aparato deseriltio comprende Llos iecanismnos

[l

. . . L4
necesgrios para un fwilcionamlento Sotalumente automatico,
Ty » e 1! S e - >
gin ewbargo se heace congiar c¢owo legitimo, gue es posi-

ble prescindir de gliounocog de egtos mecanisgaos, para sii-

ey

K3

plificar sa organizacidn Aecah*uu, encomeiniando entonces
sug funclones al menejo manual poxr ¢l proplo operador,

que & veceg prefiere su intervencidn fergonal en los mo-
mentos gque juzga ags fundauentaleg del travzjo. Por egta
razén el aparato, realizando la misua funcién,,puede ger
de organizacidn umes eleuental, con parte autoudtica y par
te a wano o botalmenve mancjado a mano, dentro del princi-
pLo bésico de lz roﬁacién, sugnensidn y accidn de impulso

contra la vériebra, para cuyo nétodo ha sido concebido

expresanente.
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Hecha 1ls descripcidn del presente invento, se declara
como nuevas y de propia invencidn, les sijulentes voulvindicacio-
nes: |

l.- Un aparato electro umecdnico de funcionamiento auto-
mtico para la reduccién de las luxaciones y subluxacloncs ver-
tebrales, caracterizado por comprendsy wl cuslpo soporte inde-
rior, dotzdo de medios oléesricos y mashiicos le acclonamisato
general; un cuerpo superior provistc de medios de relacidn mecd~
nica cox el conjunto del cuerpyo iuferior y de medlios para su
moviamiento de rotacidn y para la suspensién del paciente, en
combinacidn con medios elevadores de parte de este cuerpo supe-
rior por wccidn de slenentos dispuestos en el cuerpo inferior
que proeporcionan el moviniento de impulso reductor a una cabeza
ie empuje que apoya coutra la vériebra daflada, y cuya luxacidn
reduce en el mcmento de iniciarse la suspensidn del paciente,
con o0 sin rotacidn previa de su cusrpo.

2.~ Ta aparato segdn la enterior relvindicacibn, ou sl

que el cuerpo o parte sogorte lrlerior s ua grazzban 0 castl-
1late de cuslgulew Jovda iisnosiclfn, en cuyo interior se
hallae un riotor eldctrico com rsiuctor de velocldad y tronsmi-
sién que cnvie su movirdento a necanismos ulspuesios en la zona
alta del armazén, cicndo estos mecanismos distrivuidos en tres
brdenes, el anterior encargedc de la elevacide del cuerpo, ©
perte superior, de lz cual se derive el impulso correcicr de

- . . - 'y Zz
luxacibn; el intermedio, pira el deslizaniento hacia atras
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del cucrpo o parte superior de donde se deriva el movimiento
del mecanismo anterior; el posterior, encargado de proporclonar
ls rotacibn al soporte; existiendo en dste y en el anterior,
dispositivos tensores de accién automdtica pera actuar en las
fases oportunas del funcionauiento. |

3.- Un aparato segin las reivindicaclomss 1 y 2, &u el
que el mecenismo anteriowr 1r’icald ea 1a reivindicacién 2, com-
prende una polea que recibe el movimiento de la transmisidn
del motor, un tensor de funcionamiento sutomdtico mandado por
1s traslacidn del cuerpo superior, un eje O 4rbol receptor del
movimiento y une polea volante con una biela inclinada acoplada
a4 sa frendte 2o poaiclidn excégtfioa Lae asaiobra al dispositivo
elevador del cuerpo superior.

4.- Un aparato segin las reivindicaciones 1 y 3, en el
gue el digpositivo sluvaiow oonlaldo oo o biclo A Lon . wk U,
consiste en una cabeu: sriiculeda al extremo de la biela y al
fondo de un plasc o &isco gue pertenece al cuerpo superior del
gpareto, sienlo la citada cabeza el extremo de un vastago des-
1igante en une vaina osciler’s Zija &l ermzzén o castillete
inferior.

5.- Un apereto segin las reivindicaciones 1 a4, en el
que el tensor segin la reivindicecién 3, consta de polea tenso-
re oscilrute wotre brouce sc0laltn Gas =0 men G ios por un

fotazo 0 esplga que ~roibe el empuje oportuno del cuerpoO supe-
rior.

6.~ Un aperato segin las reivindicaciones 1Ly 2, en el

gus 2l orden intermedio ce uecanlsmos cnlIsa 13 aaz traasmisibn

<

P
3

T
L 3 ke

vertical gue acciona & u disco ds meauiobra para mover ul o

i A

L. - S, - e
(XSRS ) I PRGN ¥ I T T A YR 1

o Juego de

-

engranajes para que la rotacién se refleje al exterior en un
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disco 0 aguja indicadora del seatido de ls rotacidbn del cuerpo
superior.

Te= Ui gpereto soein las reivindicaclones 1y 6, sn el
guae ol disco de maniobra es un plato dotado de una ranura con-
céntrica, en la que se ha-lla un entrante excéntrico abiarto
Bacia la ranura, cuyo entrante tiene su fondo perforadc por una
esplga a escusdra mandads por un trazado excéntrico.

8.- Un aparsto segin las reivindicaclonss 1 7y 2, sa
21 e el oedaa postsrior de mecanismog  iudicados, corglste en
una polea que rvecibe el movimieuto de la transmisidn del motor
y se halla conectada por corres a pura nolza dszl cuslpo sade-
“ior, existiendo en esta correa wun dispositivo teasor de lé
misme, aubondiico y mmaual, para luterrumplr su trerorisida
7 oen coasssioacia la covacibdn asl caerpo supsrior.

9.~ Un aparsto segin las reivindicaciones 1 y 8, en el

we el dispositivo tensor corsts de un slgstemsz de paluncas
1Y P

combinadas con ua plato de acclomamiento suedntrico movido

desde el exterior por un pomo O mando.

10.- Un epcroto sein les reivindicaciones 1 & S, en
el que el castillete o ermazén infericr termins por su parte
superior en ures gulas para deslizamiento d-1 cuerpo superior,
cuyzs gulas se hallen inclirades haci: atris en pendieante des-
cendente, en cuyas guias asoman los extr roe Ce los véstegos
¢el tensor del dispositive de elevaclli y del Tensor del dispo-
sitive de rotacibn del mencionwdc cuerpo superiox.

11.- Un apersto segln leg rcivin&icacionas 1 a 10, en
el que el cuerpo superior del misno estd foruado por wass des-
lizaderas o base pars merchar por las gafze del castlllete o
eruanér, cutoni0 sobre esta base el juego de rotacidn consti-

tufdo por dos discos unidos por una biela, sobre cuya biela
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estd montado todo el conmjunto superior ean forma tal gque puede

oscilar y elevarse sobre dichia base, en cuyo conjunto sc ency
tra el zostda 3el paciente, que al efecto queda rodeado por
unos brazos con uns meseta caja levadize en articulacidn, que
inmovillize &l paciente los brazos en posicidén de cruzados, cuya
neseta es corregible en altura sobre las sulas laterales.

12.- Un aperato segin las reivindicaciones 1 a 11, en
el que la parte inferlor ds la base del cuerpo superior 1leva
un dispositivo eldstico de traceidn y disparo, formado por un
paraleldgrauo articuledo glfetico nercel & resortes dispuestos
en sus vértices opuestos o de otra Lforma, cuyo paralellzramo
se prolongs er uwil VEEs minado en un pivote gque sirve
como medio de relacidn mecdnico con el conjunto del cusrpo
inferior por acoplamiento el orden intermedio del Zlgpositivo
necdnico reivindicado en lsa reivindicacidn 2.

13.- Un apersto segin las reivipdicaciones 1 a 11, en
el que la meseta de fijacibn de loa brazos del paclente es
ajustable en el cuerpo del wismo, para realizar dicha ipmovili-
zacidn quedanco nergicelmente on zate mesets unos juegos
erticulados abiertos adecuados pera el tratamiento de vértebras
cervicales.

14.- Un aparetc segde 1is reivii.icaciones 1 & 12, ea
el gue el conjunto del cuerpod superior es corregide en altura
por desplagzamiento dobie varras sramallera, accionfndose por
pifiones movidos & uauo, soi coro tambidn es zdelantado ©
retrasado el mooyo de la espalda meliante wando similar en
sentido traasvarsal al anterior.

15.- Un sparato segin las reivindicaciones 1 a 13, en
61 que eu el extremo snterior de la biela indicada’en la reivin-

dicecidn 11, se halle le cabeza do impulsiébn de reduccidn de
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la luxacién wnida & wn viéstago que pass hacla la parte inferior
y Be apoya sobre el disco o plato relvindicado en la reivindica-
eidn 4, rzlaciorado con wedios guladlorey tnlescdpicos dispuestos
en la parte superior.

16.~ Un apareto segdn las reivindlcascionses 1 a 14, en
el gque el franbs del cuerpo inferior, armazén o castillete,
prasenta un soporte respaldo genersl del paclente, con placa
para'apoyo de los piés, cuyo respaldo es susceptible de correc-
cidn en altura poer medio de werlou por vifién y cremallera y
sdemds susceptibles de corregirse en inclinacién, por estar

suspendido en articulacién sobre un eje superior y ser mundsdo

pov sashores Lonbados acclonados por pitiones.

17.- Un aparato segin las reivindicaciones 1 a 15, en el
que los mandos manuales, las luces teatlgo 7 los iadicadores
de movimieﬁﬁo, termondtricos y otros gus 3@ comslieren conve-
nientes quedan todos de un solo lado del castillete.

18.- Un aparato electro mecénico de funcionamiento

gutomdtico para la reduccidn de las luxaciones y subluxaciones
vertebrales.

Segin se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva, que consta de veintidds pédginas, foliadas y escri-
tas a mdguina por une sola cara, acompsfiadas de cihco hojas
de dibujos.

Madrid, a 19 de Junio de 1950.-

MIGUBL ILONGUERAS TORRAS.
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JAIME ISERN MIRALLEE
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