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MEMORTIA DESCRIPTIVA .
DE UNA PATENTE DE INVENCION POR 20 ANOS,

a nombre de: : »
Dr. Ing. WALTER REINERS, sibdito aleméh, , o
residente en Waldniel/Niederrhein, Lit— :
telforst 1 (Alemenia), por "BOBINADORA :
MECANICA, ESPECIALMENTE CANILLERA MECA~ R

NICA", '

Ei invento se refiere a una bobinadora mecdnica, especialmad;;!
te a una canillera mecénica con up mecanismo de embragﬁqude maﬁio- ‘
bra autométicaménte el puesto de bobinado despﬁgs de alcanzarse én b

el ovillo el didmetro prescrito o la longitud normal de la canilla

5 hasta el restableCLmlento del estado de gervicioc. '

| Se conocen ya verias formas de ejecucién de bobinadoras mecd-
nicas en las que en 193 diversos puntos opuestos de bobinado inde-/ :
pendientes entre si, después de alcanzarse el espesor requeridd o] ';5
la longitud del ovillo, se desarrollan autométicamente‘las siguian-,\
10 tes operaciones, como el recambio o cogida del ovillo ete. La menio-:

bra de estos procesos tiene lugar muchas veces mediante un mecanis-

mo de embrague subordinado al puesto de bobinado y el cual, después"

-
-

RN de terminado el arrollamiento, comienza a funcionar ¥ con 1a’prose—k?
cucién del bobinado da por cumplido su cometido.

15 Todo mecenismo de embrague presenta en las diversas bpbinadpf{é

ras mecdnicas conocidas varios discos curvados o exeéntricos o si- .
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milares, los cuales, al completarse el bobinado u ovillo embrag&m@
y maniobran el accionamiento del husillo de la bobina, los disposi-

tivos para recambiar el ov1llo o para cortar y fijar el hilo,'el.

20 sgoporte del guiahilos ete. en una sucesién determinada y regular.

-

Estos discos curvados o similares en una de las canilleras mecdni-

’

cas conocidas se disponen contiguos gobre un eje de acclonamlento

de marcha continua, con el cual se acéplan automdticamente al al- -

- canzarse la longitud de la canllla y permanecen unidos mecénlcamanr

25 te hasta‘vqlver a poner erd msrcha el puesto de bobinado. Este accio-

namiento de embrague trabaja de modo perfecto, pero exige'un ajuste
exacto de los diversos discos de maniobra o similares, para que,laé
diversas operaciones se concuerden entre sf{ o se sucedan en el dr-

den debido. Por el mlsmo motivo las curves de maniobra de los indl-;

30 cados discos o similares se deben'también trabajar esmeradamente.

Por esto los indicados mecenismos de embrague requieren expensas
relativamente grandes en su fabricacién y para el acopiamiento de
las diversas piezas.

Para conseguir dlsminuir los gastos se ha intentado ye hacer

35 més sencillos los dlspositrvos de embrague de las bobinsdoras mscé-,

‘nicas, Para este objeto segin una propuesta conocida se reunen en

_una canillera mecdnica los dispositivos de embrague de dlversos

puestos de bobinado independientes entre sf en cierto modo en un

mecanismo Unico de embrague, el cual se encuentra en movimiento

40 constante y al completarse uns canille actda siempre sobre los dls—

positivos del correqundiente puesto de bobinado destinados al cam-
bio de las bobinas ete. Pero para producir los movimientos de ma-—
niobra y embrague que se han de realizar segin un érden q-reglaﬁde—

- terminada, se requieren también en este mecanismo de embrague va—

45 rias curvas de meniobra. Estas accionan cada:una un ejefoscilante

Ll

o bisls extendida a lo largo de la gerie de puestos de bobinado,

le cual sirve a su Vez para accionar las palances de embrague ¥y
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bielas dispﬁestas frente 8 ios diversos puestos de bdbinad§. é
esto cpando el indicado mecaniémo de ﬁaniobra 0 embrague es coéﬁh
en su totalidad a varios puestés de bobinado, los diversos drganos
del mecanismo, & saber las indicadas palancas.dé,embiague yAbielas;‘
actian ceads vez'solo en el puesto de,bobinado al gue estén subordi-
nadas. Pero como este mecanismo de embrague necesita por lo menos
dos curvas'de menicbra que deben fabricarse y ajustarse con todo
esmero pues en ellaé estriba el desarrollo correctb vy regular de

las diversas maniobras u operaciones y ademds requiere varios ejes

pesados y un gran nimero de palancas; con este mecanismo de ewbra—

gue en movimiénto durante el bobinado tampoco puede lograrse una
;educcidn impbrténte del coste de una éanillera'mecénica.'El resul- -
tado” perseguido aparece tanto menos cuanto ménor es elvnﬁmero de
puestos de bobinado de uma cénillera mecdnica., Ademds el consumo
de fuerza de cads mecanimmo de embrague en constante movimiento re-
sulta relativemente grande a causa de su comstruccién pesada.f

En contraposlcién a esto el invento se propone construir tan
sencillo como sea posible el dispositlvo de embrague de una bobina-
dora mecénica vy especlalmente de una canillera mecénlga, gracias al
empleo de materiales o plezas fdciles de canstruir ¥y con pequsﬁo
coste y ademds capaces de acoplarse sin gran consumo de tiempo, con
objeto\de lograr, frente & las méquinas conocidgslljunto con otras.

ventsjas un notablé abaratamiento.

Este problema ge resuelve en la boblnadora mecéhlca y espe—

. cislmente en la canillera mecénica'seg&n el invento por el hecho
de que el mecanismo de embrague presenta un cuerpo de meniobra m6— ;
}vil en vaivén y que se detiene en el bobinado, cuerpo que durante

- su marcha de ida iniciada al alcanzarse el didmetro prescrlto en

el ovillo o la longltud en la canilla, acopla o maniobras une serie
de operaciones que eomienza al completarse el bobinado y que. ter—

mina con el nuevo boblnado. ‘ , | ‘ T .

Un mecenismo de embrague fundado en este prlncipio es extra—




80 ordinariamente sencillo y seguxo en el servicio, pues todas las
operacionés se acoplan por un cuerpo UYnico de maniobra, que para
este objeto solo tiene que realizar un movimiento de vaivén.

Como cuerno de maniobra se emplea oreferentenente una regla
provista de sxcéntricos, topes o similares, pues &sta puede fabri-

85 cecarse con gran facilidad y sin gran coste.

¥n la regla o similar de maniobra se dlspoue adexds sezuin el
invento un tringuetie de embrague inactivo durante el bobinado y el
cual al completarse esic hobinado se deja libre autométicam@nté de
su posicién de dloqueo y acopla a la regla o similar con un Srgano

90 de accionamiento que se halla en constante wmovimiento. Adends se
preve una palanca de bloqueo o similar apoyada fija 7 e durante
el bobinado sirve de apoyc ~l trinquete de embrague, palanca (1€
as libera automdticamente al completarse sl bobinado y al final del
movimiento de ida de la regleta © gimilar desacopla del Srgano de

95 accionamiento al tringuete que se apoya contra ella. La misma pa-
larca o similar de blogueo s& unc convenientemente por medio de un
mecanigmo de paluanca mantenldo bajo la accidn de un muelle de retro-
ceso similar, con un tope, el cual, al terminarse el bobinado, se
influencia por éste O POT el guiahilos o por un mecanismo medidor

100 que determina la longitud del hilo que hay que bobinar.

Ldeuds en la bobinadora mecénica sec¥n el invento se dispo-
nen en la regla o mimilar de maniobra dos excéntricos y en el de-
serbrazue del accionamiento del husillo dos topes cooperantes con
1os excéntricos, de tal modo que cn la ida de la regleta o similar

105 se gesacoPla primeraumente el accionamiento del husillo mentenido
embragado poT un muelle o simlilar, ¥y DpOCC después se desplaza el
husillo para lanzal el ovillo y en ol movimiento de vuelta de la

) )
regleta por dejarse inactivo uno de los topes se vuelven a ‘supri-~
" mir aquellos aoop;amientos en sucesidén inversa y & intervalos de
110 tiempos wayores. Con preferencia s€ ume COI el desembrague uvna Co-—

zoleta basculante y €n la repgla de maniobra O similar se preve una
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corredera que abraza a una cazoleta receptora fija que en la ida de
la regleta o similar de maniobra transporta al ovillo recogido por
la cazoleta rija a la inmeliata cazoleta basculante, la cual a la
liberacidn del desembrague que sigue al movimiento de veelta de la
regleta bascula para depositar el ovillo en una posicidn oblicua.

X I o - - : . .
ademds en la regla de wmaniobra o siwmilar se disponen dos to-

bes gue acitdan sobre uaa pelancg apoyada fija y la palanca se une

ror un lado con el alimentador de canutos que mete al canuto vacio
entre la pileza de arrastre de la bobina y el contrasoporte, y por
otrb lado se une con la tijera que corta el hilo.

La regla de maniobra o similar se provee tambiédn de dos drza-—
nos de guia de los cuales uno coopera con un muclle de blogueo o
similar que sujeta a la regla durante el bobinado, y el otro en el
movimiento de ida de la regla rmueve al hilo o al guishilos a la po-
siciGn inicial necesaria pera sujetar el hilo en el husillo o para
formar el nuevo ovillo.

51 Srgano de accionamicento pvara la regla o similar de manio-—
bra es‘preferentemente un brazo de garra mantenido convenientemen—
te en wmovimiento constante de vaivén, en el que se engancha el
trinquete de acoplamiento después de su liberacién. &s adewds con-
veniente acclonar este brazo de garra mediante un disco curvado o
similar constantemente giratorio, cuya curva motriz se confoma de
modo que el movimiento del brazo v por tanto de la regleta de ma-
niobra 0 similar se retarde o interrumpna ¢ acelsre en conformidad
con los intervalos necesarios para el desarrollo de las diversas
oneraciones.

Sexin esto el mecunismo de embrague y los recaniamos de pa-—
lanca etc. influenciados por €1 se componen todos de plezas sen-
cillas que no requieren grandes gastos nl por el material ni por
lo fobricacidn. Las diversas piezas pueden también &coPlarse'fdcil—
mente v ajustarse sin gran pérdida de tiembo de suerte que se Za—

rantiza wn funcionamiento perfecto de la. bobinadora necdnica. La
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sencillez y buena visibilided del mecanismo de embrague permiten
- R PR T PR - . . -
adeds vigilarlo sin dificultad alguna y suprimir las posibles per-

turbaciones del servicio. ustas ventajas se logran en priwmer lugar
[ P )

miento de vaivén. idesds pars el wmovimiento de vaivén del cuerpo de
maniobra solo se necesita un accionandento sencillo, pucs para la
sucesién regular ue los embragues solo influye esenciclwmente de rma-
nera dnica y exclusiva dicho cuerpe ds 1nnlobra. wsto ocurre tam—
bidn cnando a Cichko cuerpo de maniobra se le impone el indicado mo-
vimiento irregular. Este en efecto solo se requiere para regular

el +tiempo o el intervalo que se necesita para las diversas opera-
ciones, de suerte que pueden evitnrse casi por cowpleto trayectos
de merche en vacic y por consiguiente se facilita el ermleo de un
cuerpo corto de maniobra.

" ®n i bobinadore mecdnica comstruida sepdn el invento el ali-
mentador de canutos pucde del wodo comocido caxgarse de un nuevo
canuto vacio a medide que el canuto se entrega al nusillo, bien
desde un depésito de canutos, bien mediznie un transportador sin-
fin, por ejemplo vna cadena transportadora. vl se eumplea este dlti-
mo medio, s€ recowmienda entonces proveer el puesto de vobinado se-
zén el invento con un contactor que vigile al alimentador de canu-
tos respecto a la presencia O falta de un canuto vacio, contactor
gue al faltar el canuto vacio en el medio transportador sinfin deja
libre un canuto para que se ueta en el olimentador. s convenlente
construir el accionamiento de este digpositivo de carga ¥ alimenta-
cidn de cenutos de modo ¢ue siempre a un movimiento de- vaivén del
Srgano accionador del cuerpo de maniobra, el contactor ejecute un
movimiento palpador y hoga que siza avanzando el medlo transporta-
dor sinfin que introduce en el puesto de bobinado un nuevo canuto
o tubo.

También segin el invento el contactorApuede desplazarse COI-

tra la fuerza de un muelle o gimilar sobre el alimentador de canu-
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to y vara su desplazamiento se preve una palanca o similar movida
en vaivén y la cual se une con su accionamiento PoTr un acoplamien-
to flexible, de suerte que al encontrar el contactor un canuto si-
tuado en el alimentador no sige accionado. Dicho contacior se &aco-

180 pla con una palanca de bloqueo o similar, que se apoye en el tubo
vacio sostenido en el puesto de bobinado por el medio transporta—
dor, y este medic se dispone inclinado de wmodo que en camato al que-—
dar libre por la palanca de blogueo o similar resbala desde el me-
dio trensportador al alimentador de tubos.

185 Un dispositivo de alimentacidn y carga de canutos construido
de este modo es muy sencillo y se presta muybien para la bobinadors
mecdnica con un cuerpo de maniobra mdvil en vaivén, que ésté parado
en el bobinado, principalmente a cousa de que su accionamiento y su
maniobra pueden derivarse del accionamiento del cuerpo de maniobra

190 con unos pocos medios auxiliares. FPor eso puede también lograrse un
sincronismo de los dos accionamientos con facilidad y seguridad,
sincromismo que se requiere iwprescindiblemente para el funciona-—
miento perfecto de la vobinadora. i

n el dibujo adjunto se ilustra un ejemplo de ejecucidn de

195 una bobinadora mecdnica sezdn el invento, vresentando

La figura’l una viste lateral de un cebezal bobinador desti-
nedo a 1o obtencidn de bobinas para canillas, en ejecucidn. sin hu-
gillo y parciulmente en seccidn.

Las figuras 2 y 3 rormes especioles de ejecucidén de discos

200 curvados‘para el accionamiento del brazo de gorra,

Le tigura 4 la viate delantera de un cabdezal bobinador del
que se han suprimido algunas plezas en sracia de la claridad.

La figura © el dispositivo guiahilos del cabezal bobinador

en mayor escala;

205 La figura 6 el cabezal bobinador esquend ticamente con el dis-
positivo de alimentacidn y carge de los btubos en vista lsteral, ¥

La figura 7 un diagrama que ilustra las trayectorias del mo-
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vimiento de algumas partes, y en el cual el caupo blanco sirve ﬁara
el movimiento de ida y el caupo rayado para el movimiento de vuelta
del cuero de wanlobra.

En el cabezmnl vobinndor sezdn las figuras 1, 4 y 5 insertan
Tiruemente en la caja de engraenajes 1 dos varillas dé wmidn 2 ¥ 3,
gque en su extremo situado frente a la caja sostienen un contracoji-
nete 4. £l cuerpo basec del puesto bobinador formado por estas par-—
tes va fijo em una barra longitudinal 5, sobre la gue pueden dispo-
nerse contisucs varios puestos o puntos de bobinado. Sobre la varl-
lla 2 es desplazable longitudinalmente el porta-guliahilos 6, que
mediante un ojete 7 fijo en €1 conduce a l& bobina 9 el hilo sobre
el tawmbor 8 conocido guiahilos. Segin la figura 5 en el soporte 6
del puishilos puede d15ponerse un brazo 04 desplaszable alrecdedor
del gorydn 8% y que en un ojete de apoyc 67 lleva o sostiene al
tambor guiahilos 8. wste s¢ accilona por el grhol 21 mediante un
acoplamiento suprimible 85-86, De este modo es posible desviar el
tambor guiahilos en el caso de una rotura del hilo, de suerte que
gse facilita la bdsgueda del ﬁxtrémo del hilo y el anudado del mis-
mo. La bobina 9 queda sujeta entre el contrasostén 10 dispuesto en
el contrazvoyo 4 y el husillo de arrasire 11, &1 contrasostén 10
es giratorio y puede deSplazarse'longitudinalmente contra la pre-—
sidn de un muelle. Bl nusillo de arrastre se acciona con una correa
12 constantemente giratoria por medio de un acoplamiento 13, 14
desembragable, el cual mediante un muelle 15, que por un rodillo
16 hace presidn sobre un disco 17 unido firmemente con el husillo
de arrastre, se mantiene cerrado. BoDYe el husillo de accionamientd
11 va fijo ademés»un piiidn 18, que engraona con una rueda dentada
19 apoyada sobre un eje hueco 20, de suerte que mediante el eje
hueco puede acclonarse el eje desplazable en &1 21 del tambor guia-
hilos.

Fars desewbragar el a00plémiento 13, 14 sirve una palanca 22,

2% cooperamente con el disco 17 v que puede girar alrededor de un
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gorrén 24, Contra esta palanca se apoya otra palanca acodada 25, 26
que va fija sobre un perno 27 avoyado giratoric en la caja y que en
su brezo 26 lleva un diente de palrnea 29 giratorio alrededor del
gorrén 28. Ll diente 2y se apoya sobre un tope 30 previsto en la pa-
lanca acodada. =n el extremo opuesto del perno 27 va fija una cazo-
leta o naveta li segdn lo figura 4. La valinca acoddda 25, 26 presen—
te sdemds en su brazo 26 un diente 31 que coopers con una superficie
oblicua 32 de una_regleﬁa desplazable de maniobra 33, 34. La reglets
de maniobra lleva una piezé curvada %5 dispuesta por detrds de su
porcidn 3% v ademds estd provista de pernos de tope 30, 37. Farn el
apoyo de la regleta sirven guias 59, 40 diepuestas en la caja y un
estribo de chave 41 unido con la regleta y que por sus extrenos 42,
4% se apoyasobre las varillas de unidn 2, 3. Un muelle de Dblogueo

44 pmanticne fijo al estribo 41 y por tanto a la regleta de maniobro
533, 54 durante el bobinado en la posicién ilustrada en la figura 1.
“n el estribo 41 va fija tambidn una corredera 96. Lsto agarra en

una navets tija 117 gue recibe el cvil.c o canilla terminada al ser

larzodo. Una palanca de tres bragzos 58, 46, 47 nuoyndn en un gorrdn
45 de la caja, recibe el influjo de la rezleta de maniobra, cuyos
pernos de tope 30, 37 pueden actuar sobre el brazo 38 sallente ha-
cia abajo de la palanca. Ll brazo 45, por el contrario cierra y
abre mediente una varilla 48 una tijera 49, 50 mientras que el ter-
cer brazo 47 se acopla mediante una varilla 51 con una palanca b2
fija sobre un eje b35. bste gje apoyado giratorio en la caja y en el
contraapoyo lleva brazos 54, 5D unido fijamente con €l y que por el
otro extremo estin unidos entre s mediante une naveta de tubos o
canutos 56. En el contraapoyo 4 es despnlazable longitudinalmente
una punta de tope DY que se apoya en wia palanca 59, 60 dispuesta
sobre el gorrén 58. Sobre el brazo 60 de esta palanca de dos brazos
hace presidn mediante un anillo ajustado 119 una varilla 61 lastra-—
da por un muelle 118 y la cual, guiada en el contraapoyo 4, se une

con uns palenca acodads 42, 63 apoyaua sobre un gorrén 64, tn el
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brazo 05 de esta palanca se apoya un tringquete giratorio sobre el

gorrdn 6O, 07 de la regleta de muniobra, y el cual presenta una es— -

cotadura o fresado 68 y un diente de tope 69. Finalmente segin la

" figura 4 un brazo saliente 80 de la caja de engransjes o transmisidn

lleva un depdesito de, aprovisionamiento 81 que recibe los canutos
vacios 82,

Pars el accionamicnto momdtdneo de la regleta de maniobra 33,
%4 sirve un braszo de garra 70U provisto de un gorrdn 75 y el cual se
fija sobre un eje 71 v oscila hasta la posicidn 70. Un brazo de pa-
lanca 72 unido con el brazo de garra, agarra en efecto mediante un
rodillo 73 apoyado en su extremo en una ranura motriz circular 74
dispuesta excéntricamente en un disco 76. wste disco zira constante-~
mente sobre un eje 77 que sobresale de un caballete 78 unido con 1la
barra loangitudinal 79.

¥l funcionamiento del cabezal bobinador descrito para producir
las bobinas de canilla es el siguiente:

Durante el bobinsdo el soporte & del guiahilos se desplaza ha-
cia delante poco a poco en direccidn hacia el contraapoyo 4 wmediante
un dispositivo impulsor no perteneciente al invento y por es0 no
ilustrado con mayor detalle. 8i la canilla 9 alcanza la longitud
prescrita, entonces el-sogortelé del guiahilos choca contra lé pun-—
ta de tope 57 v la desplaza, de suerte que por intermedio de la pa-—
lanca doble 59, 60 se desplaze hacia dentro la varilla de unién 61
contra la presidn del muelle 118. Asi gira la palanoé scodada 62,

63 v el trinquete 66, ©7 por ello liberado cane a consecuencia del
peso mayor de su brazo 67. Consiguientemente con su escotadura 68
agarrs en el braso de garra 70 constantemente oscilante en vaivén,
cuando este llegn a una posicidn extrema de la derecha. 4 continua-
cida el brazo oscilante 70 ¢én su movimiento hacia la izqguierdsa
arrastra a la regleta de maniobra 33, 54 acoplada con &1l mediante
el gorfén 75 v el tringuete 66, 67. L wovimiento de la resleta de’

maniobra durante el desplazauicnto ehora ideiado en direccidn hacia
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la caj~ de transmisién, esto es durante la ida, viene representado
por la trayectoria 1 en campo blanco del dicgrama segdn la figura 7.

wntoncss chwoca primeramente Lo cura oblicua 32 de la regleta contra

= ] 1 ~
~ . 4

L dieante 31 de iz palanca acodada 25, 20, de suerte que ésta gira
un poco en el sentido de las agujas de un reloj. Por ello su brazo
25 hace presidn sobre la palanca 22, 23, cuyo brazo 22 se apoya COn-
tra el disco 17 del husillo de accionamiento 1l v &l husillo se des-—
plaza -algo hacie la izquierda, con lo cual se afloja el acoplamiento
13, 14. Como el husillp en ese desplazamliento mediante el brazo de
palanca 22 se frena sirultdneamente en el disco 17, viene a pararse
rdpidamente. La marcha teuporal del desenbrague del acoplamiento
pernite apreciar la trayectoria 2 en el diagroma sesdn la figura 7.
voco despuds la pieéa curveds 35 de la regleta choca contra el dien-
te 29 el cual por efecio del tope U no puede ceder. Consiguiente-
mente la palanca acodada 25, 26 continde su rotacibn en el sentido
de las agujas de un reloj y el husillo de accionamiento, 11 se empu-
ja ahora tanto hacia la izquierdd que la bobina sujeta 9 entre el
cuerpo del husillo y el conbrasostén se deja libre y.cue én la ca-—
zoleta 117. uste wovimiento del husillo motor 11 seilala la trayec-

toria 4 del diagrama sesudn la Tigura 7. Como la regleta de maniobra

sigue moviéndose hacia la izguierda, ahora el estribo de chape 41,

ciioca con su extremo superior 43 contra el soporie 6 del guiahilos
vy arrastra & este en direccidn hacia la caj:s de transmisidn. n el
diagreme sepdn la rigura 7 la trayectoria 5 sellala 1a marcha tempo—
ral de este movimiento del sopofte del guiashilos. For la corredera
96 del esiribo de chapa 41 se desplaza aderds el ovillo o canilla
situada en la naveta 117 a la naveta basculante ii, que en la rota-—
cién ya exnlicada de la palanca acodada 25, 26 por el perno 27 se
ha hecho oscilar a la posicidn i, untonces el hilo todavie unido
con la bobina®llega a colocarse por delante del cabezal de arrastre
del husillo de accionamiento 11 7 entre las rames de la tijera 49,

50. Poco antes de que el brazo oscilante 70 alcance la posicidn ex-—
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trema de la izquierda 707, el verno de tope 37 de la regleta de ma-
niobra se aroya contra el brazo de palanca 38 y desplaza por conéi—
guiente a los brazos 54, 55 mediente el brazo de palanca 47, la va-
rilla 51 y la palanca 52 y el eje 53, de suerte que el canuto vacilo
existente en la cazoleta alimentadora 56 se introduce entre el ca-
bezal de arrastre del husillo de accionamiento 1l y el contrasostén
10. Bl comienzo y el final de la oscilacidn del alimentador de ca-—
nutos puede apreciarse por la trayectoria 6 del diagrama sexdn la
figura 7. pimultdneamente el brazo 456 de la palanca de tres brazos
se mueve hacia la derecha v mediante la varilla 48 clerra la tijera
49, 50. A consecuencia de estc oe corta el hilo y el extremo supe-
rior del mismo se azarrs en la tijera. Ll momento del clerre de la
tijera puede deducirse de la trayectoria 7 del diagrama secun la
figura 7.

Una vez que el brazo de garra 7D‘ha llerado a la posicidn 707,
se invierte y con ello comienza a eupujar hacia atrds a la regleta
de maniobra 33, 34 en direccidn nacia el contraavoyo. Durante este
movimiento de ida de la rTegleta, que en el dicgraua sexdn la figura
7 viene seiialado por la trayvectoria 1 situada en el caumpo reyedo, se
sujets ahora secdn la trayectoria . 4 primercuente el canuto situado
entre lo naveto alimentadora 56, sujetdndolo entre el cabezal de
efecto al desvplazarse la regleta soure el contraapoyo 4, al iniciar-
se cote oviuiento basculs el diente 29 do L. polancs apoyado sobre
la palanca acodadn 20, 25, el cual no se impide en el giro contra
el sentido de las agujas de un reloj por el tope 30 y por eso bas-
cula en esta direccidn, A coqsecuencia de esto las palancas 25, 26
vy 22, 23 oscilan tanto hacla atrds momentdneamente bajo la accidn
del muelle opresor 15, que el husillo de accionamiento 11, que £
desplaza hacis la derecha, puede empujar ol canuto vacio contra el
gostdn 10. Entre tanto peruanece rodavia flojo el acoplawiento 13,
14 del husillo delaccionamiento, pues en este momento todavia no se

deja libre la palanca acodada 25, 26 por la regleta de maniobra. Al
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Sujetar el canuto tambidn queda agarrado el hilo entre el cabezal de

‘arrastre y el pie del canuto. zntonces sexUn la trayectoria 6 del

disgrame tiene lugar la oscilacidn hacia otrds de la naveta 56 del
alimentador de canutos a la posicidn de preparada por debajo del de-
pésito de aprovisionsuiento 81, y al mismo tlewpo, semdin la trajec—
toria 7 del diagrnme de movimientos, tiene lugar la anertura de la
tijera 48, 50, pues el perno 30 de la rezleta de maniobra choea con-
tra el brazo 36 de la palanca de tres brazos 3, 46, 47 vy hace osci-
lar hacia atzrds a ésta a su posicidn de partida. Lntretantc la re-—

sleta se ha aproximedo tanto a su posicidn de reposo que el diente

”

31 de la palanca acodada 25, 20 puede resbaler hacia rbajo sobre la
superficie biselada 32 de la regleta. 1 husillo de accionamiento 11
se desplaza en este momento por éompleto hacia la derecha por el
muelle 15, de suerte que se cilerra el acoplarmiento 13, 14 v el hu~
sillo de accilonaniento se desplaza de nuevo en rotacidén y por con-
sigﬁiente continda el bobinado. La marcha temporal del embrague del
acoplamiento permite apreciarlo la trayectioria 2 en el campo rTayado
del diagrama ségdh la figura 7. La cazoleta it en sl ziro hacia atréé
explicado de la palanca acodada 25, 26 se ha llevado mediante el per-
no 27 a la posicidn oblicua ilustra cn la figura 1. La canilla exis-
tente en ella resbala por esc sobre esta cazoleta y puede recogerse
en un depdsito colector o similar. Al entrar la regleta en la posi-
cidn de partida choca finclmente el trinquete 66, 67 dispuesto en
ella mediante su brazo 66 contra el brazc 63 de la palanca acodada
62, 63, que bajo leo presidn del muelle 118 ha vuelto a su posicidn
de blogueo. Como en este choque el trinquete 66, 07 se hace girar
en el sentido de las azujas de un reloj, la escotqgura 68 deja de
ehgranar con el perno 75 del brazo oscilante V0. La regieta de ma-—
nicbra, delaante de cuyo Srgano de gula 42 se ha colocado el maelle
de bloqueo 44, perﬁanece por tanto ahora en la posicidn de partida.
Por el contrario el brazo de garra 70 sigue oscilando en vaivén en-—

tre sus dos posiciones extremas, y esto hasta tanto que el camuto
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sujeto entre el husillo- de accionawmiento y. el contrasostdén se¢ halla

bobinado por coumpleto, despuds de lo cual comienza de nuevo el pro-
ceso. haturalumente que este pucde tawbidén iniciarse vor ol hecho de
que al alcanzarse la longitud normal de la canilla, la punta de tope
57‘no se desplace por el soporte 6 del puishilos, sino por la misma
canilla, o porque wn weconiswo medidor (ue ssinla 1la longitud del
hild arrollado sobre el canuto, desplace a la punte de tope 57.
Segdn lo snteriormente dicno en la canillera mecdnica descrita
desiz ¢l momento de Lar inarse el bobintdc o arrollamiento hasta el
de continuar Gicioo bobinado, las operaciones de embr.~ar 7 descubra-
gue del husillo de accion.uicnto, de recawbio de bobinas o de coglda
de las mismas se estsblecen por 1a regleta de wmaniobra mdévil en vai-
vén. Ahora Dien como para este esfablecimiento o0 embrague puede apro-—
vecharse tanto la ida cowmo la wvuelta de la regleta iy por consiguien-
te ambos movimientos constituyen marchas de travajo de lo wmigna re-
gleta, el recorrido y la longitud de esta regleta puedoen sor relati-
vauente pegueiios. rare este objeto se recomienda tawbidn distribuir

-

los diversos embragues en la Torma de ojecucidn explicnda de la mé-
quina en los wovimientos de ida y de vuelfa de la regleta de tal mo-
do que los movimientos de maniobra obligados en la ida sc supriman
de nuevo en la vuelte. in efecto en este caso el vaivén de la regle—
ta puede aprovecharse amplisimanmente para llevar a efecto los embra-—
gues.

Waturalmente que entre la longitud de actuacidn de la rezleta
de meniobra vy la clase de movimiento de esta rezleta existe toambidn
wna relecidn reeiproca determinads de dependencia. “n el ejemplo de
ejecucibn ses¥n lu figura 1 se comunica a la regleta un wovimiento
de vaivén casi uniforme en coniormidad com la forua de la ranura 74
gue acciona al brazo de garra 70. Listo obligé & Lener que prever en
1ls regleta de meniobra determinados trayectos de marcha en vacilo,
pues deé;ués de iniciar una oneracidn se debe en clertas clrcuns-—

tancias dejar pasar ua tiewpo determinado hasta que pueda tener lu-
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gar el eubresue o conexidn inmediata. sstos trayectos muertos ousden

acortarse si el wmovimicnto de 1o regleta se returda o interruape pa—
sajeranente. varu este objeto oo Lo bobinadora mwecdnica secin el in-
veunto solo se tiene que counstruir adecusdomente la ramira motriz del
brazo de garra. Las figuras 2 ¥ 5 ilustran formas de gjecucidn de
esfa clase de raunuras motrices 74 v 7477 im espocini de la figura 3

’

s¢ deo rende clarsilents ocue la ranura 74 ilustrada en esta figura

no it rive el brazo de garra 70 ningén o oo wniforme, sino que
el veivén Je dicho brazo y por consiguiente dﬁ 1o regleta se retards
0 se Iinterrumpe y acelerc tewmporalmente. Do este modo sin intercalar
largos trayectos de marcha en vacio es posible adaptar el wovimiento
Jongitudinal de la veglete de moniobra a los intervalos que se nece—
sitan para el desarrollico de las diversas operaciones. gstn constric-
cidn especial del acoplamiento no tiene soin cubargzo influjo sobre la
sucesidy de los enwbrTasues, PUES fsta en la forma de sjecucidn seg&n
la figura 1 viene deter:inads lo mismo ahord gue antes por la misma
regleon de maniobra. for consiguiente la foruc espocial descrita de

la ranure wotriz se.manifiesto sluplemente en ¢l sentlido de que el

recorrido de erbrague de lo resleta de wmaniobrg rooulta corto y por

tanto la longitud activa cde la regleta puedie reducirse o una dimen—
sién miniwa. |

In lugar de lu regleta puede tomblién enplearse otro cuar90~de
wmaniobra téenicaments cquive_cnte, por ojeuipio wn alscor de mando gi-

ratorio en vaivén o un seclor O wonicbra o una cadena o siuilar de

maniobre dvil en valvén. Dispositivos de soiu close pernmiten en

efecto efectuar los cubragues nescesarios para realizar el cawmblo de

- . e e o eies
bobines stc. mediantec un movimiento de wvaivén del Crgano de monio—

bra,
seindiblemente que pare el acciona—

_—
(o}

.4 R
X DL

Tampoco €8 necesarlo 1iy

miento teuwporal de la regletio de noniobra o similar se utilice un

" ) b
brazo de gorra y una ranura que 1o mueva en vaivén, =l mismo efecto

puede lograrse tambidn dado ¢i onso mediante wn wuscanisamo de manive—
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las ?”C excéatricas w 0LIr0o mecanisuo yuo vroduzcs un moviaiento de

vaivén., 3i se trata de una bobinadlora mecdnica con varios puestos
de bobinado o varios cabezales de bobimado, eatonces cada cabezal
de bobinado, como se ilustra en el dibujo puede equiparse con un
aocionamiento propio para la regleta de maniobra o similar. Sin
embargo tawbidn es posible prever para varios ca ales de boblna—
do un eje oscilante comdn 71 o similar accionado por una ranura
curvada o similar y disvoner sobre este un brazo de garra 70 fren-
te a cada puesto de bobinado o un 6L;a10 de accioﬁamiento andlogo.
31 wmara cargar lo naveta alimentadora 56 se utiliza el dis-
positivo alimentador de camutos ilustradco en la figura 6y el cual
se emplea de modo especlal para bobinadoras con varios puestos de
bobina&o situados contiguos, entonces la caja de tra smisidn 1 se
provee de un brazo 86 que presentu un apoyo 89. un este se apoya
un eje 9U que por uao de su%bxtremos lleva una rueda cednica 91 y
por el otro lado dos ruedas de cadena 92, 95. ustas dltimas sirven
para el mcgionnmiento de las cadenas 94 que mediante las navetas
ceptora%@i para los tubos vacios 92 se unen entre g¥. ror la ca-
ra inferior de los cadenas transnortadores los tubos situados en
las navetas se aseguran. par:. gque no caigan mediante .poyos dispues—
tos en los brazos 88 de los puestos de bobinado. Andlozas medidas
puedén naturalmente adoptarse te vibhidn en los dos puntos de inver-
sidn de las cadenas transportadoras. unn la osicidén oblicua ilus-
traﬁa en la figura 6 del dispositivo alimentador de canutos, éstos
adends de por la cara superior de la cadena trahsyortadora, s€ ase-
guran pars que no resdvalen y cailgan indebidamente, previendo por
e jemplo entre 1los puestos de Dpobinado unos dpoyos, en los gue los
canutos Se anoyan por sus puntas. For el contrario en los diver-
sos puestos de bobinado se dispone entre estos apoyos el extiemo
biselado hacia arriba de una palanca bloqueadora 112, 113, que ‘se
apova giratoric en el gorrdén 114 fijo en la caja de transuisidn,
%l brazo 112 de esta palanca bloqueaaora se sujeta por los dos

anillos de tope 111 de un »erno cont“ ctor 107 que puede desplazar—
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se longltudinulmente ea un apoyo fijo 108 7 poxr uno de sué eitfemos
poseq, gna cebeza contactora 109, Ua muelle 110 se apoya por un lado
contra el apoyo 1U8 y por otro lado conira uno de los anillos de
tore. vara desplazar el perno contactor lO? contra 1a presidn del

muelle 110 sirve una pal-nea 100 que se apoya soovre ol eje oscilan—

te 71, on esve ¢le va adends ¥ija une pulanca doble 12, 185, con
cuyo brozo 1lu) se une wmedlante wn mwelle de traceida 105 1a palan-
ca 100 asentads suelta sobre el eje oscilante. sSajo sl tiro de este
muelle la palanca 106 sc avoya en el tope 104 del brazo de palahca
L05. ~ow el contrnrlo con el obro brazo 1U2 de 1lua roionnca doble se
acopla articuledarente une verilla 10L, que en su exirewmo superior
lleva uwn triagucete de smbrague 99. Lste actia sobre una rueda de
trinquete 98 dispuesta fija en una rueda cdnica 97. wsta dltima en-—
grana coun Lla rueda clnica 91 fija en el eje 9C., sdends entre la no=
veta alimentadora 56 y el extremo biselado de la pal. 103 b¢oqueaao—
ra se preve una vie de desiimamicnto 115 y junto o uno de losg ¢xm—
tremos de lo mavelts aliuventadora un tope 118,

e

v alinontoceidn de camvtos traboja

B I S Tex
wste disscsitivo ds

del siguiente modo:
Cein las anteriores oxwllc@01onpo, el eje Y1 gue coastituye
el sccionamiento del cuerpo de maniobra del puesto bobinador, se
hace gilvar constantewente en voivén, Consigulentemente el bvrago de
npalimea 102 oscila hacla un lado y hacia otro. Cowmo por ello la
cadena transporitadoru 94 a coritos lntervalos de tiempo se sigue
enbrapgoando mediante la varilla de tringuete 59, 10Ul por el rodaje
95, 97, 91, puede.conscgulrse fheilmente que wedlante lo cadena
transportadora puedon servirse varios pucsitos de bobinado coloct-—
dos contiguos se dn sea necesario, proveyéndolos de canutos vacios,

Simultdncamente ol brazo dé palunca 1UZ se mueve tanbidn en

vaivén el otro brazo 103 de. 1o doble mpaln nea fija sobre el eje os—

cilente 71, de suerte que la palumca 100 errastrada por &l melian-
te el muelle 10v choca en el perno contactor 107 a det crulnuaoo in-

tervalos de tiempo. ror ello este perno se desplasza comprimiendo
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el ruelle mds agbil 110, cuando en el alimentador de camutos 56 ndb
ge encuentra ningn canuto. La consecuencin de esto es que la pa-
lanca 112, 113 de Dbloqueo acoplada con el npsrno contactor gira en
el sentido de las agujos de un reloj y deja libre al tubo vacio
llevado al puesfo de bobinado vor la cadena transportadora 94,>tubo‘
gue por la via deslizante 115 resbualae a la naveto alimentadora 56,
Lsta carga de la naveto alimentadors con un tubo se termina segin
la troyectoria 3 sitwad~ en el campo blanco del dicgruma de la fi-
gura 7, antes Ge que la naveta alimentadora oscile netiéndose entre
el cobezal de arrustre del husillo accionudor 11 y el contrasostén

10, $i la palsnca 1006 oseils hacila la derscha, enton
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a levantir por el pernc contactor 107 de suerte que éste v la pa-

lanca bloqueadoia 112, 113 pucden volter o la nosicidn primitiva.
rero caso de que al tocar la palonca 106 en el perno contac—

tor 107 se encuentre todavis un canuto vacio en la naveta alimenta-—

dora 50, la palanca 100 solo puede ewpujoar hacia adelante un corto

travecto al verno conltactor 1O7, pues el canuto corido por el ner—
v - - ) W o < B>y

no contactor se apoya con su cabeza contra el tope 116. & conse-—
cuencia de es®to la palonca blogueadora 112, 115 no oscila tanto que

el cunulo apoyvado en ella pucda resbalar de 1o cadena transportado-~

ra 94, Adecds cesa el movimiento de la palrnca 1006 hacle la laguier-

-

da. wor el contrario se sijue woviendo el brazo 46 podiouen 103, de

e U

suerte que su Lope 104 se leveamta Je o palonca 1C6 7 se tensa el
muelle de traccidn 1U5. rero la puliunca 1UL se vuelve o orrastirar
por el brazo 103, cuando €stc oscila hacla la cerecha.
Katuralmente (ue no solameate lag arnilleras mecdnicas sin
meillos puedcn consiruizse en el sentido del imvento, pues este

weaan weato josemente tawbién en canilleres

puede aplicarse much
nefuices corn husillo o hwsillos pasantes. Jomo on £nie Caso la
canilla se quits del husillo y pars €87 tiene aue meterse ua tubo
vacio, en csita clase de ndguina tiene naturalimente lo regleta O
sigilar de maniobra gue cumplir ua coretido wmplio. lare este ob-

jeto habrd por cousigulence (ue disponer medios conectadores adi-
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cionales en la regletc o0 siallar de maniobra, los cuales maniobren

log medios euxiliares poara el Gosprendido de 1o conille

Sopala CO—
Locar el tubo de repuesto.

s Llowados condlilceras autondticas de tubos, € LiS yue como
€8 sabldo el hilo se arrollc sobre el husillo desnudo v 80lo se em—
plea un tubp 0 simllar corto (ue sirve de apoyo o las primeras ca-
pas de nilo, pueden de igual wodo equiparse sin wis de un dispoéiti—
vo acoplador construido en el sentido del invento y adaptado a las
condiciones especliales de servicio.

Hinalmente sl mecanismo acoplador o el dispositivo alimenta-
dor de tubos se;sun el lavento puede taumbidn emplearse en bobinado-
ras mecdnicas de otras clases, por ejenplo en bobinadoras en cruz
o mfguinas pars arrollar bobinas de disco. La circunstancia de que
en cstas ndyuines, en contraposicidn a las cuﬁilleras uecdnicas,
la formacidn del ovilio se realice avenzando, 1o axilmente, sino
radialmente, no supone ninguna construccidn fundumentoliiente dis-
tinta dél mecanismo accplador sesdn el invento, sino dnicamente al-
Luna vuriahte constructiva de la regleta de weniobra o similar.
Goulo en estas wfquinas no tiene lugor el uVﬂncevdel guiashilos en
la &iréqcidn axil del ovillo, no se requiere eupujar hacin atrds
dicho guiahilos después de acabado el grrollamiento. ror eso bas-
ta que la reslete de maniobra o similar despuds de teriiinado el
bobinado sague el hilo del guiahilos, éomo por ejerplo de un tam—
bor de guia del hilo, y lo empuje 2 la posicidn necesaria para ago—
rrarlo entre el cuerpo del nusillo y el tubo. Con wna - disnosicidn

. . . s - . - -
adecuada el guiahilos puede tombidn bajo la accidn del tiro obli-

cuo hacer volver al hilo autoudticauente a la vosicidn antes indi-
cadn desnuds que se ha levantado por la regleta de maniobra 0 Si-

milar del guichilos. Ln esta pogicidn se wvuwlve a coger DOT el

G
T 3 sy e eain ] 1 _ R S
guiahilos al continuarse el bobinado. haturalimente gque lo magquinba

le tambidn disbonerse de modo que el gulahilos se desplace con-
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venlentemente para azarrar el hilo me. Jdonte la regleta de méniobra
0 similar., wsta construceidn es posible sin ninguaa dificultad em—
pleando un guiahilos oscilante c¢u vaivén, L1 mecanisuo acoplador o
de ewbra ue puede en estos md quinas liversrse del mismo wodo que en

los canilleras necduicas, por

similar, una vez couplotado el

gulahlios que oscile seysrdundlosc cecer ¢l diductro del ovillo,

0 meliuwce el wisuio ovilio o ated:

Ul mgcanlone e cue se-—

lale o deter.ine la longsitud del hilo,.

]
e L B B O R T U Uy Sy S
Se reivindica como nuevo y de propic invencidn:
l.- Bobinadora mccédnics, especicluenis conillera ueciﬁlgu,

a

COm s de tringuete gque maniobra autcwtticoicrto ol 1BUALo

de Dbobinado despuds de ulcinzarse en ol ovillo el didmetro prescri-
to o la longitud wormul de la canilla hasba el restublecimiento del

estado de servicio, carwcterizada porque el mecanisuo de trinquete

prescata un cuerpo de meniobra mdévil ea vaivdn, yarodo durante el

bobinado ¥ que durante su carvers de lda e inuediate de vuelta,

iniciada al alcouzarse el diduetro vrascerito en el ovillo o la lov-—

de operaciones,

i1tud nermael en la canills, acoplis o
que cowdonsa adl cutur complete el ovillo y teruina con ¢l nuceve bo-—
binado.,

2.~ Bovinadorz wmecluica, es.ccialuents canillera wmecdnica,

epdn Lo reivindicado en el punto 1, carccterizaeda porgue el cusr—

po de maniobra se compone de una resla (33, 34, provista de excén—
tricog, toPQs 0 similares

3.- Bobinadora mecdaica, es;ecialmpnﬁe canillers mecdnica,
sexin lo reivindicado en los puntos 1 y 2, caracterizada porque en
la regls de maniobra o sinilar se disvone un trinquete de acopla-~

miento (0o, 07) inactive durante el bobinado, el cunl al completar-

se el ovillo o arrolloudcnto gue deja libre autondticeamente de su
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posgicildn blogueada y acopla o 1o reslede 0 gimiler con un Sroano
de accionamicnto wanteaido ca constante movimiento.

4, Bobinadorw, es %

vacialuents canillera moednica se dn

reivindicado en los puntos 1 o 3, carvuacterizaca norque se prevé

wna palenca bloqueadora o siailar (92, 6%) que sirve de apoyo &l

tringucte de acoplamiento durente el bobinado, B

g

erc lo cual al coum-

pletarse el ovillo o bobinado se suslta uutométicam@npe v al final

[44]

de la currera de ida de.la rmeslete o similar desaconla del Srzono
de accionamiento al tringuete qus choca con ella.

5.~ LGobinadora, especicluente canllliera mecdpica segdn lo
reivindicado en los puntos 1 a 4, cavoclerizada porque le palanca
bloqueadora o similar por intoruedio de un sistena de palancas (61,
59, 60) bajo la accidn de un muelle Jde retrocsso o sinilar, se aco-
51la con un tone (57) que al teriinarse el bobinado se iniluencia

nor &ste o por el gulaillos O pOT un wecnnismo medidor que deter-

wina J1a loagitud que se ha de arrollar del hilo.
6 .= Bobinadors, cspecinlmente canillera necednica sepdn lo

reivindicade en los puntos 1 ¥ 2, e&;acterizada porque en la re—
glete de moniobra © girilar se disuonen 405 eefutricas (32, }5) v
en el disparo del accionowiento del husillo se disponen dos topes
cooperantes (5, 29) con 1las cxedntricas, de wodo gue en la ida .de
la rezlete o similai se desacople prinmero el accionamicnto del hu-

gillo mantedido cuwbrasado por un wuslle O sizilar ¥y poco despuds

el hwsillo se desplace

oxpulsar el ovillo 7 au la marcha de

o

yueite de la resloto _roclos o dejacse 1nachivo wio e 108 Topss

’

(29, s¢ guprimen de nuuvo 109 ceoplamientos @it suCcesl icn inversa‘y

rgivindicado en los puatoc 1, 2 ¥ 6, cuxucteriaznds porque GO el

Jig oTC Se une una navebo orccnlonte (1) v en la regleta de monic-

- .

Lo o sioilar se prevé una corredersa (Do) o incn @ Un naveita

fija receptora (L1Ll7,, 4. cuul cn lu marcho de ida de la regleta o
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i@ el ovillo recogido por la naveha Tija
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ta naveta basculante, la cual en la liberacidn del disparo seguida

a la marcha de wvuelta de la- regleta, basculs pava colocar el ovillo

en una posicidn oblicua.

C.— sobinudora, especielmente canililere nsefnice sesin lo rei-
vin&ioado en los puntos 1 y 2, curscterizada rorgue on la regleta
de maniovre ¢ siwilar se dlsponen dos topes (56, 37} que actdan so-
bre une palanca apoyada fija (38, 46, 475 v la palanca se une pér
un lado con el climcntodor gue mete al tubo vacio entre 1o plezs de
srrastre we las bobinas y el contrusoétén, ¥y por otro lado se une
con la tijera gque corte el hdilo.

Ye— Bobinadora, espscialmente canilleora wecfinica sedin 1o

reivindicado on los puuntos 1 y 2, caracterizadr
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de maniobra o similar se provee de dos Srpunos de gude {42, 43) de
los gue uno (42) coopera con un mueile bloguendor o similar (44)
que retiene a la regleta durante el bobinado, y el otro =n la ca-—
rrera de ida de la regleta maeve al hile o al zuishilos o la posi-

cidn inicial necesaria para sujetar el hilo en el husillo o para

formar el nuevo ovillo.

10.- Bobinadora, especinluente canillera mecdnica, sexdn lo
reivindicado en los puntos 1 a 3, caracterizada porque el drgano
Ge acclonamiento de la regleta de maniobra o similqr se conpone de
un brazo de garra (7U) constantemente oscilante en vaivén, ¥y en el
gue se engancha el tringuete de acoplawiento después de su'libera_
cidn.

1l.- Bobinadora, esvecialmente canillers wmecdnica, segin lo
reivindicado en los puntos 1 o 3, caracterizada porque el brazo de
agarre se acclona por un disco curvado o similar (76) constantemen-
te givatorio, cuya curva motriz (747 y 7477) se conforma de modo
gue el movimiento del brazo y por tanto de la regleta de maniobra

0 similar se retarde o se¢ interrumpa y acelere en COTLGS ondencia

tot

.con los intervalos necesarios para el desarrollo de las diversas
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o peraciones.

12.—- Lobinadora, esrecialmente canillere mecénica, segdn lo
reivindicado en los puntos 1 ¥y 1U, con un medio de tronsporte sin
fin cue conduce los tubos vaclos al punto de bobinado, por ejemplo
una cadena traasportadors, caracterimada porgue el punto de bobina-
do se mnrovee de un con%actor (107) que controle sl alimnentador de
tubos respecto o la presencis o falta de un tubo vacio, cohiactor
que al falfar un tuoo vacio en ¢l wedio transportador sin fin, deja
libre un tubo gus se rmete en el aliusntadorn.

1%.- pobinadora, csveclalmentc canillera mecdnica, sesdn 1o

reivindicado en los puntos 1, 1U 7 12, caracterizada porgue ¢l ac-—

cionamisnto del dispositive oliuscantador de tubos y carindor se

construye de .0do que a caln voivdin lei Srpeno @e wcclomwrdento del
cuerpo de maniobra, ejeculc sicupre el contactor un movimiento bal-
vador 7 haga que sige cvinsando el medio tiwusportador sin fin que
llevae un tubo vacio nueve ol punto de vobinado.

14 .— Dobimedowrw, ¢ ¢’ rente canillcera —oodnica, segin lo

reivicoicwlo on los puntos 1, 10 y 12, carccterinm.ic ow o el con-

e Lo Therza de un zuclle o similer

Lactor puede desplazaroc COL
sobre el oiizountador (o tubos y para sua desplazailence se pro#ée
vne palanca o similor (106) wmovida en vaivén y la cusl se uie e
tal modo con su accionsmiento por un acoploidento [lexible, que al
encontrar el contactor un tube situado en el alimentador, no se
sizus accicnondo.

15.— sobinadora, especiclucutec coniilora e
reivindicnco e los pantos, 1, 10 y 12, caracteriznda porque al
contactor se acopla con uma polanca bloyuosadora O similar (112,
113) que cn el punto de bobinado sirve de apoyo ol tubo vaclio lle-—
vado nor el medio transporiador, ente wedlo transvortador se dis-
poune inclinado de tal wodo quse el tubo al guedar libre por Lo pa—
lance blogueadora o similar resbale desde ¢l medio transportador

al aliwentador de tubos.
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zsta patente recas

TR T VT ST T t
o CTa LT

gobre "BOLILADUA 1uCanllh,
CanLhilis oGl ICa", como gueda descrite en la presentc enoria,
caracteriszado o lo anterior rota y vre wesentado en 1os

adjuntos
dibujos.

1% de Junio-de 1.920.
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