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MEMORIA DESCRIPTIVA

de una Patente de invención por 20 años a favor  

de D. José Antonio Delgado de Pablos residente en 

Madrid, c a l le  de Fernando e l Católico  ns 6 por "UN 

APARATO CALCULADOR PARA LA DETERMINACION DE DATOS 

PARA EL TIRO DE ARTILLERÍA".-
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La presente patente de invención, representa la  solu­

ción macánica: del cálculo de transportea y distancias pa­

ra las piezas d irectrices de una unidad de a r t i l le r ía  

tipo Grupo.

Bnuede servir para cualquier unidad a r t il le ra  superior 

o inferior al Grupo modificando las dimensiones del aparato 

proporcinalmente a los frentes de la  unidad a que se des­

tina*

Tiene sobre los procedimientos actuales todas las ven­

tajas que se derivan de la  mecanización; rapidez, exacti­

tud y facilidad en e l manejo* .

Por su poco volumen, peso y forma pennite ser trans­

portado por un a r tille ro  segundo, como un ú t i l  mas de los 

equipoá topográficos o de observación, pudiéndose emplear 

en los mismos observatorios, y hasta en los puestos avanza­

dos de observación*.

Evita las construcciones gráficas y e l empleo de tablas 

para la  resolución, analítica, del problema del tiro *

Por la  sencillez.de manejo no necesitan personal espe­

cializado y un solo a r t il le ro  segunda, d  pocos minutos, 

resuelve con este aparata e l problema del tiro *

Por último, por su sencillez mecánica, e l aparato es de 

poco coste y de fáaril reparación.

DESCRIPCION

Consta este aparato de CAJA Y BASTIDOR*

CAJA (Fig* 1) de forma prismática rectangular, con una 

de sus caras (A) transparente y r íg id a  (ta lco , celuloide, 

c r is ta l, p lesiglas, e tc * ). Sobre este transparente lle va  

grabado unos ejes coordenadas (B) graduados én distancias 

a partir de su origen que coincide con e l centro del trans­

parente.

En uno de los ángulos lle va  grabado una escala en mi­

lésimas (C) de Ose a mas 3 0 &se y de OSS a menos . 300&3 

y está rodeado de otra graduación (D) también en milésimas
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de os2 a 6.4003a* **

EL centro del transparente (E) está taladrado para 

dar paso a un pivote que servirá  de unión y eje de g iro  

a otro transparente (F) situado sobre é l*

En este último transparente va grabada una recta D*V*,

que representa la  dirección v ig ilancia .

Interiormente la  caja lle va  unas guias (O) para la  

sujección del bastidor y que le  permite un pequeño despla<- 

zssmientD la tera l*

. Una tapa, factib le  de quitar y poner a voluntad, pro- 

te je  los transgMar&a&ea, cusido no se u t i l iz a  e l aparato* 

BASTIDOR (Fig* 2) de forma también prismática, áLgo mas 

pequeña qi e la  caja, se une a ésta por unos rebajos (E) 

que encastran en las guías de la  caja*

Dos rod illos  (1) en los  que se a rro lla  una cinta en 

la  que están dibujados e l ábaco n3 1, de transportes y 

distancias para la  pieza d irectriz  de la  batería base y 

e l ábaco n3 2 para los  incrementos de transporte y distancias 

para las otras piezas d irectrices, son accionados por sL 

botón exterior (J) que actuando so bre un sistema de des— 

multiplicación. (E) le  comunica a voluntad moví mían to rá­

pido o lento*

Esta cinta se desliza  por la  parte superior del bas­

tidor y por bajo del transpar c ite  in fe r io r  de l a c ^ a  a 

través del cuaL se ve, guiado por les rod illos  (L) y ten­

sada por los rod illos  tensares (M)*
En un la tera l lle va  e l t a r t il lo  micrométrieo (N) qge 

accionando desde e l exterior obliga á deslizarse lateraL— 

mente a l bastidor.
La cinta (Fig* 3) lle va  dibujada los ábacos sites men­

cionados, fornBRdbs por arcas, concéntricos que nos marcan 

distancias a la  pieza d irectriz  de la  batería base en el65
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1 y distancian aL objetivo en e l n  ̂ 2.

En ambos una serie de rectas convergentes señalan 

el mimero exacto de milésimas.

Fm CIO M í DENTO

Para situar las piezas d irectrices, giraremos e l 

transparente superior hasta que la  recta D.V., nos mar— 

que en la  graduación exterior' (D) la  orientación de la  

dirección vig ilancia . Por incremanto. de coordenadas ai— 

tre la  pieza d irectriz  de la  hatería hase y las  restan­

tes, contando sobre las graduaciones de los ejes cc nr— 

dañadas (B) y marcaremos sobre ac^el unos puntas que en 

unión del pivote que representa la  pieza d irectriz de 

la  batería base, nos darán e l croquis de asentamiento.

Para situar los objetivos procederemos de una forma 

análoga. Calcularemos los incrementos .de coordenadas 

entre los objetivos y la  pieza d irectriz  de la  batería 

base y entrando en una tabla de incrementos para los 

kilómetros exactos de la  dirección v ig ilan cia  con argu­

mento la  orientación de dicha dirección, vemos qué va­

lores se aproximan más a los obtenidos y e l número exacto 

de kilómetros a que corresponde. Asignaremos este mi- 

mero a l pivote central y giraremos, al transparente su­

perior hasta que la  recta D.V. marque sobre l a  gradua­

ción (D) la  orientación de la  dirección v ig ilancia . 

Hallaremos la  diferencia entre los incrementos de coor­

denadas a ltes obtenidas y los encontrados en la  tabla y 

con. estas diferencias contadas sobre lo s  ejes coorde­

nados (B) marcaremos en é l (F) un punto que nos repre­

senta e l objetivo.

Giramos el transparente superior hasta que la  recta

D+V., marque 039 y accionando e l botón hasta que e l arco
enque representa el ábano número- 1 los kilómetros exactos
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asignados a l  p ivote , coinciden con é l ,  lepemos sobre 

dicho ábaoo e l número de rayas que hay desde e l centro 

a l  punto que representa e l o b je t iv o , que sera e l va lo r  

del transporte para la  pieza d ir e t r iz  de la  batería  ba­

se y la  graduación del arco sobre e l  que se proyecta 

dicho punto que sera la  d istan c ia .

Giramos e l tranparente superio r hasta que la  recta  

D.V. nos marque en la  escala (C ) e l  transporte obtenido 

y accionando e l  botón hacemos co in c id ir  con e l pivote  

e l arco que representa la  nueva d istancia  en e l ábaco 

número &. Sobre este ábaco y de la  misma forma que hemos 

hecho en e l an te rio r , leeremos lo s  incrementos de trans­

porte y d istanvia para cada una de la s  p iezas d ir e c t r i ­

ces.

S i e l e je  del ábaoo no co incid iera  oon e l del p ivote, 

accionaríamos e l botón (N ) de la  figu ra  2 desplazando e l  

bastidor hasta conseguir la  coincidencia.

N O T A

Los puntos de Invención son lo s  s igu ien tes:

1 9 . -  Aparato calcu lador para la  determinación de datos 

para e l  t ir o  de a r t i l l e r í a ,  caracterizado por una caja  

oon dos transparentes uno f i j o  en e l  que van grabados 

unos e je s  coordenados graduados en d istancia a p a r t ir  

del origen . Origen que coincide con e l centro del trans­

parente. Está rodeado de una graduación de 0^° a más 

300 as y de Oaa a menos 300aa. E l otro tzansparente g i ­

ra sobre este en su centro y l le v a  grabado una recta  

que representa la  d irección  v ig ila n c ia  y que s irve  de 

índice para marcar los transportes en la s  graduaciones 

antes mencionadas. Interiormente lle v a  unas guias que
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sujetan a l bastidor perm itiéndole una pequeño desplazamien­

to la t e r a l .

2 3 .- Aparato caloulador para la  determinación de datos pa­

ra e l t ir o  de a r t i l l e r í a ,  según la  re iv ind icac ión  an te rio r, 

caracterizado por un bastidor que soporta todos lo s  mecanis­

mos consistentes en dos ro d illo s  que son acoionados por 

un e je  que termina a l ex te r io r  en un botón y que aotuando 

sobre un sistema de desm ultip licaoión  intermedio le  comuni­

ca a lo s  ro d i l lo s  dos movimientos uno rápido y otro len to .

^nos rebajos que encastran en la s  guias de la  caja le  su­

jetan a ósta pero no de forma r íg id a  ya que le  permite un des­

plazamiento la t e r a l  cuando es mandada desde e l ex terio r por 

un eje que f i j o  a la  caja engrana en una tuerca f i j a  a l  

bastid o r. Lleva también unos ro d il lo s  gu ias unos ro d illo s  

tenáores .

3 * . -  Aparado calcu lador para la  determinación de datos pa­

ra e l t ir o  de a r t i l l e r í a ,  según la s  an terio res re iv id in c a -  

ciones, caracterizado por una cinta que se a r r o l la  a lo s  

ro d il lo s  del bastidor y en la  que van dibujados dos ábacos 

consistentes en una se rie  de arcos concéntricos que determi­

nan d istancias a una escala determinada y una se r ie  de rec­

tas convergentes que nos señalan separaciones angulares en 

milésimas a p a r t ir  del e je  centra l de la  c in ta .

4 8 .- APARATO CALCULADOR PARA LA DETERMINACION DE DATOS PA=

RA EL TIRO DE ARTILLERIA**.

La presente Memoria consta de se is  hojas mecanografiadas 

por una so la  cara y tres  hojas de p la n o s .-

Madrid, 13 de Junio 1.950
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