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M EM O R I A  D E S C R I P T I V A  

que ee acompaña a la  solicitu d  de una 

P A T E N T E  DE I N V E N C I O N  

por VEINTE AÑOS en ESPAÑA, a favor des 

Don Juan PICAÑO!» -  CAMFS, de nacionalidad 

emanóla, domiciliado en ERANCIA* 

s o b r e

n DESPLEGADOR AUTOMATICO DE LA URDIMBRE 

PARA TELAR " ,
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El presante Invento concierne el tipo conocido da 

d en losad ores automáticos fie la  urdimbre llamado "posi­

tiv o" para te la r*  en el cual la  rotaeién del plegador 

para dar urdimbre depende de un mecanismo accionado de 

manera In te n a lta n te 3>or un elemento en movimiento del 

te la r ,  generalmente por un érgano formando p arte  o so- 

lld á rlo  del batón, estando controlada la  amplitud d«t 

movimiento de desplegado por médio a tr ib u ta rlo  a-del d e*. 
Plazamlento del guia^hllo s o se llan te* a l contacto del 

cual pasan loe  h ilo s  procedentes del plegador:antes de 

penetrar dentro de lo s  árganos dé batanado y enfurtido.

Tiene por ob jeto  un déeplegadorrautomático de -estes 

tipo caracterizándose, en p artlou lar, por: e l hecho da 

que asegura a la  urdimbre una tensión rigurosamente uni­

forme y constante durante toda la  operación de d e^ leg a- 

do, estando asegurada dicha tensión, mantenida constan­

temente en un valor determinado prealabl«mente, por la  

acción, sobre el g u la -h ilo 8 o sc ila n te , de un dispositivo 

de reso rte  cuyo regulado corresponde a dicho valor*

Este déjplegador se caracetrlza  esencialmente por 

el hecho de que la  aplicación de la  fuerza de cada re ­

sorte contra el d ispositivo g u la -h ilo s-o se llan te  para 

re a liz a r  y mantener constante la  tensión de la  urdimbre, 

se efectúa a través de un sistema deíormable estab leci­

do de manera *  que, sea cual fuere l a  posición del guia- 

h llo e  o sc ilan te , el punto desaplicación permanece prác­

ticamente inmóvil y i»  carga in ic ia l  del reso rte  no 

sufre ninguna variación durante toda la  operación de 
desplegado de la  urdimbre*

Según una forma de rea lización , el sistema defor-
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" * b U  , r t *  °0nstU ulao P °r un Juego do dos b le iasrcon - 
t*B  de oarrera d is tin ta , las-do a articu lad as sobro un 

«laso  braso tr ib u ta rlo  do l o .  J , „ i M„ le n to . d a  so­

porte del rod illo  su la -h llo  a y uniendo dicho braso, un. 
d . o l l a ,  con un braso o scilan te , y la  o t„  00„ „  „e u>>

« « r a c ld .d e . d .u n  balancín, cuyo eje, descansa .  „loho 

braso o so lían te, rim an d o 1.  o tra  extremidad de dicho 

balanoln de punto de unlín de articu lación  en la  extre­

midad de un e je  en e l qu ,  . .  h a ll»  „n reso rte  compresor, 

estando la  carrera d . d ich a, b i e la ,  c o r ta , a rticu la d a .

7 la  del braso o scilan te  establecida de «anera, que el 
punto d . articu lación  del e j .  a . i  « u e l l .  Mbr.  , L bal„ .

Oln, con serse una poriclón p ra c tica ,en te  f i j a ,  s e «

l e s  fu e r® , la s  amplitudes de lo s  «OTlmlentos del gula-
hilo B«

E sta , o arao terla tteas, a  igual qu ,  o tr a ,  particu­
laridades concerniendo, ejpeclalm ente, el control del 

deeplegado y «ando «anual del meoanlsw d en losad or.

do la  dseerlpolón qu . sigue, cen o .m isn t. a un. fom a  

de reallsaoldn del Invento, dad. a titu lo  desejemplo 

DO lim itativo y rspreacntad. esqu em atícen te en lo s  d l-  
bujos qu . „  acompañan, en l o ,  cu ales*

L* f l * “Pa'1 '  « * «  on elevación l a t e r a  d a
lado derecho í . i  t r ia r ,  provisto de un de^legador su- 
tomótlco de la  urdimbre, segta el Invento.

1« figura 8,  es una v is ta  «  p i.n o , f r . jc e n t l r l e ,

ÍO l a  p arte  « p e r lo r , so la  que puede verse .1  d l^ o r i -  

tlvo  g u la -h ilo , o sc ila n te , determinado l o .  re s o r te , 

eom preares 1.  tañad o de 1.  urdimbre, y l o .  á r t i c a .



* J

65

70

75

80

85

90

-  4
1 933 1 6

deforaables a tra v é s d e  I ob cuales se e je rce  la  acción

de dichos reso rtes  sobre el mencionado g u la-h ilo s, asi 

como lo s  órganos sobre los-que también ejercen presión, 

permitiendo el control del deg>legador«

La figura 3 , os una v is ta  fra im en tirla  en plano, 

del mando dél de plegador, con lo s  elemento separa su 

maniobra manual#

En estas  ̂ figuras, 1 representa uno de lo s  di seos 

del plegador cuyo e je  2, se apoya sobre dos soportes??, 

montados en el bastidor 4 dél te la r , l a  rotación de di— 

eho de plegador para asegurar dar urdimbre, siendo ae- 

olonada, por un árbol de tranaslslón  5, accionado a su 

vez de manera interm itente, y en la  forma que a conti­

nuación se Indica mas detalladamente, por.uno dé los? 

montantes 6 dél batán, en el que 7 , es él e je d e o s o i la — 

clón»

En 8 se representa la  urdimbre d e gpl egánd oses dél 

plegador $ 9 es un rod illo  guia—h ilo s  a l contacto del 

cual pasa la  urdimbre antes de in trod u cirse dentro dé? 

lo s  encanillados de cruzado, o dentro de lo s  llz o s*  Es­

t e  rod illo  da v u eltas sobre un eJe^LO, montado en tre : 

dos brazos-soportes 11, f i ja d o s  sobre un e je  1£, del que 

son so lld árlos, por o tra p arte , lo s  brazos colgantes 13*

La ext realdad de lo s  brazos 13, está unida por una b ie la  

corta dé articu lación  14, en la  extremidad dé un: soporte: 

15, en la  que la  o tra  extremidad recib e  en articu lación  

un e je  16, provisto de un reso rte  compresor 17, apoyan­

do se por un extremo contra un tope fonaadóspor la  gula 

1 8 flJo  a l bastidor, y , por o tra  p arte , en la  extremidad 

opuesta contra un tope graduable 19, con tuerca y contra
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tuero», previsto en ©1 e je  16*

El e je  de rotación 20, del soporte 15, deseansa so­

bre un brazo 21, montado con rotación l ib r e , en su par*1* 

t e  In fe r io r , sobre un e je  22 apoyando en el bastidor 4*

La extremidad «iporlor del brazo o se llan te?2 l está  unida 

al brazo colgante 13, por una b ie la  corta 23*

Por o tra  p arte , este  mi amo brazo o sc ila n te  21» 

está unido mediante o tra  b ie la  corta 24 a una palanca 25, 

montada con movimiento g ira to rio  en su p arte  superior 

®° 7» tien e  por mlslén determinar la  amplitud? déá mo­

vimiento de entrega dé la  urdimbre, en fundón de-las? 

variación es-de tensión y del diámetro del plegador des la  
urdimbre*

La palanca 25 termina en su p arte  in fe r io r  por una 

horqu illa  25a ajustada dentro dé una c la v ija  27 salleSfte 

en un manguito 2B, mentado oon movimiento deslizante? sobre 

una v a r i l la  29* E ste  manguito 2B, p ilca d o  contra un man­

guito 34, de posición  graduable» sirve de apoyo a un re ­

sorte compresor 30» Introducido dentro de la  v a r i l la  29» 

y en posición graduable* La v a r i l la  29 que atrav iesa l i ­

bran ente un soporte^gula 32, solldárlo del montante 6 del 

batán, está prov isto , cerca de dicho montante,dé otro  

tope graduable 33* La extremidad opuesta de la  v a r i l la  29, 

está  articu lad a sobre uno d é lo s  brazos 35» del d lapost- 

tlvo  p o r ta -g a tillo s  en la  que lo s  « a t l l l e s  36, accionan 
la  rueda de trinqu ete 37*

El cubo 37¿¡, de la  rueda de trinquete» sobre la  que? 

se monta libremente el sistema p o rta -g a tillo s , está nor­

malmente unido por un acoplamiento d eg rap asr38, con una 

rueda dé ángulo 39» engranada con o tra  rueda desángulo 40

-  5 -
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f i j a  a l árbol 5 , con to r n illo  sin fin  41.  Esto atornillo 

«gran a con una moda do to rn illo  sin fin. 48 , f i j a  sobros 

un ojo =43, oa donde so h a lla  una rueda dentada 44, engra­

nando con un engranaje 45» que se b a ila  en el ex terio r  
del di seo del plegador*

El funclonam l«to e s e l  siguiente *

Cuando e l  regulador del te jid o  atrae l a  urdimbre, 

la  presión momentánesmente « p e r lo r  de~esta urdimbre, 

aplicada centra el rod illo  9,  provoca la  bajada del bra­

zo soporte 11, y un d e « la z a n l« to  correqjondleate desloe- 

brazos colgantes 13 . La modificación de la s  posicióne» 

resp ectivas denlos elanentoe de cada slstana deformable 

constituido por el brazo 13, la s  blelas^M- y 83, e l  ba­

lancín 15, y el brazo 21, en donde se h a lla  e l  eíe-d® ro­

tación 80, del balancín 15* es t a l ,  debido a laerlo n g l- 

tudes de l o s rdiversos elementos Ju lc ío sam «te  estab leci­

das, que el punto de unión 16a del e je  16, «  donde se 

b a ila  el reso rte  compresor 17, permanece prácticam ente 

Inmóvil* El reso rte  17, sem antlene pués siempre Igu al, 

es deolr, que no se produce ninguna variación «  su oarga 

In ic ia l ,  lo  que permite, para la  urdimbre, m an t«erla  ba­

jo  una tensión rlgurosánente constante.

La llegada da la  urdimbre secaontrola por la  palan­

ca 25, la  cual, por su extremidad «  forma desborqullla 

25.fi, desplaza la  v a r i l la  29, en la  que el tope se acerca 

mas o m «os del soporte-gula 38, solldórlo del montante 6, 

del batán, según la  Importancia de la  o scilación  del 

g u la -h ilo s . 0 adiando « to n co s  el batán hacia a trás , el 

soporte 32, rechaza el tope 33, y, por e o n sig u l« te , l a  

v a r i l la  29, que aedona el slstana 35 p o r ta -g a tillo s  }
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lo s  g a t i l lo s  36» aplicados porrresortes~46, hacen dar 

v u eltas a la  rueda de trinquete 57» l a  cual, porrla tra n 0-  

misión de pinones 59- 40, to rn illo  sin fin  4-1» rueda da 

to r n illo s  sin fin  42» 7 » rueda dentada 44» estableclendo 

eontaoto con el engranaje4-5» hace dar v u eltassal plegador 

que l ib r a  la  cantidad de urdimbre neoesaria*

El regreso de la  v a r il la  29» an posiolén de de sean so, 

se rea liz a  por el varearte 50» hasta encontrar el tope 54 

con el manguito 28*

Debe hacerse presente que la  rueda de trinquete 5?» 

está sometida a un ligero  frenado producido por un p lato  

47» fija d o  con movimiento deslizante en el e je  f i jo  48, 

sobre el que da v u eltas libremente la  rueda destrinque- 

te  57* l a  fr icc ió n  entre el p lato  47 7 el décentrado de? 

la  rueda 57» se obtiene por la  acción de un muelle in te r ­

puesto entre dicho p lato  7 una arandela 50* Por medio da? 

este  frenado, se obtiene una posición correcta  de lo s ig a - 

t i l l o s 5 6 ,  con relación a l fondo de lo s  di entes ?dñ la  rue­

da de trinquete 57» cuando el movimiento del batán provoca 

el accionamiento de la  rueda*

El muelle 49» mantiene normalmente reunldos^los dos? 

elementos de embragado dé grapas 58* Cuando se da sea hacer 

dar v u eltas a l plegador con la  mano, j a  sea para enrollar» 

7 a sea para desenrollar» por ejemplo, para el regulado in i­

c ia l ,  o bien durante su funcionamiento, para rea liz a r  por 

ejemplo un d este jid o , se b a ja  una palanca de desembraga­

do 51» situada en la  p arte  de delante del te la r  7 esta 

maniobra provoca por su movimiento g ira to rio  sobre si mimo 

de un e je  52» que se h a lla  montado entre lo s  soportes 55» 

la  oscilación  h a d a  el ex terio r  de una horqu illa  54,
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cuyos brazoBr haciendo entone eep reslén  costra un ¿ le ­

so 55, que se h a lla  situado en la  extremidad del cubo 37a, 

rechaza l a  rueda de trinquete?37> contra la  acción antago­

n is ta  del muelle 49» abarando a s i la s  dos p artes del em­

brague de grapas 38*
Puede luego maniobrarse el volante de mano 56, y ha­

cer dar v u eltas, en uno u otro sentido, a l plegador por la  

trasm isió n  41 -  42 -  44 -  45*
El d ispositivo deeplegador según el Invento, está, 

ventajosamente provisto de m édlos-Indicativos, de la  p o r ­

ción del g u la -h ilo s  o sc ila n te , e indicación de la  dimen­

sión dél diámetro del plegador de la  urdimbre, a medida 

que va desenvolviéndose*

Estos médlos consisten en una %guja 57» f i ja d a  en un 

e je  12 del g u la -h ilo s, y cuya extremidad, se desplaza de­

la n te  de una plancha graduada 58, que se h a lla  en el bas­

tid o r 4 , del te la r*  E llo  penalte, ya qjie es p osib le  s i­

tuar la  posición de la  aguja 57» colocar nuevamente dicha 

aguja en posición conveniente, cuando se re a liz a  un regu­

lado a mano mediante el volante 56, después de haber de? 

s embragad o, mediante la  palanca 51* Además  ̂ por el hecho 

de que el gular*hllos b a ja , a medida que disminuye el diá­

metro del plegador; dé l a  urdimbre, la  aguja 57 a® despla­

za hacia arrib a , durante el degrlegado, y, cuando esta 

se h a lla  en su posición extrema superior, e l obrero se 

da perfectamente cuenta de la  escasa cantidad de urdimbre 

que queda aún en e l plegador*

Reoha la  descripción y aclaraciones precedentes, 

es preciso añadir que , el Invento no se lim ita  a una fo r -  

ma de realización  p a rticu la r , y que es p osib le  imaginar
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v arian tes, perfeccionamientos d © d e ta lle , y emplee de? 

médlos equivalentes, sin por e llo  s a lir s e  del? maree del 

Invento, quer es lo  que se desprende de lo s  p árrafos que 

anteceden, y se reivindican en la  siguiente

N O T A

En resumen • la  PATENTE DE INVENCION, cuyo reg istro  

se s o l ic i ta , recaerá sobre la s  reivindicaciones siguí en­

t e s *

I o•- Desplegador automático de la  urdimbre, del t i ­

po llamado p o sitiv o , para telares,- en lo s  cual es sLa ro­

tación del plegador, depended© un meeanlsao accionado 

de manera Interm itente por un órgano móvil del te la r  ,  

siendo controlada la  amplitud del movimiento de d o b le ­

gado, mediante médlos tr ib u ta r lo s  del deblazsm lento de 

un g u la-h ilo s o sc ila n te  ; estando dicho debíegador¿par­

ticularm ente caracterizado por el hecho de $gm, la  ap li­

cación de la  fuerza de cada resorte^ contra el d lb ® ^ -tl-  

vo gula-h ilo  © o se llan te  para re a liz a r  y m antberreen atante 

la  tensión de la  urdimbre, se obtiene, a través de un ste* 

tama deformable, establecido de ta l  manera que, sea cual 

fuere la  posición del gula—h ilo  s o  se llan te , el punto iee 

ap licación , se mantiene prácticamente Inmóvil, y la  carga 

In ic ia l  del muelle, no sufre a lteració n , durante toda la  

operación de doblegado de la  urdimbre»

2®*” Desplogador automático de^la urdimbre para t e ­

la r ,  según la  reivindicación 1, caracterizado por el he­

cho de que, según la  fonna de realización mencionada, e e  

tá  constituido por un juego de b ie la s -c o rta s  de carrera 

d is tin ta , la s  dos articu lad as sobre un mi ano brazo t r i ­

butarlo de lo s  deblozam lentos del soporte del rod illo240
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gu la-h ilos, y uniendo dicho brazo, una con un brazo os­

c ila n te , 7 la  o tra  con una de la s  extremidades de un ba- 

lanoln, cuyo e je  descanse sobre dicho brazo o scilan te , 

sirviendo la  o tra  extremidad, de dicho balancín, de punto 

de unión de articu lación  en la  extremidad de un e je , en el

que, se h a lla  un reso rte  compresor, estando l a  carrera de 

dichas b ie la s roortas, articu lad as, y la  del brazo oscilan­

t e  establecida de manera que, el punto de articu lación  

del e je  del reso rte , sobre el balancín, con serve una posi­

ción prácticamente f i j a ,  sean cuales fueren la s  amplitu­

des dé lo s  movimientos del gula-hilos*

5 °« - Desplegañor automático de la  urdimbre para te ­

la r ,  según la s  reivindicaciones 1 y 2, caracterizado por 

el hecho de que,' lo s  médlos indicando l a  posición del 

g u la-h ilos, y lo s  médlos indicando el doblegado dé la  

urdimbre, dependen, y están su jetos, a lo s  propios despla­

zamientos del gulap»hllos<

4°« - Se reiv in d ica  por últim o, como ob jeto , sobre el 

que ha de recaer la  PATENTE DE INVENCION que se so llo lta , 

"DESPLEGADOR AUTOMATICO DE LA URDIMBRE PARA TELAR».

Todo confome queda descrito mi la  presente Memoria, 

que consta de diez h o jas e s c r ita s  a máquina, por una sola 

cara, y dibujos que se acompañan.

ülaarxcL, 6 de ¿'unió de 1 9 5 0

aLPOiVbO UNGRXA
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