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por VELITE ailos

cuyp privilezio se golicita para todo el
territoric espafiol, sus colonias y pro-

tectorado de ilarruecos, a favor de:
D, Carlogs PUJOL YSER

de nacionzlidad esgpafiola, residente en
ladrid, calle Diego de Leén, nlm. 14,

por:

¥JUEVA i.ECHERA PARA LA HILATURA DE FIBRAS

TEXTILES”.
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LiE.ORIA DESCRXPTIVé

Las mecheras de torsién permanente empleadas en
la actualidad en la hilatura de algodbn, lana peinada,
etc., estén provistas normalmente de un tren de esti-
rado, husos de aletas para dar lg torsibén y bobinas pa-
ra el plegado de la wmecha. Su alimentacién tiene lugar
a partir de las bobinas procedentes de las mecherass an-
teriores, exceptusndo la primere mechera gruesa, cuya
alimentacibn esté constituida por los botes giratorios

procedentes de los rienuares.

En estas méyuinag la torsibén se obtiene por el gi-
ro de un huso de forma espscial, por cuyo sje y aleta
se lia hecho pasar la mecha ya estirada, sufriendo ésta
en su recorrido variom acusados cgmbiog de direccibn,
gue originan los consigulentes roces en las aristas me-
télicas de los dngulog correspondientes. Esta circuns-
tancia juntamente'con el rozamiento gue experimenta la
recha en la totalidad de cgu recorrido dentro de la saleta
motiva molestas rofuras, peros de la méguina, é irregu-
laridades del articulo producido. Ademés la necesidad de
enplear carretes capaces de contener Gnicamente una lon-
gitud limitada de wecha obligan a cortarla con excesiva
frecuencia, y originen inevitablemente nuevas irregula-
ridades a1l hzcer empaliies con los cabos ciguisntes en leg

préxima wéguina.,
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Estos inconvenlentes, juntaiente con la compleji-
dad de los mecanienos destinzdos ¢ accionar lgs bobi-
nas de plzgado de la uecha, han aconsejado £l recurren-
te la adopcibn de nuevas ideas, cuya aplicacibn précti-
ca encuentra lugar en la nueva mechera gue constituye
el objeto de la presente solicitud de Patante de Inven—

¢ién por veinte ailos.

Se daracteriza esta méyuina en cotener la torsién
por el paso de la mecha por el interior de wn mecanis-
ro siratorio dotado de eleuwentos o cilindros absorbedo-
res gue efectlian su entrega directa ¢ indirectazente
a w bote de carga anflogo a los empleados para los ma-
nuares, pero animado de wn movimiento de rotacién cuya
velocidad es conslderablemente superior a la gue normal-
mente poseen éstos, ya yue en el presente caso la ve—
locidad deberd tener wn valor tal yue la porcidén de me-
che compreniida sntre dicho mecaniemo giratorio y sl ci-
tado bote no experiuente variscibn en cuanto al grado

de torsgifn gue acaba de recibir.

Si bien la ejecucibn préctica del mecenisno gira-
torio podréd tener luger de muy diversas formas, se pre-
vé especialuente, aungue con carécter no limitativo,
su realizacibén a base de dos cilindros paralelos o ani-
wados conjuntamente de un movimiento de rotacién alre-
dedor de wn eje perpendicular al plano determinado por
sus ejes geométricos, o sea de un gje sensibleuente

coincidente con el de la propia mecha al pasar por el
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interior del necenismo siratorio. Como ss comgrendé

la velocidad angular de aicho eje seré la correspon-
diente a la torsién gue se desée alcanzar aparte, Los
dos cilindros indicedos tienen como misién ademés de
producir la torsibn, absorber la mech yue le suminis-
tran los deuds necanimios wue completan la wméguina y
gue més adelants =e indicarén. Por tal motivo Prasen-—
tardn &imultdneaients con la rotacién indicada, sendos
movinientos de gilro en sentidos opuestos alredsdor de
sus respectivos ejes geométricos, siendo sus velocida-—
desg periféricas iguales eatre =1 y 2 la vez izguales a

la de avance de la wecha,

Ta mechera gue ze describe, andlogasente a las
gue vienen emplefndose en la actualidad, someteré a
les diversas mechas gue pasan por la méquine a wm esti-
raje realizado antes de tensr lugar la torsién indica-
da. Por consiguiente se completaréd la méyuine con los
correaspondientes uecaniaﬁés ectirgdores y demés diszpo-
sitivos complenesntgrios o de segurid;d congtrufdos en

la forma yue 2n csda camo me concidere més adecuada.

Se estima asimimmo comprendida en la presente Za-
tente con cardetar ijvaluente no liwitativo, la posi-

bilidad de yue se intercsle =ntre el gistema yue pro-

4

duce 2l egtirgie de la wecha y el wecanismo glratorio

destinado a prowover su Lorszibn, un sistema constituil-
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de por dos conos -iratorios, cuyo objeto serd lograr

gue las fibras periféricas se orieantesn en szeatido heli-

0]

coidal, adquiriendo wma torsién mayor gus las ceatra—
les ¥ comwnricando & la meche la indispenscable raosistea-
cie al deglizamiento sin necesidad de alcanzar tantas
vueltas de torsidn c0u0 en otros cacos. Este par de co-
nos guedaré dispuesto de manera yne los ejeg geométri-
cos correspondisates resulten paralelos, teniendo lu-
sar el giro alrededor de éstos con velocidades ansula—~
res aproximgdanente 1juales y en opuestos sentidos, La
distancia entre ejes seréd tal gue la mecha al pasar por
entre los dos conos resulte presionada ¥ todo ello da-
ré lugar a wa torsifm wotivads por las distintes velo-
cidades periféricas gue cada cono presenta en sus di-
versos puntos a causa de la variacibén de los radios de

giro correspondisntes.

Para facilitar la comprensién de cusnto viene des-
cribiéndose se hace referencia & continuaciébn a los 4i-

bujos yue acompafen esta .iemoria.

En la Tigura griunera se representa ssguemgtica-
wente wia mechera realizada de acusrdo con las ideas

apuntadas.

En las figures segunda YV tercsrs se encuentra

respectivacente an seccibn transversal y en planta un
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ejemplo de posible realizacibén del mecanismo girato-

rio yue »roduce la torsién,

Las figuras cuarta y yuinte ofrecen una represen-—

tacién esqueudtica del sistema de conos gue produce la

. referida torsién periférica.

Bn le prismera figura puede observarse gue, en el
presente caso, las mechas alimentarias (1) no parten
de bobinas, siné de botes de carga (2) procedentes de
las mecheras anteriores, o bien, cuando se trate de 1la
primera wechera zruesa, de los wanuares Jue reélizan
su doblado y zstirado. Una Wwez abandonzdos los bhotss
las meches pasan por las gufas (3) y son estiradas en
un tren de estiraje representado por (4), (5) y (6).

A continuacibén despubs del sisbema de conos (7) y (8),
cuya existencia serf eventual, pasa la mecha por el
interior del mecenigmo giratorio gue produce su tor-
si6n, en el gue puede distinguirse la pieza principal
(9), los cilindros absorbedores (10) y (11), la pie-
za auxiliar (12) y las transuisiones (13) y (14). Se-
guidemente la mecha se dirige al bote de carga (15),
gue accionado por la rueds dentada (16) gira a una
velocidad tal yue su torsibén no experimente variacién
en la porcién comprendida entre (10-11) y (18). En ge-
nesral seré de interés yue los botes de carga vayan -
equipados con sl plato repartidor (19) que haréd posi-
ble un regular arrollanmiento de la mecha en el interior

del bote, A causa de este plato repartidor y del arro-
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llamiento interior las revoluciones del bote de carge
no coincidirgn exasctamente con las correspondientes

& la torsién de la mecha.

El mecanismo giratorie gue procude la tdrsién
s8 repfesenta en detalle en las figures 2&¢ y 32 y
dispone de la pieza principal (9) gue montada sobre
cojinetss no representados en las figuras, gira al-
rededor del eje (a-b). Sobre esta pieza se apoyan los
gorrones de los rodillos absorbedores (1C) y (11) -
que de esta manera se ven sometidos conjuntaménte a
una rotacién alrededor del eje{a-b) sensiblemente -
coincidente con el de la propia mecha (1), Los movi-
mientos de giro gue en sentidos opuestos deben poéeer
los cilindros (10) y (11) al objeto de absorber la
mecha (1) se logran gracias a la pieza auxiliar (12).
Esta pieza ,ue gira taubién alrededor de (a-b), pero
con distinta velocidad gue la pieza principal (9), va
provista de la corona dentada (20) yue engrsna con los
collares dentados (21) y (22) existente en los cilin-
dros (10) y (11). BEn estas condiciones, si (9) y (18)
giran en sentido de la flecha (c¢) pero (12), por te-
ner meyor velocidad, se adelanta respecto a (9) ten-
dré lugar el giro de (10) y (11) segtn las flechas -
() v (e) v la mecha (1) serd absorbide y entregads
sn la direccibén marcada por (f), slcanzdndose en defi-
nitiva la doble misibn gue este mecanismo giratorio

tiene encomendada. Bl ziro de (9) y (13) tendrd lugar
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en el presente caso mediante las transmisiones (13) y

(14) pudiéndose azdopter como es natural otros sisteuss

de sccionamiento.

En‘lés figuras 4¢ y‘59 se observan los conos (7)
160, ¥ (38) vy la mecha yue pasa por entre los mismos. Ia -
torsién periférica ,ue este sistema produce gueda apli-
cadg de 1a siguiente manera. 51 los giros de los co-
nos an el sentido de las flechas (g) ¥y (h) tienen lu-
gar con intensidades tales yue las velocidades perifé-

165, ricas en (23) v (24) sean iguales, las de (R5) y (26)

B : serdn superiores gque las de (27) y (28) y las fibras
- | de la mecha presentarda entre (25) y (28) y entre (26)
- 7 (27) wmos deslizamientos gue promoverén su orienta-

cién en el sentido helicocidal gue sefialan las flechas
170. (3) v (k). Consecuencia de ello, prescindiendo de los
otros efectos yue pudieran superponerse con los motiva- ‘
dos por este sistema de conos, serd gue una mechs que
penetrara por (29) con las fibras parslslas saldrfa
; por (30) con la torsibén periférica gue se deseaba ob~

175, tener,

! Lo simplicidad de la méguina descrite ofrece res-

? pecto a las habituales mecheras provistas de husos de

i
i
i
!
i

aletas para dar la torsién y de bobinas para el plega-

40 de las mecihas &e traducse en una serie de positivas
180C. ventajas entre las gue cabe destacar las sigulentes:

el coste de la méguina gueda considerablemente dismi-

nufdo al desaparecser los mecanismos de plegado gue son




R

185,

19C.

) 195,

200.

205,

los que dan complejidad a las mecheras actuales; ol
rendimiento wmecédnico y consiguientementé el consumo

de Tuerza motriz resulta asimisuo notablemente uenor;
la sencillez ; naturaleza de 1los wecanismos euwpleados
facilita wm suave arranyue 'y puésta en wmarcha, asi co-
mo un funcionamiento totalmente silencioso; puede al-~
canzarse wna elevada velocidad y con ello una gran pro-
duceibn; la supresibn total de los carretes implica

la de la flleta, aunenténdose la visibilidad general

de la sale de wdyuinas; resulta posible eguipar la mé-
guina de mecanisuos de paro autométice o individual pa-
ra cuando se rompe la wecha 0 cuando el bote estd com-
pleto, evitdndose pérdidas ds tienpo al canbiar la mu-
dada; pusfle variarse nuy fécilmente el grado de torsién
de la mecke al ser posible el empleo de un sistema de
cambio de marchas y diferencial sin necesidad de uti-

lizar ruedas de camubio, etc. etec.

Descritas convenienteuwente las caracterfsticas y
ventajas del presente invento debe hacerse constar que
en el mismo serd suscsptible de introducir todas ague-
llas modificaciones y perfeccionanientos yue la expe-~
riencia y los avanrces de la técnica pusdan aconsejar,
slemnpre yue con allo no se agltere ni desvirtle su ssen-
cialidad yue en restuen es que ge halla conprendida en

la siguiente,

I 0 T 4

Se declaran de propiedad, utilidad y novedad, las
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REIVINDICACIONES

f——p—

¢ .~ Nueva mechers pare la hilatura de fibras
textiles, caracterizada en gue la torsibn se obtiene
por el paso de lg mscina por el intsrior de un mecanise
315, mo giratorio dotado de elementos o cilindros absorbe-—
dores yue efectfian gu entrega a un bote de carga ani-

mgdo de movimientc de rotacibn.

2,- Nueva mechera para la hilatura de fibras tex-
tiles segfn la anterior reivindicacibn, en la gue el ci~
220, tado mecanisno giratorio de torsién juedard fdrmado por
@os cilindros o sleuentos adecuados paralslos y anima-
dos conjuntanente de un wmovimieato de rotacibn alrede-
dor de un eje perpendicular al plano determinado por
sus ejes geométricos y cuya velocidad angular serd la

235. correspondiente a la torsibfn jue se desea alcanzar.

32,- lueya wechera sara la hilgtura de fibras tex-
tiles, segin la primera reivindicacién en la gue los
cilindros absorbedores o slementos gue forman el meca-
nismo giratorio podrén girar en sentidos opuestos al-

2%0. rededor de sus resgpectivos ejes geofiétricos de manera
tal que su velocidad periférica sea igual a la de avan-

ce de lg nacha.

48 .- Nueva mechera psra la hilatura de fibras

textiles segfin la urimers reivindicacibén, en la yue la
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velocidad de rotacién del bote de carga es tal yue la

sorcibn de mscha comprendide entre el mecagnismo gi-

ratorio y dicho oote no experiusntard variacién en
su gredo de torsibn.

52 ,- Nueva wmecinars para la hilaturg de fibras tex-
tiles sezln la yprimera reivindicacibn, en la yue cuan-
do asi{ convenga se instalaréd entre el sistema jue pro-
duce el estirado de la mecha ¥ el mecanismo giratorio
destinado a promover su torsibn, un sistema constitui-
do por dos conos yue con velocidades angulares sensi-
blemente izuales, siran en opuestos sentidos glrede-—
dor de sus gjes aeométficos, los cuales guedan dispues-
tos pafalelamente ¥y a wa distancia tal, ygue al pasar

la marha por eatre los dos, resulte presionada y ex-

. perimenta una torsibn motivada por las distintas ve-

locidades periféricas yue cada cono presenta en sus
diversos puntos a causa de la variacibn de los radios

de giro correspondientes,

6& .~ PNUEVA . ECHERA PARA LA HILATURA DE ¥FIBRAS
TEXTILES?.
Todo ello conforme se describe y reivindica en

la ureasente L.emoria yue consta de doce hojas fo-

liadas y wmecanografigdas por wa sola de gus caras
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y de un plano gyue las ilustra.
Madrid 25 de Mayo 1.950
P, A, de

260.
Don CARLOS PUJOL YSERN
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