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HMemorias Descriptiva

Como ya es sabido, en las médquines de hilatura los
cilindros auperj.o:ée:s del mecanismo estirador estdn cargsdos o
sometidos & una cierta presién con objeto de gue retengan con-
venientemente las fibras de la mecha gue se estd hilando. Es-

5 te presién se obtiene por medio de uno o varios mecanismos de
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presién congtituidos por una pieza de pregién denominada si=

lleta, gue apoydndose sobre log ounellos centrales de &lgunos
de los cilindros superiores del mecanismo, transmite a estos
cilindros la fuerza o ﬁresidn de un peso o de un resorte por
intermedic de una palanca llamada romana y de wn tirante de
conexidn.

En determinadas méquinas de hilatura los distintos
cilindros superiores del mecanismo estirador estdn cargados
por una sola silleta. En estos c&sos oocurre frecuentemente
gue, por haberse roto el hilo, o por otras causas, es necest
rio retirar momentaneamente el cilindro superior del par an-
terior, y al gnedar la silleta de presién sin el punto de apo-
yo de dicho primer cilindro deja también de actuar sobre los
regtantes cilindros del mecaniemo, lo cual origina gue al no
quedar retenidas las fibras de la mecha, ésta se arrolla o
apelotona o bien se rompe, En cualguier caso esto supone una
considerable pérdida de materia textil.qpe no ha sido hilada
y tembién de tiempo pare volver & poner el mecanismo en cone
diciones de funcionmamientoe

La presente patente tiene por objeto un mecanismo
de presién para méquinas de hilatura, que carga simul tdneamen-
te los distintos cilindros del mecanismo estirador, y que per-
mite retirar el cilindro superior del par anterior sin gue los
restantes cilindros dejen de permanecer normglmente cargados,
con 1o gue ze evitan los inconvenientes citados anteriormente.

Egte mecanismo comprende una silleta de presidén
fornada por dos plezas articuledas entre sf, de las cuales
la posterior carga los cilindroa posteriores y la anterior
carga el cilindro anterior., Esta silleta recibe la presién
mediante un tirante cargado de la manera usual, pero este ti-

rante, en lugar de estar fijado o articulado a la silleta, atre-
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viesa una de las plezas de la silleta y forma sobre la mis-
ma un tope, mientras que su extremo estd dobvledo sobre si
mismo y termina sobre un apoyo gxaduable en altura gque pre-
genta la otra pieze de la silleta: Este mecanismo se dise
pone y gradua de manera qpé normelmente, el tirante ge apoye
o tranamitea el esfuerzo de la romana sobre la pieza anterior
de la silleta, y que al retirar el primer cilindro estirador
y descender la pieza anterior de la silleta, el tirante de
presién deja de'apoyarse sobre €lla y pase & apoyarse sobre
la megunda pileza de la gilleta, de manera que lom primeros
pares del mecanismo estirador continuen cargsdos.

En los plenos ad juntos se represente un ejemplo
de ejecucidn del mecanismo de presién para méquinas de hila-
tura odjeto de esta patente,

La figura 1 representa una geccidn de un mecanis~
mo estirador de una méquina de hilstura, segdn un plamo que
pasa por los cuellos de los cilindros, &l gue se ha aplicado
el mecsnismo de presién objeto de esta patente,

La figura 2 represenia esgueméticamente el mismo
mecenismo, después de haber retirado el cilindro superior del
primer par, |

En estas figuras, las cifras ~l- y -2~ represen-~
tan el primexr par o par anterior de cilindrog del mecaniemo
estirador, ~3=4- y «5-6~ gon los pares posteriores, siendo
el -5-~6- el par corresponiiemte a la entrade de la mecha, ¥y
-7-8«G~ representan los cilindros de deslizamiento o0 acom-
pafisdores. Los cilindros superioreg =l—, «3- y ;5- estdn car-
gados por medio del mecanismo de presidn para que.eje:zan la
necesaria retencién de las fibras, pera producir el estirado,

Este mecanismo de presidén comprende una sillets

formada por dos piezés articuladag entre sf ~10- y ~ll- de
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las cuales la anterior -l0~ carga por su extremo sobre el cue=~
1lo del primer cilindyo —i= ¥y por su otro extremo se articula
en el punto -12- intermedio de le segunda pieza =~ll- la cual

8é apoya por sus extremos sobre 1los cuellos de los cilindros
posteriorss «3— y =5~}

Este mecanismo recibe la presién por medio de mm
tirante =13~ gue prende en una palanca o romana -l4- cargala
Por un peso de la manera ususl, La pieza anterior -10- de la
silleta de presifn estd atravesada por un orificio alargado
-15- a cuyo través pase el iirante -13-, que presenta en este
punto un tope o ensanchamiento -16- poxr el gne se apoya oon=
tra la care superior de la pieza ~l10~ de la gilleta gue con
egte objeto presenta una parte plana de apoyo -17=,

‘ La segunda pieza -ll- lleva fijada a rosca& en su
parte media, de manera Que pueda gradusarse en altura, una pie~
z& de apoyo ~l18- gue forma una cabeza con un hueco o cavidad
~19~, L& porcién -20- del tizente =l3-, gue sobresale de la
pieza anterior ~10-, estf doblada sobre sf misma en forma tal
que su extremo ~2l- gueda a escasda distancie de la.citada ca-
vided ~19~ del apoyo regulable —418-. Es deoir, que durante el
funcionsmiento mormal de la méguina, 1la presidn se transmite
desde el tirante =~13~, por medio del tope -l6-, & la pieza an-
terior «10-~ de l& gilleta, y de esta pleza ~10- ge tranmmite
al primer cilindro ~l- y & 1la segunda pieza ~ll- gue la dis-
tribuye sobre los 0111indros posteriores =3= y =5=,

dhora bien, cuando se retira el primer cilimiro -la,
la pieza -10- de la silleta desciende hasta apoyarse sobre el
cilindro inferior =2-~, y descienden tembién el tirante «l3-

y la palanca ~l4~ hasta gue el extremo =2l- del tirante queda
apoyado en la cavidad -~19- del apoyo -18~ fijado a la segunia
pieza ~11l- de la gilleta. En esta posicidn, el tirante ~13-
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deja de transmitir la preeién a la pieza -10~ pero continua

-5-

transmitiéndols a la pieza ~ll-, y por tanto, a los cilindros
posteriores ~3- y ~5-, con lo que no se interrumpe en ningtin
momento el egtiraje previo de ia mecha que tiene lugar entre
dichos cilindros posteriores. Inversamente, cuando une vez
limpio el cilindro =1~ vuelve a colocarse en su lugar, &8l le-
vanter la pieza =10~ por medio del gancho =22~ y apoyarla de
nuevo sobre el cuello del oilindro ~l-, automdticeamente la
presidn vuelve a transmitirse de la manera normal a todos los
cilindros del mecanismo, ‘ |

Egte mecanismo de presién pucsde también disponerse
de manerd que el tirante -l13%- y sus topes o apoyos ocupen una
posicién simétrica de la representada como ejemplo en los pla=~
nos, o sea, que el tirante ~13~ ﬁoarfa pasar & través de mn
o:r:}.ficio de 1a segunda piez& =ll- de la silleta y apoyarse nor-
malmente por su extremo =2l~ sobre una pieza de apoyo regula-—
ble fijada a la primera pieza ~1l0- de la silleta, mientras
que el tope =16~ quedarfa & corta distancia de la segunda pie-
z8 ~1l=, siendo el funcionamiento de esta forma de ejecucién

semejante al descrito anteriormente,

S8e reivindica como obja-to de esta patente:
14~ lecanismo de presién para mdguinas de hilatura,

que comprende ume silleta de presiGn formada por dos plezag

' articuladas entre sf, gque recibe la presién por medio de um

tirante, caracterizado por gue dicho tirante atraviesa por um
orificio una de las plezas de la milleta y 12 parte del tiran.
te que smobresale de dicha piezae, estf doblada sobre sf misma y

presenta dos topes o puntos de apoyo dispuestos de manera que
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normalmente nno de egtos toﬁes se apoya sobre diche pieza an~
terior de la silleta y el otro queda & corta distancia de la
pieza posterior de la misme, mientras que ocuando se retira
el cilindro anterior, deasceniiendo por consiguiente la piega
snterior de la silleta, el tirante desciende también hagta
apoyarse por el segundo tope sobre la segunda pieza de la si-
lleta,

2.~ Mecanismo de presién segin las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por que el tirante de presidn atra=-
viesa por un orif;cio la pieza anterior de la silleta, forma
sobre elle un ensanchamiento o tope fijo, y se dodla luego so~
bre sf migmo terminando su extremo & corta digtancia de um
apoyo fijado en la pieza posterior de la silleta de manera que
su al tura pusda.regularse. . N

Je=~ Mecanismo de pregidén segin las reivindicacio-
nes anteriores, caracterizado por que el tope régulable de la
pleza posgterior de lg sllleta, presenta ura cabeza con una ca-
vidad en la que se encaja el extremo libre del tirante cuande
se retira el cilindro anterier,

4o~ Hecanismo de preasién pars médquinas de hilatura.

Esta memoria consta de geis pdginas, escritas por

una sola cara,
BARCELORA, 19 MAY.1950
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