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P A T E N T I N T R O D U C C I O N
a favor de

B. Josd MARLET BARRERA -  do nacionalidad española -  domici­
liad o  on SAN CUGAT BEL VALLES, C arre te ra , 2 B is,

por:
* Perfeccionamientos en la s  máquinas Bobinad oras para formar

Bobinas cono-piSa.

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

La presente patente tie n e  por objeto  unos per­
feccionamientos in troducidos en la s  máquihas bobínaderas 
de plegado cruzado para l a  formación de bobinas cónicas,
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que permiten obtener bobinas con ana extremo a redondeados, 
o aea bobinas de forma cono-pitia en la s  qne la s  oapaa ex­
te r io re s  del h i l e  son de menor longitud  qne la a  in te r io re s , 
con lo  qne lo s  extremos no son planes siná redondeados o 
cándeos, y a s i  s e  f a c i l i t a  e l  d e sa rro lle  del h ilo  de la s  
bobinas*

Segdn l a  presente p a ten te , lo s  perfeccionamien­
to s  consisten  en disponer en com binadán con e l soporte del 
g u ia -h ilo s , un mecanismo por medio del cual se varia  l a  
amplitud d e l movimiento de dicho guia h i lo s ,  en re la c ián  
con e l diámetro que alcanza l a  bobina, siendo mayor la  am­
p litu d  a l a r ro lla rse  la s  capas in te rn as  y disminuyendo a 
medida gue l a s  capas se superponen y aumenta e l  diámetro de 
l a  bobina.

El mecanismo objeto de e s ta  p a ten te , consiste  
esencialmente en disponer e l  brazo del guia h ilo s  formado 
por dos p iezas a rticu la d as  en tre  s í ,  estando una de e l la s ,  
o sea e l p iá , f i ja d a  a l a  barra  que produce e l  movimiento 
de vaivén en l a  forma o rd in a ria , m ientras que l a  o tra  p ie ­
za , o sea di guia h ilo s  propiamente d icho, l le v a  un brazo 
en ángulo, cuyo extremo e s tá  guiado sobre una barra  monta­
da en ana armazán o sc ila n te , pediendo dicha b a rra  de guia 
disponerse paralelam ente a l a  b arra  de vaivén o tomar in ­
c linaciones en ano u o tro  sen tido  respecto  a l a  misma, con 
lo  cual, a l  desplazarse e l guia h i lo s ,  l a  parte  superior 
y o ja l d e l mismo, o s c ila rá  con re la c iá n  a  l a  parte  in fe r io r  
o p iá , y e l  o ja l d e sc r ib irá  un movimiento de amplitud mayor 
o menor que e l  movimiento del p iá . Esto se consigue, me­
d ian te  l a  conexión de un extreme de l a  p laca o sc ilan te , 
per medio de una espiga apropiada, a  guia de plano in ­
clinado, de modo que a medida que e l  soporte de l guia h i -
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lo a , que descansa sobre l a  bobina, se separa d e l e je  de 
l a  mi ama, v a ria  gradualmente l a  in c lin ac ió n  de la  barra 
o sc ilan te  y en conseoaencia v a ría  m  igua l forma la  am­
p u ta d  del guia h ilo a , formando l a  bobina con lo a  ex tre­
mos cónicos o redondeados*

En e l  plano adjunto ae representa únicamente 
come ejemplo, una forma p re fe rid a  de ejecución del meca­
nismo objeto  de e s ta  p a ten te .

La f ig u ra  1 , es una v is ta  de fre n te  o por su 
extremo del soporte o sc ilan te  del guia h ilos*

La f ig u ra  2, es ana v is ta  la te r a l  d e l mismo, 
por e l  lado de l a  bobina, con algunas p a rte s  ro ta s ,  y

La f ig u ra  3, es ana v is ta  diagram atica que mues­
t r a  la s  variaciones de l a  barra  o sc ilan te  y del guia h ilos*  

El soporte d e l guia h i lo s ,  e s tá  montado, como 
es usual en la s  múquinas de e s ta  c la se , sobre una guia tu ­
b u la r - 10-  o de o tra  c la se  que se proyecta de l a  pared de 
l a  ca ja  de engranajes -11— que acciona e l  meoanisme* So­
bre es ta  gaia tu b u la r, vú montado e l soporte -12-  por medio 
de la s  dos b ridas -13- ,  formando e l  soporte, una placa que 
une ambas b ridas y que en l a  posición de tra b a jo , toma l a  
in c lin ac ió n  correspondiente, apoyándose sobre l a  bobina 
(indicada de pun tos), por medio d e l ro d il lo  inclinado -14- ,  

La p laca d e l soporte -12- l le v a ,  paralelamente 
a la  misma, o tra  placa delan tera  - 15-  f i ja d a  a l  soporte por 
medio de la s  espigas o pernos -16— que l a  mantienen a n**n 
o ie r ta  d is ta n c ia  de la  primera* Del borde superior de e s ta  
placa delan tera  parten  lo s  brazos -17—, lo s  cuales, por me­
dio  de lo s  to m il lo s  de punta -18- sostienen  e l  ro d il lo  -14-  
en posición algo in c lin ad a , para adaptarse a  l a  superfic ie  
cónica de la s  bobinas*



Entre la s  dos placas d e l soporte se encuentra 
la  guia o sc ilan te  A e l g u ia -h ilo s , co n stitu id a  por una ar­
mazón de soporte - 20-  que lle v a  una barra  de guia - 21-  que 
ae extiende de un extremo a l  o tro . Esta armazón, e s tá  a r­
ticu lad a  sobre e l  perno - 22-  f i ja d o  a la  p laca delan tera 
-15— de t a l  manera que l a  placa puede o s c ila r  sobre dicho 
perno. D etrás de e s ta  guia o sc ilan te  se encuentra e l  guia- 
h i lo s , constitu ido  por e l  pió - 25-  y por e l  brazo -26- que 
l le v a  e l  o ja l -27- por e l que pasa e l  h i lo ,  estando e l pió 
y e l  brazo unidos en tre  s i  por medio del e je  de a rticu lac id a  
-2 8 -. El p ió  del g u ia -h ilo s , se in troduce en l a  guia tabu­
l a r  - 10-  p ro v is ta  de l a  hendidura - 29—. En e l  in te r io r  
de dicha guia tu b u la r , se mueve con movimiento de vaivón 
l a  barra  - 30-  que, en su extremo a n te r io r , l le v a  una mues­
ca -31- en l a  que encaja l a  base del p ió  -25 -, sujetándose 
por medio d e l to m il lo  -32-  de modo que no puede despren­
derse .

El brazo -26- del g u ia -h ilo s  tie n e  l a  prolonga­
ción en ángulo —33—, la  cual an su extremo l le v a  l a  pieza 
corredera -34- que encaja y puede d es liz a rse  sobre l a  ba­
r ra  de guia -2 1 -. Cuando esta  barra  de guia -21- se en­
cuentra p a ra le la  a l a  guia tubu lar - 10-  e l  g u ia -h ilo s  se 
desplaza mantenióndose e l  brazo —26— en a lineac ión  con e l 
p ió  -25-, pero s i  l a  barra  e s tá  in d in a d a , e l  brazo a l l l e ­
gar á un extremo es obligado a in c lin a rse  en un sentido y 
en e l  o tro  extremo de l a  guia se in c lin a  en sentido  opues­
to .

Para obtener l a  v a riac ió n  de in c lin ac ió n  de es­
ta  b arra  de guia, l a  aimazón —20— de l a  misma, e s tá  m ida 
a una espiga -35 - que puede desplazarse perpendicularmente 
a l a  guia tu b u la r, soportada por dos o re ja s  - 36-  de l a  p ie -
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za de soporte -37 -, f i ja d a  convenientemente, por su. ex tre­
mo in fe r io r  a l a  p laca de soporte del g u ia -h ilo s . La es­
piga - 35-  por su extremo in fe r io r ,  lle v a  e l pasador - 38-  
qae se introduce en l a  ranura - 39-  de l a  placa o sc ilan te  
- 20- ,  y , per su extremo superior l le v a  e l  ro d il lo  - 40-  que, 
a su vez, se in troduce en l a  ranura inc linada  - 41-  de una 
pieza de guia - 42-  f i ja d a  a l a  c a ja  de l a  máquina.

El conjunto d e l mecanismo se apoya sobre l a  
p e r ife r ia  de l a  bobina por medio del c ilin d ro  -14— y a 
medida que aumenta e l diámetro del h i lo  a rro llad o , todo 
e l  soporte g ira  alrededor de l eje de l a  guia tubu lar in ­
f e r io r ,  y en consecuencia l a  espiga - 35-  gobernada por l a  
gala  f i j a  -42—, hace v a r ia r  la  in c lin ac ió n  de l a  placa 
o sc ila n te , con lo  que v a r ia  tambián l a  amplitud del movi­
miento del o ja l del g u ia -h ilo s .

Esta variac ión  de amplitud se comprende b ien  
per e l  diagrama de l a  f ig u ra  3 , que in d ica  esquemática­
mente la s  p iezas, señaladas per lo s  mi anos námeros de re ­
fe re n c ia . Al in ic ia r  e l  bobinado, l a  guia o sc ilan te  se 
encuentra en l a  posición de trazo s  y e l  brazo -2 6 - del 
g u ia -h ilo s , en lo s  extremos de su reco rrido , se separa 
hacia afuera dando una amplitud de bobinado g .  A medida 
que aumenta e l  diámetro de la  bobina la  guia o sc ilan te  
v a ria  hasta  l a  posición indicada por l in a  l le n a ,  y e l mis­
mo movimiento del p iá  d e l gu ia -h ilo s  produce en lo s  bra­
zos - 26-  una in c lin ac ió n  hacia adentro , dando una ampli­
tud mucho menor que a l  in ic ia rs e  e l  devanado, con lo  
que lo s  extremos de l a  bobina quedan reducidos en forma 
cónica o curvada.

La conicidad de ambos extremos puede se r  igual 
o d ife ren te  y s i  se desea que en un extremo sea más pronun—



ciada que en e l o tro , se tra s lad a  e l eje de a rticu lac ió n  
- 22-  a une de lo s  o r i f ic io s  la te r a le s  - 22*— con lo  que se 
lo g ra , en un extremo, una variac ión  mayor y en e l  o tro  
una variac ión  menor, resu ltado  de conicidades desiguales#

3 La descripc ión  que antecede se r e f ie re  única­
mente a una forma p re fe rid a  de ejecución del mecanismo pa­
ra  v a r ia r  l a  amplitud del movimiento del guia h ilo s  según 
lo s  perfeccionam ientos objeto de e s ta  patente y se com­
prenderá que pueden in tro d u c irse  todas aquellas  v a ria c io - 

10 nes de d e ta lle  o de ejecución que no a l te re n  la s  carac­
te r í s t i c a s  e sen c ia le s , la s  cuales se resumen a continua­
ción#
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— N O T A  -----

So re iv in d ica  como objeto de es ta  pa ten te :
1 . -  Perfeccionamientos en l a s  máquinas bobina- 

doras para formar bobinas cono-piKa, que consis ten  esen­
cialmente en disponer e l g u ia -h ilo s  en combinación oon un 
mecanismo por medio del cual se v a r ia  l a  amplitud del mo­
vimiento de dicho g u ia -h ilo s , y a e s te  e fec to , e l  guia- 
h ilo s  e s tá  formado por dos p iezas a rtic u la d a s  en tre  s í ,  
o sea, un p iá  que se f i j a  a ana barra  animada de movimien­
to  de vaivón que se d es liza  por una guia soporte apropia­
da, y un brazo acodado o en ángulo que l le v a  e l  o ja l del 
gu ia -h ilo s propiamente dicho, anido a i  p iá  por medio do 
un e je  de a rticu la c ió n  en su v ó r tic e  y cuya parte  acodada 
e s tá  p rov ista  de una corredera que se d e s liz a  por una ba­
r r a  de guia o sc ila n te , siendo su inc lin ac ió n  variab le  se­
gún e l diámetro que alcanza l a  bobina, con lo  que al des­
p lazarse  e l  g u ia -h ilo s  con movimiento de vaivén, la  p arte



superior u o gal d e l mismo viene obligada a in c lin a rse  ha­
c ia  adentro o hacia afuera respecto a l  p ió , por efecto  de 
segu ir e l  brazo acodado l a  in c lin ac ió n  de l a  guia oscilan­
te#

2#- Perfeccionamientos segdn l a  re iv ind icac ión  
a n te r io r , carac terizados en que l a  b arra  de guia o sc ilan te , 
e s tá  co n stitu id a  por una armazón en forma de p laca u o tra  
conveniente a r tic u la d a  sobre un e je  f i ja d o  a l a  armazón de 
soporte deBL g u ia -h ilo s , llevando d icha p laca ana barra  o 
nervio de guia de sección conveniente sobre l a  que puede 
d es liza rse  la  corredera unida a l brazo del gula h i lo s ,  es­
tando l a  placa montada de manera que puede o s c ila r  varian­
do su inc linac ió n  respecto  a l a  guia de movimiento de v a i­
vén que acciona e l  g u ia -h ilo s , por medio de un d ispositiv o  
gobernado por e l aumento de diámetro de l a  propia bobina#

3*- Perfeccionamientos segdn l a  re iv ind icación  
a n te r io r , carac terizados en que para v a r ia r  l a  in c linac ió n  
de l a  guia o sc ila n te , l a  p laca de soporte de la  misma e s tá  
conectada, por un extremo, a una espiga dealizab le  axilmen­
te  en unas o re jas del propio soporte del g u ia -h ilo s , estan­
do esta  espiga por su o tro  extremo, p ro v is ta  de un ro d il lo  
que se introduce en una ranura inc linada  de una p laca s o l i ­
daria  de l a  ca ja  o armazón de la  máquina, oon lo  que a me­
dida que aumenta e l  diámetro de la  bobina que se forma, e l 
soporte del g u ia -h ilo s  que se apoya sobre l a  capa e x te r io r  
de l a  misma, o sc ila  girando sobre su soporte , y l a  espiga, 
a l oorrer por l a  guia inc linada f i j a ,  hace v a r ia r  gradual­
mente l a  in c lin ac ió n  de la  guia o sc ila rte#

4*- Perfeccionamientos segdn cualquiera de la s  
reiv ind icaciones a n te r io re s , carac terizados en que la  a r­
mazón de l a  guia o sc ilan te  e s tá  p ro v is ta  de medios para v a -
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r i a r  l a  posición del e je  de a r tic u la c ió n , pudiendo este  
e je  tra s la d a rse  a derecha o izquierda dentro  de c ie r to s  
lim ite s , con lo  que, l a  guia o sc ilan te  tomará mayor in c l i ­
nación en un extremo que en e l  o tro , siendo tambián d is ­
t in ta  l a  v ariac ió n  d e l gu ia -h ilo s  y e s to  produce en l a  
bobina una d ife re n c ia  de conicidad en ambos extremos, o 
sea un extremo más cónico que e l  o tro , lo  que permite va­
r i a r  a voluntad una u o tra  forma, segÓn e l  m ateria l que se 
emplee.

5*- Perfeccionamientos en l a s  máquinas bobina- 
doras para formar bobinas cono—piBa.

E sta manoria consta de ocho páginas, e s c r i ta s  
por una so la  c a ra .

BARCELONA, Í 3 MA  .1950 
P.A.
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