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) ravy;r de
D. Jos€ MARLET RARRERA - de nacionalidad esgpafiols - domici-
liado en SAN CUGAT DEL VAILLES, Carretera, 2 bis,
por:
» Perfeccionamientos en las méquinas bobinadores pars formar
| bobinas oonow-pifia.

annwamen 000 matee—
Hemoria Descriptiva?_
La presente patente tiene por objeto unos per

feccionamientos introducidos en las mdquihas bobinadoras

de plegado crmzado para 1a formacién de bobinas cénicas,
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que pexmiten obtener bobinas con sus extremos redondesdos,
0 sea bobinas de forma cono-pifia en lag que las oc&pas exe-
teriores del hilo son de menor longitud gue las 1nterj.ox"ea,
con 10 gue los extremos no son planes siné redondeados o
oénicoa, y asi se facilita el desarrollo del hilo de lsas
bobinas,.

Segfin 1a presente patente, los perfeccionsmienw
tos consisten en disponer en combinacidén con el soporte del
guia~hilos, wm mecanismo por medio del cual ge varia la
amplitud del movimiento de diocho guia hilos, en relacién
con el didmetro gue alcanza la bobina, siendo mayor 1a am-
plitud al arrollarse las capas internss y disminnyendo a
medida gue las capas se superponen y aumenta el difmetro de
la bobina.

El mecanismo objeto de esta patente, consiste
egencialmente en df;.aponer el brago del guia hilos formeado
por dos piezas articuladas entre s{, estando una de ellas,
0 sea el pié, fijada a la barra gne produce el movimiento
de vaiven en la forma ordinaria, mientras gue 18 otra pie=
ga, o sea dl gula hilos propiamente dicho, lleva un dbrazo
en éngulo, cuyo extremo estf guiado sobre una barra monte-
da en una amazén osoilante, pudiendo dicha barra de gé.it
disponerse paraslelamente & la barra de vaiven o tomar ine
clinaciones en uno u otre sentido respecto s la misma, con
lo ocual, al desplazarse el guia hilos, la parte superior
R ojal del mismo, osoilard con relacién a la parte inferior
0 pié, y el ojal desoribird un movimiento de amplitud mayor
© menor gue el movimiento del pié, Esto se consigue, me—

diante la comexién de un extremo de la placa oscilante,

por medio de una espiga apropiada, & una guia de plano ine
clinado, de modo gue a medida que el soporte del guia hi-
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los, que desocansa sobre la bdobina, se separa del eje de
la misma, varfa gradualmente la inclinmcién de la dbarra
oscilante y en consecuencia varfa en ignal foma la 8m-
plitud del guia hilos, formando la bobina con los extre~
mos cénicos o redondeados. '

En el pleno adjunto se representa ¥nicamente
como ejemplo, una forma preferida de ejecucidn del meca-
nismo objeto de esta patente.

La figura 1, es una viata de frente o por esu
extremo del goporte oscilante del guia hilos,.

La figura 2, es una vista lateral del miamo,
por el lado de la bobina, con slgunas partes rotes, y

La figura 3, es una vista diagramatica que mues-
tra las variaciones de la barra oscilante y del gula hilos.

El soporte del guis hiles, esté montado, como
es usual en las méquinas de esta clase, sobre una guia tu~
bular ~10- 0 de otrs clase que sme proyecta de la pared de
la caja de engranajeg «~ll~ gue accions el mecanismos 8So-
bre esta guia tubular, vd montado el soporte ~12- por medie
de las dos bridas ~13-, fomando el soporie, una placs que
une ambas bridas y gue en la posicién de trabdajo, toma la
inclinacién correspondiente, apoydndose sobre la bobina
(indicada de puntos), por medio del rodillo inelinado -l4-,

| La placa del soporte ~l2- lleva, paralelamente

a la misma, otra placa delantera -l5-~ fijade al soporte por
medio de las egpigas o pernos ~l6- gque la mantienen a uns
oierta distancia de la primera, Del borde superior de esta
Placa delantera parten los brazos ~17-~, 108 ouadles, por me-
dio de los tornilles de punta 18-~ gsostienen el rodillo =14
en posicidén algo inclinada, pars alaptarse a la superficie
cénica de las bobinas, '
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Entre las dos placas del soporte se encuentra
la guie oscilente del guia~hilos, comstituida por una ar-

mazén de soporte -20~ gne lleva una barrs de gulia ~Zl-— gune
se extiende de un extremo al otro. Esta amazén, estd ar-
ticulada sobre el perno =22~ fijado a la placa delsmters
~15~ de t&l manera gue la placa puede oscilar sobre dicho
perno, Detrds de esta guizm osecilante se encuentra el gnia-
hilos, constituldo por el pi€ -25- y por el drazo ~26- gue
lleva el ojal =27~ por el gue pasa el hilo, estando el pié
y el trazo unidos emtre sf por medio del eje de articulacidk
~28-, El pié del guia~hilos, se introduce en la guia tubu-
lar ~10- provista de la hendidura ~23-, En el interior

de diche guia tubular, se mueve con movimiento de vaivén

~1a barre ~30- gque, an sz extremo anterior, lleva une mues=

ca =5l- en 18 gue encaja la base' del pié =25-, sujeténdoge
por medio del tornillo -32- de modo gue no puede despren~
dexrse,

El brago =26~ del guis~hilos tiene la prolongé-
cién en dngulo ~33=, la cusl gm su extremo lleva la pieza
corredera =34~ gqne encaja y puede deslizarse sobre la ba-
rra de gula -~2l-, Cuando esta barra de gula -2l- ge en-
cuentra paralela 8 la guie tubular -1l0- el guis<hilos se
degplaza menteniéndoge el brago =26- en alineacién con el
pié -25~, pero si la baerra estd inclineda, el brago al ile-
gér & un extremo es obligado & inclinarse en un sent:fdo y
en el otro extremo de la guia se inclina en sentido opues—
t0.

Para obtener la variecidn de inclinscidn de es~
ta barra de gulia, la amazén -20- de la misma; estd unids
& una esplga =35~ que puede desplagarse perpendicularmente

a la gula tubular, goportada por dos orejas ~36- de la pie-
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z& de goporte =37-, fijada convenientemente, por su extre-
mo inferior & la placa de soporte del gunia~hilos. la eg-
piga =35~ por su extremo inferior, lleva el pasador =38
que ge introduce en la ranura -39~ de la place oscilante
«20=~, ¥, POT 8u extrémo superior ileva el rodillo =40~ gue,
& su vez, se introduce en la rarura inclinada -4l- de una
pleza de guia -42-~ fijada a la caja de 1la méquina,

El conjunto del mecanismo se apoya mobre la
periferie de 1la bobina por medio del 61lindro =l4=-y @
medida gue sumenta el didmetro del hilo arrollade, todo
el soporte gira alrededor del eje de la guia tubular ine
ferior, y en consecuencia l& espiga ~355- gobernsda por la
guie fije «42~, hace variar 1la inclinacidén de la placa
oscilante, con lo gue varfa también la amplitud del movi-
miento del ojal del guia-=hilos,

Esta variacidn de amplitud se comprenie bien
por el diagrema de la figura 3, que indica esguemftica~
mente las piezas, seflaladas por 1los mismmos némeros de rew
ferencia. Al iniciar el bobinado, la gula oscilante se
encuentra en la posicidn de trazos y el brazo —26- del
gulia-hilos, en los extremos de su recorrido, se separa
hacia afuera dando une amplitud de bobinado g. A medida
que aumenta el didmetro de 18 bobina la gnia oscilante
varia hasta la posicidén indicada por 1{na llens, y el mis~
mo movimiento del pié del guis~hilos produce em los bra-
208 =26~ una inclinecidn hacia adentro, dando uns empli-
tud b mucho menor gue al iniciarse el devanado, con lo
que los extremos de la bobina guedan reducidos en forma

cfunica o0 curveda,

La conicidad de ambos extreinos puede ser igual

o diferente y si se desea que en un extremo sea mdd pronun~
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oiada gue en el otro, se traslada el eje de erticulecién
~22~ & uno de los orificios lateraleg ~22'-= con lo gue se
logra, en un extremo, une variacién meyor y em el otro
una variecidn menor, resultado de conicidades desiguales.

La descripcidn gue antecede se refiere dnica-
mente & una forma preferida de ejecucidn del mecanismo pa-
ra variar la amplitud del movimiento del guia hilos segin
los perfeccionamientos objeto de esta patente y se com-
prenierd que pueden introducirse todss aquellas variscio-
nes de detelle o de ejecucién gue no alteren las carace
terfsticas esencisles, las cusles se resumen & continufe
eién,

S8e reivindica como objeto de esta pateﬁte:

1l.- Perfeccionamientos en las méquinas bobina-
doras para formar bobinas cono-pifin, que consisten esen~
cislmente en disponer el guia~hilos en combinacién oon‘ Bn
mecanismo por medio del cual se varia la amplitud del mo-
vimiento de dicho guia-hilos, y a este efecto, el guia-
hilos estd formado por dos piezas articuladas entre sf,

0 sea, un pié gue se fija & una darra animeda de movimien~
to de vaivén gue se desliza por una guia soporte apropia-
da, y un brégzo acodado o0 en éngulo que lleva el ojal del
gaia-hilos propiemente dicho, unido al pié por medie de
un eje de artioculacién en emu vértice y cuya parte acodada
estd provieta de una corredera gue se desliza por uma ba~-
rra de gule oscilante, siendo su inclinacién variable se-
gén el didmetro gue alcanza la bobina, con lo que al des—

Plazarse el guia-hilos con movimiento de vaiven, la parte



10

15

20

a5

30

198090
-7 -

superior u ojal del mismo vieme obligada a inclinarse ha-
cia edentro o hacie afuera respecto &l pié, por efecto de
seguir el brazo 8c0dado la inclinaeién de la gnia oscilen~
te. ,

2.~ Perfeccionamientos segfin la reivindicacidn
anterior, caracterizados en que la& barra de gula oscilante,
estd constituida por una armazén en forma de placa u otra
conveniente artiouladak sobre un eje fijedo a la amazén de
gsoporte del gula-hilos, llevamo dicha placa uns barra ©
nexrvio de guia de seccién conveniente sobre la gue puede
deslizarse la correders unida al brago del guia hilos, es~
tando la plgcd montada de manera que puede oscilar verian—
do su inclinscién respecto a la guia de movimiento de vai-
ven gue acciona el guim~hilos, por medio de un dispositivo
gobernado por el aumento de didmetro de la propia bobina.

3¢~ Perfeccionamientos segén la reivindicacidén
anterior, caracterizados en gue para variar la inclinacién
de la guia oscilante, la placa de soporte de la mima estd
corectada, por un extremo, & una esgpiga deslizable axilmene
te en unag orejas del proplo soporte del gn:l.a-hiloak, egtan-
do esta espiga por su otre extremo, provista de un rodillo
gue se intrcduce en umé ranura inclinada de una plaoca soli-
darie de la caja o armazén de la mdquina, con 1o que & me-
dida que aumenta el didmetro de 1§ bobina gue se forma, el
soporte del guie-hilos que se apoya sobre la capa exteriorx
de la misma, oscila girando sobre su soporte, y la espiga,
&l oorrer por la guia inclinsda fija, hace variar gradufl-
mente la inclinacidén de la gula ose:l.lénteo

4.~ Perfeccionamientos gegin cualgquiera de las
reivindicaciones anterxriores, caracterizados en gue la ar=-

mazén de la gula oscilente estd provista de medios para va~
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risr la posicién del eje de articulecién, pudiendo este
eje trasladarse a derecha o0 izquiexrdia dentro de ciertos

1fmites, oon 1o gue, la guis oseilante tomerd mayor incli-
nacién en un extremo que en el otro, siendo también die~
tinta la veriscién del gula-hilos y esto produce en 1a
bobina una diferencia de conicided en ambos extremos, ©
sea un extremo més cénico que el otro, lo que permite va-
riar & voluntad una u otra forma, segdn el meterial gue se
enpl ee,

5.~ Perfeccionsmientos en lés mfquinss bobinae
doras para former bobinas cono-pifia.

Esta memoria consta de ocho péginas, egcritas
Poxr une sola tcara,

BARCELONA, § 317 1950
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