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P A T E N T E D E I N V E N C I O N
a favor de

D. Henri Loáis GAREIER -  de nacionalidad francesa  -  domi­
c iliad o  en COURBEVOIE (Reine, Francia) 87, m e de Stzasbooig

per:
"Mecanismo de cambio con tinao  de velocidades"

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

La presente invención tie n e  por objeto  un meca­
nismo de cambio cantinao de velocidades a f r ic c ió n , que 
se d is tingas de lo s  mecanismos de este tip o  conocidos, 
por c ie r to s  perfeccionam ientos cuyo objeto  consiste  p rin—
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cipaímente en asegurar e l  perfec ta  e q u ilib rio  de log es­
fuerzos que actúan sobre la s  raeAas Ae f r ic o ió n  y por con­
sigu ien te  ana transm isión constante Ae l a  potencia, aún 
cuando la  ejecución de lo s  órganos Ael mecanismo no sea 
p e rfec ta , por ejemplo aunque lo s  tambores y lo s  ro d illo e  
Ae f r ic c ió n  no estén  rigurosamente centrados o que la s  
d is ta n c ia s  en tre  lo s  e je s  no sean muy exactas, lo  que ocu­
rre  frecuentemente en l a  práctica#

Estos perfeccionam ientos se re f ie re n  más espe­
cialmente a la a  d isposiciones empleadas para v a r ia r  l a  in ­
c linac ión  de lo s  e je s  de g iro  Ae lo s  ro d il lo s  de f r ic c ió n  
respecto a l  e je  de lo s  tambores motor y movido, a l a  mane­
ra  de efec tuar e l acoplamiento de e s to s  tambores con sus 
árboles respec tivos y a una forma de soporte ligeram ente 
deformable para lo s  e je s  de o sc ilac ió n  de lo s  rod illo s#

El objeto de l a  paten te  se describe a continua­
ción con re fe ren c ia  a le a  planos adjuntos, en loe que la s  
fig u ras  1 a 4 son simples esquemas exp lica tivos y l a s  f i ­
guras 5 y 6 representan  como ejemplo una forma de ejecución 
de un mecanismo de cambio de velocidades según l a  presente 
invención.

La f ig u ra  5, representa e l mecanismo, mitad en 
v is ta  y mitad en sección v e r tic a l  según l a  l ín e a  B-B de l a  
f ig u ra  6#

La f ig u ra  6, represen ta  e l mismo mecanismo, mi­
tad en v i s t a  con la  cub ierta  o c á r te r  a b ie r to , y mitad en 
sección según l a  l ín e a  A-A de la  f ig u ra  5.

Este mecanismo comprende esencialm ente, según l a  
d isposic ión  ya conocida, dos tambores -1 -  y -2— de e je  co­
mún - x - x '-  (fig#  1 ) , cuyos p e r f i le s  meridianos son arcos 
de c ircu lo  de oentro -o— y -o* - y de rad io  -R-# Uno Ae e s -
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te s  tambores es mote? y e l o tro  es recep to r o movido. La 
potencia se transm ite de un tambor a l  o tro  por medio de 
dos ro d il lo s  -3* y -4— dispuestos simétricamente raspeóte 
a l  e je  -ec-sc'-. Los e jes  de g iro  in c u n a b le s  -o -y - y -o*— 
-y ^ -  de e s to s  ro d il lo s  estén  situados constantemente en e l 
plano -sc-sc'- - y - y e  igualmente in d in a d o s  respecto a l eje 
-o-o*— perpendicular a -x -x '—. El p e r f i l  de estos ro d illo s  
es también un arco  de c irc u lo  de le s  mismos centro y radio 
<pte e l  p e r f i l  de lo s  tambores -1 -  y -2-#

A cada in c lin ac ió n  del e je  de estos ro d illo s  
corresponde una re lac ió n  de velocidades entre lo s  tambores 
d -  y -2—, re lac ió n  que puede v a r ia r  de manera continua 
entro dos va lo res  inversos -g¡- y -y-*

Las p a rticu la rid ad es  que constituyen e l  objeto 
do e s ta  patente son la s  s igu ien tes:

Cada ro d il lo  -3 -  y -4 -  vó montado, con in terpo­
s ic ió n  de un co jin e te  ax ia l de ro d il lo s  o de bolas -5 - , 
sobre un gorrón -6 -  fijad o  a una tra v ie sa  -7 -  d ispuesta  pon- 
pendicalamaente al plano -x -x '— -y-y*—.  Esta trav ie sa  for^- 
ma en sus extremos unos muñones -8 -  y -9 - ,  uno do lo s  cua­
l e s ,  -8 - ,  vó montado en un co jin e te  de ró tu la  -Í&-. dispues­
to  en la  c a ja  -11 - d e l mecanismo, y e l  o tro  muñón -9 -  g ira  
en o tro  co jin e te  de ró tu la  -12 - dispuesto en  e l extremo de 
una palanca -13- que puede desplazarse ligeram ente. Esta 
palanca e s tó  montada do manera d es lizab le  en tre  dea co jine­
te s  -25 - en forma de media luna alo jados en unos huecos -15- 
de la  caja -1 1 -, do manera que pueda o s c ila r  ligeram ente 
alrededor del e je  —x—x '- .  Esta posib ilidad  de deslizamien­
to  y de osc ilac ión  de la  palanca -1 3 - peamite a l a s  dos 
trav ie sas  -7 -  o sc ila r  ligeram ente respectó a l a  ca ja  o cár­
t e r  manteniéndose sensiblemente p a ra le la s  una a o tra , do
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manera que e l  contacto  de lo s  ro d il lo s  -3 -  y -4 -  con lo s  
tambores -1 -  y —2— se mantenga continuamente y con una 
presión  constante a pesar de lo s  defectos de p rec isión  
en el centrado de e s to s  Órganos sobre sus e je s .

La o sc ilac ión  sim étrica  de lo s  gorrones -6 -  
de lo s  ro d illo s  se obtiene mediante dos sec to re s  dentados 
-J.4- f ija d o s  a lo s  muñones -8 -  y que engranan en tre  s í .  
Estos sec to res  pueden hacerse g ira r  por medie de  cualquier 
d isposición  apropiada, per ejemplo por medio de una p ieza 
desliz  able -24- guiada segón la  d irecc ión  -sc-x '- y que 
a r ra s tra  unos botones -16 - so lid a rio s  de lo s  sectores^
En e l  ejemplo representado, lo s  tambores -1 -  y -2— están 
montados librem ente y con c ie r to  juego sobre sus árboles 
respectivos -17* y -1 8 -, siendo a rra s trad o s  en ro tación 
con esto s  árboles por medio de un c ie r to  nómero de bolas 
- 19-  alo jadas en un nÓmero igual de cavidades cónicas -20- 
y -21 -, p racticadas en la s  caras opuestas de lo s  tambores 
y de la s  piezas -22— enohavetadas sobre lo s  árboles -3.7- 
y -3.8—.

Por -23- se in d ica  un re so rte  h e lico id a l que, 
apoyándose contra un re sa lto  - 26-  de estos á rbo les, aetáa 
sobre e l  tambor correspondiente -1 -  o -2 -  empujándolo hacia 
e l  tambor opuesto, a f i n  de e je rc e r  en tre  lo s  tambores y 
lo s  ro d il lo s  l a  p resión  necesaria  para producir l a  f r i c ­
ción . Estos órganos de transm isión pueden se r  de acere 
templado y ac tuar en un baño de a c e ite , o bien pueden se r 
de un m ateria l de f r ic e ió n  apropiado actuando en seco o 
en un lu b ric a n te .

EL mecanismo de cambio de velocidades descrito  
reúne im portantes v en ta ja s . Los deslizam ientos re la tiv o s  
eh tre  lo s  ro d il lo s  y lo s  tambores quedan completamente su -
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prim idos, evitándose ana importante cansa de desgaste y 
de recalentam iento, y elevándose a l  mismo tiempo e l  ren­
dimiento# Por o tra  p a rte , e l empleo de la s  bo las -19* en 
lo s  alojam ientos cónicos -20-21-, permite proporcionar 
constantemente e l  efecto  normal de adherencia a l  efecto 
tangencial requerido, lo  que ev ita  sobrecargar inútilm en­
te  lo s  co jin e te s  ax ia le s  de lo s  ro d il lo s  y de lo s  tambores, 
pudiéndose a s i  a lcanzar un rendimiento mecánico máximo#

Por ditim o, este  rendimiento no se a l te r a  por 
le s  defectos de fab ricac ió n , ya que lo s  esfuerzos norma­
le s  en lo s  puntos de contacto de lo s  ro d il lo s  y lo s  tam­
bores, se mantienen constantes durante l a  ro tac ió n , a  pe­
sa r de la s  posib les inexactitudes en e l centrado de e s to s  
órganos#

Esta invención no se l im ita  a l ejemplo repre­
sentado, pudiéndose v a r ia r  lo s  d e ta lle s  de ejecución de 
sus d is t in ta s  p arte s  s in  ap a rta rse  de sus c a ra c te r ís tic a s  
esenciales#

- 5 - ^
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Se re iv in d ica  como objeto de e s ta  paten te:
1#- Mecanismo de cambio de velocidades a f r i c ­

ción , í e l  tip o  en que e l  movimiento se transm ite desde un 
tambor, cuyo p e r f i l  meridiano es cóncavo y e s tá  c o n s titu i­
do por un arco de c írc u lo , a  o tro  tambor coaxial y semejan­
te  a áL, cuyo p e r f i l  meridiano es un arce de c írcu lo  de lo s  
mismos centro y radio  que e l a n te r io r , por mediación de 
dos ro d illo s  que g iran  librem ente sobre gorrones cuyos e jes  

30 están  situados constantemente en un mismo plano que contie­
ne e l  eje común de lo s  dos tambores y que forman con dicho
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e je  Ae lo s  tamboyes ángulos v a ria b le s  pero constantemente 
igua les en tre  s í ,  carac terizado  porque lo s  gorrones de lo s  
ro d il lo s  están  montados en soportes que pueden desplazarse 
en tra s la c ió n  y en rotación#

2 . -  Mecanismo segán l a  re iv ind icac ió n  1 , carac­
terizado  por comprender medios e lá s tic o s  que tienden a  apro­
ximar longitudinalm ente lo s  dos tambores en tre  s í¿

3 . -  Mecanismo segán l a  reiv ind icación  1 , carac­
te rizado  porque lo s  gorrones de lo s  ro d il lo s  están f ija d o s  
a dos lados opuestos de un paralelogramo articu lado  por me­
dio de ró tu la s , siendo f i j o  uno de lo s  o tro s  dos lados y
e l  cuarto  montado de manera d eslizab le  y g ir a to r ia  sobre 
un soporte f ijo #

4 . -  Mecanismo segán l a s  reiv ind icaciones 1 y 3 , 
caracterizado porque l a  variación  del ángulo que forman lo s  
e jes de lo s  ro d il lo s  con e l  e je  comán de lo s  tambores se 
obtiene haciendo g ira r  simultáneamente lo s  dos soportes
de lo s  e je s  de lo s  ro d illo s  alrededor de sus e je s  longi­
tud inales por medio de des sec to res  dentados que engranan 
en tre  sí#

5#- Mecanismo segán l a  re iv ind icación  1, carac­
te rizado  porque lo s  tambores están  montados l ib r e s  y con un 
c ie r to  juego sobre sus á rbo les, siendo arras trad o  en ro ta­
ción cada uno de e l lo s  por su á rb o l, por medio de bolas en­
cajadas en alojam ientos cónicos p racticados en l a  cara an­
te r io r  del tambor y en una pieza contigua f i ja d a  a dicho 
árbol#

6#- Mecanismo de cambio continuo de velocida­
des#

Esta memoria consta de s ie te  páginas, e sc r ita s30
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H e n r i L o á is  G s r a i s r , 2 h o j a s ,  H oja  NR. 1 .
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