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M E M O  A. I  A D á S O R I p T I V A

p a ra  una p a ten te  ue invención por v e in te  anos por "NUEVO SISTEMA 

DE EMPUÑADURA GIRAiORlA PARA EL. MANDO DE CUALQUIER MECANIaMO* 

a fav o r da Don Rucien ORARLES EIPl-ÜLlon J lA , ciudadano fra n c a s , 

re s id e n te  en D ijón  ( Cbte*-d^0^) (F ran cia ) 7$ m e  QÓnóral yauconnet.

P ara e l  mando o accionam iento de d ife re n te s  d is p o s it iv o s ,  

t a l e s  como d esv iad o res de cadenas, fren o s ú o tro s  mecanismos, 

r e s u l t a  a  menudo más p r á c t ic a  l a  maniobra de una empuñadura ó 

puno g i r a t o r io ,  que e l  accionam iento de una manivela*. En 

5 d i s t i n t a s  a p lic a c io n e s , t a l e s  como l a s  b i c i c l e t a s ,  e s te  d isp o s it iv o

de mando ha de s e r ,  a  l a  vez , só l id o , l ig e r o  y poco voluminoso, 

p a ra  ad ap tarse  a  l a s  normas en uso p a ra  l a s  empuñaduras de 

m a n illa r  y tubos de m an illa r , p o r ejem plo* Deben te n e rse  en 

cu en ta, tam bién, a l  p re c io  de con strucción  y l a  economía de 

m a te r ia l*  La empuñadura que c o n stitu y e  e l  ob je to  de e s t e  invento 

responde a e s t a s  con sid eracion es y p o see  e s t a s  con d icion es*
10
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a l  d ibu jo  ad ju n to , que rep re se n ta  un ejem plo de 

con stru cc ión  no l i m i t a t i w :

l a  f i g .  1 e s  un c o r te  a x ia l  de conjunto de l a  empuñadura 

g i r a t o r i a ;

l a  f ig #  2 re p re se n ta , por dos v i s t a s ,  l a  con stru cción  del 

t o r n i l lo  de paso  rá p id o , p artien d o  de un f l e j e ;

l a  f ig #  3 re p re se n ta , por t r e s  v i s t a s ,  e l  e s t r ib o  m óvil y 

su  tu e rc a , a s í  como e l  sistem a de su je c ió n  c ir c u la r  de e s t a  

u ltim a ;

l a  f ig #  4 re p re se n ta , por dos v i s t a s ,  e l  e s t r ib o  f i j o  y a i  

d isp o s it iv o  de su jeción #

E ata  empuñadura g i r a t o r i a  comprende:

Una empuñadura de t ip o  conocido 1 (de caucho, por ejemplo) 

que e s t á  f i j a  en un tubo 2 p o r cu a lq u ie r  medio conocido ( c o la  

TÍ o tro  procedim iento)# E ste tubo 2 se a ju s ta  en é l  tubo de 

m a n illa r  3 Y puede g i r a r  alred ed or de éste#  puede también id e a rse  

una p a r te  rozan te 4 , c o n s t itu id a  por ajeag^? por un reborde de 

caucho (o por una s e r i e  de hendiduras ó c o r te s  en e l  tubo 2 que 

comuniquen a é s te  una c ie r t a  e l a s t i c id a d ) ,  p a ra  fre n a r  l a  

ro ta c ió n  d e l conjunto 1 y 2 y e v it a r  tod a  ro tac ió n  in vo lu n taria#

S I  tubo 2 , en su  b a se , t ie n e  una p a r te  5 que a r r a s t r a  un 

e je  6 p e r  cu a lq u ier  medio conocido. (Bu e l  ejemplo d e l d ib u jo , 

e l  a r r a s t r e  se  ob tien e  por un cuadro 7 con t o r n i l lo  d a  f i j a c ió n  8)* 

La ro ta c ió n  de 1 y 2 im p lica  pues l a  del e je  6, y e a ta  

t ie n e  una p a rte  que forma t o m i l l o  de paso  ráp id o  9 .

De acuerdo con e l  ejemplo del d ibu jo  y con o b je to  de 

obtener un conjunto económico, e l  to r n i l lo  de p§ap r ^ i d o  ae 

ob tien e p o r ttorsión  en e l  sen tid o  deseado de un f l e j e  16 ( f ig #  2) 

que forma a s í  e l  t o r n i l lo  de paso rápido 9 llam ado s in  nócleo
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c e n tr a l .

El e je  6 se  apoya en un a n i l lo  de centrado lo  por un 

s a l i e n t e  29 y un to r n i l lo  de su je c ió n  11, que perm ite l a  

ro ta c ió n  del e je  6 s i n  desplazam iento a x ia lp  un to r n i l lo  12 

perm ite in m o v ilizar  e l  a n i l lo  10 en e l  tubo de m a n illa r  3*

EL cab le  impulsado 13 e s a tra íd o  por un e s t r ib o  14 

s o l id a r io  de l a  tu e rc a  15 que coopera con e l  t o m i l l o  9 de paso 

rá p id o , a s t a  e s t r ib o  r e sb a la  an un segundo e s t r ib o  17 que se 

apoya en e l  a n i l lo  10# y s irv e  de to p e  p a ra  l a  funda 18 d e l 

c a b le *

La tu erca  15 puede d e sp laz a rse  a s i  alm anta, pero e s t á  

s u je t a  circularm ente por medio de cu alq u ier  d isp o s it iv o  conocido. 

En a l  ejemplo del dibujo  ( f i g *  3) e s t á  p r o v is t a  de dos o r e je ta s  

ó a sa s  19 y 20 que se  apoyan la te ra lm en te  en l a s  ramas ó 

q u ija d a s  del e s t r ib o  17* E l e s tr ib o  14 ( f i g .  3) se  s u je t a  por 

un s istem a de d ien te s ó s a l i e n t e s  21 que s e  a lo ja n  en un reb a jo  

correspon d ien te  del e s t r ib o  15* Como a s  n a tu r a l , puede d isp en arse  

cu a lq u ie r  p e r f i l  de enganche ó cu a lq u ie r  otro  medio de f i j a c ió n ,  

por t o r n i l lo ,  rob lón  ó so ld ad u ra*

El e s tr ib o  17 ( f i g *  4 se f i j a  en e l  a n i l lo  10 por dos 

c l a v i j a s  22 y 23. Cuando e s ta s  c l a v i j a s  ocupan su s  s i t i o s  en lo s  

o r i f i c i o s  co rresp on d ien tes del e s t r ib o  17# un segundo a n i l lo  24 

de diám etro conveniente cubre e l  con jun to , para  hacer, a l  sistem a 

perfectam en te s o l id a r io  e im p osib le  de que se d e sa ju s te .

Es evidente que puede u t i l i z a r s e  también c u a lq u ie r  o tro  

medio de f i j a c ió n  ( t o r n i l lo ,  so ld ad u ra , e t c * ) .

La con stru cción  con lo s  e s t r ib o s  t a l e s  como 14 y 17 se  ha 

i d#*do con o b je to  de re d u c ir  e l  peso  d e l  conjunto y p a ra  f a c i l i t a r  

l a  su b stitu c ió n  eventual del c a b le , construyendo a l a  vez l a
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empuñadura con p ie z a s  de fa b r ic a c ió n  s e n c i l l a  y económica* Cemo 

v a r ia n te  podrfan  s u b s t i tu ir s e  e s to s  dos e s t r ib o s  por tubos de 
diám etro conveniente*

Como e s  n a tu ra l y como se  desprende ya  de l o s  p á r ra fo s  

a n te r io re s , e s te  invento no se  l im ita  en modo a ignurt a i  modo de 

a p lic a c ió n  n i a l  de con stru cción  de su s d i s t in t o s  elem entos que 

mas especialm en te se  hayan in d icad o ; por e l  co n trar io  incluye 

to d as l a s  v a r ia n te s  de lo s  mismos.

E sta  s o l ic i t u d  3e acoge a lo s  b e n e fic io s  d e l a r t ic u lo  

103 de l a  v ig en te  Ley de propiedad  in d u s t r ia l ,  por corresponder 

a l a  p resen tad a en Fran cia  bajo  a l  n2 525 con fech a 31 de Mayo 

de 1 .949 .

N 0 T A

Se d ec la ra  de novedad y de p ro p ia  invención e l  o b je to  de 

e s t a  s o l i c i t u d  de p a ten te  con l a s  s ig u ie n te s :  

R e i v i n d i c a c i o n e s

1*— Nuevo sistem a de empuñadura g i r a t o r ia  p a ra  e l  mando de 

cu a lq u ie r  mecanismo, c a rac te r iz ad o  porque l a  empuñadura e s t á  su je te  

a un tubo a lo jad o  en e l  in te r io r  de l a  misma, y que g i r a  oon e l l a  

fren ados ambos en l a  ro ta c ió n  alred ed or d e l extremo que re c ib e  

9Q e l  mecanismo; l a  empuñadura, en e s t a  ro ta c ió n , a r r a s t r a  un e je  

so l id a r io  y reten ido  en su t r a s la c ió n ,  que l le v a  un t o m i l l o  

de paso  ráp ido  que coopera con l a  tu e rc a  de un órgano móvil 

en t r a s la c ió n , y a l  que =?stá unido e l  cab le  de mando, cuya funde 

se  apoya en un órgano que se  f i j a  en ro tac ió n  y en t r a s la c ió n  

95 por medio d *  c l a v i ja s  acop lad as en un a n i l lo  s o l id a r io  d e l  tubo,

que so s t ie n e  e l  mecanismo*



Nuevo sistem a de empuñadura g i r a t o r i a ;  según l a  re iv in d i­

cación  a n te r io r , c a ra c te r iz a d a  porque e l  frenado de l a  misma 

se  o b tien e  por fle tam ien to  de un reborde de a q u e lla  en e l  tubo 

que so stie n e  e l  mecanismo.

3 . -  Nuevo sistem a de empuñadura g i r a t o r ia ,  según l a s  re iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d o  porque a l  frenado de l a  

misma se  obtiene por una c ie r t a  e l a s t i c id a d  comunicada a l  

tubo f i j o  en e l  in t e r io r  de a q u e lla , p ractican d o  una s e r ie  de 

hendiduras ó c o r te s  en e l  tubo mencionado.

4 .  -  Nuevo sistem a de empuñadura g i r a t o r i a ,  según l a s  r e iv in ­

d icac io n es a n te r io r e s , c a ra c te r iz a d o  porque e l  órgano móvil 

s o l id a r io  d e l cab le  y e l  órgano f i j o  de apoyo de l a  funda se  

disponen en forma de e s t r ib o s .

5 . -  Nuevo sistem a de empuñadura g i r a t o r i a ,  según l a s  r e iv in ­

d icac io n es a n te r io re s , c a ra c te r iz a d o  porque e l  órgano móvil 

s o l id a r io  del cab le  y e l  órgano f i j o  de apoyo de l a  funda se  

disponen en forma de tubos de di ame t í o  conveniente.

6 .  -  Nuevo sistem a de empuñadura g i r a t o r ia ,  según l a s  r e iv in d i­

cacion es a n te r io re s , c a rac te r iz ad o  porque l a  tu e rc a  d el órgano 

m óvil e s t á  dotada de o r e je ta s  ó a sa s  de apoyo y de g u ia  en e l  

órgano f i j o .

7 . -  Nuevo sistem a de empuñadura g i r a t o r i a ,  según l a s  r e iv in d i­

cac io n es a n te r io r e s , c a ra c te r iz a d o  porque e l  enganche del 

e s tr ib o  f i j o  en e l  a n il lo  so l id a r io  dél tubo se  tr a b a  por un 

a n i l l e .

8 . -  ha p a ten te  de invención cuyo p r iv i le g io  se  s o l i c i t a  por 

v e in te  años p a ra  España y su s  dominios dabérá re c a e r  por 

"NUEVO SISTEMA DE EMPUÑADURA GIRATORIA PARA EL MANDO DE



125 CUALQUIER MECANISMO* segdn se  d e scr ib e  y r e iv in d ic a  en l a

p re san te  memoria que con sta de s e i s  h o ja s  fo l ia d a s  y mecanogra­

f ia d a s  por una s o la  c a ra  y se  i l u s t r a  con lo s  d ib u jo s  que a 1$: 

misma se acompañan*

Madrid^ 22,4# Mayo de 1^9^o 

Pp: Lucían CHARLES HIPPOLXTE
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