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PALGENT: de INTR0DUCCION

que por diez afios, se solicita, como de propia y nueve

introduccion en Espafa, ﬁrocedente de Alemanis ( emplea

do por la Casa Union, de Chemnitz), a ftavor de la enti-

dad 3, A, Constructora Kspa#ola de Maquinas-Herramien-

tas (3,A.C.2,M,) entidad espafiola y domiciliada en Vi -

llabona ( Guipuzcoa), que ha de recaer sobre una
MANDRINADOR 4 DE PRECISION

Memoriae degcriptiwva,

El presente registro de Patente de Introduccion,
tiene por objeto garantizar la explofgcion exclusiva ,
en todo el territorio nacional, Colonias y Protectora-
do, de la Tabricacion de una mandrinadora de precision,

tal y como se describe a continuacion y se representa

graticamente, a titulo de e jemplo, en la hoja de planos

que se acompafia a esta Nemoria,

En el menoionado plano, presentsdo en forma Yy
tama#io reglamentarios, se na dibujado la maquing en.
Trorma esQuematica, vista de frente y de pertil, En di-
cho plano se han mar#tado los elementos que se indican

a continuacion, sefialados a base de numeros encerrados
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ecirculos y lineas 1inas terminadas en tlechas, *'

1- Bancada de cocstillaje estudiado para gran rigidez,

2- Columna del carro del nusillo principal.

3= Columna de lunetsa, ’

4- Carro longitduinal de movimientos automaticos,

5- Mesa de trabajo ( govimiento transversal y longituQ
dinal sutomaticos y giratorio a méno con freno en
el punto desemdo),

6— Mando de avances ( marcha rapida),

7- Inversion de direcciones de los avances,

8- (Cambiocs de avances,

9—'A90p1aniento de marcha longitudinal y transversal
de la mesa,

10-Mando de parada y marchas a derecha e izquierda,

11-Cgmbio de velocidades,

18-Carro ae movimiento vertical,

13-Volante de ajuste rino del husillo de trabs jo,

l4~-pDesplazamiento a wano y acoplamiento de marcha au-—
tomatica del husillo de trabajo,

15-Cambio de serie ae velocidades del husillo principal,

16~freno del carro vertical,

17~ Visor optico para arinar la lectura de la escala,

18-Plato de traovgajo,

lg-tHusillo principal ( movimiento giratorio ¥y desplaza-
miento longitudinal automatico y a mano),

20-Luneta de mandrino,

2l-fFreno de lunetsa,.

22—Eréno de columna de luneta,

23-ajuste longitudinal de la columna,

24-Freno del carro longitudinal,

25-Freno de 1ijacion del carro del mandrino,

26-Topes de disparo asutomatico del carro vertical,

2§-Topes de disparo automatico del carro del mandrino;

28~ 1d; id, ia, del carro longitudinal,
29~freno de Iijacion del giro de la mesa en el punto

deseado,
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A continuacion pasaremos a hacer la‘deacripcion
del fTuncionamiento de esta maquina., Accionads por mo-
tor, mediénte correas trapezoidales, transmite el movi
miento a la caja develocidades que a su vez por medio
de una barra verticel transmite las distintas velocida-
dades mediante las palancas (1l1) al hueillo principal,

El nuslllo principal tiene veinticuatro veloci-
dades distintas en progresion geometrica, distribuidas
en dos series,

La caja de avapbces situada en el irente de la
maquina permite obtener los diez y seis avances distin-
tos de los carros, asi como tambien el avance longitu -
dinal del husillo principal (19) meaiante el acciona -
miento de las palancas {( 6=7=8-9=10),

Le caja de velocidades del nusillo principal tie
ne tampien movimiento vertical automatico, ‘

Los carros tienen movimientos longitudinel y
tranaversal autometicos, y la mesa movimiento circular
a mano, Zmrandc los 360°, con treno de tijacion del
giro de la mesa en el punto deseado (29},

Todos estos movimientos estan limitados por to-

pes regulables y desembragen automaticamente en el pun-

to deseado,

Todos los puntos de la maquina gue precisan en-
grase se lubritican mediante una bomba & presion Bosch

Un visor optico (L) permite arinar la lectura
de la escala en el movimiento vertical del carro del
husillo principal, 7

Pars todos los demas movimientos longitudinsl,
transversal, etc; se han previsto las regpectivas esca-~
las con nonius decimales, '

Contra toda sobrecarga lleva un dispositivo de
seguridad, gque protvege a todos los mecanismos de la
maquina,

El movimiento de la lunea“(zo) esta sincronizado

con el cabezal del nusillo,con dispositivo de reélaje.
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La forme, materieles y aimen31oneai
bles, y en genersi cusnto sesa accesaria ¥ secundsario
siempre que no alteré, cambie'o modifique la esencigliw
dad det iuvento; que se descrive, en los términos aute
riores, que deben ser tomados con carszcter amplioc y

nunce en forme limitstiva,

1l

Pt — —-% R T I e e = xggc L2 —3—

NOTaA d e

#BIVINDICACIONGES.

Se reivindice, poy 1=n introduccion en Agpeiie, 8
favor de la S.A. CONSTHUCTORA SSPANCLA DB MAGUINAS -
HERRAMIENTLAS, 5 A C & K sPOr los extremos siguientess
PRIMENO.~-  Por ung mam rinncora de precisidu, carac-
terizaas por teiier sincronizados los movimientos del
husille priucipal ¥ i luneta, con @413p0ositivo de re-
£laje, por wmedio de un dispoeirtivo ariginal.

SEGUNDC, - Por uns mendrinsdora de precision, easrscte
rizsda por tener un dispositivo de reglaje wicrowmetricn
totsimente original.

LBRCERO, - Por unes wmendrinsdors de precision, carac-
terizadas por,su 2lta precision en el ai8peEro automsztico
de topés ajustaples, ein los Que ge pueden adaptar galgas
de precision, coio no se he construide en Ecpefia en otra
maguine, siendo 2utameticos todos los movimientos y co-
Trespondieastes marcnas repudss.

CUARTO .- Por une mandrinadorz de precision ctiua-
terizads por el canjunto de organos Y dispositivos de

la maquing, i1ugenlossmente colocados, gue de farma sipme
ple , sin fatigs prrz el opersrio, pueden ser accionados
simultanesmente con ples y mauos, permitiends un trabsjo
fino y de gran exactitud.

QUINTO & - Por una mandrinadora de precision, carac

terizada por 1z srmeniz én 1la disposicion de los di8po~
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sitivoe y suavided de accionsuiento por la fomma en que

se encuentran dispuestos.

SEX10 & -~ Por une MRANDRINADORA L& Erecisien;

T®1 ¥y cnmo queda descrito en 1z memoris prece-
dente y perz los fines,gque s e dejan especificndos, 1la
cusl conste de cineo nojas feliadss y mecenografisdas,
por unz solz cera y otra de plenos, en formareglarentu
riz,pers la mejor comprension del invento.

Kadrid, a 19 ae wayo de 1950.

P.A. de S.A.Constructorzs Espafiola de

Msquinas-Herremiepfes- 5 A C B M

E.Rpdrigue

P.P.
c==="/
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