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MEMORIA DBSCRIPTIVA
pera solicltar
PATENTER DE INVENCIOR
en
Esrafa
por VEINTE safics
& nombre ‘de HGWARD AND BULLOUGH LIMITED entidad britdnioa, y
de JAMAS JAGKSON HAYTHORNTHWAITH, de naciomalidad britdnioca,

domiciliedos en Globe Works, Acerington, Iancashire, Inglate-
T8, por;

"UN MBCANISMC FORMADOR DE PAQUETES DE HIIATURA PARA MAQUINAS
) PEXTILES",

~0=0=0-0~0=0=0=~0=0=0=0=0=0=0=0 -~
El invento se refiers gl mecanisme Fformador de
raquetes de une meguina textil de hilar o retorcer, del tipo

en el cual el elemento cuye movimiento =lternative da como

resultedo la formaocion de los paguetes de hilo o similar so-
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bre les husos, deriva su movimiento rectilinec de un arbol

de elevador 2l cuel el mecanismo formador de los pagquetes
comunice un movimiento vscilatorio para el movimignto trans-
versal y que puede hecerse girar continuemente pars elevar

o bajar dicho elemento independientemsnie del meocznismo for--
mador de los paguetes con el fin de muder ¢ insertar les hebi-
nag o similares;‘rara las fincslidades de este invento, carece
de importancie que el elsmento de movimiento élternativo sez
el miembro gque lleva los paquetes de hilo, per ejemplo la barra
de husos de unza continoa de anillos, o el miembro gue suminis-
tra el hilo & los paquetes, por e jemplo, ls barra de anillos
de una continuve de anillos; '

. El objetec del invento ss el de crear en una
méquina de este tipo un2 forme mejorade de mecanisme formador
de paquetes que posee, entre ciertas ventajas gue resultarén
evidentes por la siguiente descripcicn, la adaptabilidad para

su ugo en la ,roduccion de ocualquier forme desecda de paguete,

- por ejemplo "formmoicn de husades™ ¢ "formecidn de paguetes

de "meche" o mna comvinecidn de embos, con un minimo de ajus~-
te o alteracidn de sus yartes componsntes.

Bn une mequine textil de hiler o retorcer del
tipc entes mencionsdo, segun el invento, el €rbol del elevador
del meceniamo formedor de paqustes es 2ccionsdo por medioc de
un engranaje epiciocloidal cuya rueda solar es oscilade Pars
efectuar el movimiento tragsversal del elemente alternative,
¥ ouyo portador de lz rueda planetaria recibe una impulsicn
secundaria de un cerdoter uni&ireceional de paso a paasc, con

lo cual el punto de referencis de las cscilaciones de l= rneda’

-2 -



10

15

B

192935

solar es 2justado progresivemente, consictiendo otro detalle
del invento en medios eficaces mara veriar la amplitud de
lag oscllacionss de la rweda solar. de zcuerdo con la forma
desgada de lcs pagustes ds hilo,

Bl invento crea asimismo, en asociscion con el
mecanigno formador .ae paquetes, medlos eficaces para interrumpir
el movimisnte cscilatorio del &rbol del elevador ¥y para susti-
tulr un mevimiento rotativo continuo del mismo con el fin de
mover el elemento alternativo directamente = las posiciones
de mudade superior o inferior (comc luego. se definen) o &
cualgquier posicicn dede intermedie respecto & las misma,

Otro detalle del invsnto es um di spdsicion
por la cusl, @l comisnzo de la operacicon de hilature sobre
un nuevo paguete de hilo y antes ds comenzar la formacion
del paguete propiamente dicho, la oscilacion de la rueda so-
lar es modificadé de modo. gue las barrzs de huses (o las bs-~
rras de anillos) son mnvidas alternativamente con rapidez
con un corto movimiento para producir un 2bultamiento en la
canilla pera su uso en la forma conocida en relacion con el
mecanismo de cambio de l= trame en un telar antomatiocs.

Ia forms en la cual pusde llevarse 2 la prede-
tica el invsnto se comprenders mejor por la sigulente des~
cripoidn de le apliocacion del invento & unz continma de ani-
llos bilateral en la cuel la formecion de los paquetes de
hilo se donsigue usando barras de anillos sstacicnarias y
barres de husos verticalmente movides en vaivén, y en le cual
se disponen mecenismos sutomsticos de mudsda y enfilado de

acuerdo con las solicitudes brit€nicae numeros 30581/49 y
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31973/49. Une rapresentacidn gréfica del testerc de tal
mdquine estd dmda en la figure 1 de los dibujos diagrame-
tilocos edjuntos; 1e figura 2 es un alzado fragmentario del
arvol de mudada y de 1ss partes del mecanismo ascciadas
con §; le flgure 3 de los dibujos ilustra el movimi ento
de les barras de husoe durente el ciclo de operaciones de
le. méquine cuwendo se producen paguetes de hilec de trama,
Con referencis a la figure 1, se vera"que
el mecaniamo de cabezal este contenido dentro de ires com-
partimentos separados por tabiques 1 y 2. 70d0 el ozbezal
estd encerrado por ungeublertz (que no se representa) que

encaja sobre dichos tebiques, siendo accesible el compar-

. timento mis extremo a través de uma puerta 36 extremidad;

el tercer oompsrtimento, gque enclerra lag rnedas dentadas
de camblo de velccidsd para el mecanismo impulsor de huse
¥ rodillo, estd separado de la msquine misme por un tabi-
gue 3, Ura de las barras de husos estd indiocads en 4; di-
ches barrag 4 pueden ester suspendidas por cadenas que pa-
san gobre poleas adbre un par de €rboles de elsvadpr mon-
tedos con posibilided de rotecidn y que se extienden lon-
gitudinalmente & traevés de tode la mfquine, engransndo di-
chos dos drboles adecnadamente entre sf de molo que embas
berras de husos se eleven y desciendesn 81 ""um'.sono’. Tne

de dichos €rboles de elevador es acclonzdo por el movimien-

‘to de formaecidn; este #rbol estd provisto de une prolonga-

cién 5 gue penetra e través de los tebigues 3 y 2, 21 ni-

mere de referencie 6 indios el arbol empleado pare trana-
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mitir movimiento de impulsidn a los husos y & los rodillos
de estirado, slendo dicho &rbol 6 impulsado mediante el
tren de ruedasg de cémbio de velecided, 7, 8, 9, l0, 11, 12,
por el motor eléctrico. 13, .

Ia formecién de los paguetes de hilo reguie~ -
re gue el arbol elevador & sea oscilado durante el arrclla-
do del hilo sobre el humo pera produncir el neceszrio movi-
miento transversal, mieﬁtras gue les operaciones de mudada

y enfilado reguieren gue ¢l arbol 5 see girado en un arce

suficiente de revolucidn pare efectuar un movimiento rele~

tivamente repido de las barras de husos desde la posicidn
finel de hilatura a la posicién superior de mudada, o en-
tre las posiciones supsrior e inferior de mudada, o desde
le posicidn superior de mudeda a la posicidn de partida;
(Poxr "posicidn superior de mndsda" me entiende la posiocidn
de las barrag de husos en le cuel los husos sobresalen ha-
cia arriba a travds de los anillos en su méxime medida, en
la oual los paquetes de hilo estén en posicidn mEs accesi-
ble'para'la mudada a meno o estén apropiadémente situzdos
pare cooperer con un aparete de mudads automdtico, tal oomo
el que forma el objeto de la solicitud de petente britdnioca
30581749, T2 posiocidén superior de mudade coincide con ls
posicidn de enfilado, es decir, la posicién en la cuel los
husos vecfos reciben les nueves bobines o simileres dé aocuer~
do con el invento descrito en la sclicitud de patente britd-
niee No. 31973/49; Por “posiocién inferior de mndede™ se en-

tiende la posiocién de lae berras de husos, en la cuzl los



10

15

husos estdn enteramente retirados de los enillos, de modo
que los paguetes de hilo retirados de los husos en la formz
empleada en dicho aparato automdtico de mudada puedan sacar-
se lateralmente como preparacidn a la fose de insercidn si-
guiente, For "posicién inicial™, se entiende la posicién
ooupada por las barres de husos owando se reanude la hila-
ture sobre un nueve grupo de bobimas o similares, Por "posi-
cién de hiletura®, se entiende 1a posicién ocupada por las
berras de husos éuando la formmocidn del p=auete de hile he
sido termineds, Jos movimisntos oscilatorio v de rotacién-.

. & gue Se ha hecho referencis son comuricados & través de

dos mec2nismos separadoas, estande el meocznismo para efec-
tvar el movimiento osciletorio asocisdo con medios eun toms-

ticos por los cueles es modificada apropimdemente la ampli-

tud de las oscilacliones sucesivas para acomodarse & los cam~

bios regueridos por le forms de diversbs tipos de pagnetes
ae hilo‘. |
El mec2nismo parz el movimiento oscilatorio
del e€rool elevador § comprende uns leva cardioide 14, gque
gire constentemente, la cual estd fijada sobre un arbol 15
acoionsdo a través de le rueda helicoidel 16 y el husillo
helicoidal 17 por un arbol transversal 18, %1 arbol 18 es
movido por un tren de engranajes 19, 20, 31 y 22, por un
motor 23, siendo fdcilmente accesibles las ruedas 19y 20
pere aun sustitucién por ruedaé gue produnzosn uma diferente
rele cidn de engranaje, si se desea, Cooperanic con la oare

periférica de la leva 14 hey un seguidor de leva 24 que
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estd montedo en forme gue puede girar sobre una pelance 25
(denominnde en lo que sigue "palanoca del movimiento del for-

mador") pivoteda en 26. I2 palance 25 estd conectade con

-el drbol elevador 6 por medio de une caden= de transmisidn

27 um extremided de la cual estd enrollada en torno de umm
polea 28 sohre un érbolrzg enéranado con el arbol 5 por me-
dic de la vnided dentads epicicloidzl interpuesta a que
luego se hard referencia, 2l paso gque la otra extremidad
de dicha cmdera 27 estd unide e un anclaje movible sobre
la palanoce 256 del movimiento del formedor. a1 andlaje esid
constitnide por un rodille 30 soportado en la extremided
de ura baria 31 en la extremidaed de la cadema 27 y es obl i-
gado & apoyarse 5;eontra la cara arquaéﬂa 32 de la cara in-
ferior de diche palanoca 25, |

Ia disposicién es tal gue la rotacién de lz
leva ocerdioide 14 entre las posiciones en las cueles el se~
guldor de leva 24 estd iespectrvmmenta en gontacto con la
depresién 14b de le leva y la neriz l4m de la migm, bzjia
le palanoz 25 del movimiento del_ formedor y comunica, &
través de 12 oadena 27, uma revolucidn pareiel al erbol
elevador 5 eon 1o cual lag barrss de huscs 4 son levanta-
dzg desde la parte inferior de su movimiento iransversel
a la parte superlor del misme; Iz vuelta en la direccidn
opuesta es efectuade porgue las barras de husos bajan por
gu propio peso, o0 por el uso de una conexidn de acclona-
miento de dos vias entre los drboles elsvadores 5 y las ba~

rrea de husos 4, segiin 86 ha descrito en ls petente espsiic~
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Bl dngulo en el cuzl es oscilado el arbel
elevador 5 es modificadoc pare los fines & que entes se ha
hecho referencis, veriando la amplitud de la traccién.ejer-
cida por la palsno= 26 de movimiento del formador sobre la.
mencionada eadens transversal 27; este resultado se consigue
moviendo hacia ¢ desde el punto de pivote 26 de dicha palan-
oa 25 el menclonsde ggcl&jeramwible %20 de lz cadere trang-
versazl sobre lé.misﬁ;, varisndo asf{ la longitud efectiva del
brazo de la palanca 25 del movimiento del formador.

- Bl ajuste de dicho punto de anclaje es de-
terminsdo por medio d.e ung segunds cadenzs 33 ( denomi;nda
le "cadengde control de la fbrmaciéh") que estd unids en
una'extremidad al ext;emo de la barra 31, pasando dicha ca~
dens 33 de tontrol de la fermaciéﬁ, sobre unas polea 34 en
forne de leve (denominade la "leva de control de la forme-
oién") gue estd montede sobre un arbol 35 y dispuesia para
ser intermitentemente girads por la rueds hellcoidal 36, 6l
husillo sin fin 37 y el arbol verticel 38 (denominade el
"arbol de mudeda®), les ruedaes oblfcues 39 y 40 y el arbel
il, por unawruedé de tringuete 42 fijesds al srdel 41; I=
ruede ebl{cue 39 es parte de un menguito 43 loco sobre el
arbol de mudada 38 y que lleva un miembro de embrague Uni-
co 44 destinmndo a ser ocogido por un miembro de doble embra-
gue 45 que estd enchavetsdo sobre el arbol ZBI. Ia otra ex~
tremided de la cadens 33 de control de la forﬁabién aeste

unids a otra poles 46 (denominnda “polea de control de la
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elevaclén”) pare uns finalided que luego se desoribird,

8 trlnquéte 47, que coopere con diche ruede de tringuete
42, estd soportado por une pelanca 48 osoileds por medie

de una biela 49 por une menivela 50 gue es accionada con-
tinvemente por el arbol 15 de la leve cardiolde, y la dis~
posioclén es tal que las varimciones en la posicién de le
leve 34 de control de le forsecidn en relacidn con le cadens
3% de control de la formmcidn, efectuadas por el men cionado
mecanismo de rvede y tringuete 42, 4’7, alteran la longitud
efectiva de la cadens 33 de contrel de la formeecién, y con
ello desplazen el anclaje movible 30 de la’cadena transver-
sal 27 respectivamente apertdndolo ¢ zcercdndsle reépecto
2l pivote 26 de la relanca 25 de movimientq del formdor‘.
El arbel de mudeda 238 estd hecho, convenientemente, en dos
éecciones acopledas entre sf, como se representa, siendo
proporcion2do l2 conexidn de yur de torsidn entre elloa
poxr une esplge de cizallmnienfo Z8a destimmde a cortarse
81 es szometlde & ume omrge excesiva. ,

Ia longitud de la czdent 33 de control de
iz formeoidn puede ser también regulseds con el fin de
efectuar ejustes iniclales bacliendo girar le polea 46 de
control de ls elevecién, con preferenciz por un engransje
heliepidal eocionado & meno, encerrado en el cdrter 51 y
dispuesto pere ser acolonado pcr ure persom gue esté en
pasesidn de une llave que encaje en la extremidsd cuadrade
del arbol 52. Hste mecanismo propor ciona’ medios adiciona~

les para 2lterar la posiclidn del ancle je movible 30 sobre

—9-
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iz pelanca 25 del movimiento del formedor de modc gue 86 va-
ri{e l2 amplitud del movimiento oscilatorio de las barras de
husos 4, |

I2 oadens 33 de control de la formecidn es
mantanide tensa por un peso 53 suspendido por w2 cedens _

54 sobre ume polea 55 que estd fijade sobre un drbol 56 que

lleve unz polea 57 consctada por una cadensa 58 (denominsde

"ozdena del temsor™) con diche auncleje movible 30 en tal
forme que tiende a estirerle én la direcoién opuestz & la
treceidn ejercida en elle por la caden= 33 de contrel de le
formacién-.

Bs importente que la ocmdenz 33 de control de
la formacidén sea conduclda, en su conexidn &l anclaje 30
sobre la palanca 285 del mcrvimiento del form=dor, en to'rrm
de uma polea 59 o gufe similar gue estd dispuestaz en uma
Posioidon tal gue el punto en el cual la cadens 33 abandons
dicha polea 59 coinclde lo mé's aproximedemente posible con
el eje dsl pivote 26, assgurandc as{ ¢que la oscilacidn de la
jalanca 25 de movimiento del formedor no afecta a la tensidn
de la cadena 33 de control de l= formacidm, |

Bs también importante que cuando la nauz l4s
de le leve cardiocide esié contra el seguidor de leva 24, el
luger del ancleje movible 30 sobre la palance 25 del movi-

miento del formedor (es decir, la cara 22) esté en un arco

reelmente radial respecto a2l punto en el cvel ls cmdenz trans-

versal 27 hace conitecto con la primera poles de guia 60 sC~-
bre la cual es pasada dicha ozdenm 27, asegurando que el
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ajuste del anclaje movible 30 no afeota ni a ls tensidn de
la camdena transversel 27 ni & la posicidn superior de la
barra de husos 4 en ningun= carrers transversal; |
I2 mencionada unidad de engranaje epicicloi-
del, que estd interpuesta entre el arbol 29 Yy el arbol & del
elevador, comprende un2 rueda solar 61 fijade sobre el arbol
29, una rnede satdlite 62 que engrama con diche rneda soler 61,
un pifién 63 fijo con la rueds satélite 62 y uma rueds recta
64 que estd fijada 8l erbol §, engrenendo con el pifidn 63,
I2 ruedas :mtélite 62 estd soportmds sobre un portador §5 que
estd loco sobre el arbol 5; El porteder 65 lleve en su pe-
riferis unkegmento dentads 66 que estd engranado con un ri-
fidn 67 sobre el erbol 25 & través de un tren de ruedas &8, 69;
Ia posicién superior de la barra de husos en
cada oarrera transversal, o &l punto en el ousl comienza ocada
carrere trangversal sucesgiva, es»daterminado por el menciona-
do mecanismo de rusda y trinquete 42, 47 que actia pars trans~
mitir a través de les miembros 40, 39, 38, 37, 36, 35, 67,
68, 69 ¥ 66 un movimiento rotativo intermitente al portador
66 de l= rueds satélite de la unidad de engramsje epicicloidal,
y desde all{ al erbol elevador 5, con lo owrl el puniec en el
gque comienzan los movimientos elternativos sucesivos dellaa
barrag de husos 4 es obligado continuemente & descender, A
medids que avanzan las oscilaciones transversales del arbol
glevador 5, la leve 34 de control de la‘formacidn opera Iers
variar le longitud de los movimientos transversales sucesi~

vos aegﬁn ge reguiera y el ajuste gradusl regqueride pars pro-
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ducir la formacién deseada de los paquetes de hilo sobre
los husos es conseguldo. Ia forma deseada de los paguetes
de hilo serd dada por la formsz de la leva 34, y la disposi-
cidu es tal que cualquier leva, de control de la formaecidn,
de forma adecuada, puede smplearse segun las nacesidades‘.
Alineado con el arbol de mudada 38 hay un
corto arhel 70 sobre &l cuzl va fijado un miembro de ambra,-.
gue unico 71 destinedo & ser cogido por el miembro de em
brague doble 45 cuando este Gltimo es desplazado haola &ba-
jo fuera de apliocacidén con el miembro de embrague dnico 44
que estd asociado con le rueds oblicua 39 impulsade por trine-
que’s’e.. Dicho mlembro de embrague 71 tiene um leve 72 gque &l
glirar el arbol 70 choce conirs un tope 73 soportado por un
braze 74 de una palance acodada 74, 76, cuye otro brazeo 75
estd conectado. con el’miembro de' embrague doble 45, siendo
t2l la disposiocidn gue 1a palanoce 74, 75 sez automsticemente
disparada para zafar el embrague 45 (y por tanto el arbol
38) del embrague 44 del manguito de ls ruede oblicua, 43, ¥y
para acoplarlo con el miembro 71, Dicho drbol 70 estd engra~-
n2do por ums rueda helicelidel 76 y el husillo helicoidél 77
con un arbol 78 que estd s coplado con el 2rbol 79 de un mo-
tor eléotrico 80 (denéminado "motor’ de mudeda¥)}, Tna empu-
findure 81 estd dispuesta sobre el 2rhol 75 de la palanca
74, 75 de mando del embrague, pare la meniobre de la misma..
Unz leve 82 sobre diche palance 74, 76 coopera con un e’xx;bolc»
83 empujado por resorte, de tal modo gue siempre se asegure

la apliccidén forzosa del miembro de embrague 45 con sl eme-
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brague 44 o el 71;

El movimiento oscila torio del arbol elevador
5, debide 21 funcionamiento de la leva cardioide 14 de movimien-
to transversal, y el movimiento modificado comunicade a diohb
arbel 5 por le leva 34 de control de la formacidn, es inte-
rrumpido cuando la formaocidn de los paguetes de hile eatd
terminnda o si por cualguier otra razdn se desea efectuar un
rédpide movimiento de les barras de husos 4 entre las posiecio-
nes de mudada superior e inferior o en cualgquier seccidn dada
de tal gam= de movimiento;

I~ melquina incorvora varios interruptores me-
ofdnicos de dispero, 4, B, €, D, B, Fy G, un interruptor
patrdn.de control, H, un intafruptor manvual del movimiente
de formacidn del abuitamiento (no reyresentado) y un inte~-
rruptor de @ccidn diferids (no representado}, por lo cual
g6n controlados en le formae que se describiré los circuitos
de los diversos motores eléctricos gue impulsan los varios
mecani smo componertes. El arbol 35 lleva dos placas de ciclo A
84 y 85, respectivamente provistas de fladores ajustebles 86 y
87; el fimdor 86 coopers con un interruptor de disparo A que
controla el circuito del motor de mndada 80, &l peso gque €l
fiador 87 estd dispuesto pera acclonar un interruptor de dis-
72rY0 B en el cilrcuito del motor 2% de la leva cardioide, El
arbol 15 de esta leva lleva dog placas de ciclo 88 y 89,
respectivamente provistes de fiadores ajustables 90 y 91;
los fiasdores 90 y 91, respectivemente, cooperan con los in-

terruptores de disparo € y D gue controlan el circuito del moter

- 13 -
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'23 de la leva cerdioide de tel medo gue cuando se clerrsn
elternativaments, peren y vuelven e arrancar &iche metay. 23
en direceién eon‘araria'. El interrupter D sirve tembién para
rerar el motor 23 de la leva oardieide antes de qgue 1las ba-
rras de husos se leventen pars la mudeda y esegure que la
levr cardicide 14 queda con su nariz l4a en contacto con el
seguldor de leve 24.. Bl interruptor de disparo E estd asocis~
do con los circuitos del motor 13 de accionemiento de husille
y rodilleo y el motor 23 de la leva oardioide, y estd destina-
do o cooperar con la smpuiizduras de embrague 81 de tal mode gne
se asegure gue dichcs motores 13 y 23 no puedan ser puestos
de nnevo en mercha cuendo este zafada el mecanismo de rueds y
trinquete. Un interruptor de disparo P, inclufdo en el circui-
te del motor dé mudéda 80, es accionado por una eapige 92 de
le berrs de husos 4 de tal modo que detenga el motor de husei-
lleo y rodillo 13 y el motor de mudeds 80 cuando les barras de
husos 4 alocanzan le posicidn superior de mudede., fn interrupter
de disparo G, que controla el oircuito del motor de mudede
cusndo lasg barraes de huso® estén siendo devueltas por el mo-
tor B0 @& la poeicidn inferior de mudada, es accionade por ume
espliga 93 sobre la barrs de husos cuando lag barmms llegsn a _
le posicidn mes inferior. Bl interruptor patrdn de control, H,
estd dispuesto para geleccionar y cerrar los circultos de los
diversos .motores eproplaedos para les respectivas operaciongs
de la mdquina. Dicho interruptor H puede = justarse & meno, como
en le siguiente descripecidn del clclo de la mdquina, o por me-

dios auntomdticos, si se desea., 12 operacidn de abultamiento a
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que luego se hmce referencia es controlade por un inte-
rruptor meannel (denominado en 1o que sigue "interruyptor del
movimiento de abultemiento") y unrintarruptar de accidn di-
ferida, ninguno de los cuzles se ha representado en loe
dibujos;
‘ I2 sucesidn de las operaciones de la mg-

quine es como sigue: ‘ '

Bl clclo comienza con las barras de husos
en la posicidén de partids indiceda en la figura 3 por la
referenois’ P‘. Se han colocade bobinas nuevas en log husos y
los extAremOs cortados de hilo se han aplicado a las bobinzs,
a meno o por los mediols automa'ticos degeritos en la solicitud
de Patente britsnice No. 31.973/49, listos para le hilatura.
Bl interruptor H se ajusta & la posicidn I y la empufizdura
d.é embrague 81 se levanta, poniendo en marcha el motor 13
de husille y rodille y el motcr 23 de la leva cardiolde, y aoco-
plendo el mecanismo de rpeda y tringuete 42, 47, con el &rbol
38, con lo cwal comienze la operaocidn de hilstura, devenando
hilo sobre las bobinas.vacias. (¥as operaciones previas de
mudadas y enfllado hebrén sido reelizadas con la nariz 14a
de la leve 14 en contacto con el smeguidor de leva 24 lo que
agegure gue les barras de husos comenzarin su movimiento
descendente desde la posicidn P e iniciarsgn correctzmente
la formmcidn de 1los pzguetes de hilo simult€nesmente con el
comienzo de le operacidn de hilatura)'.

Cuando se producen pzquetes "de formemcidn

de mecha™, la hilatura es osmenzade con el anclaje movible
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30 en un punto alejado del punto de pivotamiento 26, tal

-y

que el primer movimiento transversal del hilo se extiends so-
bre todz la longitud del paguete regquerido. A medida gue
avenza la formeoldn del paquete, dicho ancleje 30 es lleva-
deo continvamente haciz el punto de pivotamiento 26, de modo gue
8¢ vaya reduciendo conestantemente la longitud del movimiento _
trangversal. Esto puede lograrse usendo umm leva 33 de control
de la formmcién, de forme ciroular, y uniendo la extremided,
de 1l oadens 33 a la mism=s, de modo que la cadens se= =2rrolla-
da en torno de dicha leva 34, ¢ simplemente usandc una leva
de una forma que determine la retracecidén constante requerida
del anclaje 30-.

Para hacer canlillas de "iranmg™ con abultemien-
tos para su uso en combinacidn con el mecanismo de cambic de
las canillas de un telar zutomdtico, las barras de husos son
movidses alternativamente con rapidez con un cortoc movimiente,
Bsta. operacidén puede realizarse sn cualquier punto desemde
dentro del primer movimiento transversel, Para ello, el inte-
rruptor del movimiento de 2bul tamiento es .oqrrado, completan-
do los circuitos de les interrupitores C y D, con el resultado
de gue el motor 23 de la leva cardioide es repetidemente pa-
rado, invertide y vuelto & poner en marcha despuds de un cor-
%o movimiento de las barrsa de husos en direcciones alternme
des, produciendo sobre cada bobina un ebultamiento de hilo
debido 81 devanado repetido de aspira's de hilo sobre 1a'm1‘.s-
me perte de le bobina. Ia turacién de la “pperecidn de abulte-

miente es determinada por el interruptor de relevador de aceidn
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" aiferids regulable gue, cuandc el abultamiento ha sido slcan~

zado con el grueso desezdo, aestd deastinado a abrir los cir-
cultcs de los interruptores Cy Dy & permitir que la form=-
cidén de los paguetes de hilo p:oéiga normelmente, Cuando no se
requieren abultamientos, el interruptor del movimiento de abul~
temiento queds ablerto &l comenzar la operacién de hilatura,
1os movimientos verticales smcesivos de las ba~
rras de hugos durante toda la formaoidn de los paguetes de
hilo estdn indioados por las cortas lineas verticales & la iz~
gquierda de la figura 3, corxrespondiendo la longitud de cmda
une de diches lineas a la longitud del movimiento transversal;
Cuendo estd terminede la formacién del pmquete de hile, las
barres de hnsos llegan a la posicidn § (figura 8); E ajustef
sobre la place de oiclo 85 del fiador 87 os tal que la placa

-85 ha sldo llevade lentamente por el mecanismo de rueda y

tringuete 42, 47 @ le posiocidn en la cual el fisdor 87 dis-
parars el interruptor B:simultdneamente con la llegzda de las
barras de huscs a le posicidan Q. & ¢ aproximadements &1 mismo
tiempo, el interruptor D es disparado por el fiador 91 sobre
la placa de ciclo 89 gue glra con el erbol 15 de le leva
oardiolde, Durante la fermscidn de los paquetes de hilo, el
cierre repetido del interruptor D & cade revolueidn del arbol
15 he sido ineficaz, debido al hecho de que el interruptor

B ha guedado eblerto. El clerre de ambos interruptores B ¥

D detliene 6l motor 83 de l= leva ocardioide y arrenca el mo-
tor de mudade 80; el ejuste del fimdor 91 sobre la placa d&e
clclo 89 es tel gue se detenga el motor 23 con le meriz 1aa .

- 17 -
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de la leve en contacto con el seguldor de leva 24 por la ra-

zén & gque antes se ha hecho referencia.

Puesto en marche el motor 8¢ de mwudzda, el
erbol 70 gira y por la interconexidn de los miembros 72 ¥y
7%, el embragune 45 es movido para desacoplar el mecanismo
de rueda y trinquete y acoplar el arbol 70 con el arbol de
mudeda 38, Is palance de embrague 81 es bajeda s imultdnea-
mente; esto &cciona el interruptor B y sirve para asegurar
que cvande he sido terminedo el ciclo de mudada, los moto-
res 13 y 23 no pueden ponerse de nuevo en mercha hagta que
le pzlanca Bl sea leventads de¢ nuevo y vuelte & acopler el
mecanismo de rneds y trinqueteA. El arbol %8 es ahora impul-
s2do continuamente pers levantar las barrag de husos rdpida-
mente desde lz posicién @ 2 1a posicién superior de mudada
R, gugdando en funcionamiento el motor 13 de husillo y ro-
a1llo, . o

Cuando las barrzsg de husos aloanzan le posi~ -
olén R, 1los dos motores 13 y 80 son parados por chogue de
la clavija 92 sobre el interruptor de disparo F. En esta
ase, tode la mdquina estd en reposo.

El interruptor H es ajustado luego & la po-
sioidn 1I, poniené.o en marcha el motor de mudads 80 en la
direccidn inverse pera bajar las barras de husos rdpidamen-
te & la posicidn interior S de mudade, 8l aelcanzar la cral
la esplga 93 toca el 1nterrupto£ de dispare G para parzr el
motor 80, Durante estz fuse los husos han sido retirados de

128 bobinas interceptedes de modo gque estas ult lmas estdn 1i-

- 18 -
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bres para ser mudades. Cuendc un nuevo grupo de bobinas va-

clas he sido colocedo, listes pera le insercidn, el interrup-
tor H es ajustado 2 la posicién III, inviertiendo de nueve ¥y
v.olviendo a poner en marche €l motor de mudads 80 de modo gue
las barras de husos sean levantadas para inserter ios husos
en las bobinms; este movimiento estd terminsdo cwendo el in-
terrupto::' de disparo F es ablerto de nugve para perar el mo-
tor de mudada 80 en 18 posicién 2.

Bl interruptor H es luego regulado a la posi-
cién de "reajuste" IV poniendo e;x mercha el motor 80 y bajan~
do lms barrs de husos & 1la posicién P, momento en que la
actuacidn del interruptor & por el fiador 86 de le placa de
cicle 84 detiene el motor 80 y el ciclo de opersclones estd
terminedo, quedsndo liste la mdquina para comenzar la hile~
ture sobre las nueves bobines cuando el interruptor HE sea
movido de nuevo & l& posicitén I y le empufizdurs de émbragne
61 ses levaniade a mano pere degembrager el arbol 70 y gco~
plar de nuevoe el meocanismo de ruedes y tringuete con el ar_'nol |
38. Ias conexliones de circuite del 1nterrAuptor A son tales
gue solamente asee efectivé en este momentc del ciclo'.

Bste aolicitud, gue corresponde & les presen-

 tades en Gran Breteils el 1l de Mayo de 1949, béjo el numero

12585 y 6 de Marzo de 1950 (cognate} se mcoge a los beneficios
del art{oulo 51 del vigente Estatuto sobre Propledad Indus-
tri=l,

- 19 -
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Jos puntos de invencidén propis y nueva que
se presenten para que sean objeto de est2 Patente de Inven-
cién en Bepafia, por VEINTE afios, son los siguientes:

12, - Um mdquina textil de hilar o retorcer,

del tipo mencionado, on lz ousl el arbol del elevador del

‘mecenismo formedor de 'lqs pEquetes es accion=do por medio

de un engransje epicicloidal ocuys rueda solar es oscilsda
rerae efectuar el desplazamiento del elemento de movimiento
elternztive, y ouyo portador de la rueds satélite recibe

ure. 1mpuléidn secundariz de un cardoter unidireccionel por

lo oual el punto de referencie de las oscilaciones de la 1ne-
da soler es ajustado pregresivemente, consistiendc otre ca-
racter{stice del mecanisme en medios’efiea,ces re varier

le amplitud de les oscileciones de le ruede soler de acuerdo |
con le forme deseade del paguete de hilo'. _

22, - Bn um mdquina del tipo menclonedo, un
mecailismo formedor de raquetes que comprende un engranaje
epicicleidal cuya ruedea sclar estd asociada operativamente
con el arbol del slevedor, medios parz comunicar & dicha
ruedsa adlar un.grado de movimiento oscilaterio proporcionz=l
2 la longitud del movimiento transverssl, medios para variar
la amplitud de dicho movimiento cascilatorio, y mediog efica-
ces para comunicer al portador de la rueda satélite del en-
granaje eplcicloidal un mevimiento frotativ_o Intemitente

progresive de tal modo que se verie el punto de referencia

-zo-
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de la oscilacién de la rueda solar,

32, -~ Un mecanismo formador de paguetes seg-ﬁn
se relvindica en los runtes 1 y 2, que comprende me'dj,os adi-
clongles eficaces para interrumpir el movimiento escilatorio
del arbol del. elevador y para sustlitulrle por un movimiento
rotative continuo por el cuel la barra de husos (o la barra
de anillos) puede moverse directamente = cualqulera de las
posiciones superior o inferior de mudede o & cnalguler posi-
cidn intermedis respecto 2 las misn:as'. A

49}. - Un mecenigme formndor de paguetes segin
se ;e’ivindiea en cualquiera de los puntos 1 y 2, que compren~
de medios por lcs cuales le impulsidn secundaris o intermi-
tente del portador de la rnedr satélite es desconectads ten~
roralmente y dicho portader es entonces acoplado & un mendo
alternative gue da movimientc continms de rotacidn del arbeol

elevador, siendo dicho mendo alternmtive regulado en cuante

"a su direccidn y el tiempo durante '91:;,312&1,"esﬁ.»mtcpmﬁén, '

e meno o automdtiocamente,
58, - Un mecanismo formador de paquetes segin

se reivindioca en .et2leuiera de los puntos 1 y 2, en el cual

el movimiento osotlatorio de dla ruedes soler es derivado de

un2 palance cuya2 longlitud efective es variable para ajustar
la longitud del movimiento transversal'. » | ‘_
62, - Un mecznismo formedor de pequetes segin
gse reivindica en el punto 5, en el cual la palanca estd aco-
plade con el earbel del elsvador por una conexidn flexible
anclada a la palanca en umextremidad y arrcllada .sobra unz

polee en un arbol gque lleva la rueda solar del engransje epi-

-2 -
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aldoidal, #iendo le longituad de dicha palance variable
por alteracidén de la posicidn sobre la miame, con referen-
cie a su pivote, del anclaje de diche conexidén flexible.,
79, - Un mecanismo formedor de paquetes
segin se reivindice en el punto 6, que comprende un meca-
nismo de rueda y tringunete impulsadeo continuamente durante
el movimiento de pivotemiento de dicle palance y un engra-
n2je que iransmite el movimiento intermitente de la ruedm

de tringuete 2l portador de la rueds satdlite del engrana-

je epleiclolidal,

82, - Un mecanismo formzdor de pequetes semin
ge reivindica en los puntos 6 y 7, en €. cual la conexidn
flexible termina en un rodillo o miembro equivalente obli-
gedo a trabajer a lo large de um ocara argneads de la palen-
ca, siendo lae posicidn de dicho rodille o similar sobre di-
cha cera regulads por medio de une segunde conexidn flexible,
cuye longitud efective es variada por su desviccién per um
leva gue gira en contactoc con ella, y gue comprende un mende
engrenado entre diche leve y la rueda de trinqueta‘.

92, - Un mecanismo formsdor de paguetes segin
se reiviniica en el punto 8, que comprende medios de regula-
oién para ajuster le longitud iniciel de dicha segunia co-
nexidén flexibl a..

108, - Un mecaniamo formador de paguetes se-
gin se reivindica en el punto 7, que comprende una leva cardi-

clde continvemente impulsada, un seguidor de leva gue coope-

‘ra con elle pers accionar ls palanca gue comunica movimiento

- 02
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oscilatorio a la rueds solar del engran=je epicidloidsl, y
un mecanismo de blela y manivels meulsatio en sincronismo
con l= leva oardloide y eficaz para operar el meoanismo de
ruede y tringuete,

112, - Un mecanismo formedor de pagueiss se-
gin se reivindice en ol punto 7, en el cusl el mendo del
portador de le rueda satélite incluye un arbol gue incor-
Pors un embrague de dos vies gque lo oconecte eltermativamen-
te con el mecaniamo de rueda y tringuete ¢ con medios de
ecclonmiento que proporcioman rotaocién continue, y medios
por los eneles el embragus es movide sutom£iiocamente para
desconectar el mecanismo de rueda y tringuete cuando dicho
medio de impulsidn es puesto en movimiento, con 1a finali-
dad especifiond=, 4

129‘. - Un mecanismo formador de pequetes se-
gin se reivindiem en cualguiera de los puntos 1 y 2, que
comprende medios por los cuales el mecanismo. que sirve pera
oscilar el arbol del elevador es obligmdo a funsioner con
un2 corte carrera rdpidamente repstida para la fimlidad
ospeoiﬂ.oada-. ‘

7 138, - Un mecanismo formador de paguetes se-
gin se reivindiuahen'cualquiera de los puntos 1 y 2, desti~
nado a funcionamiento autom£tico en un ciclo predeterminade,

en esenciz en la forme descrita en esis Hemoris,

142, - Un mecanismo formedor de paguetes sSe-
gin se reivirndioahen el punto 13, que comprende accionzmien~

tos ele'o‘tricos separados para losg mecanismos que respecti-

-%-
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vamente ponen en oscilacién y hecen girar continuaments el

arbel del elevador, y un interruptor patrdn de control y unm

grupo de interrupteres sutomdticos de disparo que controlan

la operacidn selesctive apropizda de dichos accionamientos,
B én esencia ocomo ge ha Jdescrito en esta I!emoria..

152, - Bn uns mdquina textil de hilar ¢ Tre-
toroer del tipo & que se he heoho referencia, el mecanismo
mejoredo formador de pagquetes segiin se reivindica en cual-
gquiera de los puntos 1 y 2, construide, dispueste y gue fun-

10 clons en esencic como &6 ha descrito en esta Memoriz y repre-
- sentado en las figurag 1 y 8 de los dibujos anejoe.,

169.._- Bn ure mdquine textil de hiler o re-
torcer del tipo & gue se ha hecho referencie, el mecenismeo
mejoradoe formador de paquetes y suxilisr segin se reivindi-

15 ca en el punto 3, oonstrui&o, dispueste y que fuuciona en
esencia oomo se ha descriﬁo en esta Memoria con referencis
& las figuras 1 y 2 de los dibujos anejos‘.

172, - Un mecenismo formador de paguetes de
kileture para mHquinas textiles). ‘

&0 Tel y como se ha descrito en la Memoria que
énteoede, repregentado en los dibujos que se acompeiie y
con los fines que se han especificado.

Bsta Memoria conste de veint icmetre hejes
escritas por une sole cara, . ‘

wearsa,t O HAY 1950
P. k.
Alberto de Elzabyry
Por Pc:der
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