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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N
a favor de

ROLLADERFABRIK A. GSRIESSBR A.-G -  de nacion alid ad  su iza  -  
dom iciliada en A A D  O R F  (S u iz a ) , 

por:
" Mecanismo para el accionamiento y fijación de las persianas

de t a b l i l l a s  "*

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a
Es o b je to  del in ven to  un mecanismo para manio­

brar, es d ec ir  su b ir  y bajar l a s  p ersian as de t a b l i l l a s  y 
m antenerlas f i j a s  en l a  p o s ic ió n  deseada. Este mecanismo 
comprende un árbol elevador d e l que penden l a s  t a b l i l l a s ,
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y dos piezas intercaladas en e l mando de este árbol y reci­
procamente móviles, acopladas a en freno de fricción de ta l 
manera que al manipular e l árbol elevador para sabir o bagar 
la s  ta b li l la s  se desembraga e l citado freno, mientras que si 
el mande está en reposo y el árbol elevador, bago la  inficen- 
cia del peso de la s  ta b lilla s  o de un esfuerzo de tracción 
encaminado a bagarías, tiende a g irar, en e l sentido de des­
canso de la s  ta b li l la s , por efecto del deslizamiento de ana 
de dichas piezas, e l freno funciona automáticamente e impi­
do que la s  ta b lilla s  caigan, mediante acoplamiento dol árbol 
elevador con un elemento figo . Bara maniobrar o l mando del 
árbol elevador so hace uso de una manivela g ira to ria .

En los planes adjuntos so representa una forma 
de realización del invento, y en e lla  indican:

La f ig .  1 , una aeoción vertica l del árbol eleva­
dor y de la  parte superior de la  persiana.

La f ig .  2, ana prcyeccián horizontal de la  caga 
del árbol elevador.

La f ig . 3* ana sección transversal de la  caga 
por la  línea 111-111 de la  figura 1 .

La f ig . 4* ana sección vertical dol mecanismo 
olevador y de fijac ión .

La fig# 5$ ana sección dol mecanismo per la  l í ­
nea 7-7 de la  figura 4#

La fig# 6, una sección vertical a trayós dsl va­
no de ana ventana, con la  persiana alegada en un hueco ex­
te rio r dal dintel#

La f ig .  7, una sección igual con la  persiana mon­
tada bago el d in tel; y

La f ig . 8, la  persiana instalada dentro de la  
ventana, por ejemplo, una ventana corredera c de guillo tina.
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El aparato representado an laa  figuras 1 a 5 oaü- 

prende ana caja -1- de sección transversal en O, abierta ha- 
oia arriba, di aptas ata para an je ta r la  en la  parte superior de 
ana abortara, por ejemplo ana ventana# Dentro de la  caja vá 
an Arbol elevador -2-, que ae extiende en toda ea longitad y 
gira con aae extremos alo jadea en soportes f ijo s  -3* y -4-#; 
Al árbol -2- están rígidamente acopladas dos poleas elevado­
ras -5-, o más cnando se tra te  de persianas más anchas# A 
la s  poleas elevadoras -5 - se f i j a  por un extremo on árgano 
flexib le de tracción -6—, por ejemplo, tana cnerda, correa 
o cable delgado de alambre, o bien ana cinta de acero, qae 
pasa por ana abortara -7- del fondo de la  caja -1-, signe 
hacia abajo en tomo a an rodillo  de gafa -8- montado en la  
caja por debajo, y, atravesando an agujero -9 - practicado on 
el eje central de cada una do la s  ta b lil la s  -10- superpues­
tas, se f i j a  por e l extreme opuesto a l a  ta b li l la  más infe­
r io r , no representada# La elevación per medio do cintas de 
acere muy delgadas es ventajosa porque al arro llarse áatas 
abultan muy poco#

Las diversas ta b lil la s  do l a  persiana están dis­
puestas entre dos cintas -11- y -12- sobre t ira s  transver­
sales -13- cosidas a la s  cintas c aseguradas de otro modo, 
y per medio de lo s árganos de tracciáh -6- se mantienen su­
je tas sin correrse a lo largo# Las cintas portadoras -11- 
y -12- de la s  ta b lil la s  atraviesan por sus extremos saperio- 
res e l fondo de la  caja - ! - ,  y cada dos cintas opuestas se 
f ijan  a ana abrazadera -14-é

Las des abrazaderas -14- del ejemplo representado 
están anidas rígidamente a casquines -15-, -16-, o -16-, -17- 
qae pueden g irar sobre el árbcl -2-# Los dos bordes longitu­
dinales de la s  abrazaderas -14- están doblados, como maestra
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la  fig# 3, y por e l doM.ez pasa la  c in ta  -11- o -12- a travos 
de una ranura -18-, dá vuelta luego a una clavija -19- y 
atraviesa de nuevo la  ranura -18-, quedando a s í sujeta auto­
máticamente en la  curvatura del borde de la  abrazadera cuan­
do se t i r a  de la  cin ta  hacia abaje# Haciendo oscilar l a  
abrazadera -14- en uno u otro sentido, una de laa  cintas, la  
-11-, por ejemplo, se hace subir, mientras la  cinta -12- des­
ciende# Be este modo, la s  ta b lilla s  -10— pueden quedar en 
la  posición oblicua que convenga, sagdn se indica en l a  f i ­
gura 3, o casi verticales, para obstruir por completo el pa­
so a la  luz#

Para maniobrar el árbol elevador se ha previsto un 
mecanismo alojado en un cárter bipartido -20- que descansa en 
un extremo de la  caja -1 -. Dentro del cárter -20-, en la  pro­
longación ¿ d  eje del árbol -2-, vá montada una rueda cónica 
-21- acoplada a una extremidad cuadrada -22- del árbol -2-#
La rueda -21- engrana con otra rueda cónica -23-, prevista 
do un cubo -24— que puedo g irar en un manguito -25- f i jo  en 
el oártex# Sobre e l cubo -24— vá f i jo  mediante una espiga 
-26- un manguito de tope -27-# Dentro del cubo -24- se in ­
troduce un perno -28-, cuyo extremo in ferio r sobresale del 
cube y sirvo para guiar un manguito impulsor -^9-, que gira 
libremente sobre el pemo -28- y re sa lta  hacia el cárter -20-* 
La parte -50- del taladro del manguito situada debajo del 
pomo -28- os cuadrada, y sirve para acoplamiento con la  ma­
nivela a f in  do hacer g irar e l árbol elevador -2-#

Alrededor del manguito f i jo  -25- so a rro lla  un mue­
blo helicoidal -31-# El manguito de tope -27- posee una par­
te  de pared cilindrica -32- ,  que sóbresele del muelle -31- a l­
go menos de la  mitad de su perímetro, y el manguito -29- t ie ­
ne otra parte cilindrica de pared -33- que abarca algo más ds
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la  mitad da su. perímetro y penetra entra la s  dos superficies 
extremas de la  parte de pared -32- del manguito -27-* Oh 
extremo -34- del muelle helicoidal -31-  se apoya oentra la  
cara te m isa l -35- de la  parte de pared -33- del manguito 
-29-: el extremo opuesto -36- del muelle se vuelve hacia 
a trá s , y su curva se apoya contra la  cara terminal -37- de 
la  parte de pared -32- del manguito -27-, mientras que el 
extremo lib re  de la  parte doblada del muelle coopera con el 
tope -38- de un apéndice -39- de la  parte de pared -32- .
Los dos manguitos -27- y -29- pueden moverse recíprocamente, 
y el trozo vuelto -36- del muelle dispone de c ierta  holgura 
entre les dos topea -37- y -38-.

Cuando ha de subirse la  persiana, per medio de la  
manivela acoplada al manguito -29- se hace g irar date, por 
ejemplo, en el sentido de la  flecha a (fig* 5) * El mangui­
to -29- coopera con la  cara terminal -33*- de l a  parte de 
pared -33-, contra el manguito de tope -27-, -32-, y hace 
girar date en igual sentido* La cara terminal -37- de la  
parte de pared -32- de este amen güito coopera con e l punto 
encorvado del extremo -36- del resorte, ejerciendo presidh 
sobre dste con objeto de ab rir sus espiras* Así, e l muelle 
-31- puede g irar con ambos manguitos -27— y -29- alrededor 
del manguito f i jo  -25-*

por medio de la  espiga -26-  ae transmite la  rota- 
cidh del manguito de acoplamiento -27- a la  rueda odrina -23- 
que hace g irar la  rueda -21- y con e lla  e l árbol elevador 
-2-* Las poleas -5 - giran con el árbol -2—, arrollando loa 
árganos de traooidn -6 - sujetos a e l la s . Batea drganea le ­
vantan la  ta b lil la  más baja, que tropieza luego con la  in ­
mediata superior, y a s í  sucesivamente*

Be este modo puede subirse l a  persiana a cualquier
30
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poaieián intermedia, quedando en e lla  tan pronto como cesa 
el impulso de rotación ^ e  la  manivela aplica a l manguito 
-29-. Las poleas -5- y a l árbol -2- tienden desde luego 
a girar en sentido inverso, o sea en e l de descenso de la s  
ta b lilla s , por obra del peso de ástas o cuando se t i r a  de 
e llas h ad a  abago, de modo que por medio de la s  ruedas cá­
rnicas -21- y -23- se aplica un impulso de rotacián en el 
sentido de la  flecha b (fig . 5) a l manguito -27-. Pero en­
tonces se apoya e l  tope -38- de este menguito -27- contra 
el extremo —36— del resorte, sobre el que ejerce ""a presián 
que aproxima la s  espiras alrededor del manguito figo# Estas 
espiras se aprietan contra el manguito, y on uni&t del mis­
mo forman un freno de friocián que conecta el manguito de 
tope -27- y ol á rb d  elevador -2 - acopiado fijamente a l 
mismo con e l manguito figo -25-, impidiendo que gire ol Ar­
bol -2- on e l sentido de descenso de la s  ta b lil la s .

Cuando se ha de bagar la  persiana, por medio do 
la  manivela se hace g irar e l manguito -29- en el eentido 
de la  flecha b (f ig . 5). La cara terminal -35- de l a  par­
te -33- del manguito se apoya asi o entra e l extremo -34- dél 
resorte, y le  comprime de modo que se abran sus espiras.
El resorte -31- puede girar sobre e l manguito figo -25-, de 
modo que su doblez del extremo -36— ee apoya contra l a  cara 
terminal -37- de la  parte -32- del manguito -2 7 -^  transmi­
te  la  retacián del manguito -29- e l manguito -27 -^.an  ooá- 
secuenoia a la  ruada eánica -33-: entonces g ira  s i  árbol -2- 
sn el sentido de descenso de la s  ta b lilla s  -3.0-.

Cuando cesa de impulsaras e l manguito -29— por 
medie de la  manivela, e l árbol -2- tiende a continuar giran­
do en igual sentido, por efeote del pese de la s  tab lillas#  
Desde é l Abel -2- se transmite por intermedio de la s  ruadas



1

5

10

15

20

2$

30

canicas -21-, -23- un esfuerzo de rotaoidn en sentido de la  
flecha b a l manguito -27-, y el tope de áate vuelve a apo­
yarse en segnida contra e l  extreme lib re  de la  parte -36- 
del muelle, comprimiéndolo y cerrando sos espiras, con lo 
que entra anejamente en actividad e l freno de friecidn*

Para ladear la s  ta b lilla s  -10- o dejarlas cerra­
das, el manguito -17- que g ira  sobre el árbol -2- lleva f i ­
jada una rueda helicoidal -40- que coopera con un to m illo  
sin f in  -41- montado en forma giratoria en e l  cárter -20-. 
Sobre este to m illo  s in  f in , vá f i j a  ana pelea de mando -42- 
que puedo hacerse girar por medio de una cuerda -43-* Tiran­
do do esta cuerda se hacen g irar l a  rueda helicoidal -40-^ 
le s  manguitos -15-, -16-, -17- fijamente unidos a l a  misma, 
y laa abrazaderas -14-, en uno u otro sentidos Asf sube ana 
do la s  cintas -11— o -12- que sostienen la s  ta b lilla s  -10-, 
y baja la  o tra, quedando la s  ta b lilla s  en posición oblicua 
conveniente* El engranaje de to m illo  sin f in  -40-, -41- no 
sa reversible, de modo que la s  abrazaderas no pueden desviar­
se de sn poeieión de ajuste por efecto do su peso*

Con objeto de lim itar el movimiento impulsor para 
subir o bajar la  persiana, uno do los extremos del árbol ele­
vador -2 - lleva una rosca -44-, sobre la  cual se desplaza una 
tuerca -45- que no puede girar* El movimiento de la  tuerca 
-45- queda limitado en un sentido por e l soporte -3-, y en 01 
opuesto por un topo corredizo -46-, que puede ajustarse segán 
la  altura de la  persiana o e l  mámete de ta b lilla s , de modo 
que la  tuerca que corre al g irar el árbol -2-, cuando llega 
la  persiana a una a otra posición extrema, tropieza con uno 
do los topes -3- o -46- e impide a s í  que pueda continuar ac(do­
nándose el mando máa a l lá  de estoa lím ites, per medio dé la  
manivela encajada en el manguito -29-* Esta limitación dóL
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movimiento impulsor es necesario ademas para que no pueda 
subirse l a  persiana haciendo g ira r en sentido equivocado el 
Arbol *2** y la s  poleas *5**+ Los árganos de tracción —6— se 
arro llarían  naturalmente en tomo a la s  poleas -3 - tanto en 
un sentido como en otro, pero el freno de fricción que im­
pide caer la  persiana por su propio peso no funciona mía 
que en un sentido de rotación, y por eso lo s movimientos 
de impulsión para subir o bajar la  persiana han de hacerse 
en e l sentido adecuado, y le s  Arganos de tracción -6— deben 
transm itir a la s  poleas -5 - y a l árbol -2 - un momento ta l  
de rotación que e l manguito do tope -27- tienda a g irar en 
al sentido de la  Aecha b.

EL cárter -20- está montado en la  oaja -1-, por 
medie do una abrazadera -47-* do manera que puede bascular a l­
rededor del eje de la  rueda oónica -21-, a f in  de que, giran­
do al cárter -20- oon la  rueda cónica -23- y loe manguitos 
-27- y -28- sobre e l eje de la  rueda -21-, se pueda dar a l a  
pieza de manivela inserta  en el agujero cuadrado -30- del 
manguito impulsor -29-# una dirección apropiada, para al fun­
cionamiento do la  manivela, oeme ee aprecia en la s  figuras 
6 y 7#

La figura 6 muestra un ejemplo de ejecución de 
una persiana de ta b li l la s  oon e l mecanismo do esta patente^
La persiana, con la s  ta b li l la s  -10-, se dispone por fuera do 
la  ventana -48-, en un hueco -49- dal d in te l. La caja *3.- 
que contieno ol árbol elevador se asegura como convenga al 
d in tel de la  ventana. En el manguito impulsor -29— que so­
bresale del cárte r -20- se encaja un trozo cuadrado -50— do 
árbol, que atraviesa oblicuamente al mareo f i j e  do la  venta­
na y por su extremo so une mediante junta universal -51- a 
una manivela -52—. El trozo cuadrado -50— descansa ah tm co—
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jinete  de bolas -53-, y se a se gara para que no se salga del 
agujero cuadrado -30-  (f ig . 4) del manguito impulsor -29-; 
en e l cojinete -53-  descansa igualmente e l árbol -52-, a cu­
ya extremidad in ferio r se a rticu la  un brazo a l que se f i ja  
de igual modo l a  manivela -55-*

Para subir o bajar la  persiana se pone el árbol 
-52- en la  posición marcada con trazos en l a  figura 6, lo  
cnal se fa c il i ta  mediante la  manivela. Una vez movida la  
persiana, se vuelve e l árbol -52- a la  posición inactiva se­
ñalada con líneas lionas, en la  cual pende verticalmente de 
la  junta universal -51-. Luego so hace oscilar el brazo -54- 
sobre su articulación en 01 árbol, y también se hace g irar 
la  manivela de manera que forme una prolongación en línea 
recta del árbol -52- ,  con lo que árbol y manivela, cuando 
no funcionan, ocupan relativamente poce espacio, mientras 
que se vuelven a l a  posición más favorable cuando hace fa l­
ta  manipularlos.

La figura 7 muestra la  instalación da la  persia­
na de ta b lilla s  inmediatamente debajo del d in tel -56- do la  
ventana. Uina chapa protectora -57— oculta por fuera la  caja 
-1 - del árbol elevador y la s  ta b lilla s  levantadas. EL man­
guito impulsor —29— que sobresalo del cárter -20- está tam­
bién acoplado por medio de ana pieza cuadrada -50- y una 
junta universal -51- con al árbol g iratorio -52-, prevista 
do manivela plegable como en el ejemplo de la  figura 6¿

La figura 8 muestra ana ventana corrediza, con 
ana persiana de ta b lil la s  dispuesta per dentro. -56— os la  
ventana corrediza y -59- l a  caja para la s  poleas de la  ven­
tana. La persiana, con la s  ta b li l la s  -10-, está  suspendida 
detrás de la  oaja -59-. El árbol giratorio -52-, con mani­
vela plegable -54-, -55-, está asimismo aoeplado mediante una
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Se r e iv in d ic a  como ob jeto  de e s ta  p aten te;
1 . -  Mecanismo para e l  accionam iento y f i j a c ió n  de 

l a s  p ersian as de t a b l i l l a s ,  caracterizad o  por un árbol elevador  
d el que penden l a s  t a b l i l l a s ,  y por dos p ieza s  in s e r ta s  en e l  
mando de dicho á rb o l, con movimiento rec íp ro co , y unidas a un 
fren o  de f r ic c ió n  de manera que áL mover e l  árbol elevador  
para su b ir  o bajar l a s  t a b l i l l a s  se desembrague e l  fr e n o , mien­
tr a s  que en p o s ic ió n  in a c t iv a , cuando e l  árbol e s tá  bajo l a  
in f lu e n c ia  d e l peso de l a s  t a b l i l l a s  o tien d e  a g ira r  en e l  
sen tid o  de descenso de ó s ta s , por d eslizam ien to  de una de l a s  
mencionadas p ie z a s , entra automáticamente en acción  e l  fr e ­
no e impide que bajen  l a s  t a b l i l l a s ,  mediante acoplam iento  
d el árbol elevador con una p ieza  f i j a ;  efectuándose l a  manio­
bra del mecanismo de mando d e l árbol e levad or, por medio de 
un árbol de m anivela a r tic u la d o .

2#— Mecanismo según l a  r e iv in d ic a d ó n  1 ,  ca ra cte­
rizad o  porque l a s  dos p ieza s  recíprocam ente m óviles son un 
órgano del mecanismo de mando y un elem ento de tope a so c ia ­
do cinem áticam ente con e l  árbol elevad or, m ientras que e l  
fren o  de f r ic c ió n  consta  de un re so r te  h e l ic o id a l  arro llad o  
en torno a un manguito f i j o  de modo que cuando e l  árbol e le ­
vador se  h a lla  in a c t iv o , y bajo  l a  in f lu e n c ia  d e l  peso de 
l a s  t a b l i l l a s  o de un im pulso de tr a c c ió n  tien d e  a g ir a r , 
l a  p ieza  de tope ejerce  p resión  sobre uno de l o s  extremos 
d el r e so r te  para aproximar sus e sp ir a s  en to m o  a l manguito 
f i j o ,  a f i n  de acop lar á ste  al á rb o l, m ientras que cuando
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se maniobra el mande para sabir o bajar la s  ta b lil la s  aotóa 
ama de la s  des piezas citadas sobre mío a otro extremo del 
mnelle de modo que se separen sus espiras y permitan que gi­
re la  pieza de tope con relación al manguito#

3+- Mecanismo segdn la s  reivindicaoión 2, carac­
terizado porque la  pieza de tope y la  de impulsión poseen 
elementos que cooperan de modo que al g irar l a  pieza de im­
pul s i  %n en ana dirección, se apoye contra l a  pieza de tope, 
que entra en rotación y a su vez coopera con un extremo del 
resorte para separar sus espiras, mientras que, al girar la  
pieza impulsora en sentido contrario, 6sta se apoya contra 
el otro extreme del resorte para ab rir sus espiras, y trans­
mite el movimiento g iratorio  a l a  pieza de tope por in ter­
medio del resorte#

4#- Mecanismo segán la  reivindicación 3# carac­
terizado porque un extremo del resorte presenta emn parte 
curvada en oposición a l sentido do arrollamiento del resor­
te , la  cual se inserta  entre dos superficies de contacto 
do la  pieza de tope de modo que a l g irar la  pioza impulsora 
en un sentido coopera una de dichas superficies con el pan­
to curvado del extremo del resorte, para ab rir sus espiras, 
mientras que cuando la  pioza impulsora no funciona y e l ár­
bol elevador tiendo a girar on ol sentido do descenso de las 
ta b lilla s , la  otra superficie de contacto so apoya contra 
el extremo lib re  del resorte, para cerrar sus espiras#

5#!- Mecanismo segán la  reivindicación 3$ caracte­
rizado por estar f i ja  la  pieza de tope sobre e l cubo de ana 
rueda dentada que transmita el movimiento Impulsor aL árbol 
elevador*

6#— Mecanismo segón la  reivindicación 5, carac­
terizado pox transmitirse el movimiento giratorio do la  pie-

30
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za de topa a l árbol elevador por intermedio do un par do 
modas cónicas, y porque la  pieza impala ora, la  do tope y 
el par do modas canicas están alejados en nn cárter que 
oscila alrededor del eje de la  moda cónica salidamente 
acoplada al árbol elevador#

7#-* Mecanismo segón la  reivindicación 1, carac­
terizado porque e l árbol elevador tiene poleas de la s  qae 
se suspenden órganos flexibles de tracción para la s  ta b li­
l la s ,  mientras que unas abrazaderas dispuestas por encima 
dq la s  peleas se asocian a manguitos impulsores que giran 
sobre el árbol, y de cada una de e llas  se suspenden dos 
cintas portadoras de la s  tab lillas#

6#- Mecanismo sogón la  reivindicación 7, carac­
terizado por consistir loe Órganos de tracción de las  ta ­
b li l la s  en cintas de acere que se arrollan a la s  poleas#

9#- Mecanismo segón la  reivindicación 7, carac­
terizado porque la s  abrazaderas de la s  cintas portadoras 
pueden moverse por medio de un engranaje helicoidal, para 
poner la s  ta b lil la s  en posición oblicua#

10.- Mecanismo segón la  reivindicación 9, carac­
terizado porque el engranaje helicoidal para correr las  
cintas portadoras ds la s  ta b lil la s  se dispone en el extre­
me del árbol elevador acoplado a l mando#

11#— Mecanismo segón la  reivindicación 6, carac­
terizado porque en el cárte r se dispone un to m illo  sin f in  
que engrana con una rueda helicoidal montada sobre un man­
guito que gira sobre el árbol elevador y al cual se asocian 
unas abrazaderas para suspender cintas corredizas portado­
ras de la s  tab lillas#

12.- Mecanismo segón la  reivindicación 1, caracte­
rizado porque el árbol elevador tiene una parte fileteada



- 13 -

3

W

10

15

con una tu erca  co rred iza  cuyo recorrid o  e stá  lim ita d o  por 
topes para f i j a r  e l  movimiento d e l mecanismo im pulsor en am­
bos se n tid o s  d e rotación *

1 3 * - Mecanismo segdn l a  r e iv in d ic a c ió n  1 2 , ca­
ra cter iza d o  por ser a ju sta b le  por l o  menos uno de l o s  top es  
de l a  tu erca  móvil*

1 4 * - Mecanismo segdn l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , carac­
ter izad o  porque l a  m anivela d e l árbol g ir a to r io  puede p le ­
garse en una p o s ic ió n  in a c t iv a , en l a  que forma una prolon­
gación  en l ín e a  r e c ta  d e l á rb o l, de modo que á ste  y l a  mani­
v e la  ocupan relativam ente poco esp acio  cuando no se usen y 
puedan ponerse a voluntad en l a  p o s ic ió n  a rticu la d a  más f a ­
vorab le para l a  maniobra*

1 5 * - Mecanismo para e l  accionam iento y f i j a c ió n  
de la s  p ersian as de t a b l i l la s *

E sta memoria con sta  de trece  p ág in as, e s c r ita s  
por una so la  cara*

í 9 2 !

BARCELONA, 5 de Mayo de 1950*
P*A.

J O S Í  M.* B O U S A K  F. F*.
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