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P A T S I T E  d e  I l V E B C I O H  

por veinte años,

para todo al territorio  sspaBol, eos oojoalss y protectorado, 
por "PERFEC0I0HAMIEBÍU3 EP IOS KEWfllaiOS DE CAMBIO DE GAJOSAS 

DE IOS TELABES", cayo privilegio  se s o lic ita  coajantsmente a 
favor de la  entidad OBpaaola "MAHUFAC'Iü.íAS l’OHHEMS OROS S.A. y 
í .  FIDEL SOCIiS MAMO" y domiciliados ea Badsloaa. Carretera
Alfonso XIII, 368-390 y cayo inventor es e l 8r. D, FIDEL SO-
CIAS MAYSáO.

M E M O H I A  I E S C S I Í I I 7 J 1

Existen numerosos mecanismos cuya finalidad consiste en 
provocar e l  cambio de cajones de los telares.

Algunos de esos mecanismos son de tipo mecánico, otros 

son de tipo eléctrico  o electromagnético, e incluso se han 
hecho ensayos con sistemas de tipo neumático. .

*0 obstante y cora° es sabido, e l cambio de tipo meoénleo 
es e l mas corriente de todos e llo s y e l que ofrece mejores 
garantías para un buen funcionamiento.

ios presentes perfeccionamientos se refieren a los meca-
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alemos de cambio do « Jones de tipo  mecánico, ya ,o .  l a  prfo. 
t í o .  demoeatr. que, a i bien dichos MoaIllaMa de tlp p  ^

' “ lee son loa que tienen  on fonclonamlento mis reg u la r, , 11» 

ao ,n le r ,  deote ,ne tengan nn funcionMeleuto perfeeto,’ alno 

noy e l co n tra rio , y . ,n .  catán anjetoa a numerosas Imperio», 
clones que «ndnoan a ro tu ras d iversas y a paros en e l  te la r .

lo s  mecanismos do cambio de tipo  mecánico hasta  ahora 
empleado., están formados por un p la to  g ira to r io  ,ua poso, en 

sus dos ca ra s ,an te rio r  y p o ste rio r, unos topo, c i lin d r ic o , 

d ispuesto , para accionar, en e l momento oportuno, unas rueda, 
d . e s t r e l la  ,ue provocan e l g iro  de una. b ie la ,  taoM  a„_ 

M r o b a ja r los dos entremos de un. palanca, uno de cuyos pun. 

tos está  articu lado a un. de l „  ertrem id .de. de un. p a l » . ,  
p r in c ip a l que a irv . para hacer sub ir y b a ja r .1  soporte de 
loe castro  cajonee de lae lanzaderas.

*1 sistema se lec tivo  p a r . hacer sub ir y  b a ja r un, de los 
dos entremos de 1 ,  palanca o lt. a<_ ,  p=ra ^  ^

es dos entremos de 1 .  misma a l ,  ves, , ,  sumamente c»mpllaaSo

y su funcionamiento re su lta  muy defic ien te  y sujeto por 1 .  
tanto  a nameroeas averies.

s i  objeto de la  presente patenta consisto precia suerte

"  SBPrlElr t04°8 188 creando de e s ta  forma
nn d ispositivo  muy se n c illo , a 1 . ves que muy , f i . aa y r ,b u sto .

■‘demás de es ta s  ven tajas, se consigue un centrado p s r f . c
to  de la s  sucesivas posiciones eomunloada. a 1 , ,  entramos de
lo  palanca, sobre lo s  cueles va a r tic u la d , la  palanea p r lM l_

pal de cambio de cajones, p id ie n d o  con ello  la  e r l s t .n c l .
de posiciones interm edias cae traen* rraen como consecuencia ro tu ras
en loa h ilo s  de alimentación ee1ion, aa l como en los diversos ÓrganoB
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«ne componen e l mecanismo de oaebio a , cajones.

Bere mejor eoeprenslSn del objeto de le  presente patente 
S. acompasan pionca en loa gne , peden g r . f i .d a , ,  en fon». 

inem étio . y a t l tn lo  enunciativo p e r. no' lim ita tiv o , d ife ren - 

te a  figaraa  re fe ren te , a loa perfeccionam iento, introdnoido. 
en loe mecanismos ae cembio ae cajonea.

H a  figoraa 1, 2, 3 y 4 , aon v is tea  eagnomátioao, i ,  S IÍ .  
«era de 1 .a  o palea representa on. v is ta  en perspectiva de los 

Organos p rincipa les del meoaniamo perfeccionado, y 1 *  figoraa  

sig u ien tes , o . . .  la s  2. 3 y 4 , aon v is ta s  paró la les de algo- 

no o algonos de» loa irganos gne oonetitoyen e l mecanismo.

Sobre nno de lo s ejes p rinc ipa les 79, va calado «a p lato  
motor g ira to rio  11. a  eje  79 se apoya sobre on soporte 73 y 

lle v a  on e ro ln trioo  74 goe provoca e l movimiento de l a .  do, 

reg las  de la  m aguinU l,. l a  palanca 71 goe prodooe e l  leven- 

temiento de las  p a la d e a  go. r e g o la  el semblo de cajones 

posee en so extremidad in fe r io r  on ro d illo  81 go, .«  epoyá 

sobre 1 . le v . 80, la  anal g ira  so lid a ria  del eje p r in c ip a l 79.

El p la to  1 1 , aegfin pn.de vera, en las  figoraa 1 , 3 y  4 

llev a  onos sa lien tes  cilindricos o topee 12 . 12- y „  13- ’

viniendo repetidos estos ooatro topes en 1.  parte d le m e tr .2
mente opaeata del disco 11.

Debajo del eje 79. va s ito a d . ona palana, de dos brazos 
88 y 87, coyas extremidades U bres van artlo n lad as a las ex­
tremidades in fe rio re s  de las  palancas v e r tío s le s  88 y 89.

En e l ponto 88 de la  palanca de dos brasos a lte s  menolo- 
(figones i  y 4 ), va a rticu lada  ana extremidad de la  pa­

lanca p rin c ip a l da .amblo ,n .  e s té  formad, por los dos brasos 
83 y 84 qae giran  sobre nn eje f i jo  82.
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En la  extremidad 90 del brazo 83'f va articu lada la  ex­

tremidad in fe r io r  de l soporte de los cajones 91. Para hacer 
ocapar la s  ouatro posiciones sncesivas a los eaatro cajones 

91, e l panto 8S tien e  que pasar a oeapar las  posiciones 98, 

93 7  94, las  eaales son consecuencia del desplazamiento su­
cesivo o simultáneo de las dos palancas 88 y 89.

Este desplazan lento se consigue mediante las b ie la s  77 
y 78 que están articu ladas de una p arte  a las  extremidades 

superiores 75 y 76 de la s  palancas 88 y 89 y de o tra  parte  

g iran  so lid a rla s  de unos ejes au x ilia res  98 y 99 parale los 
a l eje p rin c ip a l 79.

lo s  e jes  aux ilia res 98 y 99, llevan  unas piezas de f i j a  

cián 16 y 18 que poseen a ambos ledos unos en tran tes o seoto 

res  o irca la re s , uno de lo s cuales e s tá  siempre en contacto 

con la  p e r ife r ia  o borde del p la to  o ircu la r  1 1 .'

Cada una de la s  p iezas 16 y 18, es respectivamente so lí- 

darla  de una rueda dentada o de e s t r e l la  17 y 19, la  cual se 

puede desplazar, conjuntamente con la  p ieza de doble sec to r 

c irc u la r  a lo largo del correspondiente eje a u x ilia r  98 o 99.

Este desplazamiento se v e r if ic a  debido a que la s  ex tre ­
midades superiores de las  dos palancas 20 y 24f poseen unas 

entrantes o o a rr llla e  27 y 28, los cuales estén introducidos

en el in te r io r  de unas ranuras c ircu lares p racticadas sobre 
los manguitos 25 y 26.

oomo sea  t u  tanto £6, 17 y la ,  ooma £6, 19 y  18, ana 

aolidarloa  entra a l ,  a .  comprende a l  m0Ter la5 pBloBoa8

£0 a 24 ae p io ro ea r í e l  daaplaaaniento M ie l  a e l gmp,, 

e a t í  coaetltn ido  por loa trea  Srgenoa „ t a a  menolonaloa. 

i l  prodnolrae e l  desplezanlento la te r a l da cada rao da
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lo s  diferentes grupos de oanbio 16-17-26 y 18-19-25, se pro­
duce e l  acercamiento de las ruedas de e s tre lla  17 o 19 a l 

plato 11, lo que, debido a que este último gira constantemen­
te , provoca e l giro de media vuelta de la  correspondiente 

rueda de e s tre lla  acercada al plato, debido a que los topes 
12-12 -  13-13'o sus diametralmente opuestos, se introducen 

en los espacios existentes entre diente y diente y arrastran 

la  rueda en su movimiento de giro. El número de topes 12-13'
es igual a la mitad del número de dientes de les ruedas 17 

o 19. Los grupos 16-17-26 y 18-19-25, se pueden desplazar a 

lo largo de los respectivos ejes auxiliares 99 y 98; pero en 

cambio, son solidarios de este último en cuanto a movimientos 
de giro, por lo que, cuando se produce e l giro de la  rueda 

de estre lla  17-19, se produce igualmente e l movimiento de giro 
de l i s  b ie lis  77 y 78, lo que conduce, como ya hemos dicho 

anteriormente, al desplazamiento de las extremidades in ferio ­
res de las palancas 88-89. ¿ fin  de que e l giro de l as ruedas 

17-19 pueda efectuarse sin ningún inconveniente, existen en la 
periferie del disco 11, unos entrantes 14, dispuestos simé­
tricamente detrás de los topes 12-12'- 13-13'y de sus simé­

tr ico s. Estos entrantes 14, sirven para que las piezas 16-18 

puedan girar y adaptarse de nuevo al borde del plato 11, una vez 
efectuado e l  giro de media vuelta . Para conseguir las cuatro 

posiciones necesarias para e l cambio completo de la  posición  
de los cuatro cajones, es necesario que los grupos 16-17-26 

y 18-19-25, puedan moverse separadamente o conjuntamente, por 

lo que e l movimiento: de giro de las palancas 20 y 24 es inde­
pendiente e l  uno del otro, aunque se hallan montados por su 

parte inferior sobre un mismo eje de soporte 53. ¿ s í por ejemplo,
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1 .  p a lm o . 84 i r é  f ija d a  sobra a l aja 53, m ien tra  U  £0 g l_ 

r a r í  independientemente y tan sola T ararí acolorado por o tra  
p a l anea acodada 88 montad, lo o . sobro . 1  aja 53. J  fm  da 

reg a lar la  posloién r e la t iv a  da 80 y 88. 1 .  parta  media da 

la  palana. 8o peed, lle v a r  ana oollsa en le  anal queda f ijad a  

la  extremidad anparlor del braao T artlo a l 81 da la  palanoa 88. 

l a  palanoa 83 es té  montada solidariam ente sobre a l aja 53, lo

4“  equivale a dee ir que 83 as so lid a ria  da 84, do 1 . m isL  
forma que 22 lo  ea de 20.

Con solo exaolnar la s  figuras del plano adjunto, se va 

qoa aa conseguiré desplanar los raspaotivoa grupea da toa rua­
da. 17 y 19 .1  basar eUbir o bajar las  extremidades aoo lisa- 

das da la s  palancas 88 y 83. 8 fm  da conseguir a l cambio se ­

lec tiv o  de loe sajonas 91, aa preciso levan tar un. u o tra  da 
astea extremidades o la s  dos a la ves, quedando tseb ién  la  

posib ilidad  da d e ja rlas  en ea posloién In lo la l .  Para e llo  exis­

te  un d ispositivo  da salaoolán que comprenda asanoialmant, .1  

exeéntrico 40 que es t í  oolooado sobre e l a je  48 o eje de p i ­

cadas del te la r .  Este excéntrico 40 oondnoe la  extremidad 41 

del brano 39 de una palanoa aoodada que g ira  sobre un eje f i ­

jo 38. Debido a l excéntrico 40 y  a i .  oonflguraoién de la  ra ­
nura en la  cual se a lo ja  la  o a r r i l l .  que es so lid a ria  de 4 1, 

la  palanoa aoodada constitu ida por lo s  dos breaos 37 y 39 

o sc ila  sobre e l eje 38 y provoca e l levantamiento y bajada 

sin  oréalos da la  extremidad del braco 37. Situado aproxlmade- 

aente en situao ién  p a ra le la  a este  brano 37,  ex is te  un apén­

dice o brano f i jo  38 que s irv a  de tope regulador de la  posi­

ción de los grupos de cambio I6-17 y 18-19. Entre 36 y 37,
van situadas dos pe lencas selectoraseexeetoras p ara le la s  y aproximada-
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T *  T 1<>Sle8 18 “ e 8 o t r *- * «  independiente
en re e l .  Batee palanca. eetén ertieeXedee per ene extrem l-
dades in fe rio res  a cada ana de io« ■. jh „ . .  ,u u« ana ae las eitrem laadee «wollaadas
de las  palancas SS y 83.

i a í  por ejemplo y t a l  eom, r íe n , repreeentedo en lee fi_

e K “  * 7 * ' 18 P81“ °« 43 ye directamente enlda
a 32- Bn cambio 1 . 44 ee b e lla  unid, e le  c o l ie .  entróme de

33 e través de un TÍetego 48. E sta . p a la n c a  T ertioalee ybe. 

le c to ra . 43 y 44, poeeen en en extremidad euperlor uno. dien­
t e .  30 y 31 . cada una de e l la .  pone, ademle do. b ra c a  p.rpen- 

dicu la res  a l  cuerpo de 1 . palonee, viniendo diepueetoa alobo.
brazos un poco antes del dentado.

s.e6n puede r e r e ,  en lea f ig u re , an te , c i ta d . . ,  ecbre l o .

b r a c a  32-35 y 33-34 que perteneoen reepeotiTamente a l par de
palancas se lec to ras 43-44 . .oree 43-44, ec epOyan 38 y 37, reponiendo uno
este filtlmo brazo e e tl  en en p e l e  Ion mée b a ja .’

Como eea que e l  brazo 37 cube y baje constantemente e . 
comprende que . 1  alguna de 1.a p a l c o . .  43 y  44 e . bao. ^  

.obre eu extremidad in fe r io r  siguiendo e l  movimiento de la  

flecha 81, ae P rovo car* .1  lev an tre len t, de la palanca s e l . . .  

to ra  en la  d lrec c lín  de la  flecha  82 a l producirse . 1  levanta­
miento de 37, y .  qu. entonce, cate brazo chocar4 con 1 . pero l Su

“  * * 30 6 18 BeP8r88lín « * "  *  7 37 ee su fic ien te  para
p erm itir e l preo de loe brazo. 32 y 35 cuando ha deslazado

1 . correspondiente p a ire e , se lec to ra  hacia 1 . derecha. P a r .
conseguir . 1  d e c i e n t o  de cada una o de I re  do. p a lre .ee

3 y 44. ee pueden emplear d iverso , métodos. uno de loa cuales
puede o o n s ls tir  en e l  empleo de unas p a la n c a  acodada. 58, 89

33. 57. qu. g iran  independientemente sebre un p ivo te f 1Jo 8o '
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e l ou.1  .  bu voz bb so lid a rio  do no soporte 45.

Los brazos 55 y 67 d . dichas palancas acodadas, l l , Tan 
ansa t i r a s  setSU oaa 49 y 60 .n t r e  las  ocales discnrren la s  p . 

lencas se lec to ras 4 M « . da manera por ejeuplo . al  daspd. 
sarse y haceros g ira r  la  p a lm o , acodad, constitu ida  por los 

brazos 58.56, ac haga g ira r  la  palanca 43 y a l hacer lo «laso 
oon la  palm ea acodada 59-57, gire la  44,

Oomo es n a tu ra l, asta movimiento se le o tiro  r íe n , candado 

por e l  d ispositivo  se lec to r, e l cual aotfia sobre unos tira n te a

M 7 SS• 100 °UalM Tan B l»e respectivas extremidades
5. loa brazo. 58 y 59 de las  palancas acodadas an te , menciona- 
das.

El d ispositivo  regulador del semblo de cajones signe t a l  
come se construye actualmente, c s e . ,ue estfi constituido por 

eses pa lm o» . 65 (« g u ra  2) ,ue ca tín  a r tic u la d a , sobre nn , J ,

70 7 111.™. vienen unidas a 1 «  extremida,
des m periorea de lo s t i r m t e .  54 y 55. En la  parte media de 
1 .  P a lm e . 65 amiste un tope 68 ,ue se introduce o choca con 

le  barra 67, 1 . cual, a l cismo tiempo ,ue es  levantad , per la  

palanca 71, g ira  .  in te rv a lo , regúlateos, por lo  ,u c . s i  e l 

tope 68 no encuentra ningfin agujero en la  barra  67. se produci­

rá  .1  levan tm len to  de 1 . p e rn e a  65 o mejor dlchc.su g ire , en 
la  dirección Indicada por la  flecha 64.

mentener la s  palancas se lec to ras normalmente apar­
tadas de la  acción de 57 eriR+o««e o?, existen  anos muelles s i  y sg t ae t ie n -
den .  desplazar l a  P a lm e . 43 y 44 en sentido lavarse .1  in d i .

•sdo por 1 .  f leo h . 61. Cuando e l mecanismo regulador del c « .

b le  aotfia en e l  sentido indicado por 1 .  flecha 63 sobra lo .
tira n te s  54 o 55 o sobrn ínn . . .  .

► floa a la  vez. s® Produce e l "en-
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gaaehe- a .  las  extremidades su p e lo re a  a . 1 . .  palm cas 43 

44 produellndose a t r e í s  ae loa «acamarnos « t e s  a c e n t o s  

toda la  aooeslSn de operaclonaa cornacas .1  can ble .fe o -  
tlvo  ae la  posición de loa cajoneas

Se comprenda , e .  podría Is tro d so ira . e n a n te  

4 . d e ta lle  ae eatlmes contenientes, alempr. no a lta ren  1 .  

esenelalldad de «ata paten te . entendlSndoa. , »  i , .  presentes 
perfeeoloneml entoa tienen  t ee ap licarse  en an com ento. y .

•1 no hacerlo aa i, no ae conseguiría e l resultado apetecido, .  
oayo f in  a .  declaran de novedad y propia Invenclín de Bn.FIBEL 

300118 w n » ,  l a ,  s ig u ien te . reiv indicaciones ,n .  ccnatltoyen 1 .
1 0 1 1  H i n r u D i  c i  i o b i j

1* -  PSHPE0010MIE8T08 EB 108 « ¡ f í l a l o s  BE OUBIO BE 

OUOEES BE IOS ®EL¿RE6, ,u .  comprenden, en d lap ca ltlro  reg a la- 
dor i .  i» ,  cambios de cajonea; ana v a r i l la  o a lm ia r  y ana p lo­

ra  d. soporte de 1 .  mama ,ue ea so lid a r la  p„r  se  p a rte  sepe, 

r io r  de loa cajonea an donde vas alojadas la .  d is t in ta ,  lance- 
deraa del t e l e ;  ana palanca p rin c ip a l de cambio 4ne „ „ U ,  
per a . parte media alrededor de on eje y „ tg  „ t l o „_

” a —  ^ « « td a d e a  a la  v a r i l la  an te r io r  o a an 
Plena de soporte; on. palanca . a ñ i l a r ,  ano de c ^ o s  panto, 

a r te  a r tic u la d , a 1 .  o tra  extremidad de 1 .  palanca p rincipal- 

doa palancas de semblo, coyas resp ec tiv a , p a r te . I n fe r io r . .  ' 
.a ta»  a rticu lad as, cada un. de e l l e . ,  .  una de las  dea ex tre -  

mldades de la  palanca . e x i l i e ,  teniendo ana re s p e c tiv e  p e ­

te s  superiores e t l c u i a d . . ,  cada un. de e l la s ,  su « rre sp o n - 

e a t .  b ie la , c o l la .  ,  sim ilor, , 0a g ira  cuando conviene de 
130,. a f i a  de p ro v ece  un cambio de c .J ín ; do. e j e .  e x i l i a r e .  

« 3 .a  e Independientes ,ue comunican respectivam ente, caen do
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ro taoloa .  las  correspondiente. b i , i a . q ne cobre l0B » ira„ ,

°Bl”a“  7 l0S Beai0° me o en icoc n e c e a r lo s  para haa.P g i„
colectivamente dicho, e je .  c a n il la ra ..  viniendo 41<ta.  per.
feeeionanientos c a r a e t e r i * t » a « «,  e ^ e r i a a a o B  por*ne los meaios
meeanlooa qne h a c a  g ira r  aelaotivam ant. i „  j . .  eJ„  M zU lí 

r .a  comprendan: una rneda, p la to  motor o s im ila r ,ne .a tó  a i -  
toado en el eapaoio comprendido « .tro  lo .  doa a jea a o n l ia r a .  

y « «  g ira  solidariam ente eolio a ono da loa a lea p r in c ip a l. .  
d .l  ta la r :  da. grapa, da om bi, d e e p l . . .b i . ,  ,nc estén  monta- 

doa. cada ano da a llo a , .obra cada ano da loa a o r i l i .r e a

de manar. qae a .an  ao lldarloa do .a to a  S itia o s  an oaaato a 
movimientos da giro aanqn. sean a a a e .p tib la . da desplanare,

* la largo da dicho, a ja . BoxHiores; doa p a l » , . ,  .a lao to raa  

indepandlantea qa, van raapaotivamant, an ida., a t r a v í .  da ana 
.a r ia  da palanca, y ajea interm edio., a cada ano de loa gra­

p a . da o amblo deaplasablaa y. « .a lm an ta , ana palanca da l a .  

vantanianto movida constantemente por an excéntrico qae , . t í  
oal.de cobra an, da lo .  a ja , p r in c ip a l . ,  dal t a l a r ,

2* -  Perfeccionamientos se*fin i .  _,
’ eetm la  ®nterior re iv in a lcao lín

oaraoteriaedoa por,na a l p la to  motar da 1.  an te rio r reivindicad 
Olcn eata o o n atlta ld . por an. raed , o d i . . .  da re la tiv o  . . . . . .
eepeeor qaa p . . . , ,  en ana da ana c r o a .  ano. grapa, da callon­

ca. topea c ilin d r ic o , o a m i i . r o .  qa, ca h a l l e  dacalado. an . 

t «  a i y d ic tr ib a íd o . a 1.  largo da ana o ircnnierancia t r « . d .  
«obra 1 . . . . .  ccrrcapondient, dal p isto  motor y p o r , . .  aioh,
p la to  posee, en a a ir ™ •»-» o u uorae y en la  cara orni* _ -i „® opuesta a la  en gne tan
eltnadoe loe grapoa da aa lian tac . c o a  en tran te , qa. a e tin  c i -  

a Pre0lS!" 8nt6 4 e tr ís  ae —  -  da i . ,  grapo. da .a l ia n -

- 10-
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3.* -  Perfeccionamientos. segin la  an te rio r re iv ln d lo .-

caracterizado . p o r,u . .obre e l p la to  motor vea diaprea.
toe do. grupo. de topee c ilin d r ic o , o s im ila r . . ,  lo .  . M l. .
son perpendiculares al p la to  v±nienfl«p viniendo dichos grupos deoala-
doa entre s i  ae 180* aproximadamente.

¥  -  Perfecoionmnientoa, eegfin la  a n te r io r  re iv lnd loa- 
Olín, earaoterlzadoe p o r,o . ceda ano de lo .  grupo, de a b le n ­

t e .  es té  formado por co a tr . tope , c i lin d r ic o . e,n .o l id a -  
rioa  ael p la to .

5* Perfeccionamientos. aegSn l a .  an te rio ra , reivindica- 
clone., caracterizado , p o r , . ,  oad. cao de lo .  grupo, de cambie 

deoplazáble. d . la  prim er, re iv in d tcao iín . . . t í  e.onolalm ent. 
formado por on. rueda dentado, rueda de . . t r a l l a  o . t a l l a r ,

. .  o o lld a rla  de una plaza de fijaolo 'n . la  cual po.ee aó. 
en tran te , sim étrico . o a.gmento. c i rc u la ra .,  en un. de lo . 

cueles ce adapta una porolSn dal borde o c « t .  del p la to  motor, 

s. -  P erfec lonm elen to ., eegfin l a .  a n te r io r . ,  r e iv in d ic a  
.lo n a ., carac te rizado . pcr,ua . coendo . .  acaro , un grupo de 

o «  o a l p la to  motor, lo .  grupo, de .a l la n te ,  o topa, a . l  p ía . 

motor entran en contacto con lo .  d ien te , p e r ifé r ic o , da la
raeda dentada que forma parte  de

, *** grUpo de oaR11,1o hespía-
zable haciendo g ira r  dicha rueda ae 180*.

V  -  Perfeccionam iento.,aegfin l a .  ra lv ln d lcae lon a . 4.  ,

W "  1M dentada. de lo .  grupo, d.
canbio poseen ooho d ien tes.

V  -  Perfecolonanientos, eegfin 1 .  an terio res re lv lnd ioa- 
olonea, caracterizado , porgue oad. palanca . . i . 0t o r .  da 1.  p r i -

" "  relVlallCSCW” - "  •  * » * ■  de una o v a r ia . pÜ 8n-



oes o e jes  Intermedios, a oso la  Uta dos grupos ¿e cambio, pro* 

voeando sa desplazamiento e l desplazamiento ax ia l de dicho gru­

po sobre e l  correspondiente eje auxiliar*

9f -  Perfeccionamientos, segfin la s  an terio res re lv in a ica - 

ciones, caracterizados porque cada palanca se lec to ra  e s tá  a r­

ticu lad a  por su parte in fe r io r  y posee en su parte superior 

un diente o sa lien te  que es arrastrado o no por la  palanca de 
levantamiento de la  primera reivindicación*

10* * Perfeccionamientos, segfin la s  an terio res re iv in d i­

caciones, caracterizados porque cada palanca se lec to ra  poses 
dos brazos ríg idos o sim ilares situados a ambos lados del cuer­

po de la  palanca se lec to ra , los cuales sirven respectivamente 

como topes o apoyos de un apéndice f i jo  o palanca estac ionaria  

y de l a  palanca de levantamiento de las  palancas selectoras*

-  Perfeccionamientos, segfin las  an terio res re iv in d i­

caciones, caracterizados porque eada palanca se lec to ra  queda 

su jetada, a través de un firgano de unián adecuado, t a l  como 

unos f le je s  parale los que la  aprisionan o un firgano sim ila r, 

a l primer brazo de una peíanos acodada au x ilia r  que o sc ila  a l ­

rededor de un eje f i jo  y que tiene conectado en su segundo bra­

zo la  extremidad superior de un muelle antagonista que tiende 

a aparta r la  palanca se lec to ra  de la  palanca de levantamiento 
y a e v ita r  a s i e l a r ra s tre  del diente de la  misma*

18¡f -  Perfeccionamientos, segfin le s  an terio res re iv in d i­
caciones, caracterizados porque cada uno ae lo s dos t ira n te s  

o sim ilares que provienen del d ispositivo  regulador de los 

cambios de cajones, queda conectado a la  extremidad ae uno de 
los segundos brazos de la s  dos palancas acodadas au x ilia res  

que giran  alrededor de un eje f i jo ,  de manera que, a l t i r a r



V

5

m

10

de tm t i r a n te  ae venza le  re s is ten c ia  del muelle antagonista 

y ae provoque e l  acercamiento ae la correspondiente palanca 

se lec to ra  a la  palanca ae levantamiento, ocasionando a s i e l 
a rra s tre  de sn diente*

13* -  PEHFEGCIOUifíIEHTOS El IOS MECA1ISÍÍ0S DE CAMBIO DE 
CAJ01ES DE LOS TELARES.

fodo t a l  y conforme queda descrito  y reivindicado en l a  
memoria d escrip tiva  que antecede y que consta de trece hojas 

e sc r ita s  a mSquina por una so la  de sus oaras y un plano que 
la  ilu s tra*

MADRID, 9 de Mayo de 1950

p r o b a n a »  torréis oros s . a. yD* EIDEL SOCIAS MAYMO. 
p.a*!
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