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El presente modelo de utilidad se refiere a una - 
máquina de dibujo de carro móvil, oon un peso compensador - 
para un carro móvil que está oonduoido a lo largo de un so­
porte de oarriles para el carro móvil sobre cuatro rodillos 

En las máquinas de dibujo de oarro móvil, de esta 
clase, los ruidos de marcha de los rodillos del peso de com
pensación, por medio del oable, que une este peso de oompen

* • *sación oon el carro móvil, que oorre tensado sobre las pO—  
leas inversoras, se transmiten a la máquina de dibujo, de -V 
modo que frecuentemente actúan de modo molesto» Por el usó '
de las conocidas máquinas de dibujo de oarro móvil, también

*

cede la tensión del cable, de modo que existe el peligro de*y
que el cable resbale desprendiéndose desde las poleas inver

© * '

soras. o
El modelo tiene por objeto orear una oonduooi,ón ¡>-

*, ,°o “lo más silenciosa y segura posible de funcionamiento dél pe 
so de compensación. Este problema se resuelve en una máqui­
na de dibujo de oarro móvil del tipo mencionado inioialmen- 
te, según el invento, porque en oada oaso dos rodillos es­
tán apoyados giratoriamente sobre los extremos de oada uno 
de dos ejes, de los que cada uno está apoyado en una esoota 
dura del peso de compensaoión de manera eonooida en si, por 
lo menos por medio de un ouerpo elástico como la goma, y - 
porque los extremos, por lo menos de un oable, que une el - 
oarro móvil oon el peso de compensaoión én oada oaso están 
unidos con un eje.

Por el apoyo, elástico como la goma, de los ejes 
de los rodillos de maroha, se alcanza un enlace, que no

í
transmite ruido, del peso compensador oon el oarro móvil, -
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de modo que, por ejemplo, al utilizar rodillos de material
plástioo o rodillos revestidos de material plástico, se cor
sigue una marcha totalmente silenciosa del peso de compensa
oión. ■£.

Otra ventaja del modelo consiste en que el oable,
que une el narro móvil y el peso de compensación, sin ulte
riores medios auxiliares, puede tensarse previamente de mó

odo elástico solamente por la fijación de los ejes dé los*** 
rodillos de marcha, de modo que oonserva su tensión previa,

{1 . O I

después de su prolongada utilización» de modo que está cag». 
oluido un resbalamiento del cable desde dos poleas de in-̂ — 
versión.

En el caso de cintas transportadoras es conocido.
. « o *»

apoyar los ejes de los rodillos de marcha elásticamente,, ^•»
por lo que, sin embargo, no resultó obvio el invento al tóc’ » K •’ r' O
nioo en la materia. .«Áv

En una forma de ejeouoión ventajosa del modelo - 
en el centro del eje está previsto un espaldón, que presen 
ta escotaduras para la fijación de un oable, que une,el pe 
so compensador oon el carro móvil. Esto tiene la ventaja - 
de que el espaldón al mismo tiempo cubre dos misiones. Es 
decir, por una parte forma un tope, que impide un corrió - 
miento axil del eje y, por otra parte, al mismo tiempo oree 
la posibilidad de fijar en el carro móvil el cable, que ~ 
une el carro móvil oon el peso compensador»

El modelo se explica detalladamente en la si» - 
guíente desoripoión de un ejemplo de ejeouoión, representa 
do en el dibujo. Muestran:

La figura 1, una vista de un tablero de dibujo -

í-.rV ! :"v.

!f
\ 'V
\\ •



1

5

ÍO

15

20

25

♦ m • ; * •

_-_3 -

oon el ejemplo de ejecución de la máquina de dibujo deoa—
rro móvil segiln la patente,

la figura 2, una vista del peso de oompensaoión 
en ilustración aumentada, en lo que un eje soportador de - 
los rodillos de marcha está ilustrado, desmontado del peso 
oompensador.

la figura 3, una vista lateral del peso compensa 
dor según la figura 2,

la figura 4, una seooión por el peso de compensa*
( * 4

ción segdn lallnea IV - IV en la figura 3»
9

la figura 5 una vista desprendida, aumentada y' 
parcialmente ilustrada en seooión, de la parte central del,• 
eje, que soporta los rodillos de marcha. " rW-

El ejemplo de ejecución, ilustrado,' de la máqui-; 
de dibujo de carro móvil, presenta un primer soporte 3»‘ uni 
do con un tablero de dibujo 1, para una primera oonduoeión 
de carriles de un primer carro móvil 7, que soporta un se­
gundo soporte 3, para una segunda oonduooión de carriles - 
de un segundo oarro móvil 11. El carro móvil 11 está unido 
oon una cabeza de dibujo 17 mediante un puente 15 oscila- 
ble.

El perfil, que forma el segundo soporte 9 de oa- 
rriles, es hueco. Enla oquedad de este perfil está oonduoi 
do un peso compensador 61, que presenta escotaduras latera 
les 2 para rodillos de maroha 76. Cada dos rodillos 76 
opuestos entre si en diferentes lados del peso oompensador, 
están apoyados sobre los extremos de un eje 176 rotativa­
mente, que está apoyado en una escotadura transversal 152 
que une dos.escotaduras 2 laterales, opuestas entre si, -
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del contrapeso 61, mediante dos anillos 160 elásticos pomo 
la goma, enchufados sobre el eje 176*

En el oentro del eje 176 está previsto un espal­
dón 162. Para la reoepoión de este espaldón 162 en oada ex 
tremo del peso compensador 61 está previsto un peso 164, - 
que interrumpe en oada oaso la escotadura transversal 158 
próxima a este extremo. Por ello, debido a que el espaldón

í» * O

162 engrana en el peso 164, se orea un tope, que impide Un* 
corrimiento axil del eje 156.

En el espaldón 162 están previstas dos hendida*—j. 
ras 166, dispuestas una al lado de otra y que transcurren • 
perpendicularmente al eje. Estas hendiduras llegan desde 
el oontomo del espaldón hasta un diámetro del mismo* En’-, 
el fondo de las hendiduras 166, en un extremo de las mis— e 
mas, están previstos dos taladros oiegos 168, que sirvan - 
para el alojamiento de engrosamiento 170. en los extremos - 
de dos cables 63* Unos de los extremos de estos oalies 63 
están unidos, por el engranaje de sus engrosamientos 170, 
oon el espaldón 162 de uno de los árboles 176. los otros - 
extremos de los oables 63 están unidos de modo correspon­
diente oon el espaldón 162 del otro árbol 176, de modo que 
el peso compensador 61 une los dos extremos diferentes de 
oada uno de los dos oables 63* los oables 63 están invertí 
dos por encima de poleas de inversión, no representadas —  
en el dibujo, en los extremos del segundo soporte 9 de oa~ 
rriles de marcha, los tramos de los oables 63, que transcu 
rren exteriormente sobre el dorso del perfil hueoo, que - 
forma el segundo soporte 9, están unidos con el segundo oa 
rro móvil 11 de manera conocida.
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£1 apoyo de los ejes 176, mediante los anillos - 
160 elástioos oomo la goma, especialmente por utilización - 
de ejes con. un espaldón central 162, da por resultado una - 
construcción extraordinariamente sencilla y garantiza una - 
marcha muy silenciosa del peso compensador 61 • Al mismo tie£i 
po posibilita el mismo, el tensar previamente de modo elás­
tico los cables 63.
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£1 presente modelo de utilidad comprende las s i ~
* •

guientes reivindicaciones:
1. - Máquina de dibujo de oarro móvil, oon un pesó

de compensaoión para un carro móvil, que está oonduoidó’ so- -
í* **

bre ouatro rodillos, a lo largo de un soporte de carriles -
* *para el oarro móvil, caracterizada porque, en cada casó,';- 

dos rodillos están apoyados giratoriamente sobre los extre­
mos, en cada oaso, de uno de dos ejes, de los que cada uno 
está apoyado en una oavidad del peso de oompensaoión de ma­
nera conocida en si, por lo menos mediante un cuerpo elásti
oo oomo la goma, y porque los extremos, por lo menos de un

/

oable, que une el oarro móvil con el peso de compensación, 
están unidos en oada caso oon un eje.

2. - Máquina segdn la reivindicación 1, caracteri­
zada porque en el centro del eje está previsto un espaldón, 
que presenta escotaduras para la fijación del cable.

3. - Máquina de dibujo de carro móvil.
Segdn se describe y reivindica en la presente me­

moria descriptiva.
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Consta la presente memoria de seis hojas foliadas
y escritas a máquina por una sola de sus oaras*

1 0

y
i'';:-.

V.
Íva> .

V ■ • '

i-,

15

20

25
r.■i

30



AJ,fcert D.h« ÜUÜA UiNJLOA.

JZ- * [ 7 6 2  s B o A

m-A /7ó ai

166 !76 2  b l

160 ¡53162168 160 7b

CARLQS R

u  Carita Pínt


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



