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MEMORTIA DESCRIPTIVA

de la Patente de Invencidn, por 20 afios, solicitade a faevor de
Don Remén GAMISANS Coll, de nacionalidad Espafiola, reeidente
en Barcelona, calle de Entenza numero 47, por " UN MECANISHMO A
MOTOR PARA CONSEGUIR EL ACERCAMIENTO MUTUO DE LOS CARBONES EN-
LAS TAMPARAS DE ARCO DE LAS LINTERNAS DE PROYECCION ",

Erxte invento se refiere a un nuevo mecenismo de accions: -
miento de los soportes en que van montados los carbones que -
constituyen el foco de ilumi_nacidn por arce en las linternas - .
de proyeccidén y en los eperatos de proyeceidn cinematogrdfica—
o kronos.

Una oz pacteristica de este mecanismo consiste en ls seguri-~
dad ebsolute de su funcioramiento, que de una maners p_recisa y
en forma intermitente, produce el giro, en un dngulo previemen
te determinade, de la barra con fileteado doble que al girar -
motive el avance mutuo, simltdneo y en sentido opuesto de los
soportes de los dos carbones que oomprenden}los menentiales de
luz de la clase indicada,.

Otra caracteristice consiste en que cuente con me dios por -v

los que desde el exterior del cuerpo de la linterns: puede va -
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riarse el dngulo que al ternativamente en uno Yy otro sentido gi-

‘ra la referida barra con doble fileteado, de manera que en todo

momento podrd graduarse el avance que reaLicen los carbones a -~
cada actuacidén del proplo mecaniemo. »

Otra ceracteristicas es la de que as{ mismo desde el exteria
puede neutralizerse la accidn del dispositivd, de mnera que -
quedsa 1ibre,la_referida barra pars ser gobernade directamente g
meno, si asi se precisa,

Finslmente, se caracterize este mecenismo, por ser accionado
desde el eje del motor del kronos o desde un eje cualquiera del
mismo, contandq con medios para adaptarse s los distintos tipos
¥y modalidades constructivas de lintermas y dé,Knonoe,~sin‘que -
pare ello precise modificacidn alguna de las partea‘que lo in -
tegran,

A continuacidén se deécribe detalladamente el mecenismo de -
que se trata con el auxilio de log dibujos de la hoja adjuntg -
en los que se representa & t{tulo Qe ejemplo,'un cao de regli-
zacién prdctica del mismo

En le figuras 1, se representa en seccidn longitudinal y en-
elevacidn 81 conjunto de dicho mecanismo y la figura 2, es wg
seccidn horizontal urn tanto convencional, como lo és la figura-
1, del propio mecenismo.

Por 1o que se refiere & lo que podrfa llamarse toma de movi-
miento, figura en -l- el edrter de un reductor de velocidad por
tornillo sin fin -2=, Cuyo eje -3~ puede ir acopledo direetameg
te &l del electromotar del kronoe o bien a uno cualquiera con-
veniente de la propis mdquina de proyeccidn. EL tornillo sin -
fin -2~ engrans con wm rueda, no visible en €l dibujo, =olida-
rie a un eje -4~ gque se prolonga un tento ¥y en el que va solidg
rio un tubo -5~ en auyo extremo va enchufado un eje —6- que es
el de entrada en el mecenismo de Que se trata.Los ejes —5-y ~6-

&lran en todos los casos conjuntamente, pero en sentido axiale
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son independientes, de manera que el grupo de toma de fuersze cong

tituido por el reductor de velocidad puede acercarse y separzrse—
segin convenge,del mecanismo de que se habla.

El eje -6~ va montado por un cojinete de bolas -7- & un cérter
== adosado y fijado e una de las baredes laterales del cuerpsc -
=9~ de le correspondiente linterns de proyeccidn;

A continuacidn del cojinete —7- va fijado en el extremo del -
eje —6- un brazo -10-, provisto en su extremo de un rodillo -11-,
sobre el que se aplica por la accidn constante de un resorte -12-
une verilla -~13- = que va fijade & una pleza ~l4-, nmontada libre
en el eje ~15- que conetituye la barra con doble fileteado sobre-—
le que van montados los soportes de los carbones que, al girar -
aquelle y segin el sentido en que lo haga, de lugar al acercemien
to o & le separacién mutua de los mismos. | ,

La pieze -l4— presente por detajo del eje =15~ un pleno ~l6-,-
sobre el que va establecide una bola -17- debidamente guiada late
ralmente que, por la accidn de un resorte -18-, se aplica constan
temente contm el eje ~15-, siendo su didmetro un tanto mayor que
la separacién que medis enfre el plano -l6-y el eje =15-~, de ma-

nera que en todoe los casos: queda comprendide entre los mismos e

Le pieza ~l4- presente inferiormente, es decir, por debajo del -

plano -1l6-, unae mma =21~ en la que va montady wun resorte 22— -
fijado al cuerpo o cdrter del mecanismo ¥ que 'obra conjuntamen~
te con el resorte -12- pars conseguir el desplazamiento angular"-
de la pleza -l4= y del brazo -13- de la miema, cusno éste no es -
empujado hacia erribe por el rodillo ~ll- del braze -=10- de actue
cibn. |
En -20- va establecide una varills que por un extremo -20"- BO
bresale del cuerpo del eparato y por el otro presenta un terminal
-20'~ contre el que choce'el brezo -21-, ocada vez que baje el -
brazo -13-, siendo su misidn la de limitar el desplazamiento amgu
lar del mismo con la finalidad que luegc se va a indicar, ﬂ



80

85

90

95

100

105

Una varille -=23- proviste Zie un pulsador —~23%. ob;:a. por su
extremo opuesto contra la bole -~l7-~ para aeparaila del eje =15
en equellos cas808 en que convengg accionar el eje -15~ & mano,
ocupando la varille -23- su posicién normasl o de fepoSo por ls
accién de un resorte —22~, montedo en el mismo,

El funcionamiento de este dispositivo tiene lugar en la for
me siguientet- accionado el eje -b6- desde el motor del kronos
0 de un eje cualquiera del mismo, & cada vuelta de equel sube
el brazo -13- y con él oscile la pleza -l4-~ y dade la posicidn

del plano -l6- lg hola -l'%- deja de presi onar contre la ba -
rra -15- de menera que al desplezarse aquells con la piezs -

=14~ no arrastra en su movimiento de giro & la referidas barrs

- =15=3 pero al iniciar el movimiento de bajads el brazo -10- -

del eje ~6— verifica lo propio el brazo -13- por la accidn -
del resorte -12- a la que se suma ls del resorte -19- oscilan
do la pileza -l4- en sentido contrario y dando lugar a que la-
bole -l':l-, que en este mso ¥ por la sccidn dei resorte =l8w—
se aplice contra el eje -15-~, arrastre a éste en el movimien—
to angular de 1a pleza -l4-, cuys amplitud se regula por la
varille =20~ pues al establecer contacto con agquella inmovili
ze todo el sistema y por tanto dejar de girer el eje ~15-.

Cuando precise la maniobras de dicho eje -15~ a mano, baste
obrar sobre el pulsador -23"- pera que la bola pierda el con-
tacto con el eje -15=~, que se resteblecerd al solter el pulse
dor por la aceidn del resorte -18-—,

El mecanismo descrito varlerd en lo reslizacién préctica y
en cuento afecte a dimensiomes, materiales, detalles de Srden
constructivo y en el tipo de linterma en que se eplique Y, €n
general, en todo cuanto no altere, cambie o modifique, la -

esenclalidad del objeto de la P tente descrita,
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Se reivindice. como objeto de esta Patente:-

1¢.,-Un mecanismo am motor para congeguir el acercamiento de 1los
carbore & en las lémparas de arco de las linternas de proyeccidn,
caracterizado esencialmente bor el hecho de montar libre en la -
barra con doble fileteado en que ven establecidos los soportes -
porta~carbones, una pieza que constituye el soporte de una bola-'
que por la sccién de un resorte queds eplicads constentemente -
contra le referida barrs de menera que al oscllar aquella en un
sentido determinado arrestre la mencionsde barre en tanto que és
ta queds inmovilizade el oscilar tel pieza en sentido. contrario-
y le, mencioneda pileza se prolonga a une varille contré la que =
obrg un brazo montado en un eje que recibe;el,movimiento; a tro-
vés de un reductor de velocidad, desde el motor del kronos o de
un eje cualquiers del mismo,

29,-E1 propio mecanismo en el que la transmisién de movimiento =
desde le salida del reductor de velocidad menclonsdo en la pro -
pie reivindicacién 12,, hasta el eje del brazo que ectia la ve -
rilla de la pieza oscilante se verifica a través de un eje teles
cépico para facilitar la instalacién del propio mecanismo en loa
diversos tipos de méquims y lintermas en que tiene aplicacién .
32,~ Elo propio mecanismo en el que el brazods actuacidn de la -~
pieze oscilente va provisto en su extremo de un rodillo que ee'-
el que obra directamente contra la referida verillae

492,- E1 propio mecenismo en el que figurs un redorte por el que
quede asegurado el contacto constente de la verilla de la pieza-
oscilente contra el rodillo del brazo que acciom contm la mis-
me y con ellc el despleazemiento hacia abejo de la propia rieza
oscilente, | |

52,~E1 proplo mecenismo en el que figura frente a frente de 1la
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bole que el mismo comprende un véstago acciomable desde el exte -
rior por un pulsador, por el que se consigue el separar la bola del
eje 0 barra contra el gue normalmente se aplica para los cascs en -
que precise la mhiobra e meno del propio ejee
62,~ E1l propio mecanismo en el que figura una varille de acciona -
mlento por roscae maniobreds desde el exterior del 'aparata ¥y cuye -
extremo opuesto queda frente a fremte de una rame de la pleza 08 -~
cilante destineda & limiter la oscilacién de la propie pisza y con-
ello el desplezamiento anguler de la barm o eje que arrastrs la bo
la esteblecidae entre aquel y le repetide pisza oscilante,
;9.- El propio mecenismo en el que la prolongacién inferior de la-
plieza oscilante queds constantemente solicitade por un resorte que
obra conjuntamente con el de le varilla mencionado en la reivindica
cién 48,, es decir, en el sentido de actuacidén efectiva del propioc-
mecenismo. |
82,-Un mecanismo e motor pare consegulr el scercamiento mutuo de =
los carbones en las lémparas de arco de las linternas de projeccidn.
Conste la presente memoria descriptive de seis hojas foliadas escri
tas por uns so0la carg.

Bercelona, 19 de ABRIL de 1,950,

P, A,
JUAN LLORI

P.P. :
/amw__
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