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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

de l a  P a ten te  de Invención, por 20 años, s o l ic i ta d a  a  favor de 
Don Ramón GAMISANS C o ll, de nacionalidad  Española, re s id e n te  
en B arcelona, c a lle  de Entenza numero 4-7, po r " UN MECANISMO A 
MOTOR PARA CONSEGUIR E l ACERCAMIENTO MCJTÜO DE IOS CARBONES EET- 
IAS LAMPARAS DE ARCO DE IAS LINTERNAS DE PROTECCION " .

E ste  invento  se r e f ie r e  a  un nuevo mecanismo de a c c io n a ­
miento de los so p o rtes  en que van montados lo s  carbones que — 
co n stitu y en  e l  foco de ilum inación por arco  en l a s  l in te r n a s  -  
de proyección y en lo s  ap a ra to s  de proyección c inem atog ráfica- 
o tronos*

Una ce r a e t e r í s t io a  de e s te  mecanismo c o n s is te  en l a  segu ri­
dad ab so lu ta  de su funcionam iento, que de una mane xa p re c is a  y 
en forma in te rm ite n te , produce e l  g i ro ,  en un  ángulo previam en 
t e  determ inado, de l a  b a rra  con f i le te a d o  d o b la  que a l  g i r a r  -  
m otiva e l  avance mutuo, sim ultáneo y en sen tid o  opuesto de lo s  
sopo rtes  de lo s  dos carbones que comprender lo s  m anan tiales de 
lu z  de Jei c la se  indicada»

Otra c a r a c te r í s t i c a  c o n s is te  en que cuenta con u sá io s  p o r — 
lo s  que desde e l  e x te r io r  d e l cuerpo de l a  l i n t e r n a  puede va —
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15 r ia r s e  e l  ángulo que a lte rn a tiv am en te  en tino y o tro  sen tido  g i­
r a  l a  re fe r id a  “b a rra  con doble f i le te a d o , de manera que en todo 
momento podrá g raduarse e l  avance que rea l ic e n  lo s  carbones a  -  
cada ac tuación  d e l propio mecanismo*

Oora c a r a c te r í s t ic a  es l a  de que a s í  mismo desde e l  e x te r io r  
20 puede n e u tra l iz a rs e  l a  acción  de l d is p o s it iv o , de cañera que -  

queda l ib r e  l a  re fe r id a  b a rra  para s e r  gobernada d irectam ente a 
mano, s i  a s í  se p rec isa*

Finalm ente, se c a ra c te r iz a  e s te  mecanismo, po r s e r  accionado 
desde e l  e je  del motor d e l icronos o desde un e je  cu a lqu ie ra  d e l 

25 mismo, contando con medios para  ad ap ta rse  a lo s  d is t in to s  t ip o s  
y modalidades co n s tru c tiv a s  de l in te rn a s  y de granos, s in  que -
país e l lo  p re c ise  m odificación alguna de la s  p a r te s  que lo  in  -  
tegran*

A continuación  se describe  detalladam ente e l  mecanismo de -  
30 que se t r a t a  con e l  a u x ilio  de lo s  d ibu jos de l a  h o ja  ad ju n ta  -  

en los que se re p re sen ta  a  t í t u l o  de ejemplo, un caso de r e a l i ­
zación p rá c tic a  d e l mismo

En l a  f ig u ra  1, se re p resen ta  en sección lo n g itu d in a l y en­
elevación  é l  conjunto de dicho mecanismo y l a  f ig u ra  2, es ura. 

35 sección  h o r iz o n ta l  un tan to  convencional, como lo  ós l a  f ig u ra -  
1, de l propio mecanismo*

Por lo  que se r e i t e r e  a lo  que p o d ría  llam arse  toma de movi­
m iento, f ig u ra  en - 1 -  e l  c á r te r  de un re d u c to r de ve locidad  p o r 
t o r n i l lo  s in  f in  -2 - ,  cuyo e je  - 3 -  puede i r  acoplado dlrectam en 

40 t e  a l  d e l electrom otor de l kronos o b ien  a uno cu a lq u ie ra  con­
ven ien te  de l a  p ro p ia  máquina de proyección. E l t o m i l lo  s in  -  
f in  - 2 -  engrana con una rueda, no v is ib le  en él d ib u jo , so lid a ­
r i a  a un e je  -4 -  que se prolonga un ta n to  y en e l  que va so lid a  
r io  un tubo - 5 -  en aiyo extremo va enchufado un e je  - 6 -  que es  
e l  de en trada en e l  mecanismo de que se t r a t a . l o s  e je s  -5 -y  - 6 -  
g ira n  en todos lo s  casos conjuntam ente, pero en s o it id o  a x ia l -

45
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son independien tes, de manera que e l  grupo de toma de fu erza  eons 
t i tu íd o  por e l  re d u c to r de velocidad  puede ac e rc a rse  y sep a ra rse - 
segdn convenga, d e l mecanismo de que se habla*

50 E l e je  - 6 -  va montado por un c o jin e te  de b o la s  - 7 -  a  un c á r t e r  
- t í -  adosado y f i ja d o  a  una de 3a s paredes l a t e r a l e s  d e l cuerpo -  
- 3 -  de l a  c o rre a o n d ie n te  l in te r n a  de p royección .

A continuación  d e l c o jin e te  -7 — va f i ja d o  en e l  extremo d e l — 
e je  - 6 -  un brazo -1 0 - , p ro v is to  en su  extremo de un  ro d i l lo  -1 1 - , 

55 sobre e l  que se a p l ic a  por l a  acción co nstan te  de un re s o r te  -12— 
una v a r i l l a  -1 3 - -W que va f i ja d a  a una p ieza  -14—, montada l i b r e  
en e l  e je  -1 5 - que co n stitu y e  l a  b a rra  con doble f i le te a d o  sóbre­
l a  que van montados lo s  so p o rtes  de lo s  carbones que, a l  g i r a r  -  
aq u e lla  y segdn e l  sen tid o  en que lo  haga, da lu g a r  a l  acercam ien 

60 to  o a  l a  separación  mutua de lo s  mismos*
La p ieza  -1 4 -  p re sen ta  por debajo d e l eje -1 5 -  un plano - 1 6 - , -  

sobre e l  que va e s ta b le c id a  una bo la  -1 7 -  debidamente gu iada l a t e  
raím ente que, por l a  acc ión  de un re s o r te  -18—, se a p lic a  constan 
temante contra e l  eje —15—, siendo su diám etro un ta n to  mayor que 

65 la  separación  que media e n tre  e l  plano -1 6 -  y e l  e je  -1 5 - ,  de ma­
nera que en todos lo s  casos queda comprendida en tre  lo s  mismos • 
La p ieza  -1 4 -  p resen ta  in fe rio rm en te , es d e c ir ,  por debajo d e l -  
plano —16—, una rama —21— en la  que va montado un r e s o r te  —22— — 
f i ja d o  a l cuerpo o c á r t e r  d e l mecanismo y que obra conjuntamen— 

70 t e  con e l  re s o r te  -1 2 - para  conseguir e l  desplazam iento a n s i a r  -  
de l a  p ieza  -14— y d e l brazo -1 3 - de la  misma, euano é s t e  no es -  
empujado h ac ia  a r r ib a  por e l  ro d i l lo  -1 1 -  de l brazo -1 0 -  de ac túa  
eión»-

Bn -20— va e s ta b le c id a  una v a r i l l a  que por un extremo —20n— so_ 
75 b re sa le  d e l cuerpo del ap ara to  y por e l  o tro  p resen ta  un te rm in a l 

—20*— co n tra  e l  que choca e l  brazo —21—, cada vez que b a ja  e l  — 
brazo —13—, siendo su m isión la  de l im i ta r  e l  desplazam iento sagú 
l a r  de l mismo con l a  f in a l id a d  que luego se va a in d ica r*



Una v a r i l l a  -2 3 -  p ro v is ta  de un p u lsad o r -2 3 " -  obra por su 
80 extremo opuesto co n tra  l a  b o la  -17— para  s e p a ra r la  d e l e je  -15 

en aq u e llo s  casos en que convenga acc ion ar e l  e je  -1 5 -  a mano, 
ocupando l a  v a r i l l a  - 23-  su p o sic ió n  normal o de reposo po r l a  
acción de un re s o r te  -22—, montado en e l  mismo*

E l funcionam iento de e s te  d isp o s itiv o  t ie n e  lu g a r  en l a  fo r  
85 aaa s ig u ie n te » - accionado e l  e je  -6— desde e l  motor d e l kronos 

o de un e je  cu a lq u ie ra  d e l mismo, a cada v u e lta  de aquel sube 
e l  brazo -1 3 - y con é l  o s c i la  3a p ieza  -14— y dada la  p o sic ió n  

de l plano -16— la  bo la  -17— d e ja  de preaL onar co n tra  l a  ba -  
r r a  -15— de manera que a l  desp lazarse  aq u e lla  con l a  p ieza  -  

90 -14— no a r r a s t r a  en su movimiento de g iro  a  l a  r e fe r id a  b a rra  
-15—; pero a l  i n i c i a r  e l  movimiento de ba jada  e l  brazo -1 0 - -  
d e l e j e -6— v e r i f i c a  lo  propio e l  brazo -1 3 -  por la  acción  -  
d e l re so r te  -1 2 -  a 3a que se suma l a  d e l re so r te  -19— o sc ila n  
do l a  p ieza  -14— en sen tido  c o n tra rio  y dando lu g a r  a  que l a -  

95 b o la  -1 7 - , que en e s te  caso y por l a  acción d e l re s o r te  -18— 
se a p lic a  co n tra  e l  e je  -15—, a r r a s t r e  a  é s te  en e l  movimien­
to  an gu la r de 3a p ieza  -14—, cuya am plitud se reg u la  por l a  
v a r i l l a  -2 0 - pues a l  e s ta b le c e r  contacto  con aq u e lla  inm óvil! 
za todo e l  sistem a y por ta n to  d e ja r  de g i r a r  e l  e je  -1 5 - ,

100 Cuando p re c is a  l a  maniobra de dicho e je  -15— a  mano, b a s ta
ob ra r sobre e l  pu lsador -2 3 " -  para  que l a  b o la  p ie rd a  e l  con­
ta c to  con e l  e je  -1 5 - , que se re s ta b le c e rá  a l  s o l t a r  e l  p u lsa  
dor por 3a acción  d e l  r e s o r te  -18—,

E l mecanismo d e sc r ito  v a r ia rá  en 3a re a l iz a c ió n  p rá c tic a  y 
105 en cuanto a fe c te  a dim ensiones, m a te r ia le s , d e ta l3 es  de órden 

co n stru c tiv o  y en e l  t ip o  de l in te r n a  en que se ap liq ue  y, en 
g e n e ra l, en todo cuanto no a l t e r e ,  oambie o m odifique, l a  
e sen c ia lid ad  de l o b je to  de la  Pate n te  d e sc rita*
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Se re iv in d ica  como ob jeto  de e s ta  P a te n te : -  
110 1®»-Ün mecanismo am motor para  conseguir e l  acercam iento de lo s

carbones en la s  lámparas de arco  de la s  l in te rn a s  de proyección, 
c a rac te rizad o  esencialm ente po r e l  hecho de montar l i b r e  en l a  — 
b a rra  con doble f i le te a d o  en que van es tab lec id as  lo s  sopo rtes  -  
p o rta -ca rb o n es, tina p ieza  que co n s titu y e  e l  soporte  de una b o la -  

n k qu.e por l a  acción  de un r e s o r te  queda ap licad a  constantem ente -  
co n tra  l a  re fe r id a  b a rra  de manera que a l  o s c i l a r  aq u e lla  en un 
sen tid o  determinado a r r a s t r a  l a  mencionada b a rra  en tan to  que é s  
t a  queda inm ovilizada a l  o s c i l a r  t a l  p ieza  en sen tido  c o n tra r io -  
y l a  mencionada pie za se  prolonga a una v a r i l l a  co n tra  l a  que -  

120 obra un brazo montado en un e je  que r e c ib a  e l  movimiento, a  t r a ­
vés de un re d u c to r de ve lo c idad , desde e l  motor d e l kronos o de 
un e je  cu a lq u ie ra  d e l mismo,
22. -E l  propio mecanismo en e l  que la  tran sm isió n  de movimiento -  
deBde l a  s a l id a  del re d u c to r de velocidad  mencionado en l a  pro -  

12? p ia  re iv in d ic a c ió n  1»*, h a s ta  e l  e je  d e l brazo que ac tú a  l a  va -  
r i l l a  de la  p ieza  o s e ila n te  se v e r i f ic a  a tra v é s  de un e je  t e l e s  
oópico para f a c i l i t a r  l a  in s ta la c ió n  d e l p rop io  mecanismo en lo s

« d iv erso s  t ip o s  de máquina s  y l in te r n a s  en que t ie n e  a p lic a c ió n  • 
38*— Elo propio mecanismo en e l  que e l  brazo de ac tu ac ió n  de l a  — 

130 p ieza  o s c i la n te  va p ro v is to  en su extremo de un ro d i l lo  que es  -  
e l  que obra d irectam ente co n tra  l a  re fe r id a  v a r i l la *
4 8 .-  E l propio mecanismo en e l  que f ig u ra  un r e é o r te  por e l  que 
queda asegurado el contacto  co nstan te  de l a  varilla*  de l a  p ie z a - 
o s c i la n te  co n tra  e l  ro d i l lo  d e l brazo que acciona con tia  l a  mis­
ma y con e l lo  e l  desplazam iento hac ia  ab ajo  de la  p rop ia  p ie z a  
o sc ilan te*
58.-E l propio mecanismo en e l  que f ig u ra  f r e n te  a f re n te  de l a

13?
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bo la  que e l  mismo comprende un vástago accionab le  desde e l  e x te  -  
r io r  po r un p u lsad o r, por e l  que se consigue e l  sep a ra r l a  bola, de l 
e je  o b a rra  contra  e l  que normalmente se a p lic a  para  lo s  casos en -  
que p re c is e  l a  maniobra a mano del propio eje*
68*— El propio mecanismo en e l  que f ig u ra  una v a r i l l a  de acciona -  
m iento por rosca  maniobrada desde e l  e x te r io r  de l ap ara to  y cuyo -  
extremo opuesto queda f re n te  a f r e n te  de una rama de l a  p ieza  o s ­
c i la n te  destinada a  l im i ta r  l a  o sc ila c ió n  de 3a p ro p ia  p ieza  y con- 
e l lo  e l  desplazam iento an gu lar de la  barra  o e je  que a r r a s t r a  l a  bo 
l a  e s ta b le c id a  en tre  aq u e l y l a  re p e tid a  p ieza  o s c i la n te .
78 ,— E l propio mecanismo en e l  que l a  prolongación in f e r io r  de l a -  
p ieza  o sc ila n te  queda constantem ente s o l ic i ta d a  por un re s o r te  que 
obra conjuntamente con e l  de l a  v a r i l l a  mencionado en l a  re iv in d ic a  
c ión  4®*, es d e c ir ,  en e l  sen tido  de ac tu ac ió n  e f e c t iv a  del p rop io - 
mecanismo»
88 .-Un mecanismo a  motor para  conseguir e l  acercam iento mutuo de -  
lo s  carbones en 3a s lám paras de arco de 3a s l in te rn a s  de p ro tecc ió n . 
Consta l a  p resen te  memoria d e sc r ip tiv a  de s e is  h o jas  fo lia d a s  e s c r i  
ta s  por una so la  cara»

B arcelona, 19 de ABRI33 de 1*950»

P. A.
JUAN LLORIP D
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