MEMORIA DESCRIPITIVA

DE UN MODELO DE UTILIDAD POR VEINTE AFOS EN ESPANA
A FAVOR DE SOCIETE D'ETUDES VERRIERES APPLIQUEES -
S.E.V.A., DE NACIONALIDAD FRANCESA, RESIDENTES EN

NEUILLY-SUR-SEINE, 62 Boulevard Victor Hugo
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Existen mfquinas para la fabricacidn de cuerpos hue-
cos de materia pldstica, por soplado de un tubo de materia plés
tica colocado en el interior de un molde. Gran parte de las mé-
quinas de este tipo funcionan'de forma continua; es decir que -
llevan un transportador mdvil, que sostiene un cierto némero de
moldes y los presenta alternativamente abiertos delante de un -
tubo de materia pléstica, extrufdo on continuo, sobre el que =
se clerra cada molde; la porcidn de tubo que queda atrapada por

el molde es en seguida soplada, para ajustarla a las paredes del gi

molde que en un puesto ulterior, se vuelve a abrir para permitir ?f;

la eyeccidn del objeto soplado.

En otros términos, en el curso de cada ciclo completo

en la midquina, cada molde se cierra en un momento dado y se vuel

ve a abrir en otro punto determinado de su trayectoria: Con es-
te fin los moldes constan de dos semimmoldes montados sobre una
guia de forma que puedanldeslizarse'uno hacia el otro, perpendi
cularmente al eje del tubo extrufdo, en el momento del cierre -
del molde y separafse uno del otro, para la apertura del mismo.,
El movimiento de aproximacidn y separacidn de los semi
moldes en puntos determinados de su trayectoria se obtiene; en
general, mediante camas de perfil apropiado sobre las que corren
unas ruedecillas solidarias de los semi-moldes. En estgs condi—
ciones se obtiene de forma muy sencilla este resultado, de que

el desplazaniento de los semi-moldes es rigurosanente homotdtico

~al perfil de las camas., Sin embargo, en este caso, la fuerza con

la que se cierran los moldes estd directamente producida por la
accidn de las camas sobre las ruedecillas de los moldes, es de~
cir que; para obtener un esfuerzo endrgico de cierre; es necesg
rio igualnente, proveer»una accidn endrgica de las camas sobre

las ruedecillas, lo que ocasiona un desgaste del material.
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El presente Modelo de Utilidad tiene por objeto des;—
cribir un mando perfeccionado de cierre y apertura de los mol-

des gque proporcionan, sobre los moldes, un empuje que puede ser

ficilmente de varias toneladas con solo un esfuerzo muy reduci-
5.~ do por parte de las camas, lo que conduce a un funcionamiento -
nucho nds suave y regular, sin desgaste de naterial.,
El dispositivo de mando de la apertura y el cilerre -
de los moldes segin el Modelo, estd constituido; para cada seml
| nolde, por un gato hidrdulico enganchado a este semi-molde y =—
10.- controlado por una vdvula mandada por un palpador que estd obli
gado a seguir el contorno de una cama. Segin otra caracteristi-
oa; el dispositivo de mando se caracteriza porque cada géto g6
desliza sobre un pistdén solidario del porta;molde; y porque la
vélvula que se controla es solidaria del cuerpo del gato:
15 0 Se hace o contimuacidn, con relacidn a los dibujos ad
juntos la descripeidn de una forma de realizacidén del Srgano de
nando de la apertura y el cierre de los moldes segin el Modelo
:+.. de Utilidad. |
En estos dibujos, la figura 12 es una vista esquendti
20—+ oca del conjunto del molde, y las figuras 2, 3 y 4 son represen—
. taciones esquemd;icas de un gato y su control en diversas posi¥
cionés durente su funcionamiento.
En la figure 18, o y o' designan los semi-moldes mon—
tados de tal forma que puedan deslizarse sobre el porta;moldes b,
25;; El dispositivo segiin la solicitud consta, por cada -
| semi-molde (fig., 28), de un Pisﬁén :l;, solidarig del parta-mol
des por su vistago ;2f unido, por ejemplo en ;3;, al porta%mcl;
des. Sobre el pistén -l se desliza el cuerpo del gato =4w, en~
ganchado a wno de los seni-moldes por el oje ~5-, La v&lvula con

301; trolada =6- es, como se ve on las figuras, solidaria del cuerpo
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del gato; Esta vdlvula controlada consta esenciaslmente de una —
cdnara =7~ en 1o que se desliza una corredera —8- constantemen—
te empujada hacia la parte izquierda de la figura por la accidn
del resorte antagonista ~9-. _

El porfil interior de la cdmara -7=- y ol de 12 corre-
dera; estép representados cn las Piguras 2 a 4. Se observa en -
particular, que la corredera separa en la cémara -é— dos espa;
cilos estancos uno con relacidén al ~otro, respectivamente el 10—

y el ~1l-, En uno de sus extremos, la oémara ~7- comunica con -

el exterior a traves de un orificio -12~, y tanbidn comunica, -

en otro lugqr, a travéds del orificio —13~, con un manantial de
flufdo a presidn no representgdo: Por otra parte, la cdmara T
puede ponerse en comunicacién, a través de los orificios l4- y
;15;, y de las canalizaciones ;14‘; y -15'= con el espacio‘in;
terno ~16- del gato, respectivamente por detrds y por delante -
del pistdn £ijo —~l-. |
‘ La corredera —8- es solidaria de un perno palpador -
;17; constitufdo por un vdstago que se desliza en el cuerpo —18- :f;
de la vdlvula guinda. El perno mévil —17- es empujado hacia el |
lado izquierdo; en la figura, bajo la accidn del resorte ;19;;
oste perno nélvil —17- biene en‘su oxtremo un vistago w220 S0
bre el que est4 nontada una ruedeci;la ~2l- que puede ponerse
en contacto, en el momento oportuno, con una cama de guiado 20 ;;j
representada en las figuras 1; 3 v 4: ' B
En la posicién representada en la figura 28, la ruedg
cilla =21~ estd libre, al habor rebasado la cama de guiado. En
estas condiciones el resorte ~19~ empuja al perno mévil ;17; ha
cia la izquierda, en la figura; de manera que la corredera —8-
cierra ol orificio =l5- y, a través de la cfmara ~10-, pone on

comnicacidn el orificio =13~ con el orificio —l4-, La presidn
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. . .que el orificio -l3— sc pongd en comunicacidn, a través de la —

del flufdo que llega a -l3~ se transmite de esta manera, a tra-

ves de la canalizeacidn ;14‘~, a la cara posterior del pistén ;l;,
lo que obliga al gato (si es gue no estaba ya en esta posicidn)
a desplazarse lo nds posible hacia la izquierda, en la figura -
aproxindndose al punto ~3;, lo que corresponde al retroceso né-

xino del semi-molde onganchado al gato, es decir, a la apertura

Cuando, en una posicidn ulterior del conjunto de los

porta;moldes con relacidn a la cama ;22;, la ruedecilla =21~ se

pone en contacto con dicha cama (figura 32), el perno gévil 17
se encuentra desplazado hacia la derecha, en la figura, con lo que%ff
la corredera —8- se desplaza a su vez lo suficiente para que a i
travds de la cdmara -10- se ponge en comunicacidn el orificio -
13~ y las canalizaciones —14tw y ~15'= s decir que la presidn
actya a la vez sobre las dos caras del pistén. Al ser la superfi

cie anterior del pistdn mayor que la posterior, la presidn que -

actda sobre aquella cara de delante obliga al cuerpo del gato a

.. desplazarse hacia la derecha de la figura: Este novimiento co-

" rresponde al cierre de los moldes, La figura 3% representa la -

posicidn correspondiente a los moldes coupletamente cerrados.,
Cuando, en una posicidn ulterior del porta-moldes -
(figura 48), el perfil de la cana permite que el perno névil —17-

se¢ desplace lo suficionte hacia la izguierda de la figura, para

cdmara ~10-, con la canalizacién';l4‘; y para que el orificio -
15~ quede descubierto, con lo cual la canalizacidn ;15'; se pg
ne en comunicacidn con el orificio de evacuacidn %12;, 1la pre-
9idn que actda sobre la cara posterior del pistén! obliga al ga
to a desplazarse hacia la izquierda, en la flgura, lo que corres

ponde a la apertura del rolde.
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Por ¥Yltimo, cuando la ruedecilla ~21~, ha rebasado -
la cama 22— nos encontramos de nuevo en la posicidn represen;
tada en la figura 18, que corresponde al molde completamente -
abicrto.

BEs fdcil comprender que en realidad el moviniento del
gato; es decir; el movimiento de apertura y de cierre de los
moldes; es slenpre progresivo; ¥y que el desplazamiento del gato
& lo largo del pistdn corresponde, siempre, exactaménte 2l des-—
plazaniento del perno ndvil ;17;, tanto hacia la’derecha como -
hacia la izquierda, en la figura; Por otra parte? cualquiera -
que sea la posicidn en que se detenga la miquinz, el gato se -
inmoviliza igualmente en la posicidn en que se encuenﬁre, encon
trdndose instantdneamente colocada en posicidn neutra, la vélvu
la de control.

En fin, se concibe que regulando la presidn del fluf-
do y la geometria Qel gato se puede obbtener un empuje considera
ble sobre ¢l nolde, enpuje que es absolutanente independiente ~
del empgje de la cana sobre la ruedocil}a ;21; que puede, por -
¢jenplo, ser solo dc¢ algunos kilogramos, lo que evita el desgasg
te del material.

Por otra parte, el perfecccionamiento segin el Modelo
permite un control riguroso de la velocidad de cierre y de aper

tura de los moldes, siendo esta velocidad dnicomente funcidn

_del perfil de la cana y de la velocidad de desplazaniento de la

‘ruedecilla a lo largo de la nisma, es decir de la velocidad de-

rotacién del conjunto del porba-moldc,

'Es igualmente sencillo, con el perfeccionamiento segiin
el Modelo, lograr un sincronismo y una simetria perfectas dé en
movinientos de cierre y deapertura de los noldes.
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En resumen; la presente solicitud recaerd sobre las
sigulentes reivindicaciones:

18,—~ Mondo perfeccionado de cierre y apertura de los
noldes en unc mfquina de fabricacidn por soplado de cuerpos hug
cos de materia pldstica, caracterizado porque cada semi-molde
es accionedo por un gato hidrdulico enganchado a este seni-molde
y nandado por wna vdlvula guiada por medio de un palpador obli-
gado 2 seguir el conbtorno de una cana.

28, Nendo perfeccionado de cierre y apertura de los
noldes en una mfquina de fabricacidn por soplado de cuerpos hug
cos de materia pldstica, segin la reivindicacidén primera, carac
terizado porque cada gato se desliza sobre un pistdn solidario
del pata~roldes y la vdlvula diriéida es también solidaria del
cuerpo del gato;

'gl; lMando perfeccionado de cierre y apertura de los
moldes en una nméquina de fabricacidn por soplado de cuerpos hue

cos de materia pldstica, segin la reivindicacién segunda, carac

- terizado porque cada palpador consta de un vdstago solidario de

una ruedecilla que se pone en contacto con la cama, sl cual se

- desliza, en el cuerpo del goto, paralelanente a la corxrredera de

lo vélvula dirigida, a 1la que estd sujoto.
48 .~ KANDO PERFECCIONADO DE CIERRE Y APERTURA DE LOS
MOLDES, EN UNA MAQUINA DE FABRICACION POR SOFLADO DE CUERPOS -

. HUECOS DE MATERIA PLASTICA,

Segin se describe on la presente nmenoria descriptiva
que consta de siete hojas escritas a mdquina por una sola de sus
caras y enuueradas, ccompafiando dibujos.

Madrid, 10 de Agosto de 1,970
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