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respectivamente

O b j e t o :  HIDROCOPIANTE DE APLICACION M  MAQUI­
NAS HERRAMIENTAS"

Prioridad:

M E M O R tA  D E S C R !P T !V A  

A l o  la rgo  de l a  presente Memoria, y  valiéndo­

nos de la  ayuda de lo s  planos adjuntos, se exponen la s  

ca ra c te r ís t ic a s  d is t in t iv a s  de aba unidad hidrocopiante 

de ap licación  en máquinas herramientas, por lá  que se 

s o l ic i ta ,  a fa vo r  de lo s  t itu la re s  d e l expediente, e l  

p r iv i le g io  de exclusividad htorgadó por la  v igen te Ley 

de la  Propiedad In d u s tr ia l, para su explotación  en Es­

paña.

E l d isp o s it iv o  se compOhé dé dós brazos párale 

lo s , d es lizab les  a l o  la rg o  de guias oportunas, so lida­

r ia s  de un la t e r a l  de la  máquina. Cada uno de estos bnaze 

dispone de un soporte porta  p la n t i l la s  perfectamente r e -
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gulable en an resp ec tiva  posic ión , con exactitud mi- 

crometíioa, y  cada uno de lo s  soportes porta  p la n t i l la s  

está  p rov is to  de un panto enfrentado con e l  opuesto a l  

ob jeto de que entre acabos quede situada la  p la n t i l la  a 

reproducir.

En un plano superior respecto a l  de lo s  bray 

zos precitados, se emplaza l a  unidad hidrocopiante cans 

t itu id a  por un émbolo y  una carcasa en uno de cuyos 

extremos se ha montado la  unidad d is tr ib u id ora  h id raú li 

oa, que es portadora de l oportuno palpador. En e l  otro 

extremo se encuentra la  to r re  portaherramientá, igu a l­

mente dotada de medios m icrcmetricos para su regulación.

Para mostrar claramente la s  partes fundamen­

ta le s  de l d isp o s it iv o , lo s  planos adjuntos recogen una 

s e r ie  de representaciones que, en cualquier case, deban 

ser consideradas en su más amplio sentido y  nunca como 

l im ite  de l alcance d e l expediente.

La figu ra  10 de lo s  planos muestra, en una 

v is ta  en alzado la t e r a l ,  l a  d isposic ión  de uno de t lo s ; 

brazos sustentadores de l a  p la n t i l la  ( e l  o tro  a l  quedar 

p a ra le lo  a l  primero no se a p rec ia ), y  e l  conjunto porta 

dor de l a  herramienta y  d e l palpador, en lo s  cuales se 

han practicado algunas secciones convencionales para me 

jo r  mostrar su naturaleza. La fig u ra  23 es una v is ta  en 

planta d e l conjunto copiador, eh e l  que también han sido 

practicadas algunas secciones^ La fig u ra  3* corresponde 

a l a  reproducción de una secoión de la  to r re  portaherra 

mienta, según un diseño adaptado a la s  ca rac te r ís tica s  

usuales en e l  mercado para es te  t ip o  de elementos. Las
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figu ras  4* y  5* corresponden a sendas secciones, cada 

una de la s  cuales muestra la  estructura de lo s  soportea 

p o rta p la n tilla s  situados en lo s  brazos pa ra le los  de sus' 

tentación, con sus mecanismos de prec is ión  incorpora­

dos a lo s  mismos, l a  f ig u ra  66 es una sección transver­

sal del conjunto copiador, en la  que claramente se apre 

c ia  la  estructura del mismo, a s i como su importante co­

nexión con la  placa de base para orien tación  y  la  de 

embridado en la  máquina. La fig u ra  7* y  la  figu ra  86 

contiene sendas representaciones de otros tantos sopor­

tes , básicamente igua les a lo s  an teriores , en lo s  que 

se han introducido unas m odificaciones en sus mecanismo; 

de regu lación . Finalmente, l a  figu ra  9* recoge una v is ­

ta  transversal seccionada, de una varian te de to rre  

portaherramienta, con regu lación  inclinada en posición  

la te ra l,  como fácilm ente se comprueba comparándola can 

l a  to rre  de la  figu ra  36."

A l o  la rgo  de nuestra descripción  nos r e f e r i ­

remos continuamente a l contenido de la s  precitadas f ig u  

ras , en la s  que se aprecia  señalada con -1 -  y  con 

de trazo  y  punto, parte de la  estructura de la  máquina, 

en uno de cuyos la te ra le s  se ha f i ja d o  una guia -2 - so­

lid a r iza d a  mediante t o m i l lo s  -3 - ,  sobre l a  cual se acó- . 

plan lo s  brazos -4 - , lo s  cuales están destinados a sopeo; 

ta r la  p la n t i l la  que se pretende reproducir. En estos 

brazos -4 -  en lo s  que se han acomodado dos guias -5 -  de 

sección prism ática. Sobre cada una de la s  mencionadas 

guias se monta un bloque -6 - , con su base ránurada can 

la  misma sección y  posteriormente cubierta  por una plací
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de protección  -7 -  y  una p le tin a  p o s te r io r  -8 -  (F igura 

43) que salvaguardan la  in tegridad  de l a ju ste  en tre b lo  

que y  gu ia . La placa -7 -  permanece s o lid a r ia  a l  bloque 

mediante lo s  t o m i l lo s  -9r# .di^eniendp asimismo de un 

tom iqu ete  -10- encargado de f i j a r  a l bloque -6 -  sobre 

l a  guia -5 - , una vez situado en su posic ión  oorrecta . Be 

l a  zona superior de uno de lo s  bloques se ha colocado ui 

punto -11- (F igura 43) cuyo desplazamiento se debe a un 

t o r n i l lo  micrcmáttgco -12 -, p rov is to  de su correspondien­

te  nonio -13-, mediante e l  cual se regu la  la  posición  

exacta de l punto,.lim itándose^su reco rr id o , mediante 

lo s  topes -14-, a una longitud  prudencial. En e l otro 

bloque -6 -  (F igura 53) se encuentra e l  contrapunto -15- 

con su cabeza mole toada -16 - y  un muelle in te r io r  -17- 

que l e  con fie re  c ie r ta  autanemia, de e f ic a z  resultado 

para l a  colocación de la s  p la n tilla s , a reproducir entre 

ambos puntos -11- y  -15-^

La regu lación  de l a  p e r fe c ta  a lin eac ión  de loe 

puntos está asegurada mediante l a  incorporación de un 

d isp o s it iv o  de p rec is ión . En s ín te s is , este  d isp os it iv o  

está  constitu ido por un pequeño bloque secundaria-j!8 -, 

que permanece oantiguo a l  p r in c ip a l, montado sobre la  

misma guia prism ática -5 -  de lo s  bracos -4 - ,  y  dotado 

de su placa in ferior^ 'de protección  -19 -, so lid a r ia  de 

aquel mediante lo s  t o m i l lo s  -20- y  portadora d e l to r­

n i l l o  de f i ja c ió n  -2 1 -. La canbxü&l entre ambos b lo ­

ques se r e a l iz a  n  través d e l cuerpo -22- de un microme- 

tro  -23 -, de manera que, una vez f i ja d a  l a  posición  de l 

bloque -18- se acciona su micrcmetro -23 -, hasta l le v a r
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a l bloque p rin c ip a l -6 -  a su posición  correcta  mediante 

e l  t o r n il lo  micrométrico —24-, f iá n d o s e  por e l  to m i­

l l o  de freno  -1 0 -. En lo s  soportes -6 - , con independen­

c ia  de la s  puntos -11- y  -15 -, se han p rev is to  e l  monta 

je  de p la n t i l la s  -25- por medio de la  b rida  -26- y  sus 

t o m il lo s  -2 7 -.

En la  fig u ra  20 se presenta un corte  transver 

sa l de la  unidad hidrocopiante, cuyo extremo -28 - l le v a  

incorporado e l  d is tr ib u id or h id ráu lico  de l que emerge 

e l  palpador -29-, que signe e l  p e r f i l  a reproducir, 

transm itiéndolo fie lm ente a l a  herramienta de oo rte .

Ppra e l lo  e l  cuerpo de l d is tr ib u id o r-28- pernu. 

neoe so lid a r io  a un c ilin d ro  -30- que forma parte del 

cuerpo -37- permaneciendo unidos entre s i  por la  p laca 

-35 -. Dicho c ilin d ro  ba jó  lo s  correspondientes impulsos 

h id ráu licos , se deslaza sobre un émbolo inm óvil - 32-  

so lid a r io  a la  p laca  gu ia -38- por medio de su suporte 

-31-, habiéndose p rev is to  entre l a  cabeza -33- de l émbo 

y  la s  paredes in te r io re s  de l c ilin d ro , unas juntas tó -  

r ic a s  -34- que ev iten  escapes, repetidas en la s  emboca­

duras del c i l in d ro . A una y otra  p¡arte de l émbolo se 

configuran sendas cámaras, señaladas con -43- y  -44-, 

la  primera de la s  cuales permanece comunicada con e l  

sistema h id ráá lioo  a través  de l conducto -45- (F igura 26 

practicado en una de la s  paredes d e l c ilin d ro  y  comuni­

cado con e l  cuerpo h idrocop iante. E l cuerpo d e l émbolo 

-32- permanece unido a un p la to  term inal -3 5 -, in te r c a l ¡ 

do entre e l  c ilin d ro  -30- y  la  corredera -3 § -, cuya p r i­

mera jharte es hueca y  la  segunda, señalada con -37-,
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desciende sensiblemente y  se prolonga a modo de p lg tp - 

f  orma sobre la  cual queda empezada la  to rre  portaherra 

mientas -3 6 -. La corredera está sólidamente unida a l q i 

lin d ro  y a l cuerpo hidrocopiante mediante lo s  la rgos 

t o m i l lo s  la te ra le s  -42 - (F igu ra  2 ? )*  ' .......

Los desplazamientos de l c ilin d ro  ̂ 30*ee trans­

miten a l cuerpo de l carro -37-; para l o  cual se d es liza
sobre  ̂ ...... ......'  ̂ "". ' ......... '
'una guia -38- (F igura ¡69) de sección en T, en l a  que se

asegura mediante la  incorporación de sendas p le tin a s  in  

fe r io r e s  -39 -, (F igura 69), que abarcan la s  a la s  de la  

guia y se so lida rizan  a l a  basa de l a  corredera, según 

muestra l a  sección de la  f ig u ra  69, mediante lo s  to m i­

l l o s  -40- a l tiempo que sendos re s a lte s  in te r io re s  -41- 

de la  misma corredera, completan e l  a juste  en tre éste y  

la  gu ia.

Según se ha indicado anteriormente, l a  to rre  

-36- (F igura 2a) permanece montada sobre la  plataforma 

-37- (F igura 2a) a l a  que se une mediante e l  t o r n i l lo  

v e r t ic a l  -4 6 -. Corresponde esta parte a l a  reproducción 

de una to rre  de la s  usadas normalmente en e l  mercado, nat 

teniendo id én tico  e l  procedimiento de montaje de la  herrí 

mienta - 29-  a s i como l a  función d e l t o m i l l o  micrometg^L- 

co -47- (F igu ra  39 ) ,  a través d e l cual se obtiene un ú l­

timo r e g la je  de la  d is tan c ia  de l a  herramienta a l a  p ie ­

za a traba ja r, determinando la  profundidad de su pasado.

Se ha p rev is to  o tro  modelo de to rre  -48- 

(F igura 9 * ) ,  que se d e s liz a  sobre l a  guia -49 - y  que pre 

senta su cara an terio r b ise lada  -5&-, en l a  que se ubica 

l a  cabeza graduada -51- de un t o m i l lo  m icrcmétricó -52-
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que manteniéndose en posic ión  ob licua la t e r a l  y  median­

te  su conexión con -53- consigue l a  exacta regu lación 

de la  posición  deseada y , consecuentemente de l a  herra­

mienta -54 -.

Toda la  unidad hidrocopiante está  montada en 

una placa g ira to r ia  -55- p rov is ta  de una graduación an­

gular -56-, con ob jeto de proporcionar a todo e l  conjun­

to  de la  unidad la  orien tación  más correcta  para su tra  

ba jo , siendo so lid a r ia  esta  placa de ).a base -57- de 

embridado a la  máquina. , ^

Finalmente cabe destacar que e l  pos ib le  y  f a ­

cu lta t ivo  cambio de to rre  pj^tahepfamientas y  de l a  par 

tinen to reducción de dimensiones en cada una de la s  piar 

tes  de l mecanismo, para l o  cual se dispone de o tro  mo­

delo  de soporte de p la n t i l la  para lo s  brazos -4 - .  Estos 

elementos representados en la s  figu ra s  7& y  8*y,señala­

dos con -58-, son básicamente igu a l a lo s  ya d escritos , 

en cuanto a la  regu lación de sus puntos, guias de desple; 

zamientos y  t o m i l lo s  de f i ja c ió n ,  pero con l a  particu­

la rid ad  de no disponer de lo s  bloques secundarios -18-, 

habiéndose incorporado a l mecanismo de p rec is ión  de est(js 

bloques, directamente sobre la s  p iscas in fe r io re s  -7 - , 

por uno de cuyos lados sobresalen la s  cabezas maletea­

das -59- de dichos mecanismos, encargadas de accionar 

unos piñones -60- que engravan oon una crmnallera -61-, 

lográndose de esta  manera e l  desplazamiento de lo s  so­

portes -58.

Suficientemente d esc rita  l a  naturaleza y  u t i­

lid a d  de nuestra unidad, só lo  nos re s ta  m anifestar que
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serán va riab les  la s  circunstancias de. m ateria les , tama­

ños y  formas de sus d ife ren tes  partes, siempre y  cuando 

no se vea a lterada  su esancia lidad, contenida en l a  s i ­

guiente

N O T A  '
3S tB ^  as

Los puntos que se re iv in d ican  en e l  presente 

Modelo de U tilid a d  son:

1 a.-"Unidad hidrocopiante de ap licac ión  en 

maquinas herram ientas", caracterizada por disponer de 

la s  sigu ientes partas: cuerpo de d is tribu c ión , c ilin d ro  

placa intermedia de c ie r re  y  cuerpo des lizan te , forman­

do un conjunto m óvil y  otro  f i j o  constitu ido por: un 

émbolo, soporte y  placa g ir a to r ia , que presentía la s  s i­

guientes ven ta jas: a ) pos ib le  Íntercam bigbilidad de l 

cuerpo de d is tr ibu c ión  de mando manual por claro de mando 

automático; b ) intercam biabilidad de l c ilin d ro  y  ómbolo 

por otros de la s  longitudes deseadas, lográndose d iferen  

tes  recorridos en la  misma unidad hidrocopiante*

23 .- "Unidad h idrocopiante de ap licac ión  en 

maquinas herramientas", caracterizada  porque en oportu­

na guia p rev is ta  en un la t e r a l  de la  máquina se han mon­

tado sendos brazos pa ra le los  d es lizab les  a l o  la rgo  de 

l a  misma y p rov is tos  de medios de f i ja c ió n  fa cu lta t iva , 

cada uno de lo s  cuales dispone de sendos soportes porta- 

p la n t i l la s  d es lizab les  a l o  la rg o  de la s  gu ias prism áti­

cas p rev is tas  en dichos brazos, con l a  particu laridad  de 

que uno de lo s  puntos soporte posee un d isp o s it iv o  micro 

m ótrico de regu laoión, m ientras que e l  punto soporte cpugs 

to  se acciona por simple cabeza moleteada y  transmisión
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a t o m i l lo ,  disponiendo de un muelle in te r io r  que l e  

con fie re  c ie r ta  autonomía para la  rápida y  acertada co­

locac ión  de la  p la n t i l la  a  reproducir, fiján d ose  la  po­

s ic ión  de lo s  soportes de p la n t i l la  por la  acción de to r  

n i l lo s  de freno in fe r io re s , que actúan elásticamente so­

bre la  guia e incorporándose bloques contiguos secunda­

r io s ,  montados sobre la s  mismas guias prism áticas, que 

se relacionan directamente opn lo s  cuerpos p rin c ipa les  

y están p rov istos  de medios propios de f i ja c ió n ,  asti co­

mo de un t o m i l lo  micromátrico que emplaza a l soporte 

principa), en su punto exacto, podiendo ser sustitu idos 

estos soportes por otros s im ila res , sin  bloques secun­

darios de p rec is ión , cuyo mecanismo habrá sido insta lado 

en la s  placas in fe r io re s  de lo s  soportes, sobresaliendo 

la s  cabezas moleteadas para e l  desplazamiento, por lo s  

fron ta les  de ambos.

33.-"Unidad h idrocopiante de ap licación  en 

maquinas herramientas", caracterizado porque en un plano 

p a ra le lo  a l de lo s  brazos an terio res , aunque a superior 

n iv e l ,  se sitúa  un conjunto portador de la  to rre  porta­

herramientas y del cuerpo hidrocopiante, cuyo palpader 

se sitúa  a la  a ltu ra  de la  p la n t i l la ,  solidarizándose coa 

áquel un c ilin d ro  m óvil que a lo ja  a un ómbdo f i j o ,  de 

forma que lo s  desplazamientos h id ráu licos  son experimen­

tados por áquel y  no por és te , arrastrando consigo a una 

corredera montada sobre urna guia en T , a la  que se ajus­

ta  perfectamente mediante p le tin a s  in fe r io re s  y  resa ltes  

in te r io re s , cuya corredera se de fin e en una plataforma 

sobre la  que se monta la  to rre  portaherramientas, con su
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mecaniamo micrometríco de regu lación , susceptib le de su§ 

t i tu ir s e  por una to rre ta  caracterizada por disponer de 

un accionamiento, para e l  desplazamiento de la  herramién 

ta , en su cara la te r a l  oblicua, accionándose e l  t o m i l lo  

de desplazamiento por medio de s in fin  y  corona, con guia 

cen tra l rectangu lar. Y

43 .-"UNIDAD HIDROCQPIANTE DE APLICACICNBí MA­

QUINAS HERRAMIENTAS", de ccnfoimidad en un todo en lo  

esencia l y  f in e s  in d u str ia les  a lo  d esc rito  en la  prece­

dente Memoria Descriptiva y  gráficamente representado en 

la s  figu ras  de. lo s  planos adjuntos para su mejor compren 

s ión .

Esta Memoria consta de DIEZ hojas, esc r ita s  o 

mecanografiadas por una so la  cara y  a  dbb^e espacio en 

255 lín eas^

Valencia, a 12 de /fuñió de 1.973 

Por au torización  de lo s  interesados^
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