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a favor de
D* Claudio CAKBCNELL FLÓ — de nacionalidad española — domi­

c iliad o  en BARCELONA, Jaime Plquet, na 22, p rg l.

por:
"  Mecanismo regulador del tiempo de funcionamiento peora má­

quinas accionadas eléctricam ente *
———==a=s }  O 0O  .  ¡=ec=s .

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

El objeto de esta  patente es un mecanismo ap lica­

ble a cualquier máquina accionada por un motor e lé c tr ic o , que 

comprende v ar io s pulsadores, de modo que apretando uno u otro 

de e sto s pulsadores permite poner en funcionamiento l a  oiéqui-
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na por un cierto  tiempo, variab le según e l pulsador que se 
haya u tiliz a d o .

Este mecanismo es especialmente ap licab le  a  l a s  
maquinas de lav ar l a  ropa y a o tras máquinas en l a s  cuales 
e l c i d o  de funcionamiento comprende d iferen tes operaciones 

que necesitan  diferente tiempo. Por ejemplo l a s  máquinas de 
lav ar  l a  ropa comprenden l a  operación de preparación de l a  
ropa, l a  operación de lavado propiamente dicho y l a s  opera­

ciones de aclarado, le jia d o  y azu lete . E sta s  operaciones ne­
cesitan  d iferen tes tiempos y l a  ap licación  de este  mecanismo 
a una máquina de lav ar permite, apretando e l  pulsador corres­
pondiente, poner en marcha l a  máquina y lo g rar  que se pare 
automáticamente una vez ha transcurrido e l tiempo necesario 
para l a  operación de que se t r a te .

Comprende este  mecanismo un e je  accionado por el 
movimiento de l a  máquina con reducción de velocidad, e l cual 

a su vez acciona d irecta  o indirectamente y con d iferen tes 
velocidades una serie  de ruedas dentadas correspondientes 
una a cada uno de lo s  pulsadores. E stas ruedas dentadas, por 
su re lac ión  de diámetro, dán una vuelta  en un tiempo deter­
minado, diferente para cada una de l a s  ruedas y se h allan  com­

binadas con lo s  pulsadores de ta l manera que a l  ap retar e l  
pulsador, no solo  se c ie rra  el contacto e lá c tr ic o , que pone 

e l motor en marcha, sinó que se acopla con l a  rueda corres­
pondiente un disco coax ial con e l  e je  del pulsador. Este d is­
co l le v a  un tope que una vez ha girado e l d isco  junto con l a  
rueda, una revolución completa o un ángulo previamente deter­
minado, tropieza con otro tope montado en un elemento f i j o  
del mecanismo y y desacopla de l a  rueda dentada e l d isco  y el 
pulsador, interrumpiendo a s f  e l  funcionamiento del motor eléc­
t r ic o .
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El acoplamiento de la  rueda dentada con e l  d isco 

que lle v a  el tope puede efectuarse de d ife ren te s maneras pero 
preferiblemente se hace disponiendo en la  rueda dentada un 
cubo tubular de muy l ig e ra  conicidad y disponiendo alrededor 
del pulsador un manguito de conicidad correspondiente que l l e ­

va f i j o  el d isco  con e l  tope de d isparo .

En e l plano adjunto se representa un ejemplo, de 
construcción del mecanismo objeto de e s ta  patente, con tr e s  
pulsadores.

La f ig u ra  1 , e s  una sección del mecanismo por e l 
plano de lo s  pulsadores.

La figu ra  2 , es una sección por la  lin ea  11—11 de 
l a  figu ra  1 .

La figu ra  3, es una sección por l a  lín e a  111-111 
de l a  figu ra  1 .

El mecanismo representado en lo s  planos, cempren­

de tre s  pulsadores -1—2-3— de lo s  cuales e l cen tra l -2— es­
tá  apretado o en posición de trab a jo , mientras que e l  supe­
r io r  o e l in fe r io r  están en posioión de reposo. Cada uno de 
esto s pulsadores s e  prolonga formando un vástago combinado 
con un contacto e lé c tr ic o  -4— que c ie rra  e l c ircu ito  del mo­

to r , de ta i manera que a l apretar e l pulsador se pone en mar­
cha e l motor y cuando e l  pulsador se su e lta  y se interrumpe 
e l contacto, se  para e l  motor.

E stos contactos o in terruptores —4— se indican en 
e l plano solamente en forma esquemática y en l a  p ráctica  pue­

den tener cualquier d isposic ión  apropiada.
Los vástagos de lo s  pulsadores, pasan por dentro 

de lo s  cubos de t r e s  ruedas dentadas —7-8-9- coax iales con 
lo s  pulsadores y l a s  cuales están accionadas por e l  movimien­

to de l a  máquina que se ha de regu lar, de manera que giran 

mientras l a  máquina funciona y que cada una de e l l a s  g ira  una
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vuelta completa o un ángulo determinado, en e l tiempo corres­
pondiente a una de l a s  fa se s  de funcionamiento de l a  máquina.

Para accionar e s ta s  ruedas dentadas pueden adoptar­
se d iferen tes d isposiciones y en e l plano se representan co­

mo ejemplo que la s  t r e s  ruedas engranan entre s í  y son de 
diámetros d iferen tes, correspondientes a l tiempo que ha de 
durar su rotación y l a  rueda central -8- e stá  accionada por 
un to m il lo  sin  f in  -10— el cual sa le  a l  ex terio r de l a  ca ja  
-5- del mecanismo y lle v a  en e sta  parte una rueda de e s tre lla  

-11— que e s  accionada por un tope -12- f i ja d o  a uno de lo s  
órganos g ira to r io s  de l a  máquina. De e s ta  manera a cada re­
volución de e s ta  pieza g ira to r ia  de l a  máquina e l tope -12— 
hace g ira r  de un diente a l a  rueda de e s t r e l la  -11— y e l mo­
vimiento de e s ta  rueda -11- y del h u sillo  -10- se transmite 
a l a s  ruedas dentadas —7—8—9—.

Rodeando lo s  vástagos de lo s  pulsadores y coaxia­
le s  con e l lo s  hay montados sendos d isco s -14— dispuestos de 
ta l  manera que a l  apretar el pulsador, el d isco  -14- corres­
pondiente queda acoplado a l a  rueda dentada y por lo tanto al 
cerrarse  e l c ircu ito  y ponerse en marcha l a  máquina, este 

d isco -14- g ira  también junto con l a  rueda dentada correspon­

d ien te . E stos d iscos están  combinados con reso rte s -15— que 
tienden a separar de l a  rueda dentada e l d isco  y el pulsador 
poniándolos en l a  posición de reposo.

Cada uno de lo s  d iscos -14— lle v a  f i ja d o  un tope 
*16- que forma plano inclinado y en l a  p laca intermedia -6- 
de la  c a ja  del mecanismo, vá montado otro tope -17— que forma 

un plano inclinado s im ila r , de t a l  manera que a l tropezar loa 

dos topes por e l movimiento de rotación del d isco  -1 4 — la  ac­

ción de e sto s planos inclinados empuja e l disco hacia l a  iz ­

quierda de l a  fig u ra  1 , desacoplándolo de l a  rueda dentada co-

** 4  —
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i-respondiente.

EL acoplamiento del disco -14 * con la  raed a den­
tada correspondiente puede efectuarse de d iferen tes maneras 

pero una de l a s  soluciones que ha dado buen resu ltado en la  
p rác tica , es l a  representada en e l plano y consiste  en hacer 

que el cubo del d isco -14— se prolongue formando mi manguito 
-18— cónico exterior-mente, con un ángulo de conicidad muy 

pequeño y el cubo -19-  de la  rueda dentada, presente in terio r­
mente una conicidad correspondiente. Ai apretar e l pulsador, 

e l manguito cónico -18-  del disco -14-, g rac ias a su pequeña 
conicidad, queda f i ja d o  por adherencia en e l in te r io r  de l cu­

bo cónico -19-  de l a  rueda dentada, de manera que e l disco 
-14— se mueve siguiendo e l  movimiento de l a  rueda dentada. 

Cuando lo s  dos topes -16-17- se  ponen en contacto, lo s  planos 
inclinados de ambos topes fuerzan a l  tope -16— y por lo  tanto 
a l d isco —14— a desplazarse ligeramente hacia l a  izquierda 
de l a  figu ra  1 , con lo  cual se interrumpe e l  contacto entre 
e l manguito —18— y e l cubo hueco -19— y e l  resorte  - 15— ac­

ciona el disco -14- separándolo bruscamente de l a  rueda den­
tada, en cuyo movimiento a r ra s tr a  a l pulsador, que interrumpe 
tambián bruscamente e l  contacto - 4- .

Los topes inclinados -16-17- pueden constru irse 
preferiblemente como se  vó en la  fig u ra  1 , con stitu idos por 

pequeñas p iezas de soporte que llevan  sendas b o la s , de manera 
que l a  acción de plano inclinado se produce entre l a s  super­
f i c i e s  e s fé r ic a s  de l a s  dos b o las.

Para que a l  producirse l a  acción de interrumpir el 

movimiento de l a  máquina, lo s  dos topes -16-17— no queden el 
ano frente a l  otro , lo  que im pediría que se pudiese volver a 
apretar e l mismo pulsador, se dispone e l tope -17-, móvil de 

manera que pueda se r  arrastrado  durante un c ie rto  trecho por
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e l  movimiento ¿ e l  tope -46— sin  producir e l  desprendimiento 

del disco -14— y que después de haberse producido este des­
prendimiento vuelva e l tope -17- a l a  posición prim itiva por 
l a  acción de un resorte o por su miaño peso. Para e l lo ,  ta l 
como se representa en e l plano se practican  en la  p laca -6- 

de l a  c a ja  de l a  máquina ranuras -20- concéntricas a lo s  pul­
sadores, en l a s  cuales puede d e slizarse  con pequeño rozamiento 
el tope -17-* El tope -16- f i ja d o  a l  d isco -14— se mueve se­
gún l a  tray ectoria  -21- representada de trazo y punto y en 
e l sentido indicado por l a  flech a , de manera que cuando el 
tope -16— lle g a  a ponerse en contacto con el tope -17— empie­

za por a rra stra r  este  tope haciéndolo ascender por l a  ranura 
-20-, hasta que lle g a  a l  extremo de esta ranura en cuyo momen­
to el tope -17- queda f i ja d o  y se produce l a  acción de plano 

inclinado entre l a s  bo las de lo s  topes -16- y -17—- Por e s ta  
acción se  desacopla e l  d isco  -14— de l a  rueda -8—, el pulsador 
-2— vuelve a l a  posición  de reposo y e l  contacto —4— se  abre 
parando l a  máquina.

Como e l tope -17- a l  quedar lib re  vuelve a caer a l 
fondo de l a  ranura -20- se puede inmediatamente volver a poner 

en funcionamiento l a  máquina apretando e l  mismo pulsador u 
otro pulsador cualqu iera, según e l tiempo que deba durar l a  
nueva jgase de trab a jo .

En c ie rto s ca so s , especialmente cuando se ap lica  
este mecanismo a una máquina de lav ar  conviene que a l  pararse 

l a  máquina, l a s  p artes g ira to r ia s  de l a  misma, queden en deter­
minada posición . Esto puede lo grarse  fácilmente regulando l a  

posición de l a  uña o tope -12- sobre e l  tambor u órgano girar- 

to rio  de l a  máquina. De e sta  manera puede lograrse  en una má­

quina de la v a r , que e l tambor a l  pararse quede con la  tapa o 

puerta en posición de carga y descarga.
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Se reivindica como objeto de esta  patente:

1 .  — Mecanismo regulador del tiempo de funcionamien— 
to para máquinas accionadas eléctricam ente, que comprende un 

c ie rto  minero de pulsadores combinados con sendas ruedas que 
giran accionadas por e l mecanismo de l a  máquina con d iferen tes 

velocidades de manera que cada una de l a s  ruedas tarde en dar 
una vu elta  completa al tiempo deseado, en combinación con disíp­

eos montados sobre lo s  vátagos de lo s  pulsadores que a l apre­
tar  e l pulsador quedan acoplados con l a  rueda dentada corres­

pondiente y con contactos e lé c tr ic o s  accionados por lo s  vás- 
tagos de lo s  pulsadores que quedan cerrados mientras e l pul­
sador está  apretado, estando cada uno de e sto s d iscos provis­
to s de un tope que forma plano inclinado en combinación con 
otro tope que forma también plano inclinado y e s tá  montado en 
un elemento f i j o  del mecanismo, de ta l  manera que cuando por 
l a  rotación de la  rueda dentada y del d isco , e l tope de este  
disco tropieza con e l  tope opuesto, l a  acción de plano in c l i­
nado desacopla e l d isco  de l a  rueda dentada, soltando a s í  e l 
pulsador que interrumpe el c irc u ito  de l a  máquina y determina 
e l paro de é sta .

2 . -  Mecanismo segán l a  reivindicación  an terio r , ca­
racterizado porque l a s  ruedas dentadas presentan un cubo dáni­
co interiormente con un ángulo de conicidad muy pequeño, mien­

tra s  que lo s  d isco s montados en lo s  pulsadores presentan un

manguito cónico exterioraente en correspondencia con l a  coni­
cidad del cubo de la  rueda, de t a i  manera que a l apretar un 

pulsador e l manguito de su d isco  se f i j a  por adherencia a l in­
te r io r  del cubo eónico de l a  rueda, quedando a s í  el disco aco­

plado a l a  rueda y pudiendo efectu arse  e l desacoplamiento por 

un lig e ro  esfuerzo en sentido a x ia l .
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3 *— Mecanismo segiin l a s  reiv ind icaciones anterio­
re s , caracterizado porque e l tope montado sobre un elemento 
f i j o  del mecanismo no e stá  absolutamente f i j o ,  sin é que puede 

desplazarse a lo  largo  de una ranura curva, concéntrica con 
e l pulsador correspondiente, de ta l manera que a l  ser accio­
nado por e l tope f i ja d o  a l  d isco , se desplaza primero a lo  
largo  de e sta  ranura h asta  l le g a r  a l  extremo de l a  misma y 

cuando no puede desplazarse más se produce l a  acción de desem­
brague, volviendo entonces el tope a su prim itiva posición 
por l a  acción de un resorte  o por su mismo peso#

4 .-  Mecanismo segán l a s  reiv ind icaciones anterio­
res caracterizado, porque lo s  topes que forman plano in clin a­
do están  constitu idos por pequeñas p iezas de soporte que l l e ­
van sendas b o las, produciéndose l a  acción de plano inclinado 

por e l  contacto de l a s  su p e rfic ie s  e s fé r ic a s  de l a s  dos bolas# 
Mecanismo regulador del tiempo de funcionamien­

to para máquinas accionadas eléctricamente#
E sta  memoria consta de ocho páginas, e s c r ita s  por 

una so la  cara#
BARCELONA, 2 8 MAR 1950

P.A.
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