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» Mecaniemo regnlador del tiempo de funcionasmiento pars mé-
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¥Xemozxia Descriptiva

El objeto de este patente es un mecanismo aplica-
ble a cuslquier méguina accionada por un motor eléetrico, que
comprende varios pulsadores, de modo gue apretando uno u otro

de estos pulsadores pemite poner en funcionamiento la méqui-
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na por un cierto tiempo, variable segfin el pulsador que se
haya utilizado. |

Este mecanismo es especialmente aplicable a lssg
mdquinag de lavar la yopa y & otras médquinas en las cuales
el ciclo de funcionamlento comprende diferentes operaciones
que necesitan diferente tiempo. For ejemplo las méquinas de
lavar la ropa comprenden 1la operacién de preparacidn de 1a
ropa, la operacién de lavado propiamente dicho y las opera-
ciones de aclarado, lejiado y azulete, Estas operaciones ne-
cesitan diferentes tiempos y la splicacién de este mecanismo
a una mfquina de lavar permite, apretando el pulsador coireg-
pondiente, poner en marcha la mdquina y lograr que se pare
autométicamente una vez ha transcurrido el tiempo necesario
para la operacidn de que ge trate,

Comprende este mecanismo un eje aceionado por el
movimiento de la méguina con reduccién de velocidad, el cual
& sa vegz acciona directa o indirectamente y con diferentes
velocidades una gerie de ruedas dentadas correspondientes
una a cada uno de los pulsadores. Estas rnedas dentadas, por
su relacién de didmetro, dén una vuelts en un tiempo deter—
minado, diferente para cada una de las ruedas y se hallan com-
binadas con los pulsadores de tal manera que al apretar el
pulsador, no solo se cierra el comtacto eléctrico, gue pone
el motor en marcha, sind gque se acopla con la rueda corres
pondiente un disco coaxiel con el eje del pulsador. Este dis-
co lieva un tope que una vez ha girado el disco junto con l1la
rueda, una revolucidén completsa o un émgulo previamente deter—
minado, tropleza con otro tope montado en un elemento fijo
del meéanismo, ¥y desacopla de la rueda déntada el disco y el
pulsador, interrumpiendo asf el funcionamiento del motor eléec-
trico,
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El acoplamiento de la rueda dentada con el disco
que lleva el tope puede efectuarse de diferentes maneras pero

preferibvlemente se hace disponiendo en la rueda dentada un

cubo tubular de muy ligera conicidad y disponiendo alrededor

del pulsador un manguito de conicidad correspondiente que lle-
va fijo el disco con el tope de digparo,

En el plano adjunto se representa un ejemplo, de
construccién del mecanismo objeto de egta patente, con ires
pulsadores.

La figura 1, ea una seccidn del mecanismo por el
pleno de los pulsadores,

La figura 2, es una seccién por la lfnea II-II de
la figure l.

La figura 3, es una seccién por la lfnes III-III
de la figura 1.

El mecanismo representado en los planos, comprene—
de tres pulsadores -l-2-3- de los cuales el central —2- es—
t{ apretado o enr posicién de trabajo, mientras que el supe-
rior o el inferior estén en posioién de reposo. Cada uno de

estos pulsadores se prolonge formando un véstago combinado

- con un contacto eléctrico =4~ gue cierra el circuito del mo-

tor, de tal manera que sl apretar el pulsador se pone en mar-
cha el motor y cusndo el pulsador se suelta y se interrumpe
el contacto, ge para el motor,

Egtos contactos ovinxerruptores -4~ g8 indican en
el plano solamente en forma esquemética y en la prdctica pue-
den tener cualquier disposiciGn apropiads,

Los véstagos de los pulsadores, pasan por dentro
de los cubos de tres ruedgs dentedas ~7~8~9- cosaxisles con
los pulsadores y las cugles estdn accionadas por el movimien-
to de 1a méquina que se ha de regular, de menera gue giram

rientres la méquina funciona y que cada une de ellas gira una
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vuelta completa o un dngulo determinado, en el tiempo corres—
pondiente a una de las fages de funcionamiento de la mfquins.

Pars accionar estas ruedas dentadas pueden adoptar~
se diferentes disposiciones y en el plano se repregentan co-
mo ejemplo que las tres rusdas engranan entre sf y son de
diémetros diferentes, corregpondientes &l tiempo gme ha de
durar su rotacién y la rueda central -8- esid accionada por
un tomililo ein fin ~10-~ el cual sale al exterior de la caja
-5~ del mecanismo y lleva en egta parte una rueda de estrella
~ll- gque es accionada por un tope ~12- fijado a uno de los
érganos giratorios de 1a méguina. De esta manera a cada re-
volucidn de esta pieza giratoria de la méquina el tope ~12-
hace girar de un diente a la £ueda de estrella ~ll- y el mo-
vimiento de esta rueda ~ll- y del husillo =10~ me transmite
& lag ruedas dentadss =7-=8~0-,

Rodeando los visiagos de los pulsadores y coaxia-
les con ellos hay montados sendos discos ~l4~ dispuestos de
tal manera que 8l apretar el pulsador, el disco =l4- corres-—
pondiente queda acoplado a la rueda dentada y por lo tanto al
cerrarse el circuito y ponerse en marcha la méquina, este
disco ~l4= gira también junto con la rﬁeda dentada corregpone
diente, Estos discos estén combinados con resortes =15- que
tienden a separar de la rusds dentada el disco y el pulsador
poniéndolos en la posicién de reposo.

Cada uno de losg discos ~l4~ lleve fijado un tope
~16~ gue forme& plano inclimzdo y en la placa intermedia =6-
de la caja del mecanismo, vé montaedo otro tope =17~ que forma
un plano inclinado similar, de tal manera gque 8l tropezar los
dos topes por el movimiento de rotacidn del disco ~l4- la ac—
cién de estos planos inclinados empuje el disco hacia la iz-

guierda de la figura 1, desacopléndolo de la rueda dentade co-
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El scoplamiento del disco =14~ con la rueda den=

rregpondiente,

tada correspondiente puede efectuarse de diferentes maneras
pexrc una de lag soluciomes que hz dado buen resultado en la
préctica, es la repregentada en el plano y consiste en hucer
que el cubo del disco =l4-~ se prolongue forxmando un mangmrito
=18~ cénico exteriormente, con un €ngulo de conicidad muy
Pequefio y €1 cubo ~19- de la rueda dentada, presente interior=
mente una conicidad correspondiente. Al apretar el pulsador,
el manguito cénico ~18~ del disco ~l4-, gracias & su pequefia
conicidad, queda fijado por adherencia en el interior del cu-—
bo cénico ~19- de 1la rueda dentada, de manera que el disco
~l4- ge mueve gigulendo el movimiento de la rueda dentada,
Cuando los dos topes ~16-17- se ponen en contacto, los planos
inclinedos de ambos topes fuerzan &l tope =16- y por lo tanto
al digco «l4-~ g desplazarse ligeramente hacia la izgqunierda

de la figura 1, con lo cual se interrumpe el contacto entre

el manguito ~l8~ y el cubo hueco ~19- y el resorte ~l5- ac-
ciona el digsco ~l4- separdndolo bruscamente de la rueda den-
tada, en cuyo movimiento arrastra al pulsador, que interrumpe
también bruscamente el contacto —4-,

Los topes inclinados ~16-17-~ pueden congtruirse
preferiblemente como se v€ en la figura 1, constituidos por
requefias piezas de soporte gue llevan gsendas bolas, de mamera
que la accién de plano inclinado se produce entre las super-
ficies esféricas de lag dos dbolas,

Para que al producirge la accién de interrumpir el -
movimiento de 1la mdquina, los dos topes ~16-17~ no queden el
uno frente al otro, lo que impedirfa gne se pudiese volver a
apretar el mismo pulsador, se dispone el toﬁe -174, névil de

maneras gue pueda ser arrastrado dursnte un cierto trecho por
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el movimiento del tope ~16~ sin producir el desprendimiento

del digco ~l4~ y que despuds de heberse producido este des-
prendimiento vuelva el tope =17-~ & la posicidn primitiva por
la accién de un resorte o por su mismo peso. Para ello, tal
como se repregenta en el plano ge practican en la placa —6-~

de la caja de la mdguina ranuras -20- concéntricas & los pule
sadores, en las cuales puede deglizarse con peguefio rozamiento
el tope ~17=. El tope ~16- fijado al disco ~l4- se mueve se-
gin 1la trayectoria -2l - representada de trazo y bunto y en

el sentido indicado por la flecha, de manera que cuando el
tope =16~ llega a ponerse en contacto con el tope ~17~ empie~
z& por arrastrar este tope haciéndolo ascender por la ranura
~20-, hasta que llega al extremo de esta ranura en cuyo momene
to el tope =17~ queda fijedo y se produce la accién de plano
inclinado entre las bolas de los topes =~16- y ~17-~. Por esta
accién se desacopla el digco ~l4-~ de 1la ruede —8~, el pulsador
-2~ vuelve a la posicién de reposo y el contacto =4= se abre
paranio 1a méguina, .

Como el tope ~17~ al guedar libre vuelve a caer al
fondo de la ranura -20- se puede inmediatamente volver a pomer
en funcionamiento la mdguina apretando el mismo pulsador u
otro pulsador cualguiera, segfn el tiempo gque deba durar la
nueva fase de trabajo,

En ciertos casos, especialmente cuando se aplica
este mecanismo a una mdgquina de lavar conviene gue al pararse
la méguina, las partes giratorias de la misma, gueden en deter-
minsda posicién. Esto puede lograrse fdcilmente regulando la
posicidn de la ufia o tope ~12- gobrs el tambor u Srgano gira-
torio de 1a méquina., De esta manera puede lograrse en una mé-
quina de lavar, gue el tambor al pararse quede con la itapa o0

puerta en pogicidn de carga y descargae.
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Se reivindica como objeto de esta patente:

l.~ Mecanismo reguledor del tiempo de funcionamien-
to para méquinas accionadas eléctricamente, que comprende un
ciexrto nfmero de pulsadores combinados con sendas ruedas que
giran accionadas por el mecaniamo de la méguina con diferentes.
velocidades de manera gue cada una de las ruedas tarde en dar
una vuelta completa el tiempo deseado, en combinacidén con dis=
cos montedos sobre los vdtagos de los pulsadores gque al 8pre=-
tar el pulsador guedan acoplados con la rueda dentada corres—
pondiente y con contactos eléctricos accionados por los véa-
tagos de los pulsadores gque guedan cerrados mientras el pulie
sador esid apretado, estando cada uno de estos discos provis-—
tos de un tope que forma plano inclingdo en combinacién con
otro tope que forma también planc inclinado y estd montado en
un elemento fijo del mecanismo, de tal manera que cuando por
la rotacidén de la rueda dentada y del disco, el tope de eate
disco tropieza con el tope opuesto, la accién de plano imcli-
nado desacople el disco de la rueda dentada, soltando asf el
pulsador que interrumpe el circuito de 1la mdquina y determina
el paro de égta,

2= lMecanismo segfin la reivindicacién snterior, ca-.
racterizado porque las ruedas dentadas presentan un cubo ¢omi~
co interiormente con un éngulo de conicidad muy pequefio, mien-
tras que los discos montados en los pulsadores presenten un
manguito cénico exteriormente en correspemdencia con la coni-—
cidad del cubo de la rueda, de tel manera que al apretar un
pulsador el manguito de su disco se fija por adherencia gl ine
terior del cubo cénico de la rueda, gquedando as{ el disco aco=-
plado a la rueda y pudiendo efectuarse el desacoplamiento por

un ligero esfuerzo en sentido axial,
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3 e~ Mecanismo segin las reivindicaciones anterioe
res, caracterizado porque el tope montado sobre un elemento
fijo del mecanismo no estf absolutamente fijo, sind que puede
desplazarse & lo largo de una ranura curva, concéntrica con
el pulsador correspondiente, de tal manera que al ser accio-
nado por el tope fijado al disco, se degplaza primero a lo
largo de esta ranura hasta llegar al extremo de la misma y
cuando no puede desplazarse més se produce la &ccidn de desem~
brague, volviendo entonces el tope a su primitiva posicidn
poxr la accién de un resorte o por su mismo peso,

4.~ Mecanismo segfn las reivindicaciones anterio-
res caracterizado, porque los topes gque forman plano inclina-
do estén constituidos por pequefias piezas de soporte gne lle-
ven gendas bdlaa, produciéndose la accién de plano inclinado
poT el contacto de las superficies esféricas de lag dos bolas.'

5e= HMecanismo regulador del tiempo de funcionamien—
to para méquinas sccionadas eléotricamente,

Esta memoria consta de ocho pdginas, escritas por

una solg cara.

BARCELONA, 2 8§ MAT 1950
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