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”DISPOSITIVQ DE GOBIERNO PARA ACCIONAR UX IﬁaTRUthTO QE ;
TRABAJO DE REGULAGION ELECTRIGA" -

, .La invencidn presente se refiere a uﬁidispositivo
de gdbierno'pare accionar un instrumento de trabajp~de re-
gulacidn éléctrica. Tiene pbr ffn goberhar un ingtrumento
de trabajo, por medio de‘un4diépositivo de gobierﬁo accio;‘
nable por una ﬁar%e del cuerpb_humano, de maners tel que

) 5em un impuléo sensorial sobre el intefruytor‘permite determi—_

nar el rendimiento del instrumento de trabajo, siendo sen—.

sitle la.capscidad del rendimiento de trebajo-en virtud

de 18 retrbaécidn del rendimiento de trabajo'sobre el dis-~

positivo de gobierno.
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_cuados,‘téntoApor la perte del cuerpo cowo por la retroac-

-

El dispositivo de gobierno objeto de la invencidn con-
siste en que un pulsador interruptor accionable por una par-
te del cuexrpo humano, con intervencidn de una servo-fuente

de energls e interruptores, hace accionar un instrumento

-de trabsjo, siendo le parte del cuerpo solicitada, con los

medios adecuados, con dependenoia.dé los movimientos y es~
fuerzqs'ejecutados_ppr los miembros de trabajé del instru-
mento de trabajs.

"Segﬁn el ejéuplo de ejecucidn del dispositivo de gb—
oiernc o:tjeto de la invencidén, uu impulso sobre el inte-
rruptor puede poner en movimientc un motor alimentado por

una fuente de energfa, el cusl motor impulsa por su parte

‘los miembros de'trabajo>del instrumento de trabajo, retrosc-

tuardd el movimiento y esfuerzo Ge estos uwiembros de traba- -

~

jo sotre la perte del cuerpo gue hace acciouar,el interrup-

tor, soliciténdole mecdnicamente. . ] ‘
Segin una ejecucidn variads de la invencidn es_pssi-

ble poner en wovimiento el wencionado motor, con medios sde-

L]

c¢idn experimeatede por los miembros de'trabajo del instru=

mento de .trakajo durante su funciouamiento, 2sf como peramr- '

lo, sieudo posible detener los miembros Qe travajo mencio~
nados durente su'movimiénto y bloguesrlos éutométicamente
en uné posicién de carga estética, siu ulteriqr suministro
G energfa por varte de ia fuente de energls mencionsde.

Otres ejecuciones de la invencidédn se despraanden de lsa

.désoripcién siguiente, refiriéndose por ejémplo 8 un dispo~-

sitivo regulekie don un dedo y que sélamsemente prevée un
movimientc elementsl de dos pariss de nerrewiente, v.gr.de

~
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les hojes de une tijera o las quijadas de;uné.tenaza;Lé”
energfe necessria esg sumihistréda por una bvaterfa, la
cual zlimentas un pequefio electromotor, qﬁe'pﬁeﬁe ser éo-
locedo convenientemente en la parte fije del disPQSitivo.

Los dibujos adjuntos‘representan,'domo eﬁémplo de
un instrqmenfo de trabajb, uﬁa~tijera o tenaza eléctrice
el esquema, coscinada con el dispositivo de‘gobierno, |
mostrando; - N o

Figura 1 uns representacidn esquemética, mecénica ¥

e .

eléctrica, del dlsp051t1vo con una tijera en gsu p051cidn

de inercia.

Figura 2 el mismo dispositivo ontes del movimiento:
de gproximacidén de las dos hojes de la tijera. A

Figura 3 el mismo dispositivo en aquells posic16n en

Mﬂuumwﬁﬂw

la cual se encuentra cuando, por egémplo, e luger de la
tijere, se detiene una tenaza bago clerts pre51dn, pero
sin gasto de corriente,
Figura 4 la tijers o temazs durente él.movimiento de

seperecidn ds ias dos ho jas de tijera. ,

‘ Son el fin de comprender més fécilmente los diﬁujbs
y le asners de trabadav °l dispoq;tlvo, los counductores
eléctricos que cenecuan el_eléctromotor, por ejéuplo, con
unse baterfs 7 con ios dispositivos de gociefno;'quedan‘
‘represtntados por puntos y rayas, cuandd la corriente pea-
sa a trevés de los misgos, comc ocurre en el caso de la
posiéidn del'?ispositivo prevista en 1la figure co;resﬁon-
dienté, y por rayas,-cuando no pasa 1a corriente a~través
de'aqaeilos ( véanse figuras 2,3,y 4). V

Una palence 1 (figure 1) apoyada en un extremo, en
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' 15 de la parte fije del’ dlSpOSltivo.
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el pﬁnto 2, sobre unaAParte fija del d13positivo,no visi—v
ble en la figura Y sujeta en uns pesa o soporte, ‘lleva

en su otro extremo el interruptor de dos conductos 4. S0

bre una palsnce 1, el sector dentadO'S se apoya en forms gl-

\ratoiié en el punto 6 , a poca distancis de un gorrén 2.

Bl sector dentado 5 es movido por el tornillo sin fin 7 so-
bre el &rbol 8 del eléctromotor 9, siendo el motor fijaa
mante unido & la pslanc¢a 1l y alimnntado por la bateria 10. i

El sector 5 por su parte mueve las dos pelancas 11 y i

12 lsas cuales accionan por su'parte el brazo de tijera o] %
tenaza 13 y el brazo opuesto 14, ambos indicados esquemé-—

ticamente- las dos partes 13 y 14 se spoyan en el gorrdn

Lags dos 1ém1nas o delgas exteriores 17 y 18 del in=

terruptor 4 se mantienen g la misma distan01a de la 1émina
central 19, por wedio de la pieza separadora aisigdafzoa ‘
Esta queda sujeta a la parte mévil 21 del cable de-Bowden
22, cuysa envoltura flaa exterior queds suaetada en los pun-
tog 23 y 24 gobre 1a rarte f136 del dispositivo, no repro-
ducida en la figura. El otro extremo 25 de la pai%e interior:
del cegkble de Bowden 22 esté unido @ la palesnca acodada 26,
cuyo purito de apoyo 27 se sitda sobre la parte fi;a del dis-
positive, no rgp:o@uclda en la figura, y cuyo brazo més cor-
to puede ser movi§0'pbr ei lado 3a de uné‘palenéa 3¢ aécio-
nable con un dedo. La palanca mdv;l 38 ¥ la.palanca”fija
3cforman conjuntamente'un mecénismo de.;obierno,eﬂ forma de
tijers, de modo gque los movimiento de gobierno pueden efec~

tuerse con los dedos de une mance de manera anéloga al mo-

vimientc de uns tijera o tenaza. Sobre el vrazo més largo
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de la palance 26 gueés fijadq el interruptor 28, el

cuel lleve cinco léminas. El resorte 29 procura gque el

‘brazo més corto de la pslanca 26 yazca siempre sobre la

pelence 3a, la cual es mantenida en su posicidn, por

.ejémplo, por medio del. resorte 3d.

Las dos 14minas interiores 30 y 31 del interrup-

tor 28 se mantieuen e le misme distancie de la lémins

central 33, por medio de la pieza separadora sileda 32,
La pieza separsdora 32 estd conectads con el sector j

5 por medio de otro casble.de Bowden 34, y la envoliurs

fija exterior del cable queda sujeta en los puntos ‘

35 y 36 sobre sl cuerpo fijo del dispositivo, no repro- §

ducido en le figura,

El cirouito indicazdo clarsmente en figura i'no pér— 
nite el peso de le corriente, es decir, cuando’ 1o se
mueve la palanca 26, todo el dispositivo ﬁermanece en su
posiqidn de inercis y no se origine ningdn movimieﬁto.
Silla pralanca 3a impulsa el?brazo adyacente de la palan-
ca 26, el interruptor 28 y lé‘fieza separedoré 20 se
des?ian respecto & la pieia seﬁaradoia 32 y el interrup-
tor 4, respectivamente, ocupsando 1a posicidn mostrada en
fighra 2, porque en primer lugar, paréndose el motor,el
tornillo sin f£fn 7 bloguea automédticamente ei sector 5,
de manera que se puede considérar al sector 5 como unsa
pieza junto con le pelanca 1, y en segundo lugar, los

dos cebles de Bowden 22 y 34; que actdan en sentido

‘opuesto, atacan en el mismo lado de la palance 1 ~ en
‘ > . ,

cuento &l punto de apoyo 2. Bn virtud de la desviacidn

del interruptor 28 y de la pieza sepsradors 20 se cie-
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rran los contactos correspondlentes y se establece el cir—

culto representado en la figure 2.
La polaridad del eléctromotor 9 y de la baterfa 10 a-f

como el sentido dg rqtacldn del tornillo sin fin 7 estén

' comkinados en forma tel que el 4rbol 8 gira de tel menera

que, en virtud del impulso del dedo, las dos partes mdviles

de la ti;era o} tenaza 13 y 14 se aprox1man.

Segin queds dichoy la pelanca 1 y el sector 5 deben A
ser considerados como pna pieza;'cuando el motor se para, gi
de modo que el ceble de Bowden 24',rocuraré no sélo el mo- %
vimiento de la palanca 1, sino de todo el sistema, mientres %

que la pelanca 26 se opone a este movimiento mediante el

cetle de Bowden 34. De ehf resulta que iUnicemente pueden

producirse squellas desviaciones que admite 1la flexibilidad .

de las l1léminas de.los interruptores 4 y‘28, de modo que se
establece élicircaito’représentadp en la figura 2. - '
. Ahora bién, estando el circuito segdn le figura 2,leas

partes 13 y 14 de leg tijera o tenaze se mueven sproximéndose -

"mientras gue el movimiento del sector 5 se transmife tem-

bién a la piezs mentenedora de. distencia 32, mediante el
cable de Bowden 34, desviéndola hacis la dereche; en el ule
terior movimiento de le palenca 3a,experimenta‘1a palanca
26 otro movimiento en el.sentido de la‘manilla dél‘reloj,de i

manera qué el interruptor 28 ytla pieza mantenedofa de dis-

tancia 32, desviada hacla lé'derecha por el cable 34,.segﬁn

queda descrito, mentienen su posicidn relative mostreda ex

la figure 2.

En consecuencia de 1z transmisidén motivada por la esca—
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sa distancia entre los dos puntos de apoyo 2 y 6, Io re- -

troaccidn de las partes 13 y 14 se transmite a l1la palanﬁ
ca 26 y por tanto el dedo en una extensi6n més pequeiia.
De ésta menera surge una relacidn entre 1ls presién ejer—
cida sobre el dedo y la fuerza ‘requerida por las dos
pertes 13 y 14, por ejémplo para agarrar un objeto de
un peso determinado, rlndlendo el electromotor 9 el tra-
bajoe necesg;io. El cable de Bowden 34 transmite al mismo
tiempo una fraccidén del movimiento &e las pértes 13 5y 14
8 la palenca 26 y por tento tembién e la pelsnca 39;

- De todo 4sto resulta.que el movimienfo‘de.ia‘palane
ca 38, la cusl es movida por imﬁa;so del dedoy, .guarda-
proporcidn.eon las desviaciones de lag parteé 13 y 14.

En virtud de la elasticidsd de les léminas de smbos.in-

*téfruptores,yla proporcionalidad ‘entre leos esfuerzos y .

movimientosde las pertes 13 y 14 y del impulso del dedo
no es precissa, pero en la'précfica pasta perfectamente
para que'lés movimiéntos,volunfarios dél'dedo ocasionen
desviaciones proporcionales ae los miembros dévtrabajo |
del instrumento de trabajo y que la retroaccldn del es-
fuerzo de éstos mlembros de trahajo efectde una p18816n.
proporeiecnade sobre el dedo.

N : _
‘iientras la corriente pase por el motor 9, las dos

partes de la tenaze 138 y l4a se mueven aproximéndose

25.-

réciprocamente, hasta que la resistencia del objeto sga-
rraao in%tercepte todo movimiento de aproximacién uiterior
(figura-S);' A ‘ ' |

En consecuenfie de la retroaccién de las dos partes

de tenazz 13a y l4a y en virtud de la posibilided de con

siderer & la palanca 1.y 8l sector § ‘como una piezsg ,%to~
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.su fuente no se agota répidamente, 1o cual txene un valori
contsr con peqneﬁas fuentes de energfa, comg son por

'ministrar energfa por un tiempo relstivamente corto.Ce~

do'el équipo soportado por 1la palanca 1l oscils en-unAéngug

lo pequeﬁo en sentldo de la manilla del reloj, de modo

que la desv1a01dn del interruptor 4 hscis 1a izquier--

da (figura 3) interrumpe 1la corriente y el motor 9 8e
para. El objeto permanece ‘agerrado graclas a la suto-~
deténcién del engraenaje del tornillo sin finm, sln'que

se siga gestando corriente. Se logra, pues, una egplice-

cién de energfs continua, sin gastaer enerzfa, de modo que
extraoxdlnario, naturelpente, cuando sdlamente se puede
ejémplo les beterias de bolsillo, que sélo pueden suw.

diendo 1ls presidn del dedo, de modp que'ya no se ejerce
presién sobre la palsnca 26, la palanca 26 vira, bajo el
efecto de su muelle 29, en un éngulo peguefio én sentido
gantrario a ia menilla del reloj, ¥y el inﬁerruptor 28

as{ comp la piezs mentenedora de la distencia 20 ocupan

1las posiciones nuevas, mostradas en la figure 4, respecto

a le pieza mentenedore de la distencie 32 y el.interrup-
tor 4, respectivamente. As{ se cierra el circufto mos-
trado en la.figura'4 y el electromotor 9 empieza & sndar,
pero en sentido opuesio al caso que se désprende de la f£i.
gura 2, de modo que las dos partes de lz tenaze 13a y l4a

vuelven a moverse separéndosé. Cuendo lsa pélanca 26 vuelQ

ve a ocupar sa- posicién antlguam a consecuen01a de ceder

.1a presidn del dedo, se gbre el interraptor 4 v todos lcs

mecanismos vuelven & la primitiva posicidén de inercias mos.

trada en la figure 1.
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‘amplias veriaciones y modificaciones dentro del alcance
‘ . o .

'y modificaciones quedan incluidas dentro del aicanCe“del

fngASS

Es evidente-.que los ejémplos expuestos anteriormente

se han dadosdélemente con fines ilustrativos, y no a mene-

ra de 1imitacidn,ﬂy que dichos e3émplosﬂegtén sujetos a

del presente invento, ssimismo esas posibles veriaciones

-presente invento._

Esta sollcitud corresponde a la demanda suiza nﬁmero

5 {
3 873,de 12 de Avril de 1.949. L L ’ %
N_O T A , - %

Se declaren como de noveded .y pforledad en todo el

territorio eskaﬁol, sus colonias, protectorado y domi-

nios,las siguientes

REIVINDI'ACIONES

12,.-Dispositive de gobiernc para sccioner un ins—
trumento de trabajo de regulacién eléctrica, caracteriza—
do por que un pulsador ipterruptor accionsahle por uns

perte del cuerpo humeng, con ihtervéncidn de una servo-

~fuente de'energfa e interruptores, hasce s@ccionsr un ins-

trumento de trebajo, siendo la parte del cuerpo solici-~
‘tada, con medidéeﬁécuados, con dependencia de los movimiey

tos y esfuerzos ejecutados por los mlembros de trabajo

~del instrumento de trakajo.

28 . -Dispositivo de gobieino segin reivindicacidn le,

caracterizado porque'lgs medios que ejercen uns retroac-

cidn sobre el dedo que gobierna, pertenecen. a uné,cadena
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do que gobierns, indepandiente de la retroaccidén expe-

del instrumento de trabajo, en casd-de intervenir una

cerrade dé. eslsbones preferentemehte~mecénicos,.diSPués—

~tos entre el dedo y los mieﬁbros de trabajo.del instru-

mento de'trabajo. . - . , - o,
38,-Dispositivo de gobierno §egdh las reivindicacio-

nes de patente 1 y 2,vcaraqterizado‘porque'un eslabdn Ge

y
!
%

lz wmencionade cadena cerrsdd ejerce presidnvsobre.el de~ -

rimentada por los miembros de trabsjo'del instrumento de {

trabeajo durante la ejecucién de s trebaao._
42,-Dispositivo ae gobierno segdn las re1v1ndlcaclo—%
nes de petente 1 y 2, ceracterizado porque los medios de

regulecidn del motor que impulsa los miembros de trabasjo

fuente de servo—energia, pertenecen a: 1a menclonada cade—f

ne cerradea. .

5§.—Dispositivo de gobierno.segdn lQS‘IGiVindicaCiOf
nes de patente 1 ¥y 2, caracterizado porque, en caso de ;

intervenir una servo-fuente de enerzgfa, los medios que

.

- hacen sccionar. los miembros de trabaje del instrumento !

de travajo, impulsados por el motor, estén desarrollados
en forms tal.que los wpenciongdos miembros de travajo
pueden ser mantenidosren una posiéidn de‘carﬂa'estétice
51n ulterlor qulﬂlthO de energia por oarte de la fuente
ae energfa. ' o ' |

g2, -Dispositivo de gobierno. segdn ‘las reivindicacio~
nés de patente 1, 2 y 5 caracterizsdo porgue la detencidn :
de los miembros de érabéjo del ihstrumento de tfabéjb

en una posicidn'de carga estética puede ??G¢E%§£§¢‘ba3o
. : N n . '.:i».\ ’;,., S {‘.‘



10, -

20—

1s influencia en los medios de gccionemiento “de Jlos men~
&

cionados miembros de trabago tanto del mov1mlento del de-

do como de la retroac01dn experlmentada por los mov1mien—

tos de trebajo durente la tjecucifn de su trasbajo.

7¢.-Dispositivo de gobierno.Segdn”reivindicaéidn de (
patpnte 1, caracterizado porgue la mencionada servo-fuente '

de - ener*ia se- compone de une bateria, ls cual allmenta un

electromomor, el cuai impulss los @niewnbros de trakajo del i

instrumento de trsbajo. : ' - : g
| 85.—Dlsp031t1vo de goblerno segdn leas relv1ndlcaclo—§;
nes 1 y 7, caracterizado porque el gobierno de los cir- &
cultos que conectan la vaterfs coa el clectromotor esth

bejo lsg influencia tanto'del_movimiento del dedo como de

la retroaceidn experimentede por los wmiewmbros de;trabéjé
del instrumento de trabajo dursnte 1la ejecucién de su
tratajo. - ' -

93.—Dispoéitivovde gobierno segin las reivindicacio—
nes 1 y 7-carac?erizado porque entre el electromotor y los
miembros de trebajo del instrumento de trebajo estén dis- ‘
puestos medios de accionamiento con aatodetencidn,'

105;—Dispositivo de gobierno segﬁn’las reivindicacio~-

hes 1,7 y 9° carecuerlz rd o porgue los medios de acc:ona-

mniento con autodetenc1dn dispuestos entre el electromotor
y los mlembros de tratajo delfinstrumento de tréﬁajo se
componen de un acoplamlento o’ embrague de tornillo sin

fin—rueda de tornillo sin fin. _
118 ,-Dispositivo de gobierno segdn las reiv1nd10501o-

nes l‘a 3, caracterizado porque el esle®dn de la cadené

" gerrsads éqe ejérce presiéﬁisobreii dedé; dependiente de

e
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le extensidn de la retrosccidn de los miewbros de +trabajo,
se mantiene yaceptevsobre ést° dedo con medios de .resorte.

- 128,-"Dispositivo de goblerno gara acclonar un instru-

mento de traba;o de regulecidn eléctrlca”

Esta patente correspomde s la demsnda suiza némero ‘. 1

43, 873 de 12 de Abril de 1.949.

Iodo ello conforme se descrlbe y reiv1nd1ca en la

memoris que eantecede gue cousta de doce ncgas eqcrxtas E:]

méquina-por una Qdla de sus caras y glanos que 1s ilustren. |

i
i
i
i
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