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Este Invento ge re fie re  a aparatos para ma­
nejar cargas, que u tilizan  a l principio de orear presiones 
reducidas entra cuerpea, de módo que aa emplea la  fuerza, 
atmosférica para f i j a r  lo s  cuerpos entre s i .

forma mas corríante dal presente invento
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ae re fiera  especialmente a un dispositivo p o rtá t il  para e l 
manejo de cargas que comprende una pluralidad de panales 

huecos intarcenectados que definan cámaras con extremos 
ab ierto s, una junta deformadle .fijada a la  extremidad abier­
ta de cada una de la s  cámaras, que asien ta contra la  pieza 
a manejar, formando cámara estanca, conductos que comunican 
con cada una da l a s  cámaras para evacuar fluido de la s  mis­
mas, comunicando lo s  conductos con la s  respectivas cámaras 
por medio de válvulas de control,-y  un d ispositivo  de actua­
ción conectado con la  válvula de cada cámara y que sobresale 
más a l lá  de la s  juntas en medida su ficien te para ap licarse  
a la  superficie de la  pieza y ab rir  su válvula. .cada válvu­
l a ,  con preferencia, * a  llevada hacia su posición cerrada 
bajo e l efecto de la  presión reducida presente en lo s  con­
ductos. Da junta defcrmable que se ap lica  y une hermética­
mente con la  pieza a manejar e s , oon preferencia, de mate­
r ia l  e lástico  compresible, ta l comO una composición de caucho 
dilatado que se sustenta por s í  misma. Con preferencia, una 
a le ta  la c ia  de obturación se extiende más a l lá  de la  junta 
para que cada cámara establezca un c ierre  preliminar con la  
ap licación  de la  p ieza.

Cuando el d ispositivo  de manejo de cargas 
según e l  presente invento ha de ap licarse  a  su p erfic ie s que 

no son planas o que esencialmente no lo  son, puede usarse 
un armazón fle x ib le  para soportar lo s  panales huecos, en 
cuyo caso, e l armazón puede ser e lástico  de modo que vuelva 
a  su forma original una vez que ha sido separado 3^/ttna su­
p e rfic ie  no plana de la  pieza, lo s  paneles huecos interco-
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nectados pueden e sta r  anides en forma flex ib le  a  un arma­
zón oon movimiento re lativo  respecto a l mismo, y ta le s  
panelea puedan e sta r  interconectados con e l armazón y col­
gar del mismo, lo s  paneles pueden e sta r  dispuestos rad ial- 

5 mente con respecto a l armazón y, en cualquier caso, lo s  -
paneles están adaptados para ap licarse  sucesivamente a una . 
superficie da l a  pieza, se dispondrán conexiones f le x ib le s  
en lo s  conductos para permitir e l movimiento relativo  de lo s 
paneles.

10 Oon preferencia, cada uno de lo s  d isp o s it i­

vos de actuación tiene brazos mecánicos de relación  mayor 
que l a  unidad, de modo que a l  ap lica rse  inieialmente a la  
superficie  de una pieza, su válvula se abrirá  sólo lig e ra ­
mente basta que se haya establecido una unión hermática 

15 su ficien te entre la  pieza y la  cámara definida por su panel 
- hueco, eliminando de este modo fugas innecesarias. l a s  vál­

vulas pueden e sta r  a le jad as centro da l a s  cámaras mismas, y 
lo s  d ispositivos de actuación pueden estar pivotados de 
modo que posean un brazo de palanca más largo entre el pun- 

20 to de g ire y la  parte que toca la  pieza que el brazo de 
palanca entre el punte de giro y la  válvula misma.

ge comprenderá mejor e l  invento por la  s i ­
guiente descripción de lo s dibujos an ejos, en lo s cuales: 

la  figura 1 es un alzado que muestra una 
25 forma del invento;

l a  figura 2 es una v ista  en planta desde 
abajo del aparato representado en la  figura l ;

l a  figura 3 es una sección dada por la  ¡L%-

. -  3  -
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nea 3-3 da la  figura 2;

la  figura 4 as una saooion dada per la  
lín ea 4-4 de la  figura 2;

la  figura 5 es una v ista  en planta desde 
5 arriba de una modificación;

la  figura 6 as una sección dada por la  l í ­
nea 6-6 de la  figura 5;

la  figura 7 es un alzado la te ra l de una
modificación; y

10 la  figura 8 es un alzado de extremó de la
modificación representada en la  figura 7.

El aparate representado en la s  figuras 1 
a 4 comprende un armazón 10 cuyas porciones espaciadas 
sirven como una da la s  paredes de cada una de la  p lu ra li-  

15 dad de panelas huecos 12 que tienen cámaras 14 definidas 
por juntas deformadles 16, que se aplican y unen herméti­
camente a la  pieza, aseguradas de modo adecuado a l arma­
zón 10 por adhesivo o de otra'manara y re te jid a s , contra 
movimientos transversales con respecto a l  mismo, por ccr- 

20 tos listo n es situadores in terio res y exteriores, 18 y 20 , 

respectivamente. Aseguradas a la s  superficies 3$ la s  jun­
tas 16 a le jad as del armasen lo ,  se disponen a le ta s  la c ia s  
de cierre  22, que sobresalen periféricamente mas a l ia  de 
la s  juntas para establecer un cierre preliminar entre la  

25 cámara que e stá  equipada con e l la s  y una superficie  de la
pieza a la  que han de ap lica rse .

Una manguera 24 tiene una extremidad, no 
representada, conectada con una fuente de presión reduci-

4
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da, ta l come ana bomba de vacío , estando en otra extremi­

dad conectada con temas 26, mediante conductos f le x ib le s  
adeouades gg, para proporcionar comunicación con l a s  cóma- 

ras 14 definidas por le e  respectivos panelas 12, Asegurado 
a l armazón 10, dentro de cada una de la s  cámaras 14, hay 
un par de escuadras 30 que a&portan una palanoa 32 median­
te una espiga de pivotamiento 34. la  palanca está p ivota da 
para crear brazos de palanoa desiguales, llevando e l más cor 
to una válvula 36 para cerrar su cámara con respecto a la  
fuente de presión reducida, terminando e l brazo da palanoa 
más largo en una extremidad lib re  38 que se extiende lig e ra ­
mente por debajo de la  su perfic ie  de la  a le ta  la c ia  22 cuan­
do la  válvula 36 está en su posición cerrada con respecto a l 
herraje 26 que proporciona asiento a la  válvula.

SL armazón es subido y bajado por medio de 
cables o cadenas adecuados 40 asegurados a l armazón lo  por 
a n i l l08.42, o en cualquier otra forma conveniente.

En el trabajo , el aparato representado en 
la  figura 1 será bajado a contacto con una superficie de 
la  pieza, siendo la  extremidad lib re  38 de la  palanca de 
válvula 32 del primero de lo s  panelas 12 que ee ap lica  a 
la  su p erfic ie , desplazada ligeramente a l  tocar la  superfi­
cie de la  p ieza, abriendo ligeramente la  válvula 36 oon 
respecto a su ásien to , poniendo en comunicación l a  cámara 
14 con la  fuente de presión reduoida. la  a le ta  la c ia  22 de 
esta cámara producirá rápidamente un cierre  hermético con 
la  superficie  de la  p ieza, tendiendo a  aproximar íntimamen­
te entre s i  e l panel de que se trate  y la  superficie de la
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pieza, bajo lo s efectos de la  presión atm osférica, según se 
evacúa mas y más la  cáma ra#. A medida que ocurre este movi­
miento re lativo , comprimiendo la s  juntas 16, que adecua­
damente están hechas de caucho dilatado que se soporta por 

5 s i  mismo, ta l como caucho esponjoso, l a  palanca 32 conti­
nuará siendo despinzada hasta que la  válvula 36 ha ab ier­
to por completo su lumbrera. Cuando el primar panel en to­
car la  superficie de l a  pieza está  sufriendo el movimiento 
re lativo  que se acaba de d escrib ir , e l panel o paneles in- 

10 mediatamente adyacentes serán llevados análogamente hacia 
la  superficie de la  pieza hasta que el brazo o brazos de 
palanca ¡32 de la  cámara o cámaras adyacentes 14 estab lez­
can asimismo comunicación con la  fuente de presión reduci­
da. De este modo, e l aparato de manejo de cargas, que pue- 

15 de comprender un número cualquiera de m ie s  paneles, ade­
cuadamente intaroonsotados, experimentará una aplicación 
sucesiva de la s  esteras de una forma automática hasta que 
todos aquellos paneles que pueden ap licarse  a la  superfi­
cie de la  pieza hayan llevado a cabo sus cierres hsrmóti- 

20 eos y se hayan adherido por s i  mismos a  la  p ieza.
Como quiera que un gran número de ap licac io ­

nes a  la s  cuales está  destinado a l presente invento supone 
el trabajo con su perfic ies que no son planas, e s  p referi­
ble que lo s  paneles, para ta le s  ap licaciones, sean movibles 
unos con relación  a o tros, lo  cual puede conseguirse por 
una articu lac ión  e interconexión adecuadas mediante un ar­
mazón de material flex ib le  y , con preferencia, e lástico  
ta l como chapa de aoero de calibre adecuado.
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En la s  figuras 5 y 6 se ha representado una 

modificación del invento en la  cual e l armazón lo  comprende 
un alma central ce m aterial, 44, desde la  cual irrad ian  
una pluralidad de panelee 1 2 , siendo cada ano de lo s  pane** 
le s  movíale con respecto a l  alma y don respecto a lea  otros 
paneles, permitiendo que el aparato sea aplicado a objetos 
curvos, ttjtl.es como la  superficie c ilin d rica  46 represan* 
ta,da en lin e a s  de puntos y trazos en e sta s  fig u ra s. S&da

uno de lo s  paneles tiene su oamara en comunicación con û & 
fuente de presión reducida cuando la  palanca 32 que contro­
la  su válvula ha sido desplazada por contacto con la  super­
f ic ie  de la  pieza, la  comunicación se establece a través 
de tuberías fle x ib le s  28 que, mediante una pieza múltiple 
central 48, oomunican con una manguera 24 como en la  r e a l i­
zación an terior.

Se comprenderá fácilmente que cuando el 
aparato representado en la s  figuras 5 y 6 es bajado por 
medio de su cadena 4o a contacto con la  superficie 46 de 
la  pieza, la  palanca 32 de uno de lo s  paneles 12 será 
desplazada por contacto con la  su p erfic ie , con lo cual 

su cámara comenzará a ser evacuada, aumentando e l  movi­
miento del panel hacia la  superficie de la  pieza hasta 
que la s  palancas 32 de uno o más paneles adyacentes sean 
desplazados igualmente para efectuar un agarre progresivo 
de l a  superficie de l a  pieza por todos lo s  panales que 
establecen aplioación de c ierre  hermético con la  super­
f ic ie .

Una vez qpe e l aparato ha sido asegurado a

-  7
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la  p ieza, pueden transm itirse a la s  cadenas a cables movi­
mientos de elevación adecuados para desplazar o transportar 

* la  pieza a cualquier nueva posición o posiciones deseadas.
En la s  figu ras 7 y 8 da lo s  dibujos se ha 

5 representado otra modificación en la  cual el armazón lo ,
como se ha representado en la  figura 7, tiene una p lu ra li­
dad de hendiduras divergentes h acin ab a jo , 5o, definidas 
por faldones colgantes 52 compuestos por paneles,interco- 
naetades 12, cada uno da e llo s  provisto de una válvula y 

. -̂0 un dispositivo- de actuación .32 como en io s  casos anterio­
ra s , -para poner en comunicación la  cámara de cada panel 
oon una fuente da presión reducida por medio da conexiones 
f le x ib le s  28 que comunican con mangueras 54 que, a su vez, 
están conectadas con una pieza múltiple 56 a la  que se une 

15 la  tubería fle x ib le  24. Cuando una construcción de esta
d a se  se emplea para elevar cargas, su h ilera  superior de 
paneles 12, ilustrada por la  h ilera superior representada' 
en la  figura 7, comenzará per ap licarse  a la  su perfic ie , ta l 
como la  de un submarino o, de hecho, cualquier cuerpo irre-  

20 guiar a levantar, después de lo ocal, la  parte superior del 
oonjunto comenzará a conformara# por s í  misma a la  super­
f ic ie  de l a  pieza a medida que cada una de la s  palancas de 
la  h ilera superior de panales es desviada para poáar en comu­
nicación su cámara respectiva con la  fuente de presión redu- 

25 eida. luego, progresivamente, lo s  paneles de lae  h ile ra s in­
ferio res su frirán  un efecto sim ilar de modo que lo s  paneles 
de la  segunda h ilera desda arriba comenzarán a ap licarse  a 
l a  su p erfic ie , y a s í  sucesivamente, hasta que e l último de

-  8 -



192460
lo s  paneles ¿9 l a s  h ila  xas más in ferio res que puedan a p l i­

carse a la  superficie se asegure por s í  mismo a la  super­
f ic ie  le  la  p ieza, se comprenderá fácilmente, que este 
aparato tienda a a rro lla rse  por s í  mismo en torno de un 

5 objeto curvo, haciendo a s í  posib le , por ejemplo, efectuar 
oon fac ilid ad  operaciones de salvamento. Cuando el aparato 
se ase bajo e l agua, se comprenderá que la  fuerza de aga­
rre será incrementada por la  carga h idrostática que entre 
en juego, además de la  experimentada cuando e l aparato se 

10 usa en condiciones atm osféricas.
Aun guando, con fin es de descripción, solo se 

han ilustrado unos poco¿ ejemplos típ ico s del invento, 
éste no debe quedar limitado a e l lo s  sino en cuanto lo^ sea 
por l a s  reivindicaciones an e jas.

15 Esta so lic itu d , que corresponde a la  presen­
tada en lo s  Estados Unidos de América e l la  de Febrero de 
1950, bajo e l número 141.747, se acoge a lo a  beneficios 
del artícu lo  51 del vigente Estatuto sobre propiedad in­
d u str ia l.

20 0 -  N O T A  - 0 -

Los puntos de invención propia y nueva que 
se presentan para que sean objeto de esta  patente de Inven­
ción en España, por VEINTE años, son lo s  sigu ien tes:

le .  - un d ispositivo  p o rtá til p ara .e l manejo

-  9 -
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de cargas, que comprende una pluralidad da paneles hueco3 

ínterceneotados que ¿afinen cámaras con extremos ab ierto s, 
una junta deformadle f ija d a  a la  extremidad ab ierta  de cada 

una de dichas cámaras, que se ap lica  a la  pieza y rea liza  
5 un cierre hermético con e l la ,  conductos que comunican con 

oada una de dichas cámaras para evacuar flu ido da la s  mis­
mas, conteniendo dichos conductos una válvula de control 
para cada cámara, siendo cada válvula llevada hacia su po­
sición  cerrada por presión reducida en dichos conductos, 

lO y un d ispositivo  de actuación conectado con la  válvula de
oada cámara y que sobresale mas a l lá  de l a  junta de la  mis­
ma para ab rir  su válvula a l tocar una superficie de la  
pieza.

2a. - T3n dispositivo p o rtá til para e l mane- 
15 jo de cargas, que comprende una pluralidad de paneles hue­

cos interconectados que definen cámaras con extremos ab ier­
to s, una junta e lá s t ic a  compresible f ija d a  a la  extremidad 
ab ierta  de cada una de dichas cámaras, que se ap lica  a l a  
pieza y rea liza  unicierre hermético con e l l a ,  conductos que 

20 comunican con cada una de dichas oámaras para evacuar flu ido 
de la s  mismas, teniendo dichos conductos una válvula de 
control para oada cámara, y un d ispositivo  de actuación 
conectado con la  válvula de cada cámara y que no sobresale 
más a l l á  de la  j unta de la  misma para ah gir su válvula a l  

25 tocar con una superficie de l a  pieza.
39. - I3n d ispositivo  p o rtá til para el mane­

jo de cargas, que comprende una pluralidad de paneles hue­
cos intarconaetados que definen cámaras oon extremos abier-

10
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to s, una junta hecha de caucho dilatado que se sustente por 
s í  mismo, fija d a  esta  junta a l a  extremidad ac ie rta  de cada 
una de dichas cámaras que se ap lica  a l a  pieza y re a liza  
un cierre hermético con e l la ,  oonductos qua comunican con 
cada una de dichas cámaras para evacuar flu idos de l a s  mis­
mas, teniendo dichos concuctos una válvula de control para 
cada cámara, y un d ispositivo  de actuación conectado con la  
válvula de cada cámara y que sobresale más a l lá  de su junta 
para ab rir  su válvula a l  tocar una superficie  de l a  pieza.

43. - pn dispositivo  p o rtá t il de manejo de 
cargas, que comprende una pluralidad de paneles huecos in­
terconectados que definen cámaras con extremos ab ierto s, 
una junta ¿eíormable fija d a  a la  extremidad ab ierta  de cada 
ai& de dichas oámaras, que se ap lica  a l a  pieza y rea liza  
con e lla  un cierre hermético, una a le ta  de obturación la c ia  
que se extiende más a l l á  de la  junta para que cada cámara 
establezca un cierre preliminar con una su p erfic ie  de l a  
pieza, conductos que comunican con cada una de dichas cáma­
ras para evacuar fluido de e l la s ,  teniendo dichos conductos 
una válvula de control para cada cámara, y un d ispositivo  
de actuación conectado con la  válvula de cada cámara y que 
sobresale más a l l á  de su junta para abrir su válvula a l to­
car con dicha superficie  de la  p ieza.

53. -  pn dispositivo  p o rtá til para e l mane­
jo de cargas, que comprende un armazón f le x ib le , soportando 
dicho armazón una pluralidad de paneles huecos ínterconec­
tados que definen cámaras con extremos ab ierto s , una junta 
Reformable fijad a  a la  extremidad ab ierta  de cada una de di-
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CRR3 eamaras, que se ap lica  a la  pieza y re a liza  un cie- 
ír a  hermético con a l i a ,  conductos qu  ̂ comunican con cada 
ana de dichas camamas para evacuar finido de e l la s ,  te­
niendo diohos conductos una válvula de control para ó d a  

S cámara, y un dispositivo de actuación conectado can la
válvula de cada cámara y que sobresale más a l lá  de la  jun­
ta de la  misma para ab rir  su válvula a l  tocar con la  su­
p erfic ie  de la  pieza.

63. - En dispositivo  p o rtá til para s i  mane­
jo  jo ds cargas, que comprende un armazón fle x ib le  e lá s t ic o ,, 

una pluralidad de paneles huecos interconeotados soporta­
dos por dicho armazón y que definen cámaras con extremos 
ab ierto s, una junta deiormable f ija d a  en la  extremidad 
ac ie rta  de cada una de dichas cámaras, que se ap lica  a la  

15 pieza y hace cierre  hermético con e l la ,  conductos que comu­
n ió n  con cada una de dichas cámaras para evacuar fluido de 
la s  mismas, teniendo dichos conductos una válvula de control 
para* cada camara, y un dispositivo de actuación conectado 
con la  válvula de cada cámara y que sobresale más a l lá  de 

^0 la  junta de l a  misma para abrir su válvula a l tocar con
una superficie da la  p ieza.

- un d ispositivo  p o rtá til para el mane­
jo de cargas, que comprende una pluralidad de paneles huecos 
interconeotados que definen cámaras que tienen extremos 

25 ab ierto s, una junta deiormable f i ja d a 'a la  extremidad ab ier­
ta de cada una de dichas cámaras, para ap licarse  y hacer 
cierre hermético con la  p ieza, conductos que comunican con 
cada una de dichas cámaras para evacuar fluido de l a s  mls-

-  1 2  -
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mas, teniendo dichos conductos ana válvula de control para 

cada camaya, y un dispositivo de actuación conectado con 
la  válvula de cada camaya y que sobresale más a l l á  de la  
junta de la  misma paya a b rir 'su  válvula a l  tocar con una 
superficie de la  pieza.

6 a. - Un dispositivo p o rtá til para e l mane­
jo de cargas, que comprende un armazón, una pluralidad de 
paneles huecos interconectados que definen cámaras que 
tienen extremos ab iertos unidos de modo flex ib le  a dicho 
armazón con movimiento .relativo  respecto a l  mismo, una 
junta deformadle fijad a  a la  extremidad ab ierta  de cada 
una da dichas cámaras, que se ap lica  a la  pieza y hace 
cierre hermético con e l la ,  conductos que comunican con 

cada una da dichas cámaras para evacuar fluido de la s  mis­
mas, teniendo dichos conductos una válvula de control para 
cada cámara, y, un dispositivo de actuación conectado con 
la  válvula de cada cámara y que sobresale más a l lá  de l a  
junta de la  misma para abrir su válvula a l tocar con una 
superficie  de la  pieza.

9S. - Un dispositivo p o rtá t il para e l mane- 
*

jo  de cargas, que comprende un armazón, una pluralidad de 
paneles hueoos Ínterconectados con dicho armazón y que 
cuelgan del mismo y que definen cámaras con extremidades 
ab ie r ta s , una junta Reformable fija d a  a la  extremidad 
ab ierta  de cada una da dichas cámaras y que se ap lica  a la  
pieza y hace cierre hermético con e l la ,  conductos que co­
munican con cada una de licú as cámaras para evacuar Huido 
de la s  mismas, teniendo dichos conductos una válvula de
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control para cada cámara, y un dispositivo  de actuación co­

nectado con la  válvula de cada cámara y que sobresale más 
a l lá  da la  junta de l a  misma para abrir su válvula a l  tooar 
con una superficie de l a  p ieza,

5 IOS. - Un d ispositivo  p o rtá til para el mane­
je  de c a r ^ s ,  que comprende un armazón, una pluralidad de 
paneles huecos soportados por dicho armazón y dispuestos 
radialmente con respecto a l  mismo y que definen cámaras que 
tienen extremidades ab ie rta s , una junta deforneLble fijad a  a 

3-0 la  extremidad ab ierta  de cada nna de dichas cámaras, que se
ap lica a la  pieza y hace cierre hermético con e l la ,  conductos 
que comunican con cada una de dichas cámaras para evacuar 
fluido de e l la s ,  teniendo dichos conductos una válvula de 
control para cada cámara, y un dispositivo  de actuación co- 

15 nectade con la  válvula de cada cámara y que sobresale más
a l ia  de la  junta de l a  misma para ab rir  su válvula a l  tocar 
una superficie de l a  p ieza.

l i e .  - Un dispositivo  p o rtá t il para el mane­
jo de cargas, que comprende una pluralidad de panales huecos 

20 flexiblemente ínterconectados que definen cámaras con extre­
midades ab ie rta s , siendo dichos paneles relativamente movi­
b les y destinados a aplicación  sucesiva con una superficie 
de una p ieza, una junta deíormable fija d a  a la  extremidad 
ab ierta  de cada una de dichas cámaras que se ap lica  y hace 

25 cierre hermético con la  pieza, conductos que comunican con
cada una de dichas cámaras para evacuar fluido de la s  mismas, 
teniendo dichos conductos una válvula de control para cada 
cámara, y un dispositivo  de actuación conectado con la  válvu-

-  1 4  "
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la  de cada, camaya y que sobresale mas a l ia  de la  junta de 
la  misma paya ao rir  su válvula a l  te*cay con dicha superfi— 
cíe de la  pieza.

12s. - un dispositivo  p o rtá til paya e l mane­
jo  de cargas, que comprende una pluralidad de panoles huecos 

tlexiolemente in^erconectados, que definan cámaras con e2&* 
tremidaaes ab ie r ta s , una junta daferfaable f ija d a  en la  extre­
midad ac ierta  de cada una da dichas cámaras, que se ap lica  
y hace cierre hermético con la  p ieza, conductos oue inclu­
yen conexiones fle x ib le s  que comunican con cada de di­
chas cámaras para Evacuar flu ido de la s  mismas, teniendo 
dichos conductos una válvula de control para cada cámara, 
y un dispositivo de actuación conectado con la  válvula de 
cada cámara y que sobresale más a l l á  de la  junta de la  
misma para abrir su válvula a l  tocar con una .superficie 
de la  pieza.

13c. - Un dispositivo p o rtá til para el ma­
neje de cargas, que comprende una pluralidad de paneles 
huecos ínterconeotados que definen cámaras que tienen ex­
tremidades ab ie rta s , una junta deíormable f i ja d a  en la  ex- 
tremidad ab ierta  de cada una de diohas cámaras, que se a p l i­
ca y hace c ierre  hermético con la  pieza, conductos que co­
munican con cada una de dichas cámaras para evacuar fluido 
de la s  mismas, teniendo cada una de dichas cámaras una 
válvula da control para dichos conductos, y un d isp o s it i­
vo de actuacién conectado con la  válvula de cada cámara 
y que sobresale más a l l á  de la  junta de la  misma, para ab rir  
su válvula a l  tocar oon una superficie da la  pieza*
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14s. - Un dispositivo p o rtá til para e l ma­
nejo de cargas, que comprende una pluralidad de paneles 
huecos ínter conectados que definen cámaras que tienen ex¡- 
tremidades ab ie r ta s , una junta Reformable f ija d a  a la  ex?- 
tramidad ab ierta  de cada una de dichas cámaras, que se 
ap lica  y hace cierre hermético con la  pieza, conductos 
que comunican con cada una de dichas cámaras para evacuar 
fluido de la s  mismas, una válvula para controlar la  comu­

nicación entre dichos conductos y cada una. de dichas cáma­
ra s , y un dispositivo  de actuación que tiene brazos mecá­
nicos de relación mayor que la  unidad conectado con la  vál­
vula de cada cámara y que sobresale más á l l á  de l a  junta 
de la  misma para abrir su válvula a l tocar con una super­
f ic ie  da la  pieza.

antecede, representado en lo s  dibujos que se acompañan y 
con lo s  fines que se han especificado.

15 a. -  Un d ispositivo  p o rtá til para el mane­
jo de cargas.

Tal y como se ha descrito  en la  Memoria que

gsta  Memoria consta de d ie c ise is  hojas e scri
ta s por una sola oara.

Madrid^
P. A.

Aíberto de E!zaburu 
Por Poder
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