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PATENTE DE INVENCION
por VEINTE afios
en ESPAfA
solicitada a favor de DON PEREGRIN GURHEA VIDAL, de necio-
nalidad espafiola, residente en Valenrcie, calle Sornf, nd-
mero 9. '
. por

wfer cfm =fm = MECANISMO DE ACCIONAMIENTO AUTOMATICO A
DISTANCIA PARA DINAMOS DE BICICLETAS Y VmIGUIoOS ANALOGOS».
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MEMORIA DESCRIPTIVA

1a Patente de Invencibn & que se refiere lea presen-~
te Memoris Descriptiva, estd destineds s garantizar ls
explotacién y la propledsd exclusives, en Espafia y sus
solenias, de un mecanismo medimnte el cual, se consigue
el accionamiento a distencie de una dinemo, acoplandole
o separaﬁdola de la rueds del veloc{pedo a que vaya 800~

plada.
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La pasada exposicién pone de manifiesto la ventaja que
este mecaniamo ofrece al usuario del velocf{psdo, puesto que
esta operacién de acoplamiento o desembregue de la dinamo a
la rueda que requiere ser heche pié a tierra O, en ceso con-
trario de realizarse en merche, eon una notable exposicidn
de pérdida del equilibrio, eon el consiguiente riesgo de
caida, puede hacerse a partir de ahora, y empleando el tal
mecanismo, accionando una pd.anca o manije adscrita al mani-
llar del velocipedo o0 en cualquier otro lugar que se conside~
re apropiado, ’

Para me jor comprensién del objeto y solamente a titulo
de e jemplo se adjunta une hoja de plenos en la que se repre-
sentas

Zn la fig. 1, un alzado lateral del mecanismo que nos
ocupa, con la dineamo:.adjunta.

En la fig, 2, la vista en planta de dicho conjunte, y

En la fig, 3, la seccifn por A-B de la fig. 1, con in~-
dicaeidn de las dos posiciones que puede oscupar la dinamo:posi
e13n de wreposow y nirabejos, dsta dltima sefialada en lfnea
de punto y raya para mayor claridad. |

Refiriéndonos a la hoja de plenos, veremos que la df-
nemo (1) posee un vdstago radial saliente (2), el ecuael es-
td atravesado diametralmente por un pasador (3).

Dicho vdstago (2) va apoyado, para sus movimientos gi-
ratorios, en dos orificios que, a modo de cojinetes, le -
ofrecen las dos aletas rebatides de una plancha metédlica -
{4) que va fijeda por medio de un tornilio {(5) a una pleti-
na (6), la cual en su tercio opuesto présenta un& goncavi-
dad de su superficie opuesta a otra anfloga practicada en

una segunda pletina (8') complementaria, adscrita a la pri-
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merea por dos tornilles de foarma tal que entre ambze concavi-
dades formen un alojemiento pare le rama de la horquilla del
veloci{pedo a que se fije el sonjunto,

En la plancha metdlica (4) va perforeda una ranura en
édngulo resto (7), con una rama horizontal y otre verticel
descendente, en la mel ranﬁra. ve acoplado un extremo del
pasador {(3) del cual, el otro extremo presenta anclaje pare
un terminal del resorte en espiral (8) que va enrollado so~
bre el cuerpo del vdstago (2) hasta que su otro terminal se
fije en la oreja de la plancha (4},

El resarte en espiral (8), treba ja en dos Bentidos so~
bre el védstago (2) de la dfnamo (1), que son la ’parte mévil
del conjunto: en la figv. 2, puede verse que trabaja a ex-
tensién en sentido axiel impulsando & dicho vdstago hacie
la izquierds &l mismo t:hempb que realiza un esfuerzo de itor-
sifn a izquierda, que es el necesario para que el védstago -
(2) y dfnemo (1) realicen un movimiento anguler (fig., 3) -
cuando se hace correr hacia la dereche al dicho véstagd (2)
y su pasador (8), circulendo por la renure (7), alcanza la
rama vertical de la mimma,

Este movimiento del védstago (2) lo realiza una palanca
angulade (9) que est4 montedea en giro sobre un tornillo (10)
que la adecribe a lugar 'conven'ien’oe de la pletina (6), de
fome tal que su rame superior queda enfrentede con la base
del vistgo (2) por un acodaniento en la misma realizado,
mientras que la rama inferior resulte adosada contra la par-
te inferior del pasador (3) cuya extremidad asoma & travéds
de ls ranura (7). |

la citeda rama siperior de la palance angulada (9) lle~-
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va un orificlio para engenche de un resorte en espiral (11)
qus trabaja a cantraccién y que van anclado en un saliente
(12) de la pletina (8), la cuel y en su extremided derecha

70 posee otro saliente descondente en el que ve montado un eni-
1lo (13) para fijacidn del terminal de la funda (14) del -~
cable (15) cuya extremidad se adsoribe en un ori ficio prac-

: ticado en el extremo de la rama inferior de la palanca an-
gulada (9),

75 ‘ El mecanismo descrito va encermdo en un cajetfn (16)
protector, de tamafio y forme convenientes y del ocuel aso-
men, por su base inferior el saliente descendente de la -~
‘pletina (8) que soporta 1la funda (1l4) del cadble (185), por

" su cara izquierda, la extremidad de la pletina (6) con la
s 80 complementaria {6') y sus concavidades de abrazemiento de
la rama de la horquilla de la mueda (17); y por su cara
derecha, parte del védstago (2) de la dfnemo (1).
La funde (1l4) y el cable (15), terminan en un Juego
de palanca adscrito el manillar, cuadro, etcr. del veloc{-
86 pedo y dotado de un e lemento de fijacién para menterer la
posicién de s»traccidne del cable (15) eitado, momento en
el cual es hecha descender le rama inferior de la palanca
angulada {(9), venciendo la resistencia del resorte (1l1),
al miano tiempo que la rame supsriar etaca contrala base
90 del védstago (2) haciendole correr sobre sus puntos de apo-
y0 ¥ giro en la plansha (4), oon lo que se comprime el -
resorte de doble accién (8) y se hase eircular el pasador
(3) por la ranhra (7) hasta alcanza el tramo verticel en
cuyo momento se libera el esfuerzo a torsidén del citado
95 re sorte (8) que obliga al véstago (2) y a la dinemo (1)

a realizar un movimiento angular o de giro limitado por
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tope del mismo pasador (3) en la base de la ranura (7).,

En esta posiocidén, la rueda méwil de la dfnamo (1) ha-
ce tope contra la Tueda (17) del veloefpedo (Fig. 3), ¥y el
conjunto se mantendrd{ en ella mientres no se libere en el
Juego de palanca del manillar la treccién del ceble (15),
eon 1o que se deja en liberted a la pmlenca angulaie (9) -
que recibe entonces el pleno esfuerzo de contraceién del
resorte (1ll1) que &l miamo tiempo que retira la rama supe-
rior de eontra la base del védstago (2), obliga a la rama -
inferi or a un morimiento ascensional que levanta el pasa-
dor (3) vensienio el esfuerzo de torsién del resorte de
doble eceidn (8), hasta gque dicho pesador (3) entra en ls
rama horizontal de la ranura (7), con la gue se libera la
fuerza de extensilén del citado resorte (8) que mentiene la
posicifn de wreposow de la dfnsmo (1) que fué obligada a
separarse de la llanta (16) cuando se levanté el pasador
(3).

Por lo desc ri to, puede verse gue este mecanismo puede
adaptarse a cualquier tipo de dfnamo y de velocipedo, y
en 41 podrdn variarse las ¢ ircunstancias de temafio, forme
y materiel de los elementcs que lo forman as{ como tambien
todo aquello que no suponga alteracién de le esencialidad
de su objeto, que se puso de manifiesto en le pasada deas-
eripeién, la cual deberd ser tomada en su més dmplio sen-
tido y nunca con caracter limitativc;,

N 0 T A

Se reivindica como obleto de esta Patente de Invencién:
18,~ Mecanismo de accionanient o automdtico a distancia
para dinamos de bicicletas y vehfculos andl ogos, caracteri-

zado porque la pletina-soporte musstra un saliente descen-
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dente en el que va montado un anillo para fijacién del ter-
minal de le funda de un cable de traccidn que, provinente
de un Jjuego de palance adsorito al menillar o sitio de cé-
modo acceso en el vehfculo, fije su extremidad en un ori-
ficio prasticado en el brazo inferior de una palance engu-
lades que haoce tope y tiende a leventer el extremo del pa-
sador gque asoma por la ranurs en angulo, mientras que el
brazo superior presenta un rebatimiento final que resulte
enfrentado oon la base del vdstago de la dinemo y, algo
mdsebajo, un orificio parm enganche de un resorte a con-
traccién en espiral anclado en un pitdn saliente de la -
pletina-soporte, en la que se rosca un tarnillo que sir-
ve de punto de apoyo y giro a le ol tade palence angulsda,

28, -Mecanisno de accionamiento automdtico a distancia
para d inamos de bicicletas y ve hfculos andlogos, caracte-
rizado porque dicho mecanismo va encerredo en un cajet{n
apropiado de proteccién y del cual salen: por un laterel,
el védstago de la dinamo, par su base inferior, el punto
de anclaje de le funde del cable de treccién el cuel se
introduscse por un criricio de d icha base; y por el otro -
laterel, el resto de la pletine -soporte la ousl ofrece una
concavidad enfrentada con otra de unt segunde pletina que
s8e adscribe & la primera por tornillos, formando ambes -
soncavidades une mordaza para montaje del conjunto sobre
la horquilla de la ruede del velocfpedo,

38, -» MECANISMO DE ACCIONAMIENTOC AUTOMATICO A DISTAN-
CIA PARA DINAMOS DE BICICLETAS Y VEHICULOS ANALOGOS =, -
de conformided en un todo en lo esenciel y fines industria~
les a 10 descrito en la precedente Memorie y grédficemente
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representedo en las figuras del adjunto. plano pare su mejor
compre naién».
Esta Memoria sonsta de SIETE hojlas, escritas o mecano-
grafiedas a doble espacio en 156 LINEAS ¥ por unes sola cara‘.
Valencia, 3 de Abril de 1,950, |

Por autorizac;l_.,dgfgg interesado,

7
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