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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  
p o r  V E I  N T E a  ñ o s  

e n  E S P A K A
s o l ic i t a d a  a fav o r de DON PEREGRIN GURHBA VIDAL, de n a c io ­
n a lid a d  esp añ o la , r e s id e n te  en V a len c ia , c a l l e  s o r n í ,  nd - 
mero 9 .

p o r
=<- - e -  MECANISMO DE ACCICNAMIENTO AUTOMATICO A

DISTANCIA PARA DINAMOS DE BICICLETAS Y VEHICULOS ANALOGOS".

M E M O R I A D E S C R I P T I V A

La Patm ite d e  Inv en c ión  a qae s e  r e f i e r e  l a  p re sen ­
te  Memoria D e sc r ip tiv a , e s t á  d e s tin ad a  a g a ra n t iz a r  la  
ex p lo ta c ió n  y la  p rop iedad  e x c lu s iv a s , en España y sus 
c o lo n ia s , de un mecanismo m ediante e l  c u a l , se consigue 
e l  accionam iento a  d is ta n c ia  de una dinamo, acop lándo la  
o separándo la  de l a  rueda d e l  v e lo c íp e d o  a que vaya aco­
p la d a .
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La pasada ex p o sic ió n  pone de m a n if ie s to  la  v e n ta ja  que 

e s te  mecanismo o frece  a l  u su a r io  d e l  v e lo c íp ed o , p u esto  que 
e s ta  operación  de acop lam ien to  o desembrague de l a  dinamo a 
l a  rueda que re q u ie re  s e r  hecha p ió  a t i e r r a  o, en ceso  con­
t r a r i o  de r e a l i z a r s e  en m archa, con una n o tab le  ex p o sic ió n  
de p erd id a  d e l e q u i l ib r io ,  con e l  c o n s ig u ie n te  r ie s g o  de 
c a id a , puede h acerse  a p a r t i r  de a h o ra , y empleando e l  t a l  
mecanismo, accionando una p ían ca  o m an ija  a d s c r i t a  a l  mani­
l l a r  d e l v e lo c íp ed o  o en c u a lq u ie r  o tro  lu g a r  que se  c o n s id e ­
re  ap ro p iad o .

P ara m ejor comprensión d e l o b je to  y  solam ente a t i t u l o  
de ejem plo se  a d ju n ta  una h o ja  de p lan o s en l a  que se  r e p re ­
se n ta :

En l a  f i g .  1 , un a lz ad o  l a t e r a l  d e l  mecanismo que nos 
ocupa, con l a  dinamo a d ju n ta .

En l a  f i g ,  2, l a  v i s t a  en p la n ta  de dicho co n ju n to , y
En l a  f i g ,  S, l a  secc ió n  po r A-B de l a  f i g .  1 , con i n ­

d ic a c ió n  de l a s  dos p o sic io n es  que puede ocupar l a  dinamo; posi 
c ió n  de "reposo* y  " tra b a jo * , é s ta  d ltim a  señ a lad a  en l ín e a  
de punto y ray a  p ara  mayor c la r id a d .

R efiriéndonos a l a  h o ja  de p la n o s , veremos que l a  d í ­
namo (1 ) posee un v a s ta g o  r a d ia l  s a l i e n te  (2 ) ,  e l  cu a l e s ­
t é  a tra v e sa d o  d iam etralm ente p o r un p asad o r ( 5 ) .

Dicho v é s tag o  (3 ) va apoyado, p ara  sus movimientos g i ­
r a to r io s ,  en dos o r i f i c io s  que, a  modo de c o j in e te s ,  l e  -  
o frecen  l a s  dos a le ta s  re b a tid a s  de una p lancha m e tá lic a  -  
(4 ) que va f i j a d a  p o r medio de un t o r n i l l o  (5) a una p l e t i -  
na (6 ) ,  l a  cu a l en su  t e r c io  opuesto  p re se n ta  una concav i­
dad de su s u p e r f ic ie  opuesta a  o t r a  análoga p ra c tic a d a  en 
una segunda p le t in a  (6*) com plem entaria , a d s c r i t a  a la  p r i -
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mera per dos to r n i l l o s  de form a t a l  Qpe e n tre  ambas concav i­
dades forman un a lo ja m ien to  para l a  rama de l a  h o rq u il la  d e l 
v e lo c íp ed o  a  que se  f i j e  e í  c o n ju n to .

En l a  p lancha m e tá lic a  (4 ) va p e rfo ra d a  una ra n u ra  en 
ángulo  r e c to  (7 ) ,  con una rama h o r iz o n ta l  y o tra  v e r t i c a l  
descenden te , en la  cual ran u ra  va acoplado  un extrem o d e l  
pasador (3 ) del c u a l , e l  o tro  extrem o p re se n ta  a n c la je  p ara  
un te rm in a l del r e s o r te  en  e s p i r a l  (8 ) que va en ro lla d o  so ­
b re  e l  cuerpo d e l v á s tag o  (8 ) h a s ta  que su o tro  te rm in a l se 
f i j a  en  l a  o r e ja  de l a  p lan cha  ( 4 ) .

E l re s  a r te  en e s p i r a l  (8 ) ,  t r a b a ja  en dos se n tid o s  so ­
bre e l  v ás tag o  (2 ) de l a  dínamo ( 1 ) ,  qyre son  la  p a rte  móvil 
del con jun to : en l a  f i g .  2 , puede v e rse  que t r a b a ja  a  ex ­
te n s ió n  en se n tid o  a x ia l  im pulsando a  d ich o  v ás tag o  h ac ia  
l a  iz q u ie rd a  a l  mismo tiem po que r e a l i z a  un e s fu e rzo  de t o r ­
s ió n  a iz q u ie rd a , que es e l  n e c e s a r io  p a ra  que e l  v á s tag o  -  
(2) y dínamo (1) re a lic e n  un movimiento an g u la r  ( f i g .  3) -  
cuando s e  hace c o r r e r  h a c ia  l a  derecha a l  d ich o  v á s tag o  (2) 
y su pasador (3 ) ,  c ircu lan d o  por l a  ranura (7 ) , a lc an za  l a  
rama v e r t i c a l  de l a  miaña.

E ste  m olim iento  del v ás tag o  (8 ) l o  r e a l i z a  una palanca 
angulada (9 ) que e s t á  montada en g i r o  sobre un t o r n i l l o  (10) 
que l a  adscribe  a lu g p r  conveniente de l a  p le t in a  (6 ) ,  de 
forma t a l  que su rama su p e r io r  queda en fren tad a  con l a  base 
d e l v ás tag o  (8 ) por un acodan ien to  en l a  misma re a l iz a d o , 
m ien tra s  que l a  rama in f e r io r  r e s u l ta  adosada c o n tra  l a  p a r­
te  i n f e r i o r  d e l pasador (3) cuya ex trem idad  asoma a  tra v á s  
de la  ran u ra  ( 7 ) .

La c i ta d a  rama su p e rio r  de l a  p a lan ca  angu lada (9 ) l i e -
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v a  un o r i f i c i o  p a ra  enganche de un r e s o r te  en e s p i r a l  (11) 
que t r a b a ja  a  co n tra cc ió n  y que van amelado en un s a l i e n te  
(12) de l a  p le t in a  (6 ) ,  l a  cual y  en su ex trem idad  derecha 
posee o tro  a d í e n t e  descendente en e l que va montado un a n i ­
l l o  (13) p a ra  f i j a c ió n  d e l  te rm in a l de la  Aínda (14) d e l -  
cab le (15) cuya extrem idad se a d sc rib e  en un o r i f i c i o  p ra c ­
t ic a d o  en e l  extrem o de l a  rama in fe  r l  or de l a  palanca an­
gu lada ( 9 ) ,

E l mecanismo d e s c r i to  va encerrado  en un c a je t ín  (16) 
p ro te c to r ,  de tanaEo y f  orna co n v en ien tes  y d e l c u a l a s o ­
man, por su  base i n f e r i o r  e l  s a l i e n t e  descendente de la  -  
p l e t i n a  (6) que so p o rta  l a  Aínda (14) d e l cab le  (1 5 ), por 
mi c a ra  iz q u ie rd a , la  extrem idad de l a  p le t in a  (6) con la  
com plem entaria ( 6 ')  y su s concavidades de abrazam iento  de 
la  rama de l a  h o r q u i l la  de la  rueda (1 7 ); y  por su  cara  
derecha , p a rte  d e l  v a s tag o  (2 ) de l a  dínamo (1 ) .

La funda (14) y e l  cab le  (1 5 ), term inan  en un juego  
de p a lan ca  a d s c d .to  a l  m a n il la r , cuadro , e t c .  d e l v e lo c í ­
pedo y dotado de un elem ento  de f i j a c i ó n  p ara  m antener la  
p o s ic ió n  de " tra c c ió n "  d e l cab le  (15) c i ta d o , momento en 
e l  c u a l es hecha descender l a  rama in f e r io r  de  la  palanca 
angulada (9 ) ,  venciendo l a  r e s i s t e n c ia  d e l  r e s o r te  (1 1 ), 
a l m im o tiem po qie l a  rama s u p e r io r  a ta c a  c o n tra ía  base 
d e l  v as tag o  (2) hac iéndo le c o r r e r  sobre s u s  puntos de apo­
yo y g iro  en l a  p lancha (4 ) ,  con lo  que se  comprime e l  -  
r e s o r te  de doble acción  (8) y se  hace c i r c u l a r  e l  pasador 
(3 ) por l a  ra n h ra  (7) h a s ta  a lc an z a  e l tram o v e r t i c a l  en 
cuyo momento se l i b e r a  e l  e s fu e rz o  a  to r s ió n  del c ita d o  
r e s o r te  (8 ) que o b lig a  a l  v á s tag o  (2 ) y a  l a  dinamo (1 ) 
a r e a l i z a r  un movimiento an g u la r  o de g iro  l im ita d o  por
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tope d e l  m i^to  pasador (5 ) en l a  base de l a  ra n u ra  ( 7 ) .

En e s ta  p o s ic ió n , l a  ru ed a  m óvil de l a  dínamo (1) h a ­
ce to p e  c o n tra  l a  ru ed a  (17) d e l  v e lo c íp e d o  (F ig . 3 ) ,  y e l  
conjunto  s e  m antendrá Mi e l l a  m ien tra s  no se  l i b e r e  en el 
juego de palanca d e l m a n il la r  l a  t r a c c ió n  d e l ca b le  (1 6 ), 
con l o  que s e  d e ja  en l ib e r t a d  a  l a  pa lanca  angulada (9 ) -  
que re c ib e  en to n ces e l  p leno  e s fu e rz o  de c o n tra c c ió n  d e l 
r e s o r te  (11) que a l  mismo tiem po que r e t i r a  l a  rama supe­
r io r  de c o n tra  l a  base d e l  v á s tag o  (2 ) ,  o b lig a  a  l a  rama -  
in f e r io r  a  un m arim iento ascen sto n a l que le v a n ta  e l  p asa ­
d o r (3) venciendo  e l  e s fu e rz o  de to r s ió n  d e l r e s o r te  de 
doble acción  (8 ) ,  h a s ta  qiue d ic h o  pasado r (3 ) e n t r a  en  la  
rama h o r iz o n ta l  de l a  ran u ra  (7 ) ,  con l a  que se l i b e r a  l a  
fu e rz a  de e x te n s ió n  d e l c i ta d o  r e s o r te  (8 ) que m antiene l a  
p o sic ió n  de "reposo* de l a  dínamo (1 ) que fu á  o b ligada  a 
se p a ra rse  de l a  l l a n t a  (16) cuando se le v a n tó  e l  pasador 
( 3 ) .

P or l o  d e s c r i to ,  puede v e rse  que e s te  mecanismo puede 
a d a p ta rse  a c u a lq u ie r  t i p o  de dínamo y de v e lo c íp ed o , y 
en á l  podrán v a r ia r s e  l a s  c i r c u n s ta n c ia s  de tamaño, forma 
y m a te r ia l  de lo s  elem entos que lo  forman a s í  como tam bién 
todo a q u e llo  que no suponga a l t e r a c ió n  de l a  e s e n c ia lid a d  
de su  o b je to , que se puso de m a n if ie s to  en l a  pasada d e s ­
c r ip c ió n , l a  cu a l deberá s e r  temada en su más ám plio sen­
t id o  y nunca con c a r á c te r  l im i t a t i v o ,

N O T A

Se r e iv in d ic a  como o b je to  de e s t a  P a te n te  de Invención :
1 * .-  Mecanismo de acc ionam ien to  au to m ático  a  d is ta n c ia  

p a ra  dinamos de b i c i c l e t a s  y  v e h íc u lo s  análogos, c a r a c t e r i ­
zado porque l a  p le t in a - s o p o r te  m uestra  un s a l ie n te  deseen -
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d en te  en e l  que va montado un a n i l l o  p ara  f i j a c ió n  d e l t e r  
m inal de l a  fhnda de un oable de t r a c c ió n  que, p rov inen te 
de un juego  de p a lan ca  a d s o r i to  a l  m a n il la r  o s i t i o  de  có­
modo acceso  en  e l  v e h íc u lo , ü j a  su ex trem idad en un o r i ­
f i c i o  p ra c tic a d o  en  e l  b razo  in f e r io r  de una p a lan ca  angu­
lad a  que ha ce to p e  y tien d e  a le v a n ta r  e l  extrem o d e l  pa­
sador que asoma p o r l a  ranu ra  e n  án g u lo , m ien tra s  que e l

135

brazo  s u p e r io r  p re s e n ta  un re  b a tim ien to  f i n a l  que r e s a l t a  
en fren tad o  con l a  base d e l v á s tag o  de l a  dinamo y , a lg o  
más abajo, un o r i f i c i o  para enganche de un r e s o r te  a con­

* tra c c ió n  en  e s p i r a l  an c lad o  en un p i tó n  s a l i e n te  de l a  -
p le t in a - s o p o r te ,  an la  que se ro so a  un t o r n i l l o  que s i r ­
ve de punto de apoyo y g iro  a la  c i ta d a  p a lan ca  angu lada . 

8 0 .-Mecanismo de acc ionam ien to  au tom ático  a  d is ta n c ia
140 p a ra  dinamos de b i c i c l e t a s  y  v e h íc u lo s  aná logos, c a r a c te ­

r iz a d o  porque d ich o  mecanismo va en c e rra d o  en  un c a je t ín  
ap rop iado  de p ro tec c ió n  y d e l  c u a l  s a le n :  por un l a t e r a l ,  
e l  v á s ta g o d e  l a  dinamo, par su  base i n f e r io r ,  e l  punto 
de a n c la je  de la  funda d e l  ca b le  de t r a c c ió n  e l  c u a l se

145 in tro d u c e  por un o r i f i c i o  de d ic h a  b ase ; y  per e l  o tro  -  
l a t e r a l ,  e l  r e s to  de l a  p ie t i r a - s o p o r te  l a  cual o frece  una 
concavidad e n fren tad a  con o t r a  de una segunda p le t in a  que

* se  ad sc rib e  s  l a  p rim era  p o r t o m i l l o s , formando ambas -  
concavidades una mordaza p a ra  m ontaje d e l  con jun to  sobre

150 l a  h o r q u i l la  de l a  rueda del v e lo c íp e d o .
5 * .-*  MECANICO DE ACCIONAMELO AUTOMÁTICO A DISTAN­

CIA PARA DINAMOS DE BICICLETAS Y VEHÍCULOS ANÁLOGOS 
de conform idad en un todo en l o  e s e n c ia l  y f in e s  in d u s t r i a ­
l e s  a  l o  d e s c r i to  en l a  p receden te  Memoria y gráficam ente
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re p re se n tad o  en la s  f ig u ra s  d e l  a d ju n to , p lano p a ra  su  mejor 
com prensión.

E s ta  Memoria co n s ta  de SIETE h o ja s , e s c r i t a s  o mecano­
g ra f ia d a s  a  doble e sp a c io  en  156 LINEAS y  por una s o la  c a ra . 

V a le n c ia , 3 de A b r i l  de 1 ,9 5 0 .
Por au torizacijSnr& el^jL nteresado .. r
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