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MiM)RlA DESCRIPTIVA 

p a ra  s o l i c i t a r

F A T E N T E  D E  I  N V E- N (j i  o ^

a  n

E S F A Ai\a

por VEINTE años

,"A

nombra de WIN^FOIH CORPORATION, e n tid a d  n orteam erican a , 

e s t a b le c íd a  én 1144  E ast M arket S t r e e t ,  Akron, O hio, 

E sta d o s/ü n id o s de A a^ rioa, p o r:

-' "<)JN APARATO FARA oNIR. TcROS**

La p r e s e n te  in ven ció n  se r e la c io n a  con una fo r  

m ejorada de a p l a t o  p a ra  u n ir lo s  extrem os de a r t íc u lo s  

de goma o p l á s t i c o s  .3*  lo n g itu d e s  in d eterm in ad as p a ra  f o r ­

mar bandas s in  f i a ¿  tu b os in t e r io r a s  y  su s  s im ila res#
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Mae p é rtic u la rm e n ta  p o rta n e ca  l a  in v en ció n  a c i e r t o s  as­

p e ó te #  d# se g u rid a d  d e stin a d o s  p a ra  la  p r o te c c ió n  d o l que 

maneja l a  máquina y  r^ ro p . anta dos en un j a r a t o  p a ra  a n ir  lo a  

ejotremos de m a te r ia l  de tubo i n t e r io r  no v u lo a n iza d o , mate­

r i a l  dé rodadura y  o tro  m a te r ia l  s im i la r .

Es un o b je to  da l a  p r e s e n te  in v en ció n  p ro v e e r  un 

mecanismo da c o n tr o l  p a ra  a p a ra to s  p a r a  un ir -y sus* a lm ila *  

r a s  lo a .o a a la e  n e c e s ita r á n  que e l  ¡que lo s  maneja mantenga 

su s manos, l i b r e s  do la s  v a r i a s  p a r t e s  m ovib les da l a  máqui­

n a m ie n tra s  se  i n i c i a  a l  c i c l o  cam pisto  da ^ p e rse io n es que 

l a  misma l l e v a  a cabo.

Es adn o tro  o b je to  de la  in v en ció n  p ra stm te  p ro ­

v e e r  m edios que e v ite n  n i  movimiento no a u to riza d o  a l ­

guna de l a s  p a r t e s  m ovib les de una máquina de u n ir  €n e l  

ca so  da f a l l a r  e l  medio que p ro p o rc io n a  lo e  m edios p e ra  l a  

a c tu a c ió n  da l e s  p a r te o .

O tro s  o b ja to s  y  v e n ta ja s  de la  p rop on te in ven ció n  

s e  entenderán fá c ilm e n te  a medida que p ro  cade la  d e s c r ip ­

c ió n  do una form a p r o fe r id a  de a p a ra te  do u n ir  i lu s t r a d a  en 

d e t a l lo  an lo s  d ib u je s  qua so acompañan. .

E& lo s  d ib u jo s , l a  f ig u r a  1  os una a lza d o  d e la n te -  - 

ro  de un a p arato  da un ir t ip ie o . e n  e l  c u a l  l a s  en señanzas 

,dg¡ la  p r e c in to  in v e n ció n  e stá n  ven tajosam en te adaptados p e­

ra  s e r  o b le a d o s .  La f ig u r a  2 .e s  un a lza d o  l a t e r a l  d e l 

/aparato  de l a  fig u ra . 1 .  Las f ig u r a s  3, 4 , 5 y  6 son a lz a ­

dor d e la n te ro s  aumentados da una p o rc ió n  d e l a p arato  de l a  

f ig u r a  1 oon p a r t e s  en se c c ió n  y  quebradas. La f ig u r a  7 

a s  una re p re s e n ta c ió n  á ia g ra m á tie a  d e l c i r c u i t o  de c o n tr o l,
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y  .fuaoionam i tato d e l a p a r e e  da l a s  l  ig a r a s  1  y  2*

La f ig u r a  8 e s  una r e p r e s a s ta c ió n  diegram A tiaa 

d d  sistnm a de tu b e r ía  p a ra  io g  afamen te a  neum átican^nte

Cperedoe d e l ap arato  da u ñ ir . La. f ig u r a  9 as una san­

c ió n  t r á i s v e r s e l  v e r t i c a l  da una forma da mecanismo medidor 

da tiampo que pueda se r  va n ta  jos,amante empleado en e l  c i r ­

cu ito- da c o n tr o l  d e l-a p a ra to  unir# L a s 'f ig u r a s  10 , .11 

y  12  sen s e c c io n e s  t r  an avara a la s  'v e r t í o s l e s  p a r c ia le s  a lo  

la rg o , de la'* l in e a s  1 1 - 1 1 ,  y  12-1.2 resp e ctiva m en te

en l a  f ig u r a  y .  ñas fig u rá is  .1  ̂ a r y ,  in c i  usrvo, í i u e s -

, tru n  la  forma d# lo s  v a r io s  miembros da le v a  on s i  m ecanis­

mo marcador de tiem po.

Ri l a  r e p r s e u n ta c ^ n  p r e fe r id a  de ua íavencj.ón  

'i lu s t r a d a  en' l a s  f ig u r a s  i  y 2 dé i o s  d ib u jo s , é i  ap arato  

de ' u n ir in d icad o  g?aioralm ente p o r  l a  r e f e r e n c ia  a l  número 

1  comprende una e s tr u c tu r a  de armazón l a  c u a l re p re se n ta ' 

una .porción de pasa 2 y .una p o rc ió n  v e r t ic a l .  3* D ir e a ta -  

menta on f r e n t e  de i a  p o rc ió n  v e i P ica l; y da la  - nst# u ctu ra  

da ar*aazón*e stá n  d i^ u e e t o s  -un p a r  dá sOporn^s v e r t i c a l e s  *

4 ¿. y que ee tó n  ne^gUi'&í'ioe a o .iinüa*4. p&i uí-,- c# íes. c^ ü-cs 

6.  y  que e s t á n  s o s te n id o s  en e l  caue# 8 de le  p o rc ió n  de 

b a s e  2 do l a  e s tr u o tú r a  de armazón p a ra  movimiento c o r r e ­

d iz o  h a c ia  derecha o iz q u ie r d a  en un p lan o  h o r iz o n ta l  se­

gún s i  va on l a  f ig u r e  1 . Los m edios de ca rro  o c a r te a  

6 y  7 está n  adaptados p a ra  s e r  m ovidos. en e l  cauca 8 ha­

c i a  y  h a c ia  a fu e ra  uno de o t r o ' durante l a  a c tu a c ió n  del 

a p a ra to .

En lo s  extrem os más a lt o s  de lo s  so p o rte s  v e r t i ­

c a le s  4  y  3 e stá n  d is p u e s to s  lo s  c i l i n d r o s  de p re s ió n  p

i
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y  10  re r p e c tiv a n a n  te$ Los c i l i n d r o s  de p r e s ió n  9 y  10

e s té n  p r o v is t o s  con v a r i l l e s  d  ̂ p is tó n  11 y  12  r e s p a c t iv a ­

m en te, que e sté n  a su vez, oonactados a t r a v é s  de a s la b o - 

n a je s  adecuados 13 , 14  a lo e  miembros da d e s liza m ie n to  

1 5  y 16 . Loa miembros dé d e s liza m ie n to  15 y  16  estén , 

j ú n ta lo s  p a r a  movimiíAtO c o r r e d iz o  en un p la n o  v e r t i c a l  

so b ra  la s  c o r r e d iz a s  de l a  máquina 1 7  y  18 , rasp activam an - 

t e ,  formado m lo s  so p o rte s  v e r t i c a l e s  4  y  5 . La manera 

de montar lo s  miembros c o r r e d iz o s  1$ y  16 en l a s  c o r r e d i­

z a s  da la  máquina 1 ?  y  18 se  h a ré  ap aren te en lo s  d,ib a jo s .

A s i ,  l a  a ctu a c ió n  de l e s  c i l in d r o s  de p re s ió n  9 y  10 s irv a n  

p a ra  mover lo s  miembros de c o rre d e ra  15' y  .16  an una tr a y e c ­

t o r i a  v e r t i c a l  'a lo  la rg o  de la s  c o r re d e ra s  d - la  máquina 

17  y  1 8 $

En lo s  miembros de c o r re d e ra  15  y  16  esté n  mon­

ta d o s  lo s  b ra zo s  de grampa-19 y  20 respectivamente#
Los b r a z o s .19 y  se extien d en  h a c ia  fu e r a  do le  c a ra  de 

lo s  miembros c o r r e d iz o s  15  y  16  en. una d ir e c c ió n  a án gulos 

r e c t o s  a l a s  c a r a s  da lo a  mismos y  son en atan cia lm en te  coax- 

ta n s iv o a  en lo n g itu d  con l e  anchura t o t a l  do lo s  c a rro s  

6 y  7 ra sp o ctiva m en te  con lo s  c u a le s  e sté n  aso ciad o s*

Los b ra zo s  do graepa 1$ y  20 comprenden una plMo­

r a l id a d  de p la n ch a s  p la n a s  o segm entos 21  de c o n fig u ra c ió n  

gen eralm en te en forma de U s o s te n id o s  p o r  y  d is p u e s to s  en * 

r e la c i ó n  oara a c a ra  h o rizo n ta lm en te  en lo s  brazos*

Los v a r i o s . segm entos 21 so n ' matualment# c o r r e d iz o s  en.un 

p la n o  normal a l  e j e  de lo s  b ra zo s  de grampa 19 y  20 €& 

l o s  c u a le s  e sté n  s o s te n id o s  y  p rop o rcio n en  m edios de amgram-
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p e  u n it a r io s  a ltam en te f le x ib le s #  Una b o ls a  i n f la b i a  

con a i r e  A (v é a se  l a  f ig u r a  $ de l o s  d ib u jo s )  e s t é  d isp u es­

t a  in te r io rm e n te  an a l cuerpo formado p o r l o s  v a r io s  seg­

m entos 21 y  l a  poro id a  da s é s té n  de oado b razo  de grompa 

1^. ^0 p ara  e j e r c e r  una ca n tid a d  p red eterm in ad a-d e p r e s ió n , 

a l  i n f l a r s e ,  co n tra  l a  p o rc ió n  de c a le t a  de lo s  v a r io s  seg­

mentos p ara  f o r z a r lo s  d en tro  de c o n ta c te  de bord e con l a s  

s u p e r f i c ie s  da cada uno de un p e r  da miembros de g u ie  a ju s -  

t a b le s  que cooperan 22 y  23 o de c u a lq u ie r  o b je to  s o s t e n i­

do sobre e l  mismo.

Una a c c ió n  de engrampa muy s a t i s f a c t o r i a  e s  a s i  

o b ten id a  con lo s  miembros c o r r e d iz o s  1$ y  16  en sus p o s i­

c io n e s  más b a ja s  y  oon lo e  v a r io s  segm entos 21 sobre lo s  

mismos fo rz a d o s  h a c ia 'a b a jo .  E sto s  b ra z o s  da. grampa 

19 y  20 son cap aces de s o s te n e r  un o b je to  da c u a lq u ie r  

form a t a l  come por ejem plo, lo s  extrem os de un m a te r ia l 

de tubo 24  en p o s ic ió n  sobre lo s  miembros de g u ia  22 y  23 

re s p e c tiv a m e n te , en lo s  omrros 6 y  7 p a ra  m anipulación a 

t r a v é s  de una sérica da o p e ra c io n e s  due deben s e r  l le v a d a s  

a cabo sobre e l l o s  p a ra  completar la  fa b r ic a c ió n  d e l m a te r ia l  

en un tubo in t e r io r  s in  f i n .

Loa'm iem bros a ju e ta b la s  de g u ia  22 y  23 aon aaa- 

ta n c ia lm e n ta  id é n t ic o s ^ a  c o n s tr u c c ió n . Cada 'uno de lo s  

miembros da g u la  22 y  23 comprenden un b loque de rem ata 25 

, ( f i g u r a  2) e l  c u a l e s té  a j  u stib lem en te  montado an e l  m is­

mo como p o r  medio da un t o r n i l l o  (no m ostrado) sobre e l  

c u a l  se aotó a  con l a  ru^tda de mané 26.* B3L cambio de

p o s ic ió n  d a l bloque de ram ate 23  en un p lan o  h o r iz o n ta l  en
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una dira^oció.n normal a l a  d ir e c c ió n  d 1  movimiento de lo s  + '
c a r r o s  6 y  7 h aca  p o s ib le  la  a lin e a c ió n  cu id ad osa da lo s  

extrem os d e l m a te r ia l de tubo 24  con r e s p e c to  ano o o tro  

de manera de asegoran - m e unián p e r f e c t a  cuando lo s  extrem os 

son ju n tad o s s u b s ig u e n  tem ante.

A ntes de podyc?^# e fe c tu a r  la  o p t a c ió n  da unión 

an e l  ap arato  a s  n e c e s a r io  p ro v e e r  un extremo acabado 

da c o r ta r  o p e g a jo so  en e l  m a te r ia l de tubo 24  en e l  pun­

t o  donde lo s  extrem os han de s e r .u n id o a . P ara  f a c i l i ­

t a r  e s t a  o p eració n  y  p a r a  s o s te n e r  lo a  extrem os p ro y e c ­

ta n t e s  d e l m a te r ia l de tubo 24 , se  dispone un yunque 27 

e n tr a  lo s  c a r r o s  6 y  7 p o ra  fu n c io n a r  conjuntam ente con 

l o s  miembros da g u ía  22 y  23 re sp e ctiv a m e n te  de lo s  miemos 

d u ran te l e  o p e ra ció n  de c o r ta  (v é a s e  la s  f ig u r a s  3 , 4  y  5 ) . 

E l yunque 27 esté, adaptado p a ra  ser v a r tio a lm c n te  movido 

den tro  y  fu e ra  de p o s ic ió n  e n tre  l o s  c a rro s  6 y  . 7 como por 

medio da una v a r i l l a  - de p is tó n  %8 sobro la. c u a l se actáa  an 

una forma que ha d < s e r  mé* com pletam ente d e s c r ita  después* 

31 aparato  h a s ta  aquí d e s c r ito  se  ocupa p r in ­

cip a lm en te  de lo s  m edios da angraepe p a ra  agu an tar e l  

m a te r ia l  de tubo 24  en su  lu g a r  durante la s  o p e ra c io n e s  

do c o r ta  y  unión lle v a d a s  a cabo p o r a l  ap arato  de unión ,

1 . La o p eració n  do c o r te  e s  l le v a d a  a cabo p or o tr a  

p o rc ió n  du l ap arato  p u e sta  en m ovim iento en una aecusR =- 

-ola de tiem po propiam ente medida con l a  actu a ció n  de lo s  

miembros de d e s liza m ie n to  15 y  16  y  e l  m ovim iento h o riz o n ­

t a l  de lo s  c e r r o s  6 y  7 a s i  como a i  m ovim iento v e r t i c a l  dal 

yunque 27 . E& fuñeionam ionto da lo s  v a r io s  elam éntoa
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A#1 mecanismo- da e n g r a n e  y  su a s o c ia c ió n  con l e s  alim en ­

t o s  d e l a p a ra to  d e -o a r te  so d e s c r ib ir á n  m ás-ooaplatam ente 

d síp u é s  de é s to  en r e la c ió n  con la  d e s c r ip c ió n  A si modo 

de funoionam ianto d e l a p a ra to .

E l elem ento c o r ta n te  del- ap arato  Ai# u n ir 1 com­

p ren de un b razo  so p o rtad o r da c u c h i l la  2 9 ^ 1  c u a l e s t é ,  

a s e g a re d o .a  o formado como p a r ta  de na miembro c o r r e d i­

zo 30 so sten id o  en r e la c ió n  c o r r e d iz a  a l a  p o rc ió n  v e r ­

t i c a l  3 Ae l a  e s tr u c tu r a  de armazón (v é a se  l e s  f ig u r a s  

1 y  2 ) .  E l m ontaje c o r re d iz o  p e ra  s i  miembro c o r r e ­

d izo  30 comprende l o s  e l  amentos Yarticá& sB tádisp u e s te s  31 

y  32 asegurados a 1# p o rc ió n  v e r t i c a l  3 de l o  armazón l e  

c u a l aco p a ra  p a ra  form ar una c o rre d e ra  de máquina d e fin ien d o  

l a  tr¿iya o t a r ia  v e r t i c a l  doaOada d e l miembro c o r re d iz o  3O 

e n tr e  e l l o s .  Un p a r  do v a r i l l a s  33  Qua se en tien den  

v e r t i ó  a l man t e  e s té n  f i j a d a s  a l  extrem o más a l t o  dol m lw -  

b ro  c o r r e d iz o  3C y  l le v a n  una p ie z a  tr e n s v  ensálm ente d i s ­

p u e s ta  3 4 .

Bh e l  movimiento v e r t i c a l  d e l miambro c o r r e d i­

zo 3C. la s  v a r i l l a s  33 están, adaptadas p a ra  s e r  d .ee íi-  

z a b le a  en un p a r  do h u ecos de se p a ra ció n  en una p la n ­

cha su p e r io r  33 asegurada a l  extrem o más a lt o  'da la  p o r­

c ió n  v e r t i c a l  3 de l a  e s tr u c tu r a  de armazón. D is­

p u e sto  a n tro  l a s  v a r i l l a s  33 e s t é  .un fre n o  da c o jín  

neum ático 36. d e l. cu a l a l  extrem o p r o y e c ta n te  - d e l ém¡bo-"" 

l o  37 e s t á  adaptado p a ra  que e n tra  .en c o n ta c to  con é l  

l a , p i s a *  t r a n s v e r s a l  34  montada en l o s  extrem os más supe­

r i o r e s  dé l a s  v a r i l l a s  33 cuando e l  miembro c o r re d iz o ' 3O

7 -
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que l l e v e  l a s - v a r i l l a n  na aproxim a e la s x t r s m id e d  n#e 

i n f e r i o r  de su  movimiento v e r t i c a l .  Neta fre n e

de c o j ín  36 a c tá a  p a ra  d t^nnr Mi descenso v io le n to  d e l 

miembro c o r re d iz o  30- y  ^u b razo  29 momentónaam^aa.te a m edi- 

*  ̂ da que se  aproxim a a. l a  extrem idad' más i n f e r i o r  de en

" v i a j a  dorante l a  o p e ra c ió n  da corte#  B ate deten im ien to  

d e l b ra zo  29 se e x p lic a r á  en d e t a l la  aquí después#

SI miembro c o r r e d iz o  3Ü y  so  b r a z o ,29 son m ovi­

dos en s o  t r a y e c t o r ia  v e r t i c a l  como p o r  modio de un c i lh id r o  

10 de p re c id n  38 q u e -e stá  p r o v is to 'd e . una v a r i l l a  de p is tó n

'39 constada, p o r e á la b o n a je  adeouado 40  a l  b ra zo  29 * SI 

c i l i n d r o  da p re s ió n  38 e s t á  so ste n id o  f*n p o s ic ió n  v e r t i c a l ,  

estan d o  suspendido en su. extremo-más a l t o  de l a  p la n ch a  su­

p e r io r  33 como p o r medio -del tachón p ro y e cta n te . 4 l  formá­

i s  do eobre 6 1 . Un 'so p o rte  de c u c h i l la  42  ( f ig u r a  3)

- e s t é  suspendido p o r m edios adecuados e n - r e la c ió n  esp aciad a 

- , - a l  b razo  29 de m anwa da e x te n d e rse  su stsn o ia lm o n te  para^

l e l o  a ól^ o b t r iá n d o s e  espaoiam ionto  p o r l o s  - v a r io s  

tachonase 43 form ados se, ?il la d o  de ab a jo  d e l  b ra zo  2 9 * 

gp SI so p o rte  da c u c h i l la  4,2 l l e v a  un p a r  de h o ja s  -de cu ch i­

l l a  44  a j  a stab lam eata  m seguradas a l 's o p o r t e  que cemprende 

- o3H i  un mod.io adecuado t a l  como- por ejem plo  .un a lim en to

da r e s i s t e n c i a  e l é c t r i c a  (no m ostrado) p a ra  c a le n ta r  las" 

h o ja s  p a re  f a c i l i t a r  l a  o p eració n  de co fte#  *

-2$ . . . t i r a  43 e s tá  e lá s t ic a m e n te  só ste n id s  d e l

s o p o r te  de c u c h i l la  4 2  e n tre  l a s  h o ja s  da c u c h i l la  44 da 

man-ara de e x te n d e rse  e n - r e la c ió n  g en é ra la ^ n te  p a r a le la  

a la  mismas - La t i r a  43 s i r v e  p a ra  so s te n e r  sobre e l l a



- 5

10

1$

. 20

25

1 9 2 4 Í2
on& p lu r a lid a d  de elam antos de m uallo  piam os 46  h echos 

da acero  da muaHo f l e x i b l #  u o tro  m a te r ia l  s im i la r .

Uh número da lo a  elem entos de m u elle  46  puedan o s tá r  

d is p u e s to s  en r e la c ió n  ésp ao iad a  predotorm inada (véase  

l a  f ig u r a  2) de manera de cory'e# 'pnder gan ar almanta con 

l o s  m árgáneá' da l o s  v a r io s  ta á a & b s-d e l m a te r ia l  da tubo 

24  que- han .de? se r  unidos en e l .  ap arato  da u n ir 1 .

Loa m u elles  4 6 -e lá s tic a m e n te  so a ta n id o e  y p ro - - 

yan tán d o se lig e ra m e n te  p or debajo  da lo a  b o rd as co r­

t a n t e s  da la s  h o ja s  da c u c h i l l é -4 4 'entran an con tacto , 

con la s  p o rc io n e s  m argin óles' d e l m a t e r ia l  &e tubo 24  ju s ­

tam ente a n ta s  da qug;- lo  hagan i l o s  b o rd es c o r ta n te s  de la s  

h o ja s  do c u c h i l l a .  . En e s ta  form a, e l  m a te r ia l e s  a p la s ­

tad o  co n tra  l a  s u p e r f ic ie  su p e rio r  d á l yunque 27 cuando 

e s t^  ú ltim o  e s tá  en p o s ic ió n  e n tro  lo s  c e r r o s  6 y  7 p ara  

l l e v a r  a cabo l a  o p eració n  de c o r t e .  El so p o rta  e l á s ­

t i c o  d e l elem ento de t i r a  45  y  e l  uso de l o s  m u e lles  46 

p rod uce un a p la sta m ie n to  da l o s  m árgenes del m a te r ia l  ds 

tubo 24  an tea  de quo la s  hojas- le  c u c h i l la  44  pasan a -tra­

v é s  dal m a te r ia l a medida q u a a l  b ra zo  29 e s  b ajad o  p are  

l a  o p eració n  de c o r t e .

El re c o rta d o  de lo s  extrem os d e l m a te r ia l de tu ­

bo 24 p ro p o rcio n a  una s u p e r f ic ie  pegajosa- fr s e o a  sn lo s  

extram os dal m a t e r ia l . .  E sta  c o n d ic ió n  p e g a jo s a  de 

' l e s  'extrem os d e l m a te r ia l  dal tubo 24  h ace  p o s ib le  que 

d ich o s extrem os, cuando soan ju n ta d o s en co n te n to  in ­

tim o uno con otro., aa mantengan unidos ten p cralm en te h a s­

t a  qu-,3 e l  to r c id a  s in  f i n  unido a s í  formado sea* som etido
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a una ppeyaoién  6e y a io a n iz a c ió n *  v u lc a n iz a c ió n  d d

segm ente de m a te r ia l 4o t u b o .a s i  unido haca que l e . l i g a -  

 ̂uya sea  p.€prmanant#*

ih a  d e s c r ip c ió n  d e ta lla d a  da la s  f a s e s  opera­

t i v a s  -empleadas en la  fa b r ic a c ió n  da lo s  tu b as i n t e r i o r e s

p a r  a l  uso d al -'¡p era tonda u n ir 1  ayudará an a d q u ir ir  39- 

n é c ím ia n tc  d e l c a r á c t e r ^ a o ó o  da fun cion am ien to  de a l ­

gunas d-a lo a  a sp e cto s  d e  segu rid ad  com prendidos per, la

máquina*

31 qua l o  maneja c o lo c a  #1 segmento previam ente' 

c o rta d o  d a l m a te r ia l  de tubo 24 sobre un so p o rta  o montura 

47 guspendido de l o s  alaman t é s  v a r t ic a im e n te  d is p u e s to s  

31  y  32 p o r  medio da sopor t é s  48 con sus extrem os a b ie r to s  

colgan d o h a c ia  abajo* Los extrem es l i b r a s  d e l m a te r ia l 

de tubo. 24  son después t r a íd o s  a p o s ic ió n  con na extrem o 

e x te n d ié n d o se  a tr a v é s  d e l miembro de g u ia  22 y - e l  o tro  ex­

te n  d i^ d o s é  a tr a v é s  d e l mi anbro de g u ia  33 con lo s  bor­

des m argin a les co rre sp o n d ie n te s  *de ambos extrem os co n tra  

l o s  b lo q u es da rem ate 25 (v é a se  la  f ig u r e  2)* En le  

p ro d u cc ió n , lo s  b lo q u es de rem ata 25 son a ju sta d o s  a l  co­

mienzo. de una' can tid ad  dada de tamaños y  t ip o s  de m a te r ia l 

p e ra , a se g u ra r  que l a  dim ensión t r a n s v e r s a l  de lo e  e x tr e ­

mos d e l m a te r ia l de tubo 24  sea co lo ca d a  ? ustancialm en-- - 

t e  in term ed ia  a l  e s p a c io  g  n-*rel .de cada b razo  1$ y lo s  

v a r io s  segm entos 21 encima d-̂  é l*

Come se n o ta rá  de l a  f ig u r a  3# cuando se  em­

p le a n  la s  g u ia s  ,22 , 23? e l  m a te r ia l de tubo 24  e s tá  n 

su  p o s ic ió n  ap rop iad a cusndo un borde d f i  mismo e s tá

-  10 -
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c o n tr a  e l  b loq u e da Pamats 2 $ .en cada una.da la ?  g u ía s*  

Cuando o í ap arato  -ge u n ir 1 e s t á  l i s t o  p a ra  comenzar un 

n a sv e  o í c lo .d s  o p a ra c io n ss , lo o  cau ro s 6 y  7 y- yunque 

27  0 3té n  en su a^ p osieion as ro.sp s e t  Iv e s  ság.Qn a# i l u s t r a  

en. l a  f ig u r a  3# p a r a  so s te n e r  a l  m a te r ia l  da tubo 24* 

l o s  extrem os dal cu a l sé p ro y e cte n  lig e ra m e n te  más a l i é  

da l o s  bordeo de l a s  g u ía s  3 2 ,  23 y  sob re e l  yunque*

Los miembros e a p ra d izo s  I3. y  16  están  en sus 

p o s ío io n a s  más & üparíores*en  l a s  c o r r e d iz a s  de la  máquina 

1 7  y  1 8 * sien d o sost-.-midos- a l l í  contra- le .b a ja d a  in a d v e r­

t i d a  de lo o  mismos como p o r medio da la  acció n  c o o p e r a t i­

va de lo s  medios de c ie r r e  o a& eleo  r a t r e o t i b l e  43%% lo s  

m edias da áo tu a o iá a  do lo s  c i e r r a s  -de- -.-cguridaá o s é la n o ld a  

30 y lo s  m edios o dedos de d e ten ció n  coo p erad o res 5 1 , 52 

montados lo s  b ra zo s  1$ y  20  resp ectivam en te* ' El n ú­

c l e o '49 d e l so le n o id e  30 con ecte  con e l  enchufo 33, t a l a ­

drad* en l a  p a red  de l a  co rred o ra  d,. máquina 1 7  durante 

e l  tiempo que. e l  operador e s tá  p o n i^ d o  en su. lu g a r  le s  

extrem os d e l m a te r ia l de tubo 24 en e l  ap arato  p re p a ra to ­

r i o  p a ra  com pletar la  o p e ra ció n  de u n i r . '  E sto s  aspeo- 

to a  da segu rid ad  s ir v e n  p a ra  e v i t a r  a c c id e n te s  que r e s u l ­

ta n  b ie n  d e í fun cion am ien to  in a d v e rtid o  d e l aparato  o d e l 

fun cion am ien to  in a d v e rtid o  d é l a p arato  o p o r f a l l a r  a lg u ­

n a s  de la s  fu e n te s  do a n e rg la  p a ra  c o n tr o la r  a cció n  del. b ra ­

zo de c u c h i l la  29 y/á lo s  b ra z o s  de grenpe 1$ y 20 *

Una d e s c r ip c ió n  com pleta da lo a  v a r io s  a s p e c to s  de segu­

r id a d  que comprendan l a  p re s a n te  in v en ció n  y su fu n cio n a­

m iento sarán dados Ae aqu í en ad elan ta*

-  11 ^
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Después que #1  m a te r ia l a# tubo 24 e s t é  en

so. lo g a r  en lo s  miembros da g u ia  22 y 23 y  ^1 yunque 
27 y. lo s  extrem os d e l mismo e stá n  apropiadam ente a l l *

n ea d o s, e l  que l o  maneje sim ultáneam ente oprim e lo e  bo­

to n e s  d o b las Aa a r r a ig u e  5 4 , 55* Como m aride de se ­

g u rid a d  a l  ap arato  e s t á  en t a l  forma diseñado que as n ace- . 

g a r io  qu ? ^1 que l o  maneja coloqu e amhas manos en lo e  

b o to n e s  de arranque 54 * 55 removiendo a s i .  s u s  menos d e l 

Area do p e l ig r o  p o r debajo de lo s , b r a z a s  de eogrampe 1$ 

y  20 y  e l  b razo  de c u c h i l la  2 9 * E l c i r c u i t o  e l é c t r i ­

c o , sagda se  vg?rá p ro n to , e s t á  ah t a l  form a c o n s t itu id o  

que e l  que lo  m agajá deberá m an ten er.l o s  b o ton es 5 4 , 55 

deprim id os h a s ta  Raspase qua lo e  c i l i n d r o s  do p r e s ió n  9,

10 hayan f  uncionado p a ra  mover lo e  miembros c o r r e d iz o s  

1 5 ,  16 con sa^ brazos da gpaqpa 1$ ,20  re a p a ctiv a m tsite , y  

l a s  h o ja s  da c u c h i l la  44  en su  p o s ic ió n  más i n f e r i o r  en 

c o n ta c to 'c o n  lo s  extrem os d e l m a te r ia l de tubo 24  y  la  

s u p e r f i c ie  su p e rio r  da lo s  miembros de g u ia  2 2 ,-2 3 .

Segán ee n o ta r é  da l a  f ig u r a  2 , lo e  v a r io s  seg­

m entos 2 l  está n  en ta l .fo r m a  d is p u e s to s  an lo s  b ra zo s  1$,

20 que se a ju s ta r á n  fá c ilm e n te  e l l o s  miamos norm óles 

a lo a  e j e s  h o r iz o n ta le s  de lo s  b ra zo s  en t a l  forma que 

se  aproximan a l  contorno d el m a te r ia l  24* Las b o ls a s

da a ir e  <á a so c ia d a s  oon lo s  b ra z o s  de engrempe 19* 20 e s­

tá n  m antenidas so lo  p a rc ia lm e n te  in f la d a s  a b a ja s  p re s io n a s*  

cada ca so , lo s  v a r io s  segmentos 2 l  sen impulaed.es 

h a c ia  abajo  p or la  p r e s ió n  e je r c id a  c o n t r a - la  c a la t a  do 

l o s  segm entes p or la  b o ls a  de a ir e  lo s  v a r io s  seg­

m entos 21 se  ponen a s í  en co n ta e to  con e l  m a te r ia l  que ha

. -  12  -
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de s e r  unido, asegurando a s i  una nocida da angranpe na 

e l  m a te r ia l tan ta n to  en cuanto  perm anezcan in f la d a s  l a s  

b o ls a s  da a i r e .  A s i sa i l u s t r a  en .le f ig u r a  4  l a  segunda

e ta p a  en a l  c i c l o  da opar& cionae d al ap arato  da u n ir , 1 .

Se n o ta r á  que,, cuando se i n i c i a  propiam ente a l  

fun cion am ian to  d e l  a p a ra to , a l  n ú cleo  4$ , p o r v ir tu d  de 

l a  anergiz-aoión d e l e n ro lla d o  56 d e l solano!,de 5  ̂ ea des­

con ectad o  d el enchufe' $3 'contra la  a c c ió n .d e l m u elle  de 

com presión 57. , R eta o p eració n  l ib a r a  a l  miembro c o r r e d i-

"zo 15 p a ra  com anzai su  movimiento h a c ia  abajo p ara  t r a e r  

e l  b ra zo  19 en p o s ic ió n  da engreap:e p o r la  a c tu a ció n  del 

c i l i n d r o  do p r e s ió n  9 ,  E l c il in d r o , de p re s ió n . 1C i n í -  

o ia  aim uítánásm ente e l  movimi#Ltó. h a c ia  ab a jo  d e l miembro 

c o r r e d iz o  164 El miembro c o r r e d iz o  1.6 e s tá  ahora l i ­

b re  p a re  m overás p u e sto  que e l  dedo* $1 en e l .b r a z o  1$ e s  

simultánísam ente movido fp a r te  d e l dedo 52 en e l  b re zo  20 

y  d .^ u á s  da <;Uo no r e s t r i n j o  e l  m ovim iento h a c ia  ab ajo  de 

e s t e  ú ltim o.

A sp ectos de a ju s té  adecuados que l im ita n  Í--1 mo­

vim ien to  v e r t i c a l  y  h o r iz o n ta l  de los. miembros c o r r e d iz o s  

1 5  y 16  con re s p e c to  a sus c o r re d e ra s  da máquina r e s p e c t i ­

v a s  17  y  13  s e  p roveen , pora no se  d e s c r ib irá n  aquí y a  qu¡e 

e s t o s  elem entos d e l a p arato  no forman p a r ta  de l a  p re s a n te  

in ven ción *

Se en tenderá fá c ilm e n te  que cuando l o s  b re zo s

*1$ y  20 e stá n  d isp u e sto s  en su p o s ic ió n  más a l t a ,  l o s  
dedos de conexión $1 y  52 actu arán  obnjuntam ente p a re  p ro ­

v e e r  un medio d e-d e ten ció n  e f i c a z  p a ra  e v i t a r  qáe c a í g a '

-  13 -
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e l  b ra zo  de c u c h i l la  29 que l l e v a  l a s  c u c h i l la s  4 4 .

En ta n to  a l  n&olao 49 co n e cta  a l  enchufe 5 3 , . e l  miembro' 

c o r r e d iz o  13 no puede c a e rse .a ó n  cuando f a l t $  p o r c u a l­

q u ie r  razón a l  su m in istro  de m a r g ia  o de a ir e *

* La conexión  aoop ei-ativa  del dalo  32 en e l  b r a z q ^ e o c  iad a 

c o n .e l  mánsbro c o rre A izo  16  y. a l  dedo %  on e l  b ra zo  1 9 , 

en. ta n to  la  c o rre d e ra  1$ e s t é  aeog.uradá en la .  forme des- ' 

c r i t a ,  e v i t a  a l  miembro c e r r a d iz o  16 c u a lq u ie r  movimien­

to  h a c ia  ab ajo  no a d v e rtid o  o no a u to r iz a d o .

Al mismo in s ta n te  que.-los b ra zo s  de grempa 19 

y  20 s e  mueven h a c ia  ab a jo  h a c ia  un c o n ta c to  de angrsm- 

p e  con lo s  extrem os d e l m a te r ia l de tubo 24 , e l  b ra zo  sos­

te n e d o r  da c u c h i l la  29 ée  im pulsado h a c ia  ab ajo  p o r  e l  c i -

- l i a d r o  de p re s ió n  38 que nct&a sobre ? 3. miembro c o r r e d i­

zo 3  ̂ an e l  c u a l e s tá  montado a l  brazo  (v éa o s l a  f ig u r a  4)* 

Los b ra zo s  de grámpa 19 y  20 1 lo g a ré n  a l  f  -ndO justam ente 

u n 'in s ta n te  a n te s  da que--las h o ja s  de c u c h i l la  44  en tren  en

* c o n ta c to  con a l  m a te r ia l  d e 'tu b o  '24# A m edida-que des­

c ie n d e  e l  b razo . 29 *  l a  p ie z a  t r a n s v e r s a l  34 e n tre  l a s  va­

r i l l a s  33  l le v a d a  p or e l  miembro c o r r e d iz o  3  ̂ e n tra  en 

c o n ta c to  con a l  émbolo 37  d e l fren o  de c e j i n  36 Qoo moman- 

t  ensarnan t e  .detiene l a  t r a y e c t o r ia  h a c ia  ah ajo  do lao  cu­

c h i l l a s  44  jñatam ente después que l a s  mismas han a rra n ca ­

do a t r a v é s  d el m a te r ia l da tubo 2 4 . E ste d eten ción  

momentánea dé l a s  c u c h i l l a s  44  en l a  o p e ra ció n  de co rte - 

s i r v e  p a ra  p e r m it ir  que e l  m a te r ia l  recupere su  forma nor­

mal p o r lo  manos p a rc ia lm e n te  después que se ha a l iv ia d o  

l a  p r e s ió n  o r ig in a l  debida a l  im pacto de le  c u c h i l la ?  f a -

*- 14
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o H i t a n t e  e s l  na c o r te  r e c t o ,  lim p io . L& te r c e r a  rta p a  

en 'c i c l o  de operaciones; y  l a  a s o o ia o ió a  de v e r  lo e  ^ la -  

mantos del ap arato  se  i lu s t r a n  en l a  f ig u r a  3*

Ha d  ̂ n o ta r s e  a l  papar que después que e l  b ra ­

zo gppórtador do* c u c h i l la  29 e s t é  a b a jo , #1 que lo  maneja 

puede q u ita r  .una o ambas-manos de lo a , b o ton es de arranque 

5 4 , 55 5̂ l a  máquina co n tin u a ré  su c i c l o  com pleto s in  i n i ­

c ia c ió n  a d ic io n a l *--. l e s  c o n t r o le s .  No o b s ta n te , s i

e l  que lo  maneja q u ita r a  aún una mano do lo o  b oton es de 

arranque $4 , $$.lo a  v a r io *  miembros c o r r e d iz o s  1 5 # 16  y  

30 vo lverj.án  a sus p o s ic io n e s  o r ig i n a le s  según se m uestra 

en l a  f ig u r e  3, y  c e r r a r ía n  en su  lu g a r  tosporalm en te pare 

p e r m it i r  a l o s  c o n tr o le s  e o n p la tc r  su  c í e l o  n te r e  de ope­

r a c io n e s  y  v o lv e r  una v e z  mes a su  r e la c ió n  o r ig in a l  d e l
t

com ienzo. P espués, .al que; lo  m aneja.pueda o tra  v e z  em­

p e z a r  un nueve c i c l o  siem pre y  etiendo, mantenga ambos b oto­

n es de arranque 3 4 , 55 deprim idos h a s ta  quo l o s  olom entos 

d e l ap arato  hayan asumido l a s  p o s ic io n e s  do fuño ion cmj en­

t e  de l a  te r c e r a  atapa* mostrado on l a  f ig u r a  3.

Con lo s  extrem os del m a te r ia l 24  r e c o r ta d o s  p a r  

l a  e ta p a  de c o r te  do la  f ig u r a  3* a l  yunque 27 es después 

r e t r a í d o ,  una c o r r ie n te  de a ir e  e s  d i r ig i d a  a t r a v é s  de 

l a  cara d e l yunque, y  e l  m a te r ia l re c o rta d o  e s  soplado en 

un r e c ip ie n t e  adecuado (no m ostrado) en l e  p o rc ió n  3* b a se  

2 da l a  e s tr u c tu r a  de armazón del ap arato  d# unir 1 .

L e s  c a rro s  6  y. 7 con lo s  extremo^ del m a ta r ie l  de tubo 24 

e&a firm em ente m antenidos,an  su lu g a r  -n l e a  miembros do 

g u la  2 2 'y  23 se  m ^ V ín o se  hacen h a c ia  a t r e s  uno de o tro

-  15 -
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después da lo  c u a l a l  b razo  so p o rtad o s do c u c h i l la  2$ as 

v u e lt o  a l a  extrem idad mas sq^dtor da su  t r a y e c t o r i a .  S i 

r e la c ió n  p redeterm in ad a de ti^sqpo a e s t a s  o p e ra c io n e s , lo s  

c a r r o s  6 y  7 son después m ovidos h o rizo n ta lm en te  d e l a s ie n ­

t o  8 uno h a c ia  e l  o tr o  con l o s  extrem os d e l m a te r ia l  de t o lo  

24 e&n m antenidos seguram ente en su  lu g a r ,  h acien do a s i  p o s i­

b l e  que lo s  extrem os p e g a jo s o s  acabados de c o r ta r  sean uni­

d os-p ar a p ro d u c ir  una l i g a  tem p oral e n tra  l o s  extrem os de ma­

t e r i a l  según so v e rá  #n l a  f ig u r a  6 . .

Con r e fe r e n c ia  ahora e l  diagrama de alambrado e lé c ­

t r i c o  da l a  f ig u r a  7 y  e l  diagrama Ae tu b e r ía  de la  f ig u r a  8, 

h a b ré  de n o ta r s e  que e l  conmutador p r in c i p a l  de p o lo  doble 

$8 debe prim ero s e r  cerrad o  p a ra  s u m in is tra r  e n e rg ía  e l é e t r i - .  

ca  a l  ap arato  de u n ir 1  de l a s  l ín e a s  de e n e r g ía  5$ y  6C* 

D espués, lo s  conm utadores de o o d i l lo  6 1 ,6 2  y  63 en l a  c a ja  

da c o n tr o l  64 montados en l a  p o rc ió n  da b ase  2 d e l ap arato  

de un ir 1 deben s e r  ce rra d o s  p or a !  que lo  maneja p a ra  c o lo ­

c a r  la  unidad en co n d ic ió n  de l l e v a r  a cabo te d a s  l a s  ope­

r a c io n e s  que sa pretendan*

E l conmutador de c o d i l lo  de d o b la  p ó lo  61 s i r v e  pa­

r a  c o n e c ta r  e l  c i r c u i t o  de máquina que comprenden lo s  conduc­

t o r a s  65 y  66 con l a s  p r in c i p a le s  l ín e a s  da e n e rg ía  59 y  60 

a t r a v é s  de l o s  con d u cto ras 67 y  68* E l conmutador de co­

d i l l o  da p o lo  dobla 62 abra y  c ie r r e  un c i r c u i t o  que compren­

de lo s  elem en tos de c a le fa c c ió n  69 p ara  cada une de l e s  cu­

c h i l l a s  44  y  con d u cto ras 70 y  71 co n e cta d o r a te rm in a le s  

o p u e sta s  de un conmutador de m ercu rio  72  de una unidad 73 de 

c o n t r o l  de tem p eratu ra con ven cio n al*  - Una term opareja  74 de
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l a  anidad de c o n tr o l de tem peratura 73 d isp u e sta  en e l  po­

p a r t e  da c u c h i l la  42  aseg u ra  a l  manten Imine to  de una tem­

p e r a tu r a  de funciónam iento  pradetarm in ad a pera l e e  cu ch i­

l l a s  4 4 *

La lu z  de s e h a l ve rd e  75 e s t é  con ectad a e n tr e  lo s  

co n d u cto res  66  y  70 como p e r  medio d e l con d u cto r 76 e in d ic a  

a t  que lo  maneja que una c o r r ie n te  de c o r r ie n te  a l é c t r i c e

a la s  unidades da c a le fa c c ió n  69 e s t á  sien d o m a n ten id a .y .co n ­

tr o la d a  p o r l a  unidad da c o n tr o l da tem peratura 73. El

m otor 73 de la  unidad de c o n tr o l  de tem peratura 73 e s tá  coñac 

-tado en e l  c i r c u i t o  d e l funcionam iento  p ara  e l  ap arato  de 

u n ir  que comprenden l o s  con d u cto res 63 y  66 come p o r medio 

d e l con d uctor 7 9 *

E l f i a  d e l conmutador de c o d i l lo  do p o lo  do­

b la  63 s e 'e x p l ic a r á  en d e t a l le  y  an su  p ro p ia  r e la c ió n  an 

l a  d e s c r ip c ió n  .de í  a o p eració n  d él a p arato  do unir- 1 * 

p o r  a l  p re s a n te  os p o r  lo  manee s u f i c ie n t e  o b serv ar que 

<¿1 con d uctor 77 e s t á  conectado á t r a v é s  da le s  p r in c ip a le s  

l in e a s  de é n é rg ia  59 y  60 p o r e l  c ie r r e  de lo s  c o n ta c to s  

á e l  conmutador de C o d illo  63*

E l ap arato  da un ir 1  e s tá  ahora l i s t e  p are  fun ­

c io n a r  con l o s  v a r io s  elem entos d e l ap arato  c-n l a  r e la c ió n  

i lu s t r a d a  an l a  f ig u r a  3. de lo s  d ib u jo s  y  p reviam en te des­

c r i t a *  Tan p ron to  c o n r -e l segmento p reviam en te c o r ta ­

do d.el m a ta r ía !  do tubo 24  e s t é  en su  lu g a r  sobra la . montu­

r a  4 7 (v éa se  la  f ig u r e . 4) con su s extrem es a b ie r to s  en .po­

s i c i ó n  oa l o s  Miembros de g u ia  22  y  23* e l  que lo.Imaneje 

oprime lo s  b oton es 94 y  95 . manteniendo aMbas manos an p o-

-  17 -
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s i c i ó n  sobra o l i o  p a ra  mantener deprim idos l o s  botonas*

E sta  acció n  da p o r  r e s u lta d o  e l  rom pim iento de lo a  con tac­

t o s  80 y  81 p a ra  lo a  b oton as 54  y  55 re s p e ctiv a m e n te  y  o l  

c i e r r a  da lo s  c e n ta c to a  8 2 , 83 y  8 4 , 8 5 .

E l o ie r r a  de l o s  c o n ta c to s  82  y  83 de lo s  b o to ­

n e s  da -.empaje 54- y  55 re sp  activam en te  conm ista c i r c u i t o  

a t r a v é s  da lo a  con d u cto res 65, 66 a t r a v é s  dAL motor mar­

cad o r da tiem po 86 p o r medio del con d uctor 8 7 . 31 c ie r r a

s im u ltá n e a  de lo a  c o n ta c to s  84 y  85 c ie r r a  tam bién a l  c i r ­

c u i t o ,  a b ia r to  a t r a v é s  dalm &canism ó da d eten im ien to  de r e ­

la v o  da tiem po 88 conectado a lo s  con d u cto ras 65, y  66 co­

mo p o r  medio d el con d uctor 89. Al r e c i b i r  e n e r g ía  #1 

.m otor marcador de. t ie e p o  86 I n ic i e  la . r o ta c ió n  d el a je  da 

le v a  %  da l a  unidad m arcadora de tiem po 91 (v é a se  l a  f i ­

gura 9) a t r a v é s  de un tre n  de conexión adecuado 52 y  e l  

embrague d f r i c c i ó n  53*

E l e j e  de le v a  $0  t ie n e  montado encima un núme­

ro  de d is c o s  da la v a  94, 9 5 # 9^, 9 7 , 9S , 99  y  1^0 de con­

to rn o  p e r i f é r i c o  predeterm inado según se  i l u s t r a  on l a s  

f ig u r a s  13 y 19, in c lu s iv a ,  p a ra  d e f in ir  e l  e ic^ o  co n p lato  

d.á o p e ra c io n e s  d e l a p arato  do u aiy  1 .  Los v a r io s  d is ­

eca  da le v a  94, 9 5 , 9 ^, 9 7 , 9 S, 99 y  ICO esté n  d isp u e sto s  

en r e la c ió n  c o a x ia l  esp a cia d a  a lo  la r g o  y  montados sobre 

ma^as acunadas en e l  a je  de la v a  <?0 de manara de g ir a r  

con e l  mismo cuando a l  motor marcador de t ir a p o  86  r e c ib a  

s n o r g ia .

Sim ultáneam ente a l r e c i b i r  e n e r g ía  e l  motor mar- 

-cador de tienpo. 86, a l  mecanismo de tiem po do d eten ción  de
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r e le v o  88 r e c íb a  a n e rg ia  hacían do que e l  d is p o s it iv o  de 

-co n ta cto  101 d e l mismo c i e r r e  l e s  c o n ta c to s  1 0 2 .

Se oom plata a s i  un c i r c u i t o  a t r a v é s  del con d uctor 103  en* 

t r s  lo a  con d u cto res 63 y 66  con lo  c u a l r e c ib a  a n a rg la  e l

e n r o lla d o  36 d e l  so lan o  ida $0  y* re tra y e n d o  e l  n ú cle o  49 con­

t r a  l a  acc ió n  d e l m ^ l l s  57 oomc r e s u lta d o  de lo  c u a l #1 n&* 

c la o  49 e s  inm ediatam ente desoeneotado d e l anghufe 5 3 .en la  

c o rre d e ra  de máquina 1 ? . E sta  a c c ió n  l ib a r a  a l  miembro co­

r r e d iz o  15  e l  c u a l ,  oomo se h ará  ap aran te de la  f ig u r a  3, 

h a ce  igu alm en te capaz a l  miembro de co rre d e ra  corresp on d ien ­

t e  16 de se r  d e s liz a d o  a lo  la r g o  de s u  c o rre d e ra  de máqui­

na 18 .

Con l a  term in ación  de un c i r c u i t o  a t r a v é s  d e l con­

d u cto r 103# se  oam pleta tam bién un c i r c u i t o  a t r a v é s  d e l con­

d u c to r  104  y  e l  e n ro lla d o  105 d e l a d e n o id e  de tope 106^

Como s e r á  ap aren te  da l a  f ig u r a  10, . a l  r e c i b i r  e n e rg ía  o l  

e n r o lla d o  103 d e l a d e n o id e  106 r e t r a e r é  e l  n ú cle o  107 

c o n tra  la  a cc ió n  d e l p eso  108 que e s t á  suspendido de la  

misma p o r - a i  eslabón  109 y  s i r v e  p a re  v e n ce r c u a lq u ie r  

magnetismo r e s id u a l  en a l  n ú cleo  u o t r o s  f a c t o r e s  que t i e n ­

dan a a v i t a r  la  l i b r e  l ib e r a c ió n  d e l n ú cle o  cuando sa le  

q u ita  la  e n e rg ía  a l  a r r o lla d o  10 3 .' , Le r e tr a c c ió n  d e l 

n ú c le o  107 le v a n ta  e l  b razo  de p a l  anca 110 conectado a la  

misma a lred ed o r de su  a ja  f i j o  1 1 1 . La r o ta c ió n  dal

b ra z o  de p a la n ca  110 le v a n ta  a l  e s la b ó n  112  y descon ecte 

e l  miembro de c i e r r a  113  d e l rem ate 114  en la  le v a  de to -  

#a 98 montada an e l  e j e  de le v a  90 de l a  unidad m arcadora 

de tie n d o  9 1 , p erm itien d o  después l e  r o ta c ió n  l i b r e  d el

-  19 -



ajead a  la v a  p o r m otor m arcador da t ic c p o  86*

E l a j e  de le v a  .gK)' em pieza ahora a r o t a r  le n t a ­

mente y  l o s  v a r io s  d is c o s  de le v a  94  a ICO, in c lu s iv e  g i ­

ra n  igualm ente* ' Seré, ap aran te d el contorne de lo s  d is ­

co ?  da la v a  %  y  100  l a -  p o s ic io n e s  r e l a t i v a s  da l a s  ruadas 

sa o a n d a ría s  115  y  1 1 6 , re sp e ctiv a m e n te , según se m uestra 

én la s  . f ig u r a s  17  y  13* re s p e ctiv a m e n te , que e l l a s  engaza­

rán  a t r a z a r  lo s  p u n tos a l t o s  en *aus d is c o s  de le v a  tan 

p ron to  como e l  e j e  %  e s p íe  ce  a g i r a r .  La ru ed a secun­

d a r ia  113  se  cambia de l a  p o rc ió n  p e r i f é r i c a  1 1 7 ' d e l d is ­

co  de la v a  %  a la  p o rc ió n  118  d e l mi^mio m ie n tra s  que la  

ru ed a  secÉ n d arla  116  se mueve eiáQalt$hsámente desde la  p o r-  

0 lón I I3  de su  d isco  de le v a  ICO a l a  p ore ión 120 d e l 

mismo*.

Según se v erá  en l a  f ig u r a  12 ,. cuando la  rueda 

se cu n d a ria  emplaza a t r a z a r  l a  p o rc ió n  118 , s i  b razo  do 

p a la n c a  121  g i r a r á  a lre d e d o r  da su punto de ¡aja f i j o  122 .

El cambio d e l .brazo, do p a la n ca  121  l ib e r a  l a  p r e s ió n  d e l 

elem ento de r o d i l l o  123  co n tra  e l  émbolo 124  d e l micrp-. 

cem utador normalmente cerrad o  125 p erm itien d o  qua 1 conmu­

ta d o r  asuma su p o s ic ió n  cerrad a  normal* E l m icro con­

m utador 125 .conectado en a l  ponductor 12& fu á  mantenido 

s b iá r t o  a l p r in c ip io  de la s  o p e ra c io n e s . En e l  in s ta n ­

t e  en que s i  b razo  de p a la n ca  *121 se mueve h a c ia  a rr ib a  

en la- forma d e s c r i t a ,  e l  elem ento de r o d i l l o  123 mueve 

a l  n ú cle o  127  de l a  v á lv u la  Reum ática 128 de manera que ee 

adm ite a ir e  b a jo  p re s ió n  en e l  e x tre m o -su p e rio r  d e l c i ­

l in d r o  da p r e s ió n  38 (v éa se  l a  f ig u r a  8 ) , in ic ia n d o  #1
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m ovim iento h a c ia  a b a je  d e l b ra zo  2$.

So n o ta rá  de la  f ig u r a  11 que sim ultáneam ente con 

l a  a c tu a c ió n  d e l b ra zo  da p a la n ca  121# a l  b ra zo  de p a la n ca  

129 se r á  o s c ila d o  h a o ia  a r r ib a  .a lred ed or de su  punto da 

a ja  130 a m ^ di'a  qua l a  runda se cu n d a ria  1 16  e s  cambiada 

desde la  p o ra c ió n  119  a l a  p o rc ió n  120 con l a  r o ta c ió n  

d e l  e j e  90 de l a  unidad maroadMca de t i e s t o  9 1.

E l  m ovim iento d e l b ra zo  da p a la n c a  129  l ib e r a  la  pre^^ón 

d e l  elem ento da r o d i l l o  13 1 sobre e l  émbolo I32 d e l m icro- 

conmutador normalmente cerrad o  133 p e rm itié n d o la  asum ir 

su  p o s ic ió n  ca rra d a  norm al. E l  m icrcconm utadcr I33

con ectad o  en e l  con d uctor I34 , oomo su c o n tr e p a r te  s i  

microoonmutador 125# fu á  m antenida a b ie r t a  desda s i  p r in ­

c ip io  da l a s  e p e r a c io n e s . cambio d e l ''brazo de p a la n ­

ca  129 o ca s io n a  tam bién que e l  $lem anto de r o d i l l o  I3 I  

cam bie el* n ó c le o  135 da l a  v á lv u la  neum ática 136 d ir ig ie n d o  

a s i  o l  a ir e  b a jo  p re s ió n  h a o ia  l o s  extrem os más o^ porioree 

da lo s  c i l i n d r o s  d e .p re s ió n  9 y 10 oomo se v e rá  en la  f i ­

gu ra 8.

EL a ir e  su m in istred o  s lo s  c i l i n d r o s  de p re s ió n  

$ y  10  o ca sio n a  qua lo a  miembros c o r r e d iz o s  1$ y  16 d e sc ie n ­

dan, trayen d o  a s i  a lo s  v a r io s  eegn én tos 21 en lo s  b ra zo s  

da gram pa-19 y  20  en o t i  ta c t o  da aagrampe con lo s  extrem os 

A s i 'm a te r ia l  do tubo 24  disp u esto  en lo s  miembros de g u ia  

22  y  23 an l a  r e la c ió n  m ostrada en la s  f ig u r a s  1 y  4  do 

lo 'a  d ib u jo s . .Según p reviam en te  se  i n d i c ó , . l a s  b o ls a s  

de a ir e  A en l o s  b re z o s  de gran ea 19 y  20 (v é a e e  la  f i g u ­

r a  8 ) as m antienen in f la d o s  can aire a una p re s ió n  de 8 a

-  21 -
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12  l i b i a s  p o r p u ígada cuedreda a t r a v o s  de to d a? 3ab - f a s e s  

p r e lim in a r e s  en e l  fun cion am ien to  ^el ap arato  de u n ir 1 .

A un in t e r v a lo  predeterm inado en e 3 c i c l o  - dé o p e r a c io n e s  

l a  p r e s ió n  de in f la c ió n  da l a s  b o ls a s  de a i r e  A so  momon- 

tán  samen t e  aumentada a 40  l i b r a s  p o r p u lgad a  cuadrada en 

una forma que s e r á  e .ap lloaáa  en mayor d e t a l lo  de aq u í en 

a d e la n te *

En r e a l id a d  e l  in te r v a lo  (antro e l  l l r g a r  a l fon ­

do ds lo a  b re z o s  de'.granea 1$ y  20 según so ve en l e  f ig u ­

ra  4  y  e l  co n ta cto  de le a  h o ja s  de c u c h i l la  c a le n ta d a s  44 

con e l  m a te r ia l de tubo 24 o la s  p e t ic io n e ?  asum idas p or 

l a s  p a r t a s  según s# m uestra' en la  f ig u r a  5 de lo s  d ib u jo s  

e s  extremadamente co rto *  En l a  f ig u r a  4  l o s  b ra zo s  de 

grampa 19 y  20 han s id o  i lu s t r a d o s  como com plstam ante h a c ia  

a b a jo  co n tra  e l  m aterial* de tubo 24 m ien tras que e l  brazo  

29 ' e st#  áún descendiendo según se ín d ic a  por- l a  flach a* '

No o b s ta n te , según se  in d ic a ,  la s  des f a s e s  se  siguen  una a 

o tr a  tan  de c e rc a  en cuanto e l  tiem po.que con s u s ta n c ia l- ,  

mente s im u ltán eas an ah o cu rre n c ia  en e l  c í e l o  de*opera­

c io n e s  d a l aparato  de u n ir 1 *

La in tro d u cc ió n  d e l a ir e  a l c i l i n d r o  de p re s ió n  

3 8 , .según  hemos v i s t o ,  actúa sobre e l  b ra zo  29 en e l  so­

p o r t a  da c u c h i l la  42  lle v a n d o  le e  h o ja s  d*- c u c h i l la  ca­

le n ta d a ^  44  h a c ia  a b a jo . Las h o ja s  de c u c h i l la  c a l ie n ­

t a s  44  c o rta n  lo s .'b o rd e s  p r o y e c ta n te s  de lo s  a x tr & m o c á e l— 

segmento de m a te r ia l de tubo 24 y  crean  una s u p e r f ic ie  p e­

g a jo s a  en lo s  extrem es c o rta d o s  d e l m a te r ia l.

E sta  s u p e r f ic ie  p e g a jo s a  en l e s  extrem os c o rta d o s  del ma-

r

** 22 -
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t a r i a l  de tubo 24 a s  su fic ien te s  cuando lo a  extreimoe aceba*, 

dea de c o r t a r  son fo rza d o a  a ju n ta rs e  p or l a  a p lic a c ió n  da 

una p r e s ió n  agolp ad ora  p ara  p ro d u c ir  un tubo s in  f i n  e l  

c u a l ,  a l  removerá# d# l ap arato  de u n ir 1  e s t á  l i s t o  p a ra  

s e r  v u lc a n iz a d o .

.t&L la  o p eració n  da c o rta , un asp ecto  a d ic io n a l*  

d e b e rla , snó e x p lic a  do tn mayor d e t a l l e .  A medida qua

e l  miembro c o r re d iz o  30 d$l c u a l e s  p a r te  #1  b razo  29 dea* 

c ia n d o , l a s  v a r i l l a r  33 que a# e x tie n d e n  v e r t ic a lm e n te  en e l 

extrem o más a l t o  d e l miembro c o r r e d iz o  que l l e v a  l a  p ie z a  

t r a n s v e r s a l  34  t r a e  a r e ta  Últim a a formar co n ta cto  con a l  

extrem o a c u e s t o  d e l émbolo 37 Ael fre n o  de c o j ín  36, d ete­

niendo a s i  momentáneamente a l  descen dim ien to  de l a s  h o ja s  

de c u c h i l la  44 * que han justam en te empezado a c o r ta r  a t r a ­

v é s  d e l lad o  s u p e r io r  d el m a te r ia l de tubo 2 4 . A me* 

dida qu¿ e l  a ir e  e s  l ib e r a d o  d e l fren o  de c o j ín  36 p e r  le  

p r e s ió n  en e l  émbolo 37, la s  h o ja s .d e  c u c h i l la  44  com pletan e l  

corte#  E sta  a cció n  t itu b e a n te  a se g u ra  una s u p e r f ic ie  

l im p ia  da c o r te  r e c t o  en lo a  extrem os d e l segmento d e l ma­

t e r i a l  da tubo 24  p u e sto  que a l  m a ta r la !  sa l e  da a s i  une 

o p o rtu n id ad  p a ra  r a b o ta r  d e l e fe c to  de su  p rim er c o n ta c to  

con la a  h o ja s  44 .

Es p r e f e r i b l e  a a s ta  punto c a l l e a r  l a  acción  

de uno da l o s  a sp e c to s  im p ortan tes de seg u rid a d  d e l apara­

t o  3c unir* 1  en volvien d o  lo e  p r in c i p i o s  da la  p r e s e n te  

in v a d e ió n . Ha de n o ta r s e  que so lo  después que lo e  b ra­

zo s de angraapa. 19 y  20 y  e l  b ra zo  de c u c h i l le  29 han l l e ­

gado eu stan 'oialm aáte a su más i n f e r i o r  p o s ic ió n  pueda e l  qu.s

-  23 **
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l o  maneja q u ita r  ana manos A# l o s  b o ton es As empuja 54 

y  55 R ih .d e te n e r  inm ediatam onte #1 c í e l o  qua ha sid o  i n i ­

c ia d o  p o r  a l ap arato  de unir,.. 1 . . S i uno o ambos de lo s ' 

b o to n e s da empuje 5 4 . y* 55 son l ib e r a d o s  a n te s  As que l e s  

b r a z o s  As ^ngrampe ^  y  20 y  la  c u c h i l la  29 ha lla g a d o  a l  

fondo, lo a  miembros do co rre d o ra  15# 1.6 y  30 v o lv e rá n  a 

aua p o s ic io n e s  méa a l t a s  y  perm anecerán a l l í  h a s ta  que 

e l  próxim o c i c l é  d e l ap arato  do u n ir 1  e s t é  p rd ia m a n ta  iní- 

R iado. ' .

Vamos a asum ir p rim are qus e l  que 1". maneja q u i­

t o  ambas mancas do lo s  b o to n e s d# ^mpuje 54 y  55 a n tes  de 

p a s a r  n i punte do p e lig r o . en .el c i c l o .  Se n o ta rá  do

l a  f ig u r a  7 Qae. lo a  boton as do .empuja 54 y  55  ̂ e&. se r  l i b e ­

ra d o s , r e e s ta b le ó e r á n  un c i r c u i t o . a  t r a v é s  da l o s  c o n ta c to s  

80 y  81  en e l con d uctor 134 pue s to  qOe a l  micróconmutaAor 

I33  que normalmente e s té  o e rrsd c  no e s  mantenido a b ie r to  

p o r  más tiem po p-cr @1 elem ento de r o d i l l a  131 (v é a se  l a  

f i g u r e  1 1 )  y  e l  conmutador do m antenim iento 137 e s tá  aán 

an l a  p o s ic ió n  m ostrada a t r a v é s  de l o s  c o n ta c to s  138 

dejando a b ie r to s  lo s  c o n ta c to s  1 3 9 * -. E sta  r e la c ió n  s s -

r á  ap aren te d e l hecho que e l  R Íspo^ d# :ievá ^94 d  ̂ c a ra  an­

cha (vóas^  l a  f ig u r a  1$) qua h ace fa n c io n a r  e l  conmutador 

Ae m aatsnim ianto c a té  en t a l .  forma Aiaeñad.o que la  rueda 

S € cun d-rin  140  co n tin u a  tra za n  do la  p o rc ió n  b a ja  144 en 

l a  le v a  p or un in t e r v a lo  predeterm inado después, qua e l  

a ja  $C h? sm.pszBdo a hacer, g ir a r  lo s  v a r io s  d is c o s  Ar la ­

v a  a n te s  Ae qua mueva l a  a l t a  p o rc ió n  1 4 2 .

Un c i r c u i t o  oomplátedo a t r a v é s  d e l conductor

«* 24 **
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I34  dá a s i  e a e rg ia . al- e n ro lla d o  I43 do l e  v á lv u la ' de segu­

r id a d  d é l  so la n o id e  I44 adm itiendo a á re  b a jo  p r e s ió n  e l  

c i l i n d r o  I4 5  aotaaa&o co n tra  a l  p is tó n  146 pare mover e l  

o je  %  d e l m ercader .d$ tie n d o  $1 axin lm en te co n tra  a l  em olía  

1 47  o h a c ia  l a  iz q u ie r d a  sagán so. muastrí- . on. la "  figu ra?.

8 y  9 * Bata cambio d a l -eje muov^ lo o  d isc o s  da l a ­

v a  9 5 # #6, 97, 99 Y  100 fu e r a  da c o n ta c to  con sus ru ad as 

s e c u n d a r ia s -148 , 115# 1 4 9 # I50 y  11 6 respectivam en te^  e v i ­

tando ningún u l t e r i o r  fun cion am ien to  d a l ap arato  da un±9%.

Se n o ta r é  que e l  d isco  da le v a  da ca ra  ancha 94  se  r e g i s t r a ­

r á  aún con e n r u e d a  secu n d aria  140  y  e l  d isco  3 $ la v a  98 

.co h e cta rá  a su  miembro da c ía r r e T ^ ^ a s a r  d e l cambio, de po­

s ic ió n  A el a j é .  A sí e l  eje* $0 co n tin u a ré  su  r o ta c ió n

l o  mismo que l e  h a r ía  a l  com pl^iar e l  c i c l o  de máquina o 

h a s ta  que a l  miembro d# c i e r r e  I I3  co n e cte  a l  remate- 114  en s i  

d is c o  da le v e  %  y  a l  conmutador 13 7  asume la  p o s ic ió n  mos­

tra d a  án l a  f ig u r e  7 -n  cuyo punto e l  ap arato  de u n ir  ^ siá  

l i s t o  p á re  s e r  hecho, fu n c io n a r en l a  form-: adecuada*

Con la  term in ación  del c i r c u i t o  a t r a v é s  da" con­

d u cto r 1 3 4 # é l  mecanismo de d eten im ien to  de tiempo da r e l e ­

vo 1 5 1  r e c ib a  e n e rg ía  p o r razón  do su  c o n e x ió n .a l conductor 

1 3 4  3 t r a v é s  de lo s  con d u cto res 152 y  153 y  e l  co n ta cto ' có­

r r a  do I54* SL que e l  mecanismo de detenim iento- de tiem ­

po de r a l a v o .151  r e c ib e  o n é r g la .c ie r r a  a l  dispará*A vo do - 

c o n ta c to  155 h acien d o que e l  r e le v o  156 c ie r r e  lo s  c o n ta c te s  

p reviam en te  a b ie r to s  157 y ;1 5 S  y  a b r a .a l  co n ta c to  normalmen­

t e  cerrad o  I54  (v é a se  f ig u r a  7 ) .  .. En a s ta  forma e l  me- 

.cánteme de d etenim iento  da r e la v o  d$-tiem po perm anece 00-

25 *
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a c e ta d o  com o'por medie d e l con d u ctor I53  a t r a v é s  de lo e  

con d u cto res 6$ y  6 6 'año. cuando e l  c i r c u i t o  a t r a v é s  de lo s  

c o n ta c to s  I38 d e l conmutador de m antenim iento I37  aea ro to  

p o r  l a  a c c ió n  del d isc o  de le v a  $4  y  rueda secu n d aria  140 

cambiando a l  conmutador p ara  c-errar lo a  c o n ta c to s  I3 9 , 

l o s  r e a o lta d o a  dé cuya acc ió n  se d e s c r ib ir á n  tn  d e t a l la  de 

aq u i an ad elan te*

Se .entandará que exaotam ante l a  mioma s e r i e  de pa­

so s  -se in ic ia r á n  en o l  caso  que e l  qhe l e  maneja q u ite  só lo  

una de sus.m anos da uno de lo s  bocones da arranque 54, ^5*

La Qnioa d e sv ia c ió n  de la s o p e r a c io n e s  p reviam en te d e s c r ita s  

ha de en ce n tra rse  en a l  hecho fá c ilm e n te  ap aran te  de que 

sa  r e q u ie r a  que uno de l o s  con d u cto res que a tr a v ie s a n  15$

Ó l60  (v é a se  l a  f ig u r a  7) cru ce  c u a le s q u ie r a  de lo o  ju ego s 

dá c o n ta c to s  80  & 81 de lo s  b o ton es dé arranque 54 , ó 55 * 

que se  haya mantenido- a b ie r tp  p e r  una mano d e l que lo  mane­

j a .

Deberá n o ta r s e  -en e s ta  punto que -'1 mecanismo de 

As tañ im ien to  de r e le v o  da tiem po I 5 I  e s  a ju s ta b le  p a re  c r e a r  

una demora en su fun cion am ien to  de uh in te r v a lo  p red e term i­

nado* B3, f in  ddL d is p o s it iv o  en e l  p r e c in t e  oaso es

p ro p o rc io n a r  que p a se  un in te r v a lo  da t i e s t o  s u f ic ie n t e  an­

t a s  dé qua fu n cio n a  p ara  p e r m it ir  la  a cc ió n  demorada d$l 

d is c o  da la v a  94 a l  h a cer fu n c io n a r  #1  conmutador da mante­

n im ien to  1 3 7 * En e s t e  b ré ve  in t e r v a lo  e l  d isp o  de l e ­

v a  94  r o ta r á  con e l  e je  p ara  h a cer e n tr a r  o la  p o rc ió n  

1.42 d 1  disco, en co n ta c to  con la  rueda secu n d aria  140*.

B ota  a c c ió n  da p or r e s u lta d o  la .-a p e rtu ra  de lo s  c o n ta c to s  I38

-  %  -
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y #1 cierre da loa oontact&é.139-#el conmutador de mantsnimian- 
1 3 7 *

* E l c ie r r e  .ge: l o s  c o n ta c to s . 139 . c o p í e t e  un c io u it o

a través da los conduĉ tores 161 y 162 entre los? conductoras .
. 63 y 66 para encender la luz roja 163 del aparate de unir 1 

(véesa le f ig u r a  1) indicando que él*m otor 86 de la unidad 
marcadora de tiendo 9I esté funcionando. Habré de notar­
as (pía cu^do loa contactos 82 y 83 de loe botones de arran­
que 34, 33 se cerraron, también awa cocíplató un ciacuito a tre- 

10 vés de loa conductores 87, 164 y una porción del conductor 163 

para dar energía al relevo 166 que cierra los contactos norma 1- 
* mente abiertos I67#

Asi, se establece un oireuito al motor marcador 
de tiempo 86 a través de cualquiera de las v a r i a s  combinaciones

15

20

2$

d ife r e n t e s  de con d úatorea. Sé com pleta un-'-primér c i r c u i t o  

a t r a v é s  d a l conductor 87 Mientras lo s  botones de tr a n q u e  

34 y  33 e sté n  oprim idos p a ra  c e r r a r  l o s  c o n ta c to s  $2  y  8 3 +

Se e s ta b le c e  un segundo c i r c u i t o  a t r a v é s  da lo s  con d u cto res 

1 6 1 , 164  y  una p o rc ió n  d eí con d uctor 87  después gua o l  conmuta­

dor de m antenim iento',,137 fu n cio n e  p a re  c e r r a r  lo s  co n ta c to s  

1 3 9 * . Se oren  un t e r c e r  c i r c u i t o  a través-"de lo s  con d uctores 

16 8 , 164 y  u n a,porción  d e l 87 m ie n tra s  el.m ecan ism o,de. d e te ­

n im ie n to  da tiem po de r e l e v o  l $ í  e s tá  fu n cion an d o. E sto ' 

e s  .'im portante p o r c u ^ t o  e s  n e c e s a r io  que a medida que cada 

elem ento que fu n cion a  dé la  unidad l l e v e  a cabo su fu n ció n  aá 

méaé^$Híga a l-m otor 86 funcionando p a ra  dar v u e lt a s  a l  e je  90 

en l á  unidad m arcadora de t ie e p o  p a ra  v o lv e r  l o s  d is c o s  de l e ­

va a sus p o s ic io n e s  o r ig i n a le s  p ara  e l  próxim o c i c l o  s in  te n e r .

-  27 -
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t 9 2 4 t 2
en o É ^ t a  ,ló <qaá'p.ua.'&' o c u r r ir  durante e l  c ió lo  que he co* 

menzado#

Volvi^n^o o tr a  ve z  e l  funcionam iánto  norm al S o l­

apar ato  -le u n ir , 1 ,  asumiremos ahora que p i  m a te r ia l de 

.tobo 24  ha s id o  r e c o r ta d o . En e s t e  in te r v a lo  l a  ruege 

secu n d a ria  115  h ab rá  oa.si co m p léta lo  su  'curso a lo  la r g o  

l e  l a  p o rc ió n  118  ó a l  A isóó  de le v a  Se n otar#  le

la  f ig u r a  16 que ju stam en te un in s ta n te  en te s  de que la  

ru ed e secu n d aria  1 15  com pletare l e  t r a v e s ía  a r r ib  = men­

c io n a d a , l a  rueda secu n d aria  14$ cam biará a b r^ 3tem.anta le  

l a  p o rc ió n  16$ a l a  p o rc ió n  170  del d isco  de le v a  p7 a 

medida que a s ta  á ltim o  os hecho g ir a r  p o r #1  s js -  de le v a  

$0  á<3 la  unidad marcadora de tiem po ^1 . E ste  a cc ió n

cam bia e l  n&oleo 171  de la  v á lv u la  neum ática I72  in tr o - ' 

lu c ía n lo  a ir e  en a l-ex trem o  s u p e r io r  l e í  c i l i n d r e  173 a c­

tu a n d o 'so b re  e l  p is tó n  1?4 'desde e l  c u a l e s  so sten id o  e l  

yunque p o r la  v a r i l l a  da p is tó n  28 (v é a se  la  f ig u r a  8 )*

A medida que e l  yunque 27 y  la  v a r i l l a  de p is tó n  

28 empiezan a descender das l e  l a  p -'si'ión  m ostrada $n l a  . 

f ig u r a  5  h a c ia  a q u e lla  m ostrada en la  f ig u r a  6 , . a# asegura 

u& r e c o r r id o  1?5  'o l a  .v a r i l l e  de p is tó n  como por medio de la s  

tu e r c a s  1?6  choca con e l  r o d i l l o  177  que aot&a sobra s i  

b ra zo  de p a la n ca  178  apoyado en 173* El b ra zo  de p a la n ­

ca  178  hace fu n c io n a r  e l  eslab ó n  180 s i  c u a l oprime e l  

émbolo 181  d a l m icroconmutador 182  montado en un b razo  I83 

asegurado a l  lad o  de a b a jo -d e l^ o a u ce  8 d e l a p arate  de unir 

1 (v é a se  la  f ig u r a  6 ) .  E l s i e r r e  d e l m lcrecenm uta-

der 182  c o c p la ta  un. c i r c u i t o  entra, lo s  ccn d u ctü ras 65 y

-  28 -
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66  a t r a v é s  d e l re la v e  184 a l  r e c i b i r  en erg ía  e l  cu a l c i e r r a  

l e s  cont e o to s normalmente a b ie r to s  185 y com pleta un c i r c u í -  

to  en tre  le s  conductoras 65 y 66 3 't r a v é s  del conductor 186  

dando e n e rg ía  a un e n ro lla d o  187 (.véase l e  fig u ra  7)# de 

l a  v á lv u la  d a ''.decanoido 188 (v é a se  l a  fig u ra  8 ).

La eCLtOación de la  v á lv u la  'da so le ro  ida 188 , l i l a -  

r e  - ana c o r r ie n te  .de - a ir e  d oda e l  tubo en forma, de Y &8p 

en la  p a r ta  da."atrás d el yunque 27 a medida que &1 yunque des^ 

olead--.; p era  co p iar e l  r e c o r te  del m a te ria l de tubo 24  a 

un r^oljS lehte (no m ostrado) p ro v is to  b ajo  lo s  c a rro s  6 y 

7. Durante la  o o rr ia n te  do p ira  l a r  h o jas do c u c h il la

ca le n ta d a s  44  están  aón abajo t-n c e n tá é to  con lo s  extrem os 

acabados d e 'c o r ta r  del m a te ria l do tubo 24 reteniendo la s  

s u p e r f ic ie s  de lo s  mismos a l a  tem peratura deseada y e v ita n ­

do q u e ' l a  c o r r ie n te  de a í r e  e n fr ie  e l  m a te ria l#

nnmédiataments después de h ab erse  q u ita d o * lo a  r e ­

c o r t e s ,  la  rueda secu n d aria  115 habrá empezado a t r a z a r  l a  

p o rc ió n  I I 7  d e l d isco  de la v e  '96 que p erm ita  que e l  b razo  

de p a la n ca  12 Í  asuma su p e s i c i  en o r ig in a l#  El e l emen­

to  da r o d i l l o  125 r e v e r t i r é  l a  o p e r a c ió n . de la  v á lv u la  neu­

m á tica  128  y  rn  a b r irá  e l  microconm utador normalmente c e r r a ­

do I2 5 . El cambio d el n& clee 127  de " la  v á lv u la  128

d i r i g i r á  a ír a  b a jo  p re s ió n  e l  extrem o i n f e r i o r  é e l  c i l i n ­

dro 38 (v é a s e  la  f ig u r a  8 ) y - le v a n ta r á  e l  b ra zo  .2$ s-?paran­

do la s  h o ja s  de o ^ h i l l a  c a le n ta d a s  4 4 ^

Inmediatamente an tes  da qáa* l a s  h o jee  da c u c h il la  

44 hayan sido separadas y p im ult éneamente con la  d i r  acción  

h a c ia  cbajo* da lo s  b ord as c o r ta n te s  de lo a  h o ja s , lo s  c a rro s

-  29 -



2
6 y  7  ea l ó s  o u a le s  e stá n  montadosr lo a  miambroa d# g u la  22 

y  %3 son ech a d o srh e ó is  a t r á s  lig e ra m e n te  uno d e l o tro  p.^ss 

h a c e r  p o s ib le  a la s  h o je e  de c u c h i l le  r e t r a e r s e  s in  o b stru c ­

c ió n ..  E stá  aoo'ión és p rod u cid a  p or un mecanismo ado- 

$ cua-^o soportado p o r l a s  v a r i l l a s  Que -se extien d en  v e r t i c a l -

mente - 33 montadas'-'en e l  miembro de d e sl izam i^nto 30.

La p ie z a  or&zada .34 que sa e x tie n d a  a n tro  l e s  v a r i l l e s  33 

' 1 le v a  * un p asad or 190 asegurado a un extrem o p are  r e g i s t r o  

con e l  émbolo 1 %  de un m icroeenm utador I92 montado $n e l  

10  b ra z o  I93 íín l a  forma in d ica d a  sn l a  p o s ic ió n  da la  l in a a

da p u n tos de l o s  v a r io s  elem entos* E l c ie r r e  d i  m icro-

conmutador I92 com pleta un c i r c u i t o  a t r a v é s  de l o s  co n tac­

t o s  I94. y  cerrand o e l  h a s ta  ahora a b ie r to  c i r c u i t o  a t r a ­

v é s  de lo s  con d u cto res 77 e n tre  l a s  p r in c ip a le s  l in e a s  de 

15 e n e r g ía  59 y  60 a t r a v é s  d e l conmutador 63 y  -ando sn ^ rgla

a l  e n r o lla d o  I95 de un so leñ o  id a  196 (v é a se  la  f ig u r a  8 ) .

E l dar e n e r g ía  a l  e n ro lla d o  I95 d e l s o le n o id e  

de 196 h ace  que e l  n ó o leo  I97 áe re tra ig a ^  m^viañdo^al 

b razo  de p a la n ca  I98 apoyado en I99 y oambiando e l  ndcleo  

20 200 da una v á lv u la  neum ática 201. La a ctu a c ió n  de

l e  v á lv u la  201 o ca sio n a  una en trad a  de a ir e  d e l c i l i n d r o  

202 p or encima d e l p is tó n  203 de mismo, m ovieh d o:el s i s t e ­

ma de b ra z o s  de p a la n ca  204  e l  c u a l  a su ve mamara lo a  

c a r r o s  6 y  7 nno a p a rte  d e l o tr o  lig e ra m e n te  (véan se  le e  

23 f  ig u r a s  3 y  S )* La p o s ic ió n  de le  p iez^  de cru z  34

e s - fé c i ím e n te  a ju s t a b le  p a ra  p e r m it ir  e l  a ju s t e  de l a  

a c c ió n  de echaraa a t r á s  de .lo e  c a r r o s  y  l a  p rofu n d id ad  - 

d e l c o r t e  #  actú a  do p or la s  h o ja s  de c u c h i l la .  44*

^ 30 -
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E ste  a a ju s te  as f a e i l i t e d o  .por la  p r e v is ió n  de

un v á s ta g o  roncado 20$, que l l e v a  l a  p ie z a  cru zad a  $4 y  

a# c x t i ^ d e  a t r a v é s  da un tachón r ó s c a lo  in te rio rm e n te  

206 so ste n id o  ^ s d e  l a s  v a r i l l a s  33 p o r medio da p o rc io n e s  

da p e sta ñ a  207 .  Un en g ra n a je  208 e s t é  asegurado a l

o t r o  extrem o d a l v é sta g o  20$ y  se co n e cta  c *n un segundo 

e n g ra n a je  20$ montado en un extrem o d e l  e j e  h o r iz o n ta l  210 

g ir a to r ia m a n te  so ste n id o  en e l  miembro de apoyo 211 forman­

do p a r te  d e l tachón 206 . Una ru ed a dentada 2I2 e s té  

montado en a l  o tro  extrem o d e l e je  2lC y .  un a cadena 213 

h a ce  p o s ib le  a l  que lo  maneja e l  a ju s tm r la  p ie z a  cruzada 

34  a l a  p o s ic ió n  deseada in d ica d a  p or e l  se ñ e la d o r 214 

f i j a d a  a l a  misma con r e f e r e n c ia  a la  e s c a la  21$ montada 

en una de l a s  p o ro io n e s  de p e sta ñ a  207.

Ya cuando a l  b razo  2$ que l l e v a  la e  h o ja s  da cu ch i­

l l a  44  se ' ha r e t r a íd o  a l a  p o sic ió n , m ostrada en le  f ig u r a  

6 la  r o ta c ió n  d e l .e j e  90 de l a  unidad m arcadora de tiem po 

$1 h ab ré  m o v id o 'lo s  v a r io s  d is c o s  de le v a  sobra la  misma a 

l a s  próxim as p o s ic io n e s  de fu n cin a m ie a to . El d isco  de 

le v a  $5 h a b ré  s id o  hecho g i r a r  a un extrem o t a l  que la  rueda 

secu n d a ria  148  a so c ia d a  con e l  mismo h ab ré com pletado su 

. t r a v e s ía  da l a  p o rc ió n  b a ja  216 y  h ab ré  a c e z a d o  a t r a z a r .

1-8 p orción, a l t a  217  d e l d is c o . Sim ulténeam ente con

l a  misma, la  ruada secu n d aria  1 $C cam biaré de la  p o rc ió n  

b a ja  218 a la  p o rc ió n  a l t a  2 l$  d e l d isco  de le v a  $$ (véan -  

se  l a s  f ig u r a s  14 y  18 ) .

E l d isco  de le v a  $$ c o n tr o la  l a  a cc ió n  da la  v á l ­

v u la  neum ática 220 (v é a se  la  f ig u r a  8.) l e  c u e l  edm ite a ir e

-  31  -
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b a jo  p r e s ió n  a l  axtrem ) s t ^ e r io r  d e l c i l in d r o  221 actu an - 

do co n tra  a l  p is tó n  ^22 p a ra  a c tu a r  sobro a l  alaterna de 

b r a z o s  da p a la a e a  2^4  que mueve lo a  o a rre s  6 y  7 uno h a c ia  

o tr o  a l a  p o s ic ió n  m ostrada en la  f ig u r a  6+ Ee an e s ­

t a  p o s ic ió n  que lo s  extrem os p e g a jo s o s  d e l m a te r ia l de tu ­

bo r e c o r ta d o  24 eon unidos p ara  form en un tubo ^ in - f in .

La a cc ió n  de unión se f  aoiüita p o r l e  a p lic a c ió n  

sim u ltá n ea  de a ir e  de a l t a  p r e s ió n  a l a s  b o ls a s  da a ir e  

^  en l o s  b ra z o s  de gran ea 1$ y  20. E sto  s*? o b tie n e  p o r

l a  a cc ió n  d e l d isco  de l a t e  99  Q.u& c o n tr o la  l a  v á lv u la  neumá­

t i c a  223* Le v á lv u la  223  d ir ig e  a i r e  a una p re s ió n  de

aproximadamente 4 $ a 75 l ib r e e  p or p u lgad a  cuadrada dentro 

da l a -  b o lsas ', da a i r e  A* E sto asegu ra  un angrampa

p o s i t i v o  de lo s  extrem os d e l m a te r ia l  de 'tubo 24  d=- manera 

'de f a c i l i t a r  l a  anión A<n lo s  extrem os.

- A medida que a l  e j e  $0 de l a  unidad meroadore 

da tiempo 91 contin'ón g ira n d o , l a s  v a r ia s  le v a s  94 a 100' 

i n c l u s i v e ,  re g re sa rá n  a sus p o s ic io n e s  o r ig í n a le s  y  se ha­

b r á  c o ^ la t a d o  un so lo  c i c l o  de máquina. E l tübó s in  

f i a  formado uniendo l o s  extrem os d e l m a te r ia l  &? tubo 24 

-3 a 'entonces rem ovido del ap.nrato de unión 1  y  ¡est^ .enton­

e l a '  l i s t o  p a ra  l a  próxim a o p e ra c ió n , Deberá n o ta rse  

qu# e l ' e j e  de le v e  $C no pueda g ir a r  máa a l l á  de s u p o s i ­

c ió n  de arranque p o r razón  da que, cuando ^ l quo lo  maneja 

r e t i r a  su s manca después de habor pasado a l  in t e r v a lo  i n i ­

c i a l ,  lo s  botones de arranqü# 34 y , 55 habrán sid o  d avu n ltos 

a sus p o s ic io n e s  o r ig i n a le s  rompiendo lo s  v a r io s  c o n ta c to s  

82, 83, 84  y  85*

-132 -
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E l rompimiento de lo a  óltím os c o n ta c to s  84 y 8$  

q u ita  l a  en ergía  a l  msoahismo de re la v o  da tiempo. 88.

Loa c o n ta c to s  102 pormítnscfn e a r r s d o s p o r  un. in te rv a lo  de 

tié n d a  predeterm inado e l  'cu a l e s  a ju s ta b le . Despné# de* 

haber a ^ i r a d o  a l  in te rv a lo  de t i e s t o ,  lo s  e n ro lla d o s  5^ y 

105 de lo s  sol?m oide8 50 y 106 r e  setivam ante eoa despro­

v is to  a da en erg ía  simulténaaman t e . . E l q u ita r le  aaergiá-" - 

a l  aol?^aoida'5C como herno  ̂ v is to  y a , l ib e r a  e l  ndcleo 4$ 

d el mismo p a ra  h acer p o sib le  qué se r e g i s t r e  por l a  acción  

d el m uelle 57 con e l  enchufe 53 cuando a l  miembro da d a s l i -  

"z amiento 15 es  levantado' a su p o sició n  del épmianze en la  

co rre d e ra  de máquina 1 7 . La coop eración  entre, lo s  dados 

5 l  y  52 en lo s  m ieabrás co rre d iz o s  15 y 16 reapactivam én-* ' 

t e  s irv e  p ara  a v i ta r  que e l  brazo de' grampa 20 c a ig a  cuando 

#1 brazo ds< graicpa 1$ e s  cerrad o  y ambos e v ita rá n  que e l  

brazo 29 descienda p or debajo de la  p o s ic ió n  de le  lín e a  

d e,p u n tos ga l a  f ig u ra  3 , edn cuando A lt#  e l  a i r e  o . l a  

e n e rg ía  su m in istrad a.

E l q u itar en erg ía  e l  solanoido lü6 devolveré lo s  

v a r io s  elem entos m ostrados &n la  f ig u re  10 a sus p o sic io n e s  

in d iaa^as a l l í .  A si, Cuando AÜ a je  ^0 haya completado aa  

c i c l o  de operacíjón completo da g rad o s, e l  miembro de 

c i e r r e  I I 3  habrá sido lib e ra d o  da manara da co n e cta r  e l  r§A 

mata 114 en e l  disco da lev a  58* E s ta  acción  a v i ta  #1

p a s a r  por encima del a je  9P a&a cuando, como re su lta d o  del 

p o s ib le  t a l l o  de un conmutador., #1  motor p6. da la  unidad 

m arcadora da tiempo 51 no no l e  q u ita  a n a rg ia  a l  prop io tiem ­

po en e l c i c l o .  CnaAquíera acció n  continuada sem ajante



d e l m otar 86 e s  ab so rb id a  ,<A l a  a cció n  de' sum ersión del 

embrague de f r i c c i ó n  $3*

éep ao to e  u l t e r io r e s  de segu ridad  d e ,t ip o s  

convgn olon eiosp uad n n  p ro v e e rse  p a ra  d eten er e l  ap arato  

de. unir. 1 en c u a lq u ie r  e ta p a  en su c i c l o  de o p e ra c io n e s ,

4  e s te  f i n ,  l a  b a rra  da to p e 224 (v é a s e  la  f ig u r a  1) 

e s t é  p r o v is ta  p ara  e l  use d e l que lo  m aneja y cuando a# 

h e c ? c o n t a c t o  con e l l a  p or é l ,  daré y o r  re s u lta d o  que e l  

mecanismo de l ib e r a c ió n  de segu ridad  225 ( f ig u r a  8) fu n cio n e 

deten ien d o la  o p eració n  del marcador de tie n d o  $1  cambiando 

' e l  a ja  ^0 la te ra lm e n te  en c u a lq u ie r  e tap a  da su c i c l o ,  -cuan­

do sobrevenga una em ergencia, devolviendo' a s i  la- máquina 

a su p o s ic ió n  d el 'comienzo* E l mecanismo de l ib e r a - '

c ió n  de segu rid ad  223 P ro p o rcio n a  tam bién un medio de oon- 

t r o l a r  Im p o s ic ió n  de^yunqua 2?  sim ultáneam ente con e l  

movimiento del a je  $0 de l a  unidad m arcadora da tism po 

9 1 . Una v á lv u la  neum ática' da c o n tr o l manual 226 én la  

p o rc ió n  de b a se ' 2  d e l ap ara to  do u n ir 1 s ir v e  p ara  co n tro ­

l a r  l a  p o s ic ió n  d e l yunque 27 iadqpaadientem ente d e í meca­

nismo de l ib e r a c ió n  de seguridad 225 p a ra  e v i ta r  #1 qúa 

ge la s t im e  e l  que l o  maneja a l  l i d i a r  o a ju s t a r  e l  apara­

t o  en asa zona.

M ien tras que c ie r ta s * .r e p r e s e n ta c io n e s  y d e t a l le s  

r e p r e s e n ta t iv o s  han sid o  mostrado p ara  la  f in a l id a d  da i l u s ­

t r a r  l a  in v en ció n , s e ré  ap aren te  e a q u e llo s  esp .ecin llza--_

dea *en e s te  a r te  ,q u a 'v a r io s  'cam bios y m o d ific a c io n e s  pu?-d.n 

h a c e r s e  én - la  misma pin a p a r ta rs e ' .del e s p í r i t u  o a lca n ce  de

l a  in v e n c ió n .
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E sta  s o l ic i t u d  qu¿- corresp on d a a l a  p rese n tad a  

en lo s  E stados EhidOs da Am erica, a l  8 da ootu bre de 1949 , 

b a jo  e l  ndmero 1 2 0 *337# aa acoge a lo s  b e n e f i c i o s 'd e l  a r t i ­

c u lo  $1 .del v ig en te  E s ta tu to  de ircp íe d a d . I n d u s t r ia l ,

-  o - NO T A -  o  -

10

Los puntos da invención p ro p ia  y  nueva que se  

p resen tan  p ara  que sean o b jeto  de e s ta  P e ta n te  de Inven­

c ió n , as NspaRe, p o r VEINTE años, son lo s  s ig u ie n te s :

I B . -  un ap arato  p ara u n ir tubo y sus s im ila re s  

que comprando una armazón; modios an la  armazón p are  sos­

te n e r  lo s  extrem os del m a te ria l da'tubo que la de se r  uni­

do; medios de grempa p a ra  aguantar lo s  extrem os del mate­

r i a l  an p o sició n  en lo s  medies da so p o rte ; medios d e"co r­

t e  p a ra  r e c o r t a r  e l  m a te r ia l ; medios p era  a c tu a r  pobre lo s  

medios de c o r te 'p a r o  r e c o r t a r  lo s  extram os del m a te r ia l ;

35 -
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m edios de & s liz a m ie n tó  en l a  e e tr u o tu r e  p ara  so ste n e r  a 

l o s  m edios do e n g r a n e  re la c ió n  r e c ip r o o a b le  a lo a  me­

d io s  do s e s te ó ; m edios p a ra  a o tu a r sobro lo s  m edios c o r re *  

d iz o s ;  m edios de c ie r r e  l ib e r a b le s  p a ra  mantener lo s  m edios 

da- d e s liza m ie n to  oon lo s  c o a la s  e s t é  a so cia d o  edyaoeat# a 

'-'aquella  axtrom idad de su  t r a y e c t o r ia  de v i a j e  d is ta n te  da 

l o s  m edios de so s té n ; m edios de d eten ción  en lo s  m adlee 

c o r r e d iz o s  qoe cooperan c o n .lo s  m edios de c ie r r e - p a r a  e v i t a r  

@1 m ovim iento no a u to riza d o  de lo s  m edios da e n g r a n e  y  pa­

r a  l im it a r  e l  v i a j e  da lo s  m edios de c o r te  éj^^la d lr  eoclón  

da l o s  m edios de so p o rte ; y  medios p ara  c o n tr o la r  e l  fun ­

cion am ien to  de lo s  m edies de c ie rre #

. 2 * .-  Aparato" de unir tubo - y sus sim ilares que 

ooaprende'una armazón; medios en la armazón yare sostener 

lo s  extremes del material de tubo que ha de ser unido; un 

par de momios de engrandé para mantener los entremos del 

material en posición sn los medios de sostén; medies.de 

corte para recortar el material; medios para actuar sobre 

lo s  mgdioa.da corte para recortar lo s extremos del mate** 

r ia l;  medios corredizos en la  armazón que sostienen onda 

madie de angrampe; medias para actuar sobra los medios 

da daslizamiínto hacia y.; hacia afuera de los medios <*e sos­

tén; medios de cierre ,'libarables en' uno do,' lo s mf dí'oc de 

deslizamiento para conexión con 1& armazón pare mantener 

lo s  medios corredizos adyacentes a aquella extremidad de su 

trayectoria de re ^ rríd o  distante de loa medios de sostén; 

medios de detención eñ oada uno' áe los H§d-ioe corredizos 

p a ra  conexión cooperativa uno con otro cooperando, dichos
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m edios de d eten ció n  y  d ich os'm ed ios d€? c ie r r a  p ara  e v i t a r  

#1 m ovim iento no a u to riza d o  de lo a  m edios de ehgrampo y  

p a r a  .l im it a r  .'a i r e c o r r id o  de lo a  medio a da c o r t#  en la  

d ir e c c ió n  d o 'lo a  m edios do s o s té n ;- y  m edios p ara  c o n tr o la r  

e l  fuñ elán am ien to  do lo s  medios da c ia r r e *

3^*- A parato de u n ir tub os y  su=: s im ila r e s  del 

t ip o  - d e fin id o ' an l a  R e iv in d ic a c ió n  2 on ^1 c u a l lo s  medios 

de c o n tr o l coüyrsndan un c i r c u i t o  e l é c t r i c o ;  un módio de - 

form ación da c i c l o ;  un mecanismo do l ib e r a c ió n  a l  que se l a  

p ua.de dar en ergía- ^1 é o tr ic c  m on t  o ; y  m edies p ara  dar ener­

g í a  a l  mecanismo d  ̂ l ib e r a c ió n  a .un in t e r v a lo  de tiempo - 

predeterm in ad o an e l  fun cion am ien to  de lo s  m edios ferm a^o- 

r # s  de c ic lo *

- 4^*- A parata da unir tubo y  sus s im ila r e s  del t i ­

po defin id o- en l á  R e iv in d ic a c ió n  3 en . e l  c u a l l o s  m edios 

forma dores de c i c l o ,  comprenden un mecanismo m ercader de 

tiom po; y  medios manualmente o p e ra b le s  p a ra  i n i c i a r  s i  fun ­

cion am ien to  dal mocanismo m^ro-F,dor 'de tiem po a t r a v é s ' de 

un c i c l o  predeterm inado- cerrando' a l  c i r c u i t o  e l é c t r i c o .

5 6 .-  A parato g e . u n ir tubo y  sus s im ila r e s  del 

t ip o  le f in id o  en la  R e iv in d ic a c ió n  4  #n e l  c u a l . e l  m aoaais- 

mo m arcador de tiem po nompranda un aje. de ipveg medios pa­

r a  h a cer g i r a r  a l  e je ;  y  'una s e r ie  de d is c o s  de le v a  mon­

ta d o s  en a l  estand o dich os d is c o s  de ís v a  en ta l 'fo r m a

d is p u e s to s  que con tremían e l  fun cion am ien to  de lo o  v a r io s  

m edios da acción, cuando Ies-m ed ica  manualaw<nte o p e ra b le s  

son h ech os fu n c io n a r  p ara  c e r r a r  e l  c i r c u i t o  .e lé c t r ic o  

a t r a v é s  de lo e  m edios r o t a t o r io s  de a je *

-  37 -
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6 * .-  Aparato de unir tubo y sus similares del. 

tip o  definido en :lé  Reivíndicnción_ 5 en al cual los medios 

man ua Imán te op arabias comprendan un par de conmuta doras 

da botón de arranque que están an ta l  forma construidos 

y dispuestos .que la  líb er solón, de cualquiera dentro de un 

intervalo de tiempo predeterminado después de la in ic ia ­

ción del mccpnismo mercader de tiempo hace que loa varios 

'medios de acción restauran lo s medios de eagranpe y lo s . 

m#áios da corto a sus posiciones originales distantes  

de lo s medien de .sostén hasta que el c ic lo  del mecanismo. - 

marcador de-tiempo a si iniciado se haya completado.

y a .-  j a r a t o  de a n ir  tubo y s u s 's im i la r e s  , 

q u a 'corprend.cn una armazón,  m edios de gu ía h o rizó n ta lm en - 

t a  d isp u e sto s .e n  l a  armazón'.paré so s te n e r  lo s  ex trem o s-d e l 

m a te r ia l  de tubo durante l a s  o p e ra cio n e s  de r e c o r te  y 

da unión; m edios de c o r te  p a ra  r e c o r t a r  lo s  extrem os d s l 

m a te r ia l ;  m edios que actó an  sobre lo s  m edies de c o r te  a lo  

la r g o  de una t r a y e c t o r ia  do r e c o r r id o  su sta n c ia lm e n te  n o r­

mal & lo s  m edios de g u ia , m edios de engranpe p e ra  mante­

n e r  en su  lu g a r cada extrem o d e l m a te r ia l en lo s  m edies 

de g u ia ; medios c o rre d iz o s  en l a  armazón p era  cada medio 

de angrampe; medios independientem ente o p e ra b le s  p a ra  

a c tu a r  so b re  cade uno de lo e  medios c o rre d iz o s  h a c ia  y 

* a p a r te  de lo s  medios de g u ia- m edios de c i e r r e  1 ib a ra b io s  

en uñé de lo é ^ a d ie s  c o rre d iz o s  p a ra  c o n e c ta r  l a  armazón 

y m antener lo s  m edios de engrampe en una p o s ic ió n  en su 

t r a y e c t o r ia  de r e c o r r id o  d is ta n te  de l e s  m edios de s o s té n ; 

un p rim er dedo montado en lo s  medios de d e sliz a m ie n to  con
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l o -  cu a le s  notó í-ccoiado a l ,medie de? c í - p r # ;  un segundo 

dedo en e l  o tro  medio o e r r o d i z o p c r t  conexión non e l  p r i ­

m ero, eo^peyanlo dichos dedos y dicho m^die d# c ie r r e -p a ­

pa e v i t a r  le  bejada no au to rizad a  de lo s  medios de cngrym- 

p$ y* p ara  l i c i t a r  la  exten sió n  dr re c o rr id o  da loe. medios 

de c o r to  con re sp e cto  á lo e  medias do gala* medios p are  . 

l i b e r a r  lo s  medios do c i e r r a ;  Un c i r c u i t o  da c o n tro l e lé c ­

t r i c o ;  un me-panleaK; marcador tiem po p era  h eco r que lo s  

medios a c tu a n te s  muoran lo s  medios* de f-ogrampo y  lo s  me­

d ios de c o r te  en le  d ire cc ió n  de lo s  miembros de gu ia  i y 

un p er de conmuto^.ores de botón de erran  quf- y lfc i& lco s  en 

t a l  forma d isp ú tete  -n '1  c i r c u i t o  de c o n tro l  que -u  actúa

c íó n  -'im ulténea ;.*,-.s nneen n rie p a re  dar ^r.-ergla o lo s  miem­

b ro s  "e  lib íc . p-cién de c í c r r í '  p e r -  l ib e r a r  c l e -  m olino da

ongramps? y drspu#n de e l lo  e v i ta r  la  repar í'eión da lo e  me

d io? da engrempe y lo ^  medios de c e r t a  por ?uo medico e c -

tuent"*= e l  c u a lq u ie ra  da lo? conm utadores e s  a b ie rto  ^n- 

t .',- ? del co n ta cto  de lo s  medica de '-ngiO-rpo y lo--- me-iüo

d.€- c o r to  con lo e  medios de g u ie .

8S .-  Aparato de nnir tubo cuq c o b r  en da medios 

d# guia hcn-izontalncnte díepuecstoe- medico de nngr^ayo movi­

b le s  p ara  mont-cncr en cu l.ugtr *.--n lo o  miembros da guie lo s  * 

extrem os m a te ria l de tubo que hí do uni-^o; n ecio s  

do c o r te  movible pora r e c o r t a r  l e s  extrem es dsl m a te ria l do 

tu bo, medios d^ ciorieo y medio, c de d*' ten ció n  que o o operan po­

r a  -r e c o r ta r  lo e  extrem es d rl m ete-riel As. tu b o; .medios da 

c i e r r e  y  medios do ao t#acíd n  quo cooperan en lor*- m edies' 

d.'*- cn¿$rccp--° p ara  r e te n e r  & lo s  mí-embree de -*n.grnn^n y o lo s
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medios de c o r te  ^ r íg ln ^ lK -n t "  r ^ l^ c id n  ^ fp íc i^ ^ e  y l e -  ' 

m usios â¡ g u ia , y medios r c tu ^ t - ^ s  p e r a ' l o p .  medios 

e . ^ngy^ap^ y l o s  medien-. de ceyt$^*haci^ .1^- medicp d^ g u ia ; 

un c i r c u i t o  dt ro n trü l e l é c t r i c o ;  un meem irme m:-rce^or ¿¡c 

tiem po que in c lu y e  un m atar, un :e ja d #  le v e  movido p or e l  

m otor y une p a r íe  ñ# d ieooe l  -'va< monto an '*1 ,- j$  i#  

1-gvo; m orios fie l ib e r a e id n  da c i e r r a ;  m o flee 'R e  véTvuío . 

oparad.es p br oaáa uno do lo o  d is co s  da le v a  p are  h a ce r  que

l e s  medios ao tu an tea  mueyaa lo s  m edios ^ g / e n ' g r é a p e . ' y - ' . ^ ,
x  ' " ' - . *
medios de c o r te  a u stan cie lm en to  sim ultáneam ente de e p s .p e -

s ie ia n e e  o r ig i n a le s  a l  co n ta c to  con -'lo s m eeios de g u ié ;  

y un p a r  da conm utadores an t a l  form a connotados en a l  c i r ­

c u i t o  que cuando' ambos conm utadores' son c a r r a c o s  s im u ltá ­

neam ente, l o s  m edios de l ib e r a c ió n  da' c ie r r e  re c ib e n  an er- 

g l é .  lib e ra n d o  a lo s  m edios ce ^ngrampe y  lo o  m edios c e r ­

ta# e l  motor d e l JMoanismo m arcador de tiempo aiqpiazP a 

h a c e r  g i r a r  a l  a ja  da la v a  y  l o s  d is c o s  da I s v a  a t r a v é s  

de un c i c l o  p ra d  term ín a te  de ep er so lo n e s  y  lo s  so d io s  ac­

tu a n te s  hocen que lo s  m edios de engranpe y  lo s  m edios de 

c o r t e  s# aproximan a lo s  m edios da g u ia  m ie n tra s  que a l  mo­

vim iento- h a o la  abajo  de lo e  m ayios de'angrpm pe y  lo s .m e d io s  

da c o r te  e s  d eten id o  ooasionándo que lo a  m edica da angram­

p o  y  l o s  m edios 3e c o rto  v u elva n  a- sus p osio ion t-a  o r g in a le s  

en e l  cago de que c u a lq u ie ra  de lo s  conm utadoras aa a b r ie ­

ran*

% * - .  A  ap arato  do u n ir tubos d e l t ip o  d e f in i ­

do en l&. r c iv in d ic o o ié n  8 .S ., en a l  c u a l ss  preyeah medios en. 

e l  mecanismo marcador de tiem po p a ra  h a c e r  que l a s  le v a s  en

*  40 -



5

15

20

25

$924 i 2

e l  e j e  de la v a  d e l mismo- a có n ,ica ^ e o e a  da hooar fu n c io n a r

l o s  v a r io s  m edica a o tu a a ta s  en ninguna ^stapn d i e n t a  a l  o i -  

olo da fo n c ic n a n ie n tc  una. v e z  que a l  macan lsH** marcador da

.tlam po e s  p u e sto  an m ovim iento.

IO S .-  Ih ap arato  da u n ir tu b os d e l t i p o .d e f i n i ­

do -en l a  r e iv in d ic a c ió n  9 # an a l  c u s í  lo a  m ello e  que h a- 

pan que no fun cion en  l a s  le v a s  d e l mecanismo marcador de 

tiem po comprenda m edios p a ra  m o n tar-a l g je  3n la v a  d el maoa- 

n ismo marcador de tiempo pará¡ m ovim iento a x ia l  y  m edios p e­

r a  cam biar a l  e j e  de lev e*

U S . -  a p a ra to s  de u n ir tubos d e l t ip o  d e fin id o  

en lt. r e iv in d ic a c ió n  - $ en e l  c u a l se  provean medios m en tal- 

m e n ta .cp a ra b le e  p ir a  h a ce r  fu n cio n a r lo s  an din a na o l  meca­

nismo m arcador de tiem po para h acer que n o .fu n cio n a n  la ?  l e -

v a s  dol mismo.

12C+- *Un ap arato  para u n ir  tub os qus comprende 

une armazón; un p a r  da m edios da gu ia  h o rizo n ta lm e n te  d isp ues­

t o s  p era  abatanar lo s  sxtrsm oa d el m a te r ia l  da tubo que ha da 

s e r  unido; medios de angrampe p e ra  cade medie d? g u ia  pera

m antener #1 m a te r ia l en u lu g a r  p a ra  la s  o p e ra c io n es  de

c o r te  y  unión; medios de c o r te  p ara  r e c o r t a r  los extraíaos 

d e l m a te r ia l;  medios de d e s liza m ie n to  ?n 1$ armazón eo ste o ip o ­

do lo s  m edios de engrampe p e ra  movimiento cam biable desds une 

p o s ic ió n  d a ñ o  fAnclonem iento en l a 'c u a l  lo s  m edios de en- 

grempe son esp a cia d o s  uno da o tro  da lo e  m edios de gu ia  a 

uno sá e l  cu a l s i l o s  hacen c o n ta c to  s u a ta n c ia lm a a te .c ó a .lo e

m edios de g u la ; medios p ara  so s te n e r  lo s  medios de c o r te  

p a r a  movimiento cam biable con r e s p e c to  a lo#  medios do g u la ;

— 4 l  ** < '
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mg^loa ngum áticoa p a ra  cam biar lo s  R ad ios 4$ ?ngra.npe y  

- m edios da a o r ta ;  m edios da c i e r r e  en uno da l o s  m edios da 

engreape que consctán la  armazón p ara  r e te n e r  tespooralmen-^ 

t e  en p o s lo  lúa de no fon d ó n am ien to  a lo  s medio? da angram- 

p-a; Luí dolo  #n lo s .n id io s  ds engraaspe que t y ig a  -an *al .mlsim 

"m edios d s-c ia rr-a ; un asguado dado, ?.n s i  o tro  medio da a.ngram- 

p s  p a ra  consx.ión con s i  prim ero p a ra  r a to n a r  *3 3 3  medios do 

a.-.grámpa an p o s ic ió n  da .no fun cion am ien to  y r e s t r i n g i r  l a  ex­

te n s ió n  del. movimiento da lo a  m edios do. c o r to ; ' p o d io s para 

'.lib o ? a ?  lo s  m odios de c iá r r a  y  l ib e r a r  a-nbos m edios da n gram - 

p e  y  m edios da c o r ta ;  un macan i  amo mar oador da tiem po p ara  

c o n tr o la r  -toda l a  s e r ia  da o p a rco io h es d-̂ 1 ap arato ; un c i r ­

c u ito  de c o n tr o l a le ó t r ie o  que ín.cl!iyc e l marcador da tiem po; 

un m otor gn s i  m arcador da tiem po con sotad o  en #1 c i r c u i t o  

d#" c o n tr o l;  yn o jo  ¿B^eva connotado a l  motor; una p l u r a l i ­

dad de d is c o s  do la v a  en s i '  a jo  da le v a  p a ra  a c tu a r  sobre 

lo s  medios n eu m áticos; medios montados en e l  a je  d,a le v a  p a ra  

movámianto a x i a l ;  m edica p a ra  cam biar lo s  m edios da montadura; 

un p a r  de conm utadoras con ectad os en a l  c i r c u i t o  da c o n tr o l,  

catan d o  d ich o s conmutadora an t a l  forma d isp u e sto  que cuan- " 

do ambos son sim ultáneam ente c e rra d o , l o s  m edios da l ib a r a - -  

o ida de c ie r r e  re c ib e n  e n e rg ía  p ara  doaoon^ctar lo s  m edios 

da c ie r r e  y  a l  motor r e c ib e  e n e rg ía  h acien d o  g ir a r  s i  o jo  

de la v a  heoíéndó que lo a  d is c o s  de le v a  'sobre *1  mismo ha­

gan fu n c io n a r  lo s  m edios n eum áticos lo e  c u a le s  cambian lo a  

m edios*do angrampe y  lo s  m edios de c o r t e - l i b r e s  ahora pa­

r a  funcionar* #n l a  d ir e c c ió n  da l o s  m edica de g u ia  y  cuando*

c u a lq u ie r a  de lo a  conm utadores e s  a b ie r to  as la  r e t i r e  en ar-

— 42 **
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g l a  a lo s  medio s de l i b  ci' a o idn de o ie r r a  y  lo a  medios 

o a m ia n ta s  mueven axia lm an ta  e l  e j e  da le v a  en so s  m edios 

de montadura h a d a n d o  qu@¡ lo o  d is c o s  da le v e  lib e r a n  lo a  

' .mediad n eum áticos lo  c u a l p e rm ita  que lo s  m edios de engram* 

 ̂ p e  y  lo s  m edios de c o r t e  vu e lve n  a su s p o s ic io n e s  de no 

* * ' uno ionam iantO ; y  medios manualmente .o p era b les  p a re  ac­

t u a r  so b re  l e s  medios cam biantes p ara  mover e l  e j e  de le v a  

y  h a c e r  que no funcionen la s  le v a s  p a ra  co n tin u a r la s  va­

r i a s  o p e ra c io n e s  en c u a lq u ie r  c i c l o  dado.

* i o  l j p . -  'a p a ra to  p a ra  unir tu b o s .

T a l y  como sa ha d e s c r it o  en l a  Memoria que an- 

ta c e d e  rep re se n ta d o  en lo s  d ib u jo s  que s e  aoompa&an y  con 

l o s  f in e s  .que "se han e s p e c i f ic a d o .

E sta  Memoria co n sta  de cu a re n ta  y  t r e s  h o ja s  e s -  

1$ c r i t a s  p o r  una a c ia  c a r a .

M adrid a*
?.4. 14JUN.195Q

liberto  de Etzabúru
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