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Este invento tiene relación con un aparato dé percusión, 
accionado mediante la fuerza centríft^a producida pormasas 
excéntricas giratorias.

Ya son conocidos aparatos de percusión accionados mediante 
masas excéntricas giratorias, en los cuales la rotación de las 
dichas masas no es uniforme, sino se acelera y se retarda pe­
riódicamente al cumplirse de cada revolución, de suerte que la 
fuerza centrífuga resultante sea de gran intensidad en la di­
rección de la percusión dtil, y de escasa intensidad en la di­
rección opuesta, es decir, en el retroceso. Bicho resultado se 
obtiene preferiblemente mediante un par, a lo menos, de brazos 
de maníve1Á, siendo uno de los dichos brazos fijado al árbol 
motor y girando con velocidad subStanciálmente uniforme, mien­
tras que el otro brazo está fijado a las masas excéntricas, y 
teniendo la longitud de los brazos mismos una relación periódi­
camente variable durante cada revolución de las masas.

EstalnvenciÓntiene como objeto un aparato de percusión 
del tipo susodicho, realizado de manera tal que su estructura 
sea simple y orgánica, y su operación segura y perfecta.

El aparato de percusión es subStanciálmente caracterizado 
porque el Órgano Cscilante de percusión en el cual se ha recava­
do el soporte, o bien los soportes para las masas excéntricas 
giratorias, tiene a lo menos unagujero aXial del lado opuesto 
de la superficie de percusión, al través del cual el aceite lu­
brificante puede alcanzar los soportes mismos.

las masas excéntricas giratorias, de acuerdo con la inven­
ción, se componen por dos elementos metálicos juntados, dotado 
cá&a unocon un perno y añ sector Colocado con-axialmente al
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perno mismo, siendo loa dichos sectores por los cuales está 
compuesta la masa excéntrica salientes hasta el interior, de 
manera tal de hallarse alojados en asientos correspondientes 
enlamasadscilahte de percusión.

El aparato está también dotadooon un mecanismo de desem­
brague del mando sobre el árbol motor, a fin de poder disconti­
nuar la operación del mismo sin tener que parar la transmisión 
general.

El invento se describe a continuacion, con referencia a 
los dibujos que se acompañan, siendo la descripción y los dibu­
jos dados solo a título de ejemplo no limitativo, del alcance 
del invento.

En dichos dibujos::
la fig. 1 muestra un corte axial de una primera forma de 

realización del aparato.
La fig. 2 muestra el aparato mismo, en prospecto con corte 

parcial y rodado por 90* con respecto a la posición de la fig.l.
Las figs. 3 y 4  muestran dos cortes transversales, indica­

dos con laslíneae 111-111 y IV-IV en la fig. 1.
La fig. 5 muestra el corte axial de una variante de reali­

zación del aparato.
La fig. 6 muéstra un prospecto con corte parcial del apa­

rato mismo rodado por 90° conrespecto a la posición de la fig.5.
La fig. 7 muestra Un corte transversal indicado por la línea 

VÍI'-VII en la fig. 5.
Con referencia a las figui-áE 1 - 4, A es el cuerpo de base 

del aparato, compuesto por dos partes coligadas entresí median­
te los vástagos de riostra 2 y 4. El elemento oscilante de per­
cusión, o bien martillo B, es compuesto por una masa 6 que tie­
ne ranuras perifÓficaS heliooidáles, por una varilla central 8 
y por un émbolo terminal lo que tiene ranuras lóngitudinales ea



Estas últimas ranuras colaboran con las ranuras de un ele­
mento cilindrico 12 alojadoenelinterior de dicho émbolo y su­
jetado mediante las clavijas 14 al cuerpo cilindrico 16 conel 
cual está provista la tapa de extremidad 18 del cuerpo A- La ta- 

65.- pa 18 tiene el mango 20, está sujeta al cuerpo A mediánte los 
vástagos dé rlóstrá 4 y cierra la brida periférica de la vaina 
tubular 22 que forma el cilindro para el émbolo 10.

Las ranuras del émbolo 10 y del elemento 12 tienen el in­
tento de oponerse a l a  rotaciéndel elemento oscilante B.Las 

70.— ranuras helicoidales del percusor6 y delelemento cilindrico
24 tienen elintento-mediante el mecanismo de movimiento unidi­
reccional conitopes de resorte del tipo ya conocido, ilustrado 
en la'fig. 3- de causar la rotacién de la broca 0 de la perfo­
radora, que está sujeta torsionalmente (mediante su colé exágo- 

^5.— na) en el manguito roscado 26 (que sirve para detener la empa­
quetadura anular 28) y por eso también al cuerpocilíndrico 30 
que tiene la dentadura interior 32. El conjunto arriba descrito 
está alojado en el interior del cuerpo tubular de base 34, su­
jeto al cuerpo de base A mediante loe vástagos de riostra 4 con 

80.- la Interposiciáh de los resortes helicóidales 36 que amortiguan
los choques del percusor al fin de la carrera. La broca 0 está- a -
sujeta de tal manera, yá conocida, mediante los resortes de fle­
xión 38 fijados al cuerpo tubulár A. LáS masas excéntricas se 
componen por dos elementos metálicos con-axiales, cada Uno de 

85.— los cuales está compuesto pór un perno 40 y un sector 42 que
sobresale hasta el interior y rueda en un asiento que se encuen­
tra enlavarillacentral8 delpercueor. Lamisma varilla es 
dotada con un soporte 44 normal a su eje, en el cual son aloja­
dos sobre el revestimiento de bronce 46 los pernos 40 de las 

9o.— masas excéntricas. Dichos pernos están coligados torsionalmen—
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te entre sí médiante dientes frentales, siendo tambión coliga­
dos en la dirección axial mediante un pasador roscado 48 que 
tiene una espiga excéntrica 50 alojada en la ranura diametral 
52 del disco 54 fijado sobre el árbol 56. Este dltimo está coli­
gado torsionaimenteá^ elemento 58 de dientes frontales, que co­
laboran can los dientes frontales del disco 60, sujeto al piñón 
cónico 62, accionado pon el piñón cónico 64 que a su turno es 
coligado al medio motor, mediante una transmisión de árbol fle­
xible u otro mecanismo similar. Una pequeña palanca de extremi­
dad 68, dotada con una espiga radial 70 que trabaja en una renta­
ra helicoidal sobfe la tapa 72, puede hacerse rodar y desplazar­
se en una dirección axial, apretando así, mediante el perno cerw 
tral 74, el elemento 58 que se halla en contraste con el muelle 
76, a fin de despegar el elemento mismo del piñón 62, y por consi­
guiente de discontinuar la operación del aparato sin tener que 
parar el medio motor. El conjunto de transmisión arriba descrito, 
está soportado mediante cojinetes de rodamiento, por un cuerpo 
tubular 78 sujeto entre las dos mitades del cuerpo de base A, 
que queda libre de rodar en torno del eje 74, de suerte que, por c 
cualquier orientación del aparato en el plano normal a los ejes 
de rotación dé íaS masas, en piñón 64, y por"eso el árbol flexi­
ble coligado al mismo, puedan mantener siempre la misma orienta­
ción.

La particular forma y disposición de las masas excántricas
permite realizar un conjunto Ó%%nicq y cerrado, asegurando tam-

" ' "  ̂ . .bión una ligereza máxima de la masa oscilante de percusión, lo 
que es ventajoso a los intentos de la energía de ohoque que se de­
sarrolla, ya que la velocidád de la masa misma se aumenta en pro­
porción, y la energía crece en relación con el cuadrado de la 
citada velocidad. El émbolo 10 sirve para formar una almohada de 
aire comprimido amortiguadora y acumuladora de energía, siendo
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el aire comprimido durante laoscilaciónde retroceso, dentro 
de la cámara cilindrica 80 y la cámara anular 82 de suerte que 
el área'útil del ómbolo es la correspondiente al diámetro exte­
rior del mismo. Un agujero 83 qué se encuentra a una altura con­
veniente en la vaina 22, permite poner las cámaras 80 y 82 en 
comunicación con el ambiente exterior áloilindro, cuando el mar­
tillo está completamente bajado, previniÓndose asi que como con­
secuencia de la pérdida que se origina entre cilindro y ómbolo 
la almohadilla de aire comprimido (y por lo tanto la acción amor­
tiguadora de la misma) quede al fin elímidada.

la lubrificación dé los órganos móviles se obtiene como a 
continuación se especifica. En la parte superior del cuerpo A, 
se encuentra una cámara anular 84 que hace función de tanque de 
aceite. El aceite es introducido a travós de los agujeros cerra­
dos por los tapones roscados 85, y a travós de los agujeros ra­
diales 86 del cuerpo, asi como de los correspondientes agujeros 
de la vaina cilindrica 22, hasta alcanzar la superficie de desli­
zamiento del Ómbóló 10.
- Dicho aceite corre sobre la pared del ómbolo hasta la ranu­

ra periférica exterior 90 del mismo, en la cual desembocan los 
agujeros radiales 92. A travós de estos últimos el aceite alcanza 
el agujero axial 9# del elemento oscilante B y entonces el coji­
nete de bronce 46. Debajo de dicho cojinete, el agujero 94 está 
cerrado mediante el tapón 96 sujeto al elemento B con la ayuda 
del pasador 98. El aceite corre sobre el cojlnete de bronce 46 
y cae al fondo del cuerpo A. Entonces, a travós de los agujeros 
100 y 102, pasa al mecanismo de rotación unidireccional, y lubri­
fica los diversos órganos del mismo, los agujeros 86 se cierran 
mediante un tapón roscado 104 que está provisto de un disco poro— 
so l06 para la fUtración del aceite y para consentir el paso de 
dicho aceite solo en la cantidad requerida, humedeciendo el ómbo-
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lo acada ciclo. Lostapones86 obran también a fin de precaver, 
con la ayudada eus pernos de extremidad, un destornillamiento 
de loa tapones 104.

La forma de realización Ilustrada por las figuran 5, 6 y 7,
se refiere a un aparato percusor análogo al tipo arriba descrito, 
pero con dos grupos de masas excéntricas rodantes, de manera que 
las resultantes transversales de la fuerzacentríguga sean nulas. 
Los órganos que corresponden a los ya delineados se indican con
los mismos signos de referencia, cada uno de loe cuales tiene 
una señal de dif erenciaciación. Cada par de masas rodantes tiene 
un engranaje lateral 108 y 110; dichas dos ruedas endentan entre 
sí de manera que el par superior que es accionado directamente 
por el árbol motor, causa una rotación en la dirección contraria 
del par inferidr. Por la rotación contraria de los dos pares, se 
obtiene precisamente la anulación de la resultante de la fuerza 
centrifuga normal al eje de oscilación del percusor. Queda sólo 
un par en el plano del eje, debido a la distancia entre loe dos 
ejes de rotación de las masas, pero un tal par es ampliamente 
neutralizado por la masa del aparato mismo y por la reacción de 
presión que se ejerce por el operador. En la posición que se mues­
tra en la figura, las masas están colocadas inferiormente y las 
masas 42* del grupo superior están en derechura de los pernos 40 ̂ 
del grupo inferior, puesto que la rotación se efectúa con una ve­
locidad igual por ambos grupos, no hay ninguna interferencia antee
las masas y la disposición ilustrada permite obtener un conjunto 
de estructura cerrada, de escasa obstrucción y además limitar la 
masa del elemento oscilante de percusión.

El mecanismo de desembrague del mando es análogo a aquello 
ya descrito más arfiba, Con la excepción de que el nervio 70 es­
tá fijo al cuerpo 78' y que la ranura helicoidal sé encuentra so­
bre el elemento 72^ el cual rueda en conjunto con la pequeña pa—
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lanca 68". El tanque del acéite 84^ sirve, comoarribase descri-

185.*- be, para la lubrificación del cilindro 32^, mientras que un segun­
do tanque se encuentra en el interior hueco del elemento 12^, y 
puede ser rellenado del agujero superior que es cerrado por el
tapón roscado 112. Un embolito axial 114, sujeto mediante la tuer­
ca 116 al fondo del elemento 13', penetra en el agujero axial 118 

190.- del elemento B. Dicho embolito 114 se prolonga hacia lo alto en 
ellnterlor del elemento 13' con un órgano tubular 120, provisto 
de agujeros radiales 122, a través de los cuales el aceite puede 
alcanzar el agujero del embolito 114 y entonces, a través del agu­
jero 118, el cojinete de bronce 46' del grupo de masas superior 

195.- y el cojinete de bronce del grupo inferior. El martillo, durante
su carrera hacia lo alto, ejerce una cierta presión en el agujero 

* 118, produciendo un paso de aire a través del lubrificante, hasta
poner bajo presiÓh la cámara del tanque del aceite. Esta presión,
al retroceder hacia abajo el martillo, causa un aflujo del aceite

300. — hacia abaj o *
Sin embargo, los ejemplos de realización arriba descritos e 

ilustrados no tienen níngón valor limitativo y por eso los deta­
lles de construcción de importancia accesoria podrían ser de to­
dos modos modificados, sin traspasar el alcance de esta Patente 

205.- de Invención.

N 0 T A -

Los puntos de invención propia y nueva que se presentan pa­
ra que sean objeto de esta Patente de Invención en España, por 
veinte años, son los siguientes:

210*** 1*.- Aparato de percusión accionado mediante la fuerza cen-
trífugá producida por masas excéntricas giratorias, caracteriza­
do porque el órgano oscilante de percusión sobre el cual se en-
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nuentre. el asiento o los asientos para las masas giratorias, tie­
ne a lo menos un agujero axial del lado opuesto de la superficie 
de percusión , siendo dicho agujero destinado al transporte del 
lubrificante sobre los asientos mismos.

2^.— Aparato, segúnel punto l°.,caracterizado porque el 
agujeró axial desemboca por lo menos en un agujero radial que a 
su turno desemboca en una ranura periférica del émbolo amortigua­
dor de suerte que el aceite que lubrifica la superficie del cilin­
dro y del émbolo pueda alcanzar la ranura, y entonces el susodi­
cho agujero axial.

3o.— Aparato, según el punto 19, caracterizado porque el 
aceite lubrificante es encerrado en la cámara interior del elemen­
to cilindrico sujeto al cuerpo del aparato, y pasa al interior del 
émbolo y al agujero axial del percusor a través al menos de un 
agujero que se encuentra en un embolito sujeto a dicho elemento 
cilindrico, y entonces pasa al agujero radial de juntura estanca, 
de suerte que el percusor pueda obrar como elemento de aspiración 
para el aceite.

40.- Aparato, según los puntos ic a 30., caracterizado por­
que el aceite es encerrado en una cámara anular del cuerpo de ba­
se y penetra en el interiordel cilindro para el émbolo amortigua­
dor, a través al menos de un agujero radial.

50.- Aparato, según los puntos l°-40., caracterizado porque 
el agujero radial es protegido mediante un diafragma poroso desti­
nado a.la filtración del aceite y al control del flujo del mismo.

63.- Aparato, según el punto 1^., caracterizado porque las 
masas excéntricas giratorias se componen por nos elementos metáli­
cos acoplados, dotados cada uno de un perno, y de un sector colo­
cado con-axialmente al perno mismo, siendo los sectores por los 
cuales está compuesta la masa excéntrica sobresaliente hacia el 
interior, en manera de poder ser alojados dentro de los corree-
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pondientes asientos déla masa oscilante de percusión.
7^.- Aparato, segdn los puntos 13. y  63., caracterizado por­

que cada grupo de masas se componS por dos elementos coligados 
entre si mediante un perno roscado oón-axial con los pernos de 
los elementos, siendo estos últimos coligados torsÍOnalmente en­
tre si mediante dientes frontales.

83.- Aparatcy segdn el punto l"., caracterizado porque el 
árbol de mando está provisto deunpiHón cónico, con el cual en­
grana el piñón cónico de la transmisión, siendo este último coli­
gado con un acopla de dientes, el cual puede ser desembra­
gado mediante unmando axial.

93.- "APARATO DE PERCUSION ACCIONADO MEDIANTE DA FUERZA CEN­
TRIFUGA PRODUCIDA POR MASAS EXCENTRICAS GIRATORIAS", todo tal y
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