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a favor de
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La invencidn a que se refiere la presente Memoria,

constituye una novedad industrial, con caracteristicas y

ventajas que la hacen merecedora del privilegio de explo-
tacidn exclusiva que por ella se solicita, de acuerdo con
las prescripciones del Estatuto vigente de la Propiedad

Industrial del 26 de Julio de 1. 929, texto refundido, pu-

. blicado en 50 de Abril de 1.930.

‘La finalidad que se persigue con esta invenci6n es
la de proporcionar una mﬁﬁeca mecdnica semoviente con
movimiento sobre plano ordinario o tambien sobre plano
electricamente preparado.

La muiieca se parece exteriormente a cualgquier otra
mufieca, en'cuyovcuérpo se aloja la mdquina que la infun-
de su movimiento. Sus piernas estan formadas sustancial-
mente por dos varillas articuladas en los pies mecdnicossy
los cuales exteriormente se parecen a un escarpin provis-
to de un mecanismo de movimiento por trinquete llevado
por un carrito de dos ruedecillas anteriores orientables,
montdndose el conjunto sobre una chapita que presenta
en la planta, el contorno interior del escarpin. En 1la
parte superior, cada varilla metdlica, que constituye
la pierna, va unida de modo regulable, a su casquillo o
manguito respectivo, que se introduce en un perno comin.

- Cada uno de los dos pernos representa .la espiga de una

manivela llevada por un pequefio husillo impulsado por

"movimiento giratorio, halldndose las dos manivelas sepa-

radas entre si (sobre el husillo comin) en 1802. Cada
pierna estd unida con otro eje por medio de una segunda

manivela, uniéndose dicho eje con el pie mediante una
varilla, constituyendo asi el conjunto de cada pierna,
un paralelogramo desarticulado, uno de cuyos lados se
prolonga hacia arriba hasta unirse con la manivela de
arrastre y de tal modo el pie, a cada rotacidén del hu-
sillo gue lleva las dos manivelas, efectda un desplaza-
miento horizontal de vaivén, en un plano paralelo a si
mismo. ILa facultad de andar, se consigue por el hecho
de que las ruedecillas adelanteras y aquéllas posteriores
del carrito, se unen de dos en dos a un mecanismo de

‘trinquete por rueda libre, el cual sdlo permite el avance




80— delApie,,pero impide su retroceso, de modo que a cada
I'vuelta completa, la media vuelta de retorno representa

! para el cuerpo entero de la mufieca, un movimiento de
avance sobre la superficie (pavimento o similar) en que
se halla colocada,

45,~ Las varillas, que por la parte posterior de cada
pierna, constituyen el paralelogramo desarticulado, ter-
minan en un trecho doblado en ~U-, de tal modo que medi~-
ante un tornillo y una arandela permiten regular la lon-
gitud para establecer con exactitud el aplomo de la mu-
50.- fieca tomando en cuenta la posicidn que ocupan los brazos
y el peso inclusive del mecanismo, es decir en relacidn
a la posicidn del centro de gravedad del cuerpo de la
mufieca con respecto a los rectidngulos de base, consti- '
tuidos por los puntos de apoyo de las ruedecillas sobre:
554- el pavimento.

. El husillo que lleva las dos manivela a las que se
conectan las prolongaciones superiores de las piernas,
van provistas ademds de dos peqiefias bielas, y cada una
de éstas se une con un brazo de la manivela llevada porxr
60.~- un manguito que por la parte superior va empernado sobre

un eje horizontal, dicho manguito siendo solidario con

el antebrazo de uno respectivo brazo de la mufieca. Uné.
- de los manguitos tiene un apéndice doblado en escuadra,

dentro de la cual se introduce el pequefio perno excén-
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65~ trico de la cabeza empernada concéntricamente al armazdn
del mecanismo. De tal modo el mismo husillo que dd el
movimiento a las piernas, lo transmite tambien sincronica-
mente a los brazos y a la cabeza.

El mecanismo motor puede ser constituido por un sen-
70.- cillo resorte emn espiral con movimiento anejo de reloje-~
ria, provisto de un pifidn al cual el movimiento ‘del en-
granaje proporcionado por el resorte en espiral, se im-
parte con reduccidn de velocidad. Este movimiento se
conunica asi al husillo provisto de las dos manivelas a
75— las que se conectan las piernas.

‘ Dicho piiidn es coaxial con una segunda ruedecilla
dentada, que transmite el movimiento a un segundo pifidn,
coaxial con una tercera ruedecilla dentada, que engrana
con un tercer pifidn el cual, por medio de una ruedecilla
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de dientes helicoidales, transmite el movimiento a un
tornillo sin fin, coaxial con un regulador de velocidad
a masas excéntricas los cuales, a medida de la velocidad,
van a friccionar contra una cubierta circular, Se provee
de tal modo el medio para regular la velocidad del avance
de la vdlvula y de todos sus movimientos con descarga
lenta del resorte en espiral. ' -

‘Otro sistema de impulsidn, segin la invencidn, es
aquél constituido por una pequefia dindmo incorporada en
el dispositivo de relojeria, y en este caso con exclusidn
de la carga por resorte. El husillo de la dindmo impulsa
por medio de un par de tornillos sin fin y de un pequefio
pifnidn, provisto de un engranaje de dientes helicoidales,
unra ruedecilla principal cuyo eje lleva las dos manivelas
de impulsidn para las piernas y uné manivela de brazo
corto, que impulsa una manivela de brazo largo de un man-
guito sobre el cual se monta el respectivo brazo de la
mufieca. El movimiento para la prolongacidn superior de
la pierna se d4 por medio de la misma espiga de la mani-
vela que sirve para impulsar el antebrazo, y por la inter—
vencidn de una espiga practicada en la p08101on extrema

- de la prolongacidn de la plerna.

Bl imdn de la dinamo, %e 51tua simétricamente a ca=-
ballo del husillo principal de la manivela, dejando fuera
lateralmente los demds medios de acoplamiento y de unidén
del -armazén y del movimiento incluyendo por lo tanto el
rotor montado sobre el eje que lleva el primer tornillo
del sistema de doble tornillo sin fin,

Otra particularidad de la invencidn consiste en el
dispositivo para la inversidn del sentido de marcha del
robor. ' .

las piernas metdlicas estdn interrumpidas por dos
chapitas aislantes de conexidn a modo de evitar un cir-
cuito corto.

La muileca puede. caminar de modo continuo sobre una
pista circular, la cual se provee de dos anillos metdli-
cos separados entre si electricamente, uno de los cuales
se halla conectado a un polo eléctrico y el otro al polo
de retorno. Entre las dos pistas existe un realce circu-
lar que sirve de gula a los dos pies, colocados sobre las
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pistas meédiante las ruedecillas, las cuales transmiten
la corriente de marcha, respectivamente, al otro pie, re-
cibiendo la de retorno al incluir el electroimdn en el

" circuito.

En el dibujo que se acompafia se representa la inven-

"¢idn, en sus dos aspectos, con las varlaptes ¥y solo a
_tltulo de ejemplo.

‘La fige 1 es una seccidn en elevacidn y parcialmente
una vista del mecanismo interior, y del armazdén de la mu-
fieca semoviente dlsprov15ta de los vestldos y de las otras
partes’ exteriores accesorias, Y de acabado que se refiere
exclusivanmente al sistema motor con carga o cuerda de re-
sorte, 7

La fig. 2 es una vista lateral de la fig. 1, con
corte y secciones parciales. '

La fig. 3 muestra el detalle de la inversidn de mar-
cha del rotor en el caso de utilizar una dindmo, segin
se representa en la fig. 4, en seccidén de elevacién, y
en la fig., 5 en una vista, segin la linea A-A de la fig.4.

Ta fig. 6 es una vista en perspectiva’de la pista.

. La fig. 6a es una seccidn sobre la linea B-B de la
fig. 6. .

La fig. 7 es una seccidn longltudlnal en elevacidn
de uno de los pies.,

La flg. 8 es una vista en perspectiva de la fig. 7.

La fig. 9 muestra el detalle de.la pierna constituida
por doq partes. '

Ia fig. 10 es una seccidn longitudinal y parcialmente
una seccidn sobre la linea C-C de la fig. 9.

Con referencia especial a las figuras de los dibujos:-
(1 & 2) son las prolongaciones de las dos piernas formadas
por pletina metdlica recortada; (3 & 4) son las dos vari-
llas, las cuales en unidn con las piermas constituyen los
lados largos del referido paralelogramo desarticulado y
cuyos otros dos lados cortos son representados por la pie-

. za que une los pernos (5 & 6) de Ias piernas (2°, 1° & 7,

8) de las varillas (3 & 4) a los pies (9 & 10) y, en la
parte superior, por la pieza que une los pernos respectivos
(11 & 12); el numeral (13) es el husillo ‘sobre el cual

van montado el resorte en espiral (14) y que lleva el en—
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granaje (15), coaxial y solidario con el pifidn (16) pro-
visto de trinquete que coopera con la ufia (17). El en-
granaje (15) engrana con los pifiones (18) del huSillo

(19) 1llevado por las placas .(20 & 21) del armazdn del me-
canismo de relojeria; los numerales (22 & 2%) son dos seg=-

‘mentos formando brazo de manivela a los cuales se conec- )
‘tan a escuadra los dos pernos (22° & 23°). El montaje

de los bloques (22 & 23) sobre el husillo (19), se efecfua
mediante los tornillos de presidn (22a & 23%a). Sobre las
prolongaciones (1 & 2) de las piernas (1° & 2°) se prac-
tican los tacos de deslizamiento (24, en la fig. 5), de
modo que con este cinematismo combinado con el anterior-.
mente deserito, se transforma el movimiento giratorio
continuo del husillo (19), en movimiento oscilante alterna
de las piernas (1%, 1 & 27, 2), el cual a su vez se trans-
forma en el movimiento rectilineo horizontal de los pies
(9 & 10).

Para transmitir el movimiento del husillo (19) a las
posturas del hombro (25 & 26), para los dos brazos, se
proveen las bielas (27 & 28), formadas por dos platillos
con dos anillos de gxtremo orientados en 90¢ el uno con
respecto al otro, de los cuales el superior (27a & 28a),
se conecta con un brazo (29 &n30) de los manguitos (25a
& 26é), solidarios con los elementos giratorios para los
antebrazos (no representados en la mufleca).

BEs evidente que el movimiento giratorio del husiilo
(19) se resuelve por un movimiento oscilanté de los mane
guitos (25a & 26a), si la longitud del brazo de 1la mani- .
vela acoplado con el husillo (19) es inferior a la del
brazo acoplado con dichos manguitos; siendo esta la con-
dicidn que se realiza en la prdctica, segdin la invencidn;
el numeral (?1) es un tope que parte del manguito (25a)

'y que al comunicar con una parte excéntrica de la cabeza

de la mufieca apoyada en el soporte (32) de modo giratorio

en torno de un eje vertical, transforma el movimiento

oscilante de dicho manguito (25a), en torno de un eje ho-

rizontal, em movimiento oscilante de la cabeza en torno

de un eje vertical. '
Ios antebrazos pueden ser montados de distintas mane-

Tas con respecto a los manguitos (25a & éGa) mediante el

'
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acoplamiento de dientes (25b & 26b) frontales en £ngulo
muy obtuso y en virtud de la conexidn axial al tope elds-
tico representado por el perno (57jvy por el resorte (38)
montado sobre dicho husillo, en uno de los extremos del
mismo con entrada en la postura del hombro (26), de forma
cilindrica hueca.

~ Se describird ahora el dispositivo que permite re-
gular la velocidad transmitida al husillo (19) por medio
del resorte. Este consiste en un Jjuego de engranajes

-multiplicadores de velocidad, constituido por los engra-

najes cilindricos (39, 40, 41, 42 & 43) de los cuales el
Ultimo engrana con el tornillo sin fin a paso rdpido (44)
Y sobre el husillc del cual se sityia el dispositivo de
expansidn (45) que determine la velocidad constante re-
gulable, mediante el mecanismo de freno a friccidn; sobre

el husillo (46) de los Ultimos dos engranakes (42 & 43)

se monta la doble paleta (47, 48)'que sirve de tope para
el movimiento que se obtlene al introducir una espiga
lateral (49)

Cada pie estd formado por una chapita (51) sobre 1la
cual se monta el cuerpo del pie, por ejemplo (9), mediante
los tornillos prisioneros o de cabeza embutida (7a & 7b);
los numerales (52 & 53) representan'dos ruedecillas que
forman el carrito posterior llevadas por un perno (p)
montado sobre las chapitas inclinadas (52a & 5%a) formando
un dngulo recto con las chapitas (51). Estas ruedecillas

' no son orientables. For 1o contrario, las ruedecillas

(54 & 55) se montan mediante el perno (56) en la virola
(57) guiada por el anillo externo (58) que se sujeta al
reborde (59) inclinado por la chapita (51), Sobre el

-cubo de las ruedecillas (54 & 55), se monta un respectivo

rodillo (59 & ©0) de trinquete, cuyos dientes engranan
con las ufias (61 & 62) formadas por dos pequeiias ldminas
que ejercen presidn sobre las ruedecillas dentadas monta-
das sobre sus cubos, todo esto a modo de permitlr el llbre
avance de los rodillos cuando el pie se mueve hacia delan—
te, mientras impide su retroceso.

Con referencia especial al mecanismo motor de la mu-
fleca representéda en las figuras 5 & 4, el numeral (63)
es el arrollamiento sobre el paquete (64) de 1dminas del
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240, - electroimin montado a caballo sobre el husillo (19) y el
rotor (65) llevado por el husillo (66) provisto de un ex-
tremo dentado (67) que engrana con el pifidn (68) y sobre
cuyo husillo se monta el tornillo sin fin.(69) que se co-
munica con el engranaje (70) llevado por el husillo (19).
245,- De este husillo se derivan los diversos movimientos segun
se ha descrito anteriormente para la ejecuciénkcon carga -
de resorte y con referencia a las figuras 1 & 2.

Bste pequefio motor puede alimentarse del exterior
por medio de los conductores (71 & 72) que terminan ‘en
250, - las pistas (71a & 72a, fig. 6 & 6a), aisladas entre si
' Yy aisladas por la superficie de apoyo separada por el
realce anular (73) que constituye el carril de guia. Co-
necténdose a su vez 16s dos anillos a un transformador de
reduccidn no representado mediante los conductores (74 &
255.~ 75). Esta disposicidn se adapta bien para exhibiciones
en escaparates o similares. En este caso, la pierna (2°
¥y asimismo lé,l') se divide en dos partes unidas por una
chapita (76) de material aislante y preferentemente por
~dos chapitas contrapuestas (76 & 76°, en fig. 10), conec-
260.~ | tdndose los conductores (74) en la parte inferior de la.
| pierna metdlica. o ,

Se reivindica también la posibilidad de colocar un
Pequefio acumulador o pila entre las placas (27 & 28) del
armazdn. ' .

En la fig. 3 se representa un conmutador-inversor
w con escobillas (77 & 78) empernadas en (80 & 82) conecta-
das por una varilla articulada (79) a modo de poder conec-
tar en alternativa los polos (80, 81 & 81, 82) y a los
que se empalman los condmctores., De este modo se consigue
270.~ la ventaja de poder utilizar las dos rotaciones del rotor.

Con referencia a la fig. 1 se observa que la-varillas
(3 & 4) poseen una parte doblada (3a & 4a) en paraletismo
con los tornillos (3b & 4b) y arendelas (3°b & 4°b) de
cierre sobre los manguitos (8% & 84) .empernados al eje(85).
275.~ De esta manera se puede regular con precisidn el equilibrio
vertical de la mufieca de acuerdo con la posicidn que se dd
a sus brazos y a los demds aderezos del vestuario que se
aplican a la mufieca; el numeral (68) es la llave de cuerda;
los numerales (87 & 88) son dos flejes conectados el armazdn

'265.-
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y los cuales mediante los tornillos (87a,>87b, 88a & 88h) y
las respectivas arandelas dentadas (87'a, 87'b, 88h & 88b)
sirven para fijar el cuerpo .de cartdn piedra revestido dé

una pelicula inquebrantablé 0 similar. 4simismo, se recu-
bren las piernas de dos piezas en forma y apuriencia de pier-
nas, hechas de cartdn piédra revestido de una mabderia infran-
gible o‘similar.' A |

La llave (86} puede dejarse permanentemente ﬁuesta en la
muﬁeca debajo de su vestido, adin cuando también se la pﬁede
gut tar, espécialmente cuan@o se trata de fantochesS gue repre-
sentan bebés, _

Hecha la descriveidn precedente, a solo titulo indica-
tive y no limitativo, es preciso ailadir gue los depalles de
reglizacién de ia idee expuesta, pueden variar, sin ;ue'por
ello camdbié la esencia de la invencién, “ue es la ue se des-
prende de ios pérrafos aue anteceden y 1ue se reiviﬁdica en

la siguiente
N C DA

¥n resumen: lLa ratente de iutroducclén, guyo registro
- . ) s’ o . . . : N . .
se soliecita, recaera sobre las reivindicaciones siguientes:
12, ~KECAHISKG ADAVPTASLE A nULECAY HECANICASL SELCVIENTES
CON MCVIEI=JTC B0BaE rLAVC CRDIWARNC C TAarBiZN £08RE FPLANRO
ELECTU CALENTE F{ZFPAtAuC, caracterizades por el hecho de poder

caminar con pasos jue imitan el andar normal con apoyo sobre

la pista por medio de sélo'dos vilernas mediante movimiento

derivado por resorte o ror motor eléctriqo o similares,con
la ayuda de los diversos medics de transmisidn ¥ prrinecipal-
mente de los dos pies provistos de rucdeeillas susceptibles

de roder exclusivamente en sentido unidireccional, emperna—'

das en los pies, los cuales obedecen al movimiento recibido

por medio del husillo de rotacidn econtinua, con movimiento

alterno horizontal que constituye individual y gimultaneamen-
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te la base dentro de cuyo perimetro individual'y general ,cae-~

ré siempre el centro de gravedad de la parte sqbresaliente
de lz mufieca, es decir, del cuerpo del mecanismo impulsor y
transmisor.

22, MECANISHC ADAPTABLE A MUNECAS LECANICAS SEMCVLIEITLS,
Vseg&n la reivindieacién 12, caracterizadas vor el hecho de
que los pies de la mufieca con un trecho, que representa uno
de los lados mas cortos de un respectivo paralelogramo des-v'
articulado, cuyo otro lado mas eorto, paralelq al primero,
se disrone poco mas o'ménos a la altura de la pérte superior
de las piernas y cuyos lados mas largos se fe;resentan, el
o por la pierna propiamente dicha y eliotro nOor una vari-
1la sustancislmente paralela a la pierna y cuya sujecién St

perior se regula a modo de poder ajustar ¢l punto de proyéc-

cidn del centro de gravedad del cuerpo con respecto al per{-
mofro individual y general, formado por carritos sobfg los }-
cuales =e apoyan lcs pies y que ruedan en sentido y en direc—l
ciones variables a volﬁntad, sobre el plazo de marcha que pue-
d> Ser una pista normal (pavimerito ordinarioc) o bien eldetri-
camente predispuesta ¥ provista de una.alimentacién~continua
mediante suministro eléetrico cokocado en el exterior de la
mufieca O monigote,’ ,

38, ~LECANISKO ADAPTABLE 4 LUNECAS MEGANICAS~SEMOVIBNTES,
segﬁﬁ las reivindicaciones anteriores, caracterizadas por el
hecho de utilizar para suw movimiento una carga de resorte
en espiral (tiﬁo corfiente de relojeria} valiéndose de diver-
sos engrana jes cilﬁndricos dispuestos en serie, de los cuales
el segundo posee un husillo de velocidad multiplicéda modem
radamente de manera (ue ellhusillo por medlo de los dos per-
nos de manivela, montados sobre el husillo.comﬁn, mediznte

dos totnillos de presidn de los dos’b101u985 puede hacer os=-

cilar los extremos superiores de las dos piernas que rresentan

.

.
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= un taco de desllzamlento, empernado en un punto intérmedlo
340 || & w perno horizontal sujeto al 2rmazdn del meeanismo cons-—

tituido esencialmente por dos chapitas paralelas verticales
sue sirven de'protecciéﬁ bilatefal'para la mayor parte del
mecanismo dicho engranaje siendo provisto de rezulador de
velocidad_constante a la’expansién v de'medios para su fdcil
345 ~detencidn durante y despuds de la carsa (figuras 1 & 2).

. ' | 4e 1L CAquLu ADAPTABLE A LURESAS LECANICAS SELOVIENTE
segﬁn las reivindicaciones anteriores, caracterizadas por el
hecho de que ¢l movimiento se comunica al husillo (19). median-
te el rofor de un motor electrlco, cuyo electroimdn se 1ns—

tala entre las dos placas del armazon, transmitiendo asi el

(8]
o
0

movimiento al engranaje del husillo (19} por medio de un par.

redactor a tornillo sin fin, al cual le siguc una sezunda,

siendo todo lo demds acoplzdo como para el funcionamiento in-
dicado en las figuras 1 & &, con la variante 'que las piernas l

355 metdlicas, figuras 9 & 10, eaténriﬁterrumpidas electricamente
por un ya- de chapitas de matcriél aislante,,que sirven para
la conexidn materiai entre las dos partes de la pierna.

1 58 . is:c:cmclsigo ADACTABLE A WUNECAS KECANLCAS sSHEGOVIENTES,
segun la reivindicacidn 48, caraéterizadas nor el hecho de

. 4 . -
36C que para el retorno de la ccrriente eléetrica, en el caso de

alimentacidn del exterior, los cenductores hacen confacto'éléc_
trico en dos distintos anillos conééntricos de una pigta cir-
cular con guia intermedia, con realce, a cuyasvpistas se co=~-
nectan eléétricamente'los dos pies por medio de sus ruedeci-
365 ~ {1las metdlicas de deslizamiento, con movimienteo unidireceional,

68, - LSOANISKC ADACTABLE A LURECAS LECANICAS SEhOVLEﬁfzs,
eaﬁn las reivindicaciones % a 6, caracterizadas por la varian-
te nue el surlnl stro de enerwla eléetrica se obtiene nor una
p varias rilas o aeumulaiorcs moutados en el armazdn del enzra-

na je, o s8i no tdrolcn ern las riernas de la muiicea o fantoche
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78, -KECANISKO ADAJTABLE A LULECAS WECANICAS SEMCVLENTEY,
ségﬁn las reivindicaciones anteriores, caracterizadas por el
hecho de que el miowo husille jue mueve las pierﬁas median-
te nerno de manivela deslizante dentro de uﬂ taco, sirve tam-

bién nars mover alternativamente los antebrazos y loB brezos

_de la muieca con movimiento oscilante alterno, existiendo

) PR . rd . »
ademds la nosibilidad de aconlar, semin diversos éngulos, lcs

antebrazos a los érganos de movimiento alterno,

88, - LEGALLENC ADAD MARLY A LUNZCLS mucdniuhu BELOVL BNTES,
7 . s s s : . :
sezun laa reivindicaciones anteriores, oazactrt-g;ias ney e
.ozho “¢ qrve 1o cébeza se mueve con oscilaciones en torno
de un eje vertical, derivando el movimiento de uno de los dr-

ganos oscilantes en torno de un ejec horigontal comin para el
2z B

movimiento de lcs braszos,

i

9!.—1 C:mlum(, nDAJ—TA L-. J‘x “L.lu.u‘xu u_ ';I : (,]_L.t..ur ""b,
caracterizadas por el medio de poder invertir €l sentido de

rotacidn del rotor del motcr eldetrico, tal y como se ilus-

-tra en 1la fizura =&,

108, = LEGANIDIC AUAPTARLT 4 LULECAS thA‘l CAS saucflimﬁ;b,
se*un las reiviundicaciones antcriores, caracterizadas ror el
kecho de que los dos pares de ruedecillas, de las cuales
las inferiores son orientasles mediante una palanquifa sobre~
saliente interiormente, se hallan montadas sobre una chanita
hofizontal metélica, tenkendo su contorno limitante la form
perfecta de un zavato de muiieca.

1lg,- 3¢ reifiadica, por dltimo, como objeto sobre el
cue ha de recaer la latante de 1ntroducc1on 1ue se solicita

FCARNLELC ADAPTABLE & @bu CAS LECALICAS S CVIBTGS , 00N
KOVikddowP0 50338 (LANC URDIHARIC O PALBIEN SO54E FLANC ELEC-

TRE GALE,. T PREDARLDC™,
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Podo conforme sueda descrito on la preseate iicmoria,

consta de tres

ge acomnaiial,

| B
192285 (3f

. . 4 - - - .
nhzinas, cseritus a mdiuina y dibujos. jue
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»

wadrid, a 20 de ..arzo de 1.950
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