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PATENTE DE MODELO DE UTILIDAD

por VEINTE Aftos

a favor de la compafifa meroantil espafiola " FABRICA ELECTRO-
TEGNICA JOSA, S.A.", domiciliada en Barcelona, Travesera de

Gracia, nfmero 303, p o r $

" TELERRUPTOR "

L
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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente Modelo de Utilidad tiene por objeto, seg&n
se indica en su enunociado, un telerruptor, es decir, un apara=-
to eldctrico de maniobra, mediante el que puede determinarse &
distancia, a través de un circuito eléotrico secundario, la
apertura o el clerre de un cirocuito eldotrico principal. Las
aplicaciones de este tipo de aparatos, en sf, desde luego; ya
conodidos, son cada dfas mds numerosas, al permitir aloanzar
econom{as muy importantes, por ejemplo, en la instalacién de
circuitos que comprendan un nimero relativamente elevado de

aparabos que deban entrar en funcionamiento o quedar en reposo
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simul téneamente, siendo gobernados desde un punto relativamen=—
te alejado.

El telerruptor que constituye objeto de la presente soli-~
citud de registro, segln se verd claramente a continuacién,
destaca principalmente por su simplieidad. estructural y por su
seguridad de funcionamiento, y por e} hecho de efectuar la ma=-
niobra por medio de una excitacidn practicamente instanténea
del circuito de maniobras

Por lo demis, la esencialidad, forms de funcionar y prin-
cipales caracter{sticas y ventajas del aparato en cuestidn,
resultarén mds féoilmente comprensibles a la vista del dibujo
adjunto, en el que - en vista esquemitica en perspectiva, ¥y,
desde luego, sin caracter limitativo de ninguna clase ~ se ha
representado un ejemplo concreto de realizacién préctica del
mismo.

Refiriendonos, pues, al expresado dibujos

B téleiruptbr comprende, segdn es normsl, un electroimén
1, solidarizado a un soporte 2, de forma cuslesquiera apropia=-
da, a través del que se fija convenientemente en posicién sobre
el correspondiente cuadro u otra superficie que interese. los
terminales 3-3' de la bobina del expresado electroimén, seﬁco-
nexionan a través de unos elementos de emborne 4-4&, dotados
de ocualquier estructura apropiada, al correspondiente circufto |
segundario de maniobra, gobernado por medio de un pulsador ade-
cuado, que podrd hallarse situado a lé distancia que en cada
caso interese.

El expresado electroimdn actia sobre un par de brazos bas~ .
culantes 5-6, que podrén, desde luego, presentar cualquier e8w -
tructure que se considere apropieda, articulados entre s{ por |
sus extremidades, mediante un correspondiente eje 7. En una

forma preferente, aunque no necesaria, de realizaoi6n, el brazo.

s 2 AR e . . [y
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5 se constituye a base de plancha metdlioca estampada y adopta
una seocidén transversal en U, presentando dos ramas laterales
planas y paralelas, entre las que encaja y queda conveniente=
mente fijada la pieza 8, que constituye la armadura o ndcleo
m&vil del electroim&n o se halla relacionada con este ndcleo,
de manera que queda en condiociones de ser actuada por el mismo,
En esta misma forma preferente de realizacidn, el borde libre
de la pieza 8 se apoya contra un estribo 9, directa o indireo~
tamente fijado a la superficie general de soporte del aparato,
de manera que el conjunto del brazo 5 queda en condiciones de‘
basocular sobre el expresado estribo, entre las dos posiciones
1imite definidas, respectivamente, por la bobina 1 y por el
taldn o saliente 10 previsto en una extremidad de aguel. Finale
mente, en esta misma forme preferente de realizacién, el brezo
5 es mantenido en la posicidn apoyada dicha y, al mismo tiempo,:
se halla constantemente impulsado a adoptar la segunda de las |
posiciones 1{mite referidas, por la aceidn de un guelle heliw-
coidal 11, que trabaj a traccién, hallandose trhbado por una
extremidad en aquel ¥y por la extremidad opuesta en un pitén 12
0 elemento fijo equivalente cualebquiera; Bastar& evidentemens
te que se produzoa el oierre del circuito de alimentacidn de
la bobina 1, para que la armadura 8 sea atrafida, determinandose
la basculacién del brazo 5 haola la posiocién lfmite opuesta.

De manera esencial, de acuerdo con la disposicidn que se
preoohiza, el brazo 6 se hallas dotado en su extremidad libre
de un tope 13, ventajosamente dotado de forma cilfndrice o apro-
ximgdamente cilfndrica, Este tope queda en condiciones de coo-
perar con el borde de un saliente 14 previstos en una platafor-
ma 15, solidaria de un eje 16, ortogonal a la superficie de so~
porte del conjunto del aparato, y shsceptible de girar libre-

mente con respecto a la misma, entre dos posiciones limite con-
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venimntemente establecidas. De manera esencial, el borde del
saliente 14 oonforma dos alojamientos simétricos 17-17%, en c
cualquiers de los ocuales puede encajar el tope 13, sgparados
por una punta 18, terminada en una arista 19, E1 conjunto se
caloula esencialmente de manera que, cuando el eje 16 ocupa »
une de las dos posiciones limite que es susceptible de adoPtar{f
y el brazo 5 ocupa la posicién limite que se halla constante- iw
mente impulsado a adoptar por la accidn del muelle 11, el tope ?i
13 queda situado en las proximidades de la arista 19, enfrentméii
do con el alojamiento 17-17! opuesto al que ha recibido la pré—f-
cedente actuacidn de este tope. En tales condiciones, cuando }
se sierrs el circuito de alimentacién del electroimfn 1, pro-
vécando la basculacidn del oonjunto de los brazos 5-6, el tdpe
13 aotfa sobre uno de los dos alojamientos 17-17% del saliente
14 de le plataforma 15, obligando al eje 16 a girar, hasta pa=
sar a adoptar la posicidn limite opuesta. Se comprende que para
este movimiento bastard una excltaoidn prfcticamente instanté-
nea de la bobina, produciendose inmediatemente gque cesa la mis-il
ma el retroceso de los brazos 5-6, hasta que el tope 13 queda
situado en las proximidades de la ariste 19, enfrentado con el
alojamiento 17 § 17%, distinto del que ha recibido la anterior -
aotuacidn, en disposicién de provocar el giro del eje 16 hacia
la posicidn 1{mite opuesta, inmediatemente que se produzoca una
nueve excitaoidn de la bobina

En definitiva y segin ha quedado expuesito, bastard excitar
sucesivamente la bobina, determinando el cierre durante un bre-
visimo espacid de tiempo del correspondiente ocircuito de ali-
mentacién, para determinar los movimientos angulares de oscile-
cién del eje 16 entre las dos.posiciones lfmite que es suscep—

tible de adoptar.' .
Se comprende, por otra parte, que estos novimientos angu-
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lares del eje 16 podrén determinar la apertura o el cierre del
circuito principal de que se trate de gobernar, a travds de
cualquier mecanismo concreto que se considere apropiado{ ce~-
biendo idear a este respecto una verdadeia infinidad de dispo-
siciones distintas, que deber&n todas considerarse comprendié |
das en el &mbito de proteccidn del registro.que se solicita.
Debe, consecuentemente, insistirse en que el mecanismo conere~
to representado en el flibujo al que se viene refiriendo la ex—
plioaoidﬁ, no constituye més que un ejemplo, susceptible de
miltiples e importantes variaciones en su estructura y esquema
de Buncionamiento. En este ejemplo de realizacién, el interrup-
tor de gobierno del circuito principal comprende un contacto
fijo 20, solidarizado a la extremidad de un pasamano rigido 21,
que se conexiona, por medio de un elemento de emborne 22, de
tipo cualesquiers apropiado, a uno de los terminales del ciroui
to ‘que se trata de gobéfnar; y un contacto m&vil 23, solidari-
zado a la extremidad de un fleje eléstico'24; que se conexiorm,
a»través del elemento de emborne 22% al otro terminal del expwe
sado cirouito. El fleje 24 se hella elésticamente impulsado a )
adoptar uns posioién en la que los contactos 20 y 23 quedan
apoyados uno sobre<6tro; cerrando el correspondiente circuito,
¥y puedé ger apartado de esta posioi&n; determinando la apertura‘
por unsa aleta 25 que sobresale en sentido radial del eje 16. |
El conjunto se calouls de manera que en una posicidn 1lf{mite en
giro de este eje, la aleta 25 actda sobre el fleje 24, seperan=
dolo de la posicidn que se halla eldsticamente impulsado a adqg‘
tﬁr; y separando, oonsecuentemente, los contactos 20 y 23} ¥y
en otra-poaicién la referida aleta deja en libertad al fleje

para adoptar la posicidn de cierre del cirocuito. Esta digposi-
cién tiene la ventaje accesoria de que la propia accién eldsti-

ca ejercida por el fleje 24 determine la retencidén del eje 16




10

15

20

25

30

DN 12
.

en la posiocidn limite en giro en la que en cada caso ses si-
tuado por el mecanismo fundamental que ha quedado expuesto.
Resta ya 8nicemente hacer constar de una manera general
¥y expresa que, COmo se comprende y es 165100, Yy aparte de las .
que han sido ya concretamente indicadas, en la realizacién Prﬁgi
tica del telerruptor que ha quedado descrito, cabrd introducir
todas aquellas adiciones y modificaciones de detalle que no
afecten a 10 que conastituye la esencialidad del registro que

se solicita.

SE RELVINDIOA! . _ __

1 - Telerruptor, caracterizado Por comprender dos brazos
rigidos; articulados entre sf por sus extremidades, uno de los?f.
cuales puede bascular entre dos posicionés 1imite, hallandose '
constantemente impulsado a édoptar una de ellas por la accién
de una corréapondiente'fuerza eldstica, y pudiendo ser apartaé ij

do de esta posicidn, papa pesar a adoptar la posicidn 1imite

opdésta, por la fuerza de atraccidn déaarrollada por>un'elect:§fﬁ
imén que puede ser exoitado por medio de un oircuito secunda=-

rio de gobierno, en tanto que el otro brazo comporta en su ex— ﬂQ
tremidad libre un‘tope;:que se mueve s8obre una plataformg soli-;ﬂ
darizada a la extremidad de un eje& susoeptible de oscilar enw f~
tre dos posiciones 1fmite convenientemente establegidas, cuya
plataforma, presenta un saliente que conforma dos alojamientos
aimétricos, en cuaiquiera de los cuales puede encajar y sobre :
cualquiera de los cuales puede aotuar el tope referido; habien- 
dose oalculado esencialmente el conjunto de manera que al exafie

tarse el electroimén, determinando un correspondiente movimlen-'
to del conjunto articulado formado por los dos brazos referidodl

el tope previsto en la extremidad libre de uno de estos brazos
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aotda sobre uno de los indicados elojamientos, determinando
el giro ém un sentido del eje referido; hasta situarlo en una
de las posioiones 1lfmite que es ausgeptible de adoptar; y al
cesar la excitacibén del electroimén, recuperando el expresado |
conjunto articulado la posicidn hacia la que se halla elésti—,%- 
camente impulsado, el topq queda situadoen las proximidades deiuq

la arista de separacidn entre los dos alojamientos dichos, y

al otro lado de esta arista, en disposiocidn de desarrollar su
actuaoidn sobre el otro alpjamiento, en el sigiiente cioclo de ‘
funcionamiento del aparato, situaddo al eje en la posicién -
mite opuesta, y asf sucesivamente, de forma que cada excita-

oién del electroimdn corresponde a un movimiento de giro del

eje; entre las dos posiociones limite que puede adoptar&

2 - Telerruptor; caracterizado porque el eje referido en
la reivindicacién precedente, comporta convenientemente solida-- 
rizada una aleta, que sobresale del mismo en sentjdo radial, |
¥y queda en disposicién de actuar sobre un fleje eléstico; detep
minando la apertura o el oierre del oircuito, y siendo al pro=
pio tiempo actuada por este fleje, que determina la retencidn
eldstica de agquel eje en una u otra de las dos posiciones en
giro que es susceptible de adoptars

3 - Telerruptord

Consta la presente Memoria Desoriptive
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de ocho hojas mecanografiadas, escritas
por una sola cara, numeradas del 1 al 8,
con sus lineas numeradas, a su vez, de cin-

c0 en cinco y de un dibujo adjunto.

Barcelona), 2 8 MAYD 1973
Pe Ao
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