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MEMORIA DEBCRIPTIVA

DE

UNA PATENTE DE INVENCION, POR VEINTE AROS EN EsPARNA, A FAVOR DE

D. Julien DU NGLE R, de nacionalidad francese, domicilirdo '

en BASILEA, lange Gasse, N° 5 (SUIZA), !
SOBRE

"UN DISPOSITIVO CORHECTOR DE MANDO MAGNETICO, PARTICULARMENTE

PARA MAQUINAS DESTINADAS PARA TRATAR DE CONTINUO PRODUCTOS EN
TIRAS"

El presente invento tiens por objJeto un dispositivo correc-
tor, de mando magnetico, gue se destina particularmente para ser
utilizado en maquines para el tratamiento de continuo de produc-
tos en tiras, tales como las maguinag de secar los tejidos, ma- ‘
quinae plegadoras 4 otras. Cuando se lleva, de una manere conti- i
nue, un producto de ésta clase, tal como un tejido 4 otro, & une |
wmaguina de tratemiento, es preciso vigilar y corregir constante-

mente la posicion del producto respecto & le maquing, es deciT

e st s

la posicion de los organcs de gulae parm el producte tratado, con’
objeto de tener an cuenta lags modificaciones ocasionadas por :
irregularidades de funcionambento y las variaciones de lasg die

mensiones del producto considerado. Asi, es preciso adaptar cons-i

|
tantemente las entradas de las rames de tender & la anchura y b 1

{
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la posicion del tejido tratado en estas ultimas.

Ya nhen sido propuesto numerosos dispositivos pars resolver &
éste problema. Sin embargo, los disposiitivos conocidos hasta aho-
ra, llevan el inconveniente de no poder trabajar con una exacti-
tud suficiente, en consecuencia de su inercia, para una veloci~
dad de funcionamiento elevada.

El dispositivo seghn el invento, que permite remedimr & este
inconveniente, comprends un organo corrector rotativo, dos eléc-
tro-imanes, o grupos de eléctro-iwanes, gus puéden girar libre-
mente alrededor del sje del organo corrector, una armedura de
material magnetico gque estd acufiada en el organo corrector y gue
puede ser atraida por uno 4 otro de los dos eléctro~imanes, o
grupos de eléctro-imanes, de manera de hacer el uno o el otro
solidario en rotacion con el organo corrector, medios de &rras-
tramiento para arrastrer constantemente en rotacion los dos
eléctrodinnnes, o grupos de eléctroéimanes, en sentidos inversos
uno de otro, y medios deccomprobadion dispuestos de menera de
excitar el uno o el otro de los dog eléctro-imanes, o grupos de
eléctro-imanes, seghin el movimiento de correccion necesario del
organo corrector.

Seglin una otra caractéristioa del invento, el momento de iner-
cia del conjunto de todos los organos rotativos estd repartido de
tal manerf que el momento de inercia de los organos que no giran
mbs gue temporalmente durante un movimiento de correccion, eg de-
cir del organo corrector y de la amasdure de material magnetico
solidaria con este ultimo, ssa reducido al minimo.

Otras ocaractéristicas y ventajag del invento resultarin, ade-~
mis, de la sigulente desoripcion refsrente 2 la aplicacion del in
vento & la entrude de ramas de tender. Em el dibujo adjuntoi

La fig. 1 es una vista de alzedo, parcialmente en corte, de
un dispositive segln el invento.

Le flg, 2 es une vista del mismo dispositive también de alza-

do, sino que estd desplazade por 90° respecto & la primers, y
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La fig. 3 es un esquema de las conexiones eléctricae.

Bn este dibujo, 1 es un vastago roscado que constituye al
orgeno corrector y gue cooperad con el carril de entrads 2 de u-
ne rama gque lleva un organo correspondiente que forme una tuer-
ca (no representeda) de manera de impartir & esta ultima un mo-
vimiento de translacion en uno &1 otro sentido durahte su rota-
ecion. El el prolongamiehto 18 del vistago 1 estd acufilado un man-
guito 3 que lleva un disco delgado flexible 4 de material megne-
tico, tal como hierro dulece.

El disco magnetico 4 puede cooperar con dos grupos de elédctro-
inanes 5 y 6, che estin sujetados en volantes 7 y 8 respectiva-
mente, Los volantes 7 y 8 pusden girar libramente, por medio de
manguitos 8 y 10 respectivamente, en el prolongamiento 1® del
vastago 1l.

Los volantes 7 y 8 van arrastrados en rotacion por correas

11 y 18, de las gue una esth cruzade y la otra derscha, y gque

~pasan en las poleas 13 y 14 respectivamente, acufiadas en el ar-

bol de un motor de arractramiento 15, De esta manera, los volan-
teB,7 ¥y 8 giran en sentidos inversos uno respecto al otre cuando
el motor 15 funeiona.

Los menguitos 9 y 10 llevan, ademks de los volantes 7 y 8,
anillos colectores 16, 17 y 21, 22 respectivamente, que estin
conectados con los eléctroeimanes 5 y 6 respectivamente, por
elambres 20 y 25 respectivamente. Estos anillos estén alimenta-
dos de corriente por escobillas fijaé 18, 19 y 23, 24 respecti-
vamente, que frotan en los referidos anillos. Los eléetro-lmsnes
5y 6 se mendan por un dispositivo tanteador cualgulers 26 que
as sensible & la posicion de la orilla del tejido 34 introdueci-
do en la rama,

Seghn el esquems eléctrico de la fig, 3, las escobillas 18 y
23 estan conectedsas, por el alambre &7, con uno de los polos de

un menantial de corriente 28 cuyo otro polo estd conectado con

un contacto movil 29 que pertenece al dispositivo tanteador 24
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y que pusde cooperar con los contactos fijos 30 y 31, megidn l@
posicion del tejido registrada por el dispositivo tanteador. EL
contacto 30 esth conectado con la escobilla 24 por el conductor
32, mientrag que el contaéto 31 estd conectado, por el conductor
3%, con la escobilla 19, ‘

El dispositivo anterior funciona como siguei

El motor 15 gira constantemente de manera de arrasgtrar los vo-
lantes 7 y 8 en sentldos inversos uno respecto al orto. Cuande el
tejido 34 ocupea su posicion correcta, el contacto movil 29 del
tanteador 26 se sncuentra en su posicion neutrs representadas en
la fig. 3, ¥y loe eléctro-imsanes 5 y 6 no estin excitados.

Por consigulente, el disco flexible 4 ocupas su poeicion medie~
na, y el vhstago roscado 1 guede el reposo.

Suponiendo que el tejido se desvisa de su posiéion deseadr, de
manerz de cerrar, por ejsmplo, el contacto 31, los eléctro-imanes
5 van excitados y atraen el disco 4. Por su flexibilidad, el dis=-
co 4 se aplica entonces contra estos eléctro-imanes 5 de manersa
de hacer el vistago k.soliderio con el volante 7 y de provocar
asi la rotacion del vapgtago 1 en el miamo sentido que el volante
7. Asl como se bha expuesto anteriormente, la rotacion del vasta-
go roscado 1 produce sl movimiento del earril de entrade 2 en un
sentido por el que se restablacen las condiciones deseades.

Cuando el tejido vuelve & ocupar, por este movimlento de cor-
reccion, su posicion normal, el contacto movil 29 vuelve & la
posicion neutra, suprimiendo &si la alimentacion de los eléciro-
imanes 5, lo que permite sl disco 4 volver & tomar su posicion
neutra, en virtud de su elasticidad, de manera de lidbrar el vas~-
tago 1 del volante 7, Desde este momento, el carril de entradea
quedea de nuevo inmovil hasta una nueve operacion de correccion.

Hay que notar gue la inercia de los elementoe gue deben ger
accionados durante una operacion de correccion, es decir del vas-
tago roscado 1 g del disco 4, queda reducida al minimo en virtud

de la disposicion particular del dispositive segin el invento,
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de manera que el arranque y la pareda de los organos gue se Po=-
nen en accion cuando se verifice un movimiento de correccilon,
son practicamente instantaneos.

Cuando el tejido se desvia en el gantido opuesto al gue se
ha supuesto anteriormente, es el contacto 30 gque gueda cerrado
por el contacto movil 29 de manere de excitar los eléctiro-imnnes
6. De @50 sigue gque el digco ¢ se aplice entonces contra el vo-
lante 8, de manera de hacer solidario el vastago roscado 1 con
este ultimo. Dado ¢ue el volante 8 gira en sentido opuesto al
sentido de rotacion del volante 7, el movimiento de correccion
se efectun en un sentido opuesto al sentido de la operacicn an-
teriormente consideradsa.

En virtud de la existencie de los dos voluntes 7 ¥y 8 que giren
congtantamente en sentidos inversos, y en virtud de la reparti-
cion de los momentos de inercie de todos los organos rotativos
de una tal manera gue el moménto de inercie de los organos cor-
rectores proplamente dichos, gue no trabajan mis que durante une
operacion de correccion, guede reducido al minimo, mientras que,
al contrario, el momento de inercie de los orgesnoe que giran cons
tantemente puede ser bastante grande, el dispositive, no solo
puede segulr exactamente movimientos rapidoe del tejido para vi-
gilar, sino que permite btambién pasar de golpe de un sentido
de correccion al otro, por ejemplo si se encuentra une peguefia
irregularidsd sinuose de la orille comprobada. En efecto, supo-
niendo gue el contacto movil 29, después de cooperar con él con=
tacto 31 de manera de alimentar los eléctro-imenes 5, se aplique
de golpe contra el contas&o 30 de manera de alimentar ahore los
eldctro-imanes 6, se ve gue le inversion del sentido de rotacion
del vastago roscado 1 que de eso resulta, es posible en virtud
del pequefio momento de inercia de los organos cuyo movimiento
tiene gque ser invertido. Este efecto queds aumentado todavis por
el hecho de gue los voluntes 7 y 8 y el motor 15, gue giran cons-

tantemente, poseen unea energia cinetioa suficiente para realizar

cada vez el arranque instantaneo del vastego roscado 1 en el sen-
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tido deseado.

Queda entendido gue una rame comprende dos conjuntos del
tipo representado en los dibujos, es decir uno para cada orilla
del tejido. Sin embargo, este instalacion podria comprender un
s0lo motor que gira constantamente en el mismo sentido y gue
arrastre los cuatro volentes magneticos de los dos conjuntos
asociados con las 408 orillas mediente tranemisiones apropiadas.

Hay que notar todavia gue sl dispositivo seghn el invento,
que comprende un motor o motores gque giran constantemente en el
migmo ssntido, suprime los pedidos de corriente de arranque gque
son molestos para lasg instalaciones eléctricasg,

Sin embargo que sl dispositivo seglin el invento haya sido des-
crito y representado en su aplicacion & una entrada de rama, su
empleo no gueda de ningun modo limitado & esta ultime, Aei, el
disgpositivo puede utilizarse, entre otros, para una maguina ple-
gadora, es decir uns maguine para producir el plegade de un te-
Jido, sea sobreponiendo sus orillas, se2 formando dos pliegues
de anchuras desiguales, desbiendo mantenerse invariables estes
anchuras. En una tal maguina plegadora, el te)Jido pasa en un
triangulo que produce X4 dobladura , y despudég sntre une guia
regulable que comprende doe varillas paraleles moviles cuya po~
slcion relativa determina la posicion relativa de las orillas.
Durante la utilizacion del dispositivo segin el invento para
una tal maguina plegadora, el vastago roscado 1 estard acoplado

con una de las referidas varillas de manerd de desplazar esta

ultims de modo da mentener constante la eanchurs de plegado de=-

seada.

Queda blen entendido gue el modo de elecucion descrito ar=
riba y representado en log dibujos, ha 8ido referido solo e $i-
tulo de simple ejemplo no limitativo y gque de podrd modificar,
de cualguier manera apropiads, la forma, la naturaleza, la dig-
posicion y el montaje de sus elsmentos sin, por eso, salir de

la esfera del invento.
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Los puntos de invencion propia y nueva gue se pressntan pa-
ra que sesn objeto de ésta PATENTE DE INVENCION POR VIENTE Afos
EN BSPifiA, eon los aiguienteé: _

l,~ Un digpositivo corrector de mando magnetico, particular-
mente pars maguines destinadas para tratar de continueo produc-
tos en tiras, caracterizado por el hecho de gue comprende un
organo corractor rotativoy dos eléctro-imanes 5-6, 0 grupos de
eléctro-imanes, que pueden girar libremente alrededor del eje
del organo corrector, uns armadura ¢ de material magnetico que
esth acufiada en el organo corrector 1 y gque puede ir atraide por
el uno o por el otro de los dos eléctro-imanes, 0 grupos de
eléctro-imanes, de manera de hacer el uno o el otro solidario
en rotacion con el organo corrector, medios de arrastramiento
para arragtrar constantemente en rotacion agbos electro-imanes,
o grupos de eléctro-imanes, en sentidos inversos uno de otro,

y medlos de comprobacion dispuestos de maheru de excitar uno N

otro eléctro-imdn, o grupo de eldctro-imenes, seghn el movi-

miento de correccion necesario del organp corrsctor.

2,~ Un dispoeitivo corrector de mando magnetico, segdn el
punto 1, carsctérizado porque el momento de inereis del conjun-
to de tcdos los organos rotativoes va repartido ds tel maners
gue el momento de inercia de los organos gue no giran mbs gue
temporalmente durante un movimiento de correccion, es decir del
organo corrector 1 y de la armadure 4 de material magnetico so-
lidaria con este ultimo, quede reducido 2l minimo.

3. = UN DISPOSITIVO CORRECTOR DE MANDO MAGNSTICO, PARTICULAR~-
MENTE PARA MAJQUINAS DESTINADAS PARA TEATAR DE CONTINUO PRODUCTOS
EN TIRAS,

tédo tal y como gueda descrito en la presente Memoria y repreen

sentado en los dibujos adjuntos. 1 8 MAR w{‘ l
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