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fto sobre Propiedad Industrial, Este Modelo de Utilidad‘bajo

l .
i t{tulo "DISPOSITIVO PARA FORMACION DE MALLAS" viene a perfec-

lleran de un gran costo y su utilizacién se vefa limitada a un

-

6 U

192182

La presente Memoria descriptiva.tiene como finalidad

la declaracién del objeto sobre el cual se solicita el Privi-
legio de explotacién industrial y comercial exclusiva en el -
territorio nacional, de un Modelo de Utilidad, de acuerdo con

las normas que sobre el particular contiene el vigente Estatu

cionar las técnicas conocidas, plasméndolo en soluciones que
aventajan las convencionales, tal ¥y como enumergremos‘a‘lo -
largo de esta Memoria,

Hasta el momento, eran conocidasxunas mé&quinas auto-
m&ticas, encaminadas a fabricar mallas para somieres, pé;tiqg
do de un trenzado elemental longitudinal al cﬁa;, y transver-

salmente se le acompafiaban unas grapas que unian cada uno de

los eslabones o partes del alambre, constituyendo finalmente

la malla trenzada, Sin embargo estas m8quinas autométicas -~

pequefio grupo de fabricantes,

Con este Modelo de Utilidad, se pretende la creacién
\de una méquina muy‘elemental'y muy segura para fabricar dicha
malla, con lo cual su campo de utilizacién, no-tend:é iimites
marcados por su costo, el cual ser§ sensiblemente méé bajo qud
el de las actuales méquinas.o dispositivos.

Enhorden a una perfecta comprensién deklé idea a de-
sarrollar, se acompafia a esta Memoria una hoja de dibujos en
la que se representa lo siguieﬁte:

Fig. 12 ‘es un alzado esquemético de la méquina o dis |

-

positivo,
Fig., 22 es una planta relacionada con la anterior,

Fig., 32 se refiere al movimiento proporcionado por -
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una de las dos salidas del cabezal de la équina.

=2y
ﬁ ey

Pig, 48 es un soporte de sujecién de los engranajes
reguladores del funcionamiento de 1a méquina..' -
Fig, 52 es una vista esquemética de los engranajes -

de regulacidn de . los diferentes movimientos.

Fig, 68 se relaciona con otra de las salidas del ca=

bezal de la méquina. vﬁ;.

Fig, 72 es el elemento encargadqﬁde‘alimentar,a la -

miquina del alambre necesario para la formacién de las grapas

transversales,

Pig. 88 es una pieza de guiado en la salida del alam
bre, momentos antes de la realizacién de la grapa.

Fig., 92 es una pieza deslizanté éue coadyuva en la -
funcién formadora de las diferentes grabas. o

Fig. 102 es un conjunto relacionado con las dos figu

ras anteriores,

Fig. 1l2 es una pieza vertical formadora finalmente
de 1la grapa. | |

Fig, 122 corresponde al alambre que posteriormente. -~
ha de constituir la grapa, | |

. Por dltimo las figs, 138, 148 y 153 se refieren a -

distintas partes del proceso de constitucidn\de las citadas =
grapas. . ]

La migquina en cuestidén esté conSﬁituida'por un cuer-
po base o chasis (1), sobre el que se digpone un cabezal (2)

que en su interior aloja un ejé que gira merced a una rueda -

(4) que recibe movimiento del motor de accionamiento princiee .

pal por intermedio del mecanismo (3). El'eje central del ca~
bezal (2), presenta tres salidas del movimiento que recibe cg

mo son (5), (6) y. (7). La salida (5) ser4 la encargada dé la
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formacién de la grapa. La salida (6) seré;la que realice la |-
func16n separadora y reguladora en la formacidn de las grapas,
vy finalmente la salida (7) ser4 la que proporc1one movimlento
al carro (14) alimentador de alambre, v a su vez coadyuve tam
bién en la operaciédn de formado y £ijado dgi;a grapa,

En la parte frontal anterior de ia’ﬁéquina, séfdispg
nen dos cuerpos cilindricos horizontales Y,paralelos (o) vy -
(11), cuerpos por otro lado convencioﬁaleé Y que por ello no-
serén objeto de reivindlcacidn en este Modelo ‘de Utilidad. En
estos cuerpos cilindricos, se va arrollando el alambre, una -
vez asegurado con las grapas correspondientes, de forma que -
vayan constituyendo un cuerpo de apariencia cilindrica forma~-
do por la malla, Para ello, el (10), lleva incorporado; unos
dientes de arrastre (12), entre los cualeé ird ia malla, de -~
forma que al recibir este cuerpo c11£ndrico (10) movimiento -I
del cabezal de la mlquina, vaya girando Y presente una por— -
c16n de alambre trenzado libre para la pgsterior inco;pora— -

cién de la grapa.

El otro cuerpo cilfndrico (11). presenta un estriado

(13) con una cierta inclinacién, de forma que la malla confec
cionada vaya discurriendo por la zona (13;} deSplazéndbsé'ha--
cia el exterior, B

Resumiendo esta parte de la miquina, repetiremos -
que sobre los cilindros,(10) ¥ (11), se ir4 reuniendo, la ma-
lla ya confeccionada, abrazando a (10) Y_(ll) y con una tenm-
dencia clara en el sentido dg £raslaéidn hgcia lbs extremos -
libres de las dos porciones éilindricas. .ﬁna,v¢z la malla ha
sido confeccionada se puede recoger para su pOSterior.montaje7
sobre el somier o similar.

Por otro lado, la m&quina preserita la alimentacién
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T de unos eslabones 1ong1tud1nales, unidos entre st, quefSerén

los que posteriormente ha de fijar el alambre (31), constitui |

do por la méquina en una grapa. Seré necesario, regular las

>

operaciones de grapado, con el fin de contar en cada caso con
5 una malla que presente unas medidas predeterminadas, Y en es-
+te sentido, la méqulna contaré con medios adecuados para que
grape cuando sea necesario, y no lo haya en-aquellos casos -
que suponga una interrupcién en la constiéﬁcion de una malla

.

determinada, asf como cuando ‘se haya confeccionado ya’ una de

10, las mallas Y sea rniecesario separar ésta de‘la posterior.

.Bstas separaciones, las realiza la méquina adecuada
mente, y sSon imprescindibles y nece;arias,_por cuanto el opes
rario lo tnico que deber4 realizar monuélménté ser& el hecho
de coger cada una de las mallas y empaquetorlés} uﬁa vez éx—f
15 tendidas y plegadas debidamente. .’

Como m&s arriba deciamos, cada malla sale formando

un cuerpo de configuracién cilindrica, y entonces el operario

deber& deshacer este cuerpo para que gquede constitufdo en for

ma rectangular que seré la de apiicacion'al'somiér. EL cﬁer—
20 po rectangular serf el resultante del cilindrico, al saltar -1.

las uniones que en el cilfndrico se hayan efectuado ‘en una de
sus generatrices y para lo que seri necesario que en esa geng
ratriz, las grapas se hayan oolocado 4nicamente al principio ™
y al f£inal de la malla, para que soltando.ﬁhicamehte estas =
25 ldos grapas se tenga formada la situacién ozdisposicién‘rectqg

I

gular deseada,

Vemos pues que en ﬁna"malla)xdebo de haber uha,geng
ratriz libre de las grapas transversales,'y qoe una vez feél;-
zada una de las mallas, debe de haber uno vuelta completa to-

30 |talmente desprovista de las grapas, con lo cual se separarf -

APOEEI I SN S T
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1 una malla de otra, o ‘ o 7, B
Si observamos la fig. 382, comprobareﬁos que la sali

da del cabezal (6), se posiciona'CQn’uha,béfra doblada (9) a

un dispositivo de carraca que forma parté{de la salida cilin-
5 drica (10). El volante (6) al girar ir4 accionando, por inter
‘medio de (9) a la carraca (16), la cual héré‘girar a su vez -
al cuerpo cilindrico (10) Yy a los dientés solidarios (12), .=
efectuando movimientos alternativos de avance, a medida que -
vaya girando el volante (6). :

10 La carraca (l6) a su vez es solidaria con uné POLwm
cién de eje (15) que légicamente realizaré un movimiento ‘de' -
giro acompasado en un mismo sentido siemppg,-.Al final de es~
te eje (15), se dispone un engrane (l%)'pdﬁectado superiormen
te con otro (18), del que sobresale un pequefio ﬁesélte.(19)r
15 con un solo diente que a su vez-congcté;éAcon un engrane o Q‘
rueda superiorv(Qo), todo ello montado sdbrelel soporte (21),
fiJO al chasis de la méquina, * Al ir giréndo por pasos sﬁcesi
vos el pifién (17), el engrane (18) lo haré de igual forma y

precisamente en éste se dispondré un tope. (22), cuya funcién

20 es, como veremos m&s adelante la de interrumpir la’ fomacién -

de la grapa.
Al girar este engrane (18), el resalte (19) de un -

solo dieﬁte, se iré desplazéhdo de forma que al realizar una
vuelta completa la rueda (18), este pequéﬁ6 engrane (19»_co,,
25 necte con ellengrane superior (20) vy -lo desplace longitudinal
mente. Al dar (18) una serie de wvueltas déterminadas,'iré ;
desplazando también el tope (23) del engrane superior (20). |
Comprobamos pués la existencia de dos topes o resal
tes uno (22), localizador en la rueda (13).y'9tr0'(23) dise .~

30 puesto en la rueda superior (20).  El inferior (22) es el que
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{ rrurapa también la creacién de una grapa.. Por -su lado el resaw

nos permitir4 que al dar una vuelta completa la rueda «(18), -

interrumpa la alimentacién de alambre y por consigulente inte

te (23), seré el que interrumpa la formacién de grapa durante
una serie de vueltas de la rueda (18) o lo que es lo mismo du
‘rante una vuelta completa de la rueda (20).

En €l cabezal de la méqulna, existe ‘también la sali
fda (7), conectada mediante una palanca (8)fa un carro (14)
montado sobre unas gufas de deslizamientdf‘de forma qué lé co

nexién (8), dispuesta excéntrlcamente sobre (7), determinaré

un movimiento de vaivén hacia atrés y hacia adelante del men-
cionado carro (14)., Este carro (14),'seﬁalado en la fig, 72

presenta una porcién anterior (32) y . (34) que son las que to-
marén el alambre.(3l), y en su movimiento hacia'adélanﬁe lo -
presentarén para la forﬁacién de la grapa. Estas porciones an
teriores, estar&n siempre en disposicién de aferrar al alam--
bre,'mientras no exista una fuerza exterior, que obligue:al -
brézo (33) a quedar izado y en consecuencia a no aferrar al -

alambre y trasladarlo,

Para ello, el carro (14) presenta un resalte (30);
el cuai conectaré con dos topes (29)‘y,(27) gnﬁerior y‘poste~
rior, los cuales motivaré&n que en ei“movimiento de avénce del
carro (14) hasta el cabezal kz), vaya tra;ladando el alambre,

mientras que en el movimiento ‘de vuelta, el brazo (33) vaya =

levantado. En consecuencia, cuando el brazo_(33) esté levan-
tado no habré incorporacién ni.alimentaciéﬁ de alambre al ca-
bezal y por ende no se constituiré la grapa. 4
Recalcando pués este detalle, insistiremos en que ei
tope (29) seré& el que consiga que el brazo (33) quede levanta

do y que al volver pierda contacto con el alambre, mientras -
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a tomar contacto con el alambre para que en su movimiento ha-

'de alambre ni tampoco formacién de grapavﬁlguna. Ello nos -

que el tope (27) ser& el que obligue al brazo (33) a bajar v

cia adelante alimente de alambre al cabezal. .EntonceS, si el
tope (27), lo desplazamos nos encontraremos con que el brazo

(33) estari contfnuamente levantado y notﬁabré alimentacién -

permitiré que jugando con el tope. (27) ¥y séparéndolo o acercéy
dolo a (30) se forme o no grapa.

Precisamente el movimiento de este tope (27).viene
representédo esquemiticamente en lavfig.’sz,en la cual el re
salte (22) de la rueda (18), al conectar;?bn (26), desplazaré
al tope (27) de forma que durante este éo##o desplazamiento -
no se formar& la grapa., Ello se produciré evidentemente cada
vez que la rueda dentada (18) de una vuelta coméleta, es de~~
cir a cada vuelta completa de la. rueda dentada (18), habri -
una posicién en la cual no se formar4 la brapa ¢orrespondien-
do exactamente a la generatriz é la que Qos,hemos referido al
principio, dentro de una misma malla,

A su vez en el movimiento de esta rueda (18), el -
diente (19) iré4 conectado con el engrane’(éo), de fotmaAque‘-
al daf (18) una serie de vueltas ir4 deépiazéndolo circular--
mente el tope (23), hasta que éste conecte con (25) f despla~
ce al tope (27) el cual quedaré desplazado hasta que la rueda
(20) de una vuelta completa nﬁevamente~y‘lihre la conéxidn,de
(23) y (25). En esta vuelta completa, el tope (27) estar§ -
desplazado y el brazo (33) del'cuerpo (14) no alimentar4 de -
alambre al cabezal y no se constituird la érapa} con lo cual

tendremos separada una malla de la siguiehte.

La relacién y conexién entre los pasos de los engra

nes (17), (18) y (20) ser4 la adecuada para cada tipo de ma=~
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lla, v se tomar8 en cada caso la més adecuada. ;;.4

Nos encontramos pués, conque por un lado hay un ca~-
rro (14) desplazable que alimenta de alambre al cabezal (2) -
para que los mecanismos que este incluye forme la grapa y ase
guran y confeccionen la malla, mientras qﬁe por otro lédo " —
‘existe una combinacién de engranes y topes que actdan sobre -
el tope (27) obligando al carro (14) a que alimente o no de = |
alambre al cabezal, cuando nos interese,’ -Por tanto, nos que-
da dnicamente referirnos al tercer detalle bésico de este Mo=
delo de Utllidad cual es el conjunto de mecanismos que con—-
formarén la grapa de unién transversal. _” ’ |

Estos mecanismos vienen dispuestos, por debajo de =
la excéntrica (5) inclufda en el interior del cabezal (2), ex
céntrica que en su movimiento, crearé otro alternatlvo y ver-—
tical. Al alimentar el carro (14) con alambre al cabezal, se
encontraré con uné pieza (35) que en uno de sus costados pre-
senta un entrante (36) en cuyo interior se alojari el alambre
de forma que sobresalga un cierto tramo pbf sus extrembs.. En
el movimiento de subir y bajar de estos mecanismos, se inco;—
pora la pieza (42) de la fig. 112, la cuél:al-abrazar ala -
pieza (35), doblar& los extremos del alambfe\qﬁe SOb:esalen -
del alojamiento (36), v seggidamente se retiraré nuevaménte -
hacla arriba, En esta situacidén el alamb;enquedaré conforma=~

do segfin la disposicién de la fig. 132,
Al margen de ello, existe otra piezé sefialada con -

(37) en las figs, 92 y 108 que a su vez estd conectada con el-
volante (7) de la miguina el cual presenta una excéntrica | -
(39) que al incidir sobre el tope (41) solidario a la pieza -
desplazable (37), obligar4 a &sta a que venciendo la accién -

del muelle (40), se desplace hacia la derecha. En este des--’
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plazamiento,'los frentes (46) de la piezan(é?)} guiarénwal -
al ambre (31) conformado en U, el .cual. quedaré diSpuesto entre
estos resaltes (46) y otros dos resaltes (45) de la pieza é—
(48), presentando el alambre, para que la pieza (42) al baJar

nuevamente incida sobre &l y constltuya la grapa segﬁn la fig,

‘152, en la cual se ha sefialado con (47) los eslabones ‘a los -

que nos referlamos al comienzo de esta Memgria Yy que SOn pre-
cisamente los que la grapa ha de unir traﬂsversalmenté.yu

La pleza desplazable (37) abraza a’ la pleza (35) y
siempre estaré obligada por su muelle (40), en tanto no “actde
sobre élla la excéntrica’ (39), forzando al ‘muelle, |

El alojamiento (43) de la pie_za{.‘“(v4‘2) que es 'la que
presenta el movimiento vertiéal, és el quéfnoé serviréide,esw
pacio para formacién del alambre en U, en ténto.qué los topes
o resaltes (46) y (45) serénilos que ﬁanténdrén en posicién a
la U para que al bajar nuevamente la pieza (42) conforme la g1
pa totalmente. . !
Estimamos, que con lo hasta shora referido, cual- -

quier persona experta en la materié, comprenderd totalmente;r

el alcance y contenido de lo citado, que no obstante vamos a
comentar nueva y brévemente al objeto de no deJar puntos suel
tos para su eficaz comprensién,

La miquina en cuestién tiene tres partes fundamenta

les, a saber un carro desplazable (14) que alimenta de adlam—-

bre al cabezal paravsu posterior confofmapién en grapa, Este
carro (14) puede ser obligado, de forma que alimente de alam-—
bre al cabezal cuando se deseé, actuando oportunamente sobre.

el tope desplazable (27), de forma que cuando esté retirado né

arrastre alambre,

El desplazamiento del tope (27) se reallzaré a base

L[]
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de dos formas distintas, una de ellas la del tope (22)ude la-
rueda (18), al dar &sta una vuelta completa Yy otra la del to~-
pe (23) de la rueda (20) al dar a su vez otra vuelta completa,

correSpondléndose cada vuelta de esta‘rueda (20) a una~ser1e'
{ . .

de vueltas predeterminadés de la rueda (lé);:

Finalmente, el mecanismo propio‘de fgrmaciéﬁ;de la”
grapa, constitufdo por una pieza fija (35)1qﬁé alojaré en su
jentrante (36) al alambre. Una pieza desplazable verticalmen—
.te (42), que cortaré ei alambre y lo confgrmaré en U, Otra =
pieza desplazable_horizontalmente (37) quéfdesplazaré esta U,
v la situard contra los topes (45)Ade‘la pieza (42), para que
al bajar esta pieza (42) nuevamente produgca la”grapa deseada
Yy conexione los eslabones (47). ' ' o

Las ventagas que de la utilizacién de este disposi-

tivo se derivan, son innumerables, y de entre ellas destaca:g
mos ias m&s sobresalientes en orden a cumplir lo estatufdo al
respecto por el Art, 171 del vigente Estatuto sobre la‘Pfopig
dad Industrial, a saber: L

Extraordinaria sencillez del dispositivo, y un pre-

cio de costo extraordinariamente més bajo que el de las méq@i

nas convencionales, lo que redundard sin duda alguna eﬁ un -=
precio de venta en el mercado perfectamente asequible para -
cualquier fabricante, |

Una total ausencia de compléjidédes.ﬁéchicas yfuﬁa'
gran seguridad de funcionamienfo, asf comofﬁna'completa adap-
tacién a cualquier tipo de malia a fabricar.

Conviene resaltaf, una vez descritas la naturaleza

y ventajas de este invento, el caricter no limitatiwo del mis

mo, por cuanto los cambios en la forma, materia o dimensiones

de sus partes constitutivas, no alterarén en modo alguno su -
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‘tranjeros, reivindicando la priorxidad de ia misma,

esencialidad, en tanto no supongan una .sustancial variacién -

1

en el conjunto. gE
s ‘

Asimismo, el SOlicitante adhiriéndose a los. Conve—-
nios Internacionales sobre Propiedad’ Industrial hace constar

su derecho a la extensién de esta solicitud a los paises;ex—-

NOTA
Los puntos de invencién, nuevos en Espafia, que se =~
presentan para que sean objeto de Modelo de Utilidad, deberén
recaer sobre "DISPOSITIVO PARA FORMACION DE MALLAS" de acuer-

do con las siguientes: | ]

REIVINDICACIONES
la,~ "DISPOSITIVO PARA mRMAcxpiq DE MALLAS", que cor

tando con un chasis o base de miquina, con un cabeéal princi-
pal v con dos cuerpos cilindricos:horizonﬁales, £ijados con -
posibilidad de giro al chasis, esencialmente se caracteriza -
porque el cabezal incorpora un eje que recibe movimlento de -
un motor convencional, el cual eje presenta tres salidas de -
movimiento, una central en excéntrica para el mecanismo de -=-

formacién de la grapa, y otros dos laterales, uno para despla

zamiento del carro alimentador de grapé y'el‘oﬁro para los me
canismos reguladores de la formacidén de la referida grapa,

28 ,=- "DiSPOSITIVOlfARA FORMACION DE MALLAS", segdén
la aﬁterior Reivindicacidn, caracterizado porque ﬁna de las -
salidas laterales va conectada a un volante sobre el que ex--
céntricamente se posiciona una barra wunida. por su otro extre
mo a una carraca que conectada con el cilindro anterior hori-

zontal, presenta una prolongacién posterior sobre el cuerpo -

de la miquina, que termina en un pifién que a su vez engrana -

con una rueda dentada contenedora de un tope en una de sus cg
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ras, rueda que va montada sobre un sopofééufijo a la.ﬁééuina ~
de forma que este soporte asegura a su vez a otra rueda denta|
da situada superiormente Y conectada con la anterlor por in--
termedio de un pequefio resalte que comporta un diente, para -
@e la rueda superior, de una vuelta completa cada vez que la..
‘inferior haya dado un némero de ellas, incofporando a su vez
esta rueda superior un resalte en su cafa'pdsterior.

3a2,~ "DISPOSITIVO PARA FORMACION DE MALLAS", segén -
la anterior Reivindicacién, caracterizado porque tanﬁo el re-
salte de la rueda dentada inferior como ei.de la rueda denta-
da superior, tienen posibiiidad; en su giro, de conect%r con
una palanca asegurada en el chasis de la méquina, la cual es;
t& en comunicacidn con un tope, que seré desplazado, en las -

proximidades del carro alimentador de alambre,

42 ,- "DISPOSITIVO PARA FORMACION DE MALLAS", ségﬁn.
la le_Reivindiéécién caracferizaﬂo porque la otra salida iatg
ral del cabezal se conecta a un volante que por medio_dé“una
paianca acodada proporciona movimiento a un carro montado So-
bre unas gufas, desplazéndolo alternativamente hacia detrés o

hacia adelante, carro. por cuyo interior discurre el alambre;
que eﬂ su movimiento hacia adelante engancharé‘el alaﬁbré en
la direccidn al cabezal, y en su movimiento ﬁada detré&s ac--
tuar4 en vacfo, merced a 1a1615posicidn de dos topes uno ante
rior y otro posterior. '

58 ,~ "DISPOSITIVO PARA FORMACION DE MALLAS", segfin
la anterior Reivind1cac16n caracterizado porque el carro pre-
senta un brazo obligado por un muelle, brazo ideado.con el = |

fin de que pueda aferrar el alambre, y que a su vez est4 en -

comunicacién con un-resalte transversal del mismo carro que

al ser accionado desde el exterior obligaré a dicho brazo a -

Mod. 7

SR S A e e ey

e e sy




20

25

..............

192182

tomar o a perder contacto con el alambre, de forma que.el ac-

tluJNj

cionamiento de éste resalte transversal sé realiza mediante -
dos topes uno anterior fijo y otro postefibr desplazable, que
es el actuado por los resaltes de las ruedas~dentadas-ségﬁn =
la 32 Reivindicacién. .

62,~ "DISPOSITIVO PARA FORMACION DE MALLAS"; 'ée‘gﬁn
la anterior Reivindicacién caracterizado porque el tope ante~
rior, al chocar con el resalte transversal del carro, -obliga-
réd a que el brazo_artiéulado del carro, pierda contacto con -
el alambre, volviendo el vacio en su moviﬁiento hacia atrés, -
Y siendo el otro tope desplazable el que'opcionalmente vﬁelve
a actuar sobre el resalte transversal dél carro'y sobre el -
brazo, para que‘en su movimiento hacia adélante, iﬁcorbore -
alambre al cabezal o ﬁo. . o

72.- "DISPOSITIVO PARA FORMACION DE MALLAS", segdn
la l& Reivindicacién, caractetizado porque. la excéntrica cen-
tral del cabezal va conectada a una piezé que realiza_moﬁimieg
to‘vertical, la cual presenta un éntranté; de forma que el -
alambre es encajado en una pieza fija;'enAun’entrahte'al éfgg
to, para que al bajar la pieza vertical, conforma al alambre
en U;. ' | .

8a2,~ "DISPOSITIVO PARA FORMACION DE MALLAS", ‘segtén-
la anterior Reiﬁindicacién,:éaracteriZado porque la pieza ver -
tical presenta a su vez unos topes contra.los cuales se posi-
cionar§ el alambre en U, obligado por otra tercera pieza con
movimiento de vaivén, que abrazar8 a la pieza fija guiadora =
del alambre, de forma que la pieza vertical al Qolver a bajar |
constituya finalmente la grapa, estando la pieza con'movimiqg.

to de vaivén, obligada por un muelle a una posicién fija y re

cibiendo movimiento en contra por parte de -una excéntrica que

Mod. 7
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actda sobre ella. . _
- 92,~ "DISPOSITIVO PARA FORMACION DE MALLAS"."

Todo tal y como queda descrito en la preseﬁte Memo~
ria que consta dé quince hojas mecaﬁografigdas por imé sola =

cara, acompafiada de los dibujos correspondientes,

Medrid, - § gyN. 1973;

JISE RAMON TRUGO PEREL
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