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Correspondiente a un MODELO DE UTILIDAD por veinte afios.

A favor de

D.Luis ANITUA ECHEVERRIA, de nacionalidad espafiola.

Residente en MADRID.~San Nicolds, 15-28-4

porx:

"DISPOSITIVO DE APOYO Y TRASLACION PARA MAQUINAS"
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La presente memoria tiene por objeto la descripcidén de un
dispositivo de apoyo y traslacidn de méquinas, para el que se
solicita la oonoesidn del privilegio de Modelo de Utilidad para
su explotacidén industrial y comercial exclusiva en el territo-
rio naoiounal.

El dispositivo objeto de este iavento tiene aplioacidn a
cualquier clase de maqginaria o elemento pesado y, partioular-
wente, a las mdquinas herramientas, en las que es freocuente su
traslado de un lugar de.trabajo a otro dentro del tallexr pars
situarlas en el lugar adecuado dentro de una linea de producciéun.

Actualuente no existe dispositivos que permitan realizar
estos traslados cémodamente, ewpleando para ellos medios mecani-
cos suxiliares tales como gruas, carretillas, etc., elementos
siempre voluminosos y oostosos. Por otra parte, el asiento de
la maquina se realiza mediante pernda y plaoas de anclaje con
o sin junta elédstica, que es necesario -empotrar en el suelo con
la consiguiente wmano de obra de albafiilexria, roture del pavimen-
to, produccién de escombros, etc.

La finalidsd del presente invento es evitar los ocitados in-
convenientes al hacer posible el traslado de la médquina sin el
empleo de medios auxiliaxres, al llevaxr iﬁoorporados en el propio
apoyo, fijado a la méquina, los elementos de rodadura y eleva-
0idén necesarios., Asimismo, hace innecesario el empleo de cual-
quier anclaje por estar dotados estos dispositivos de una amplia
base de apoyo dotada de tacos eldsticos que, ademds de amorti-
guar las vibraciones, impiden los posibles desplazamientos de la
médquina durante su trabajo y su nivelacidén perfecta.

Con el fin de facilitar la wejor interpretacidn del inven-
to, en el plano adjunto, complementario de la presente exposi-

cidén, se representa una forma de realizacidén préctica que sola-




350"

400"'

4‘5."’

50--

550-

600"'

<

see.

PYTS
.

mente se incluye con oardcter méramente informativo y no limita- ;
tivo del invento.

En el citado plano?

La figura 1 muestra en alzado un dispositivo realizado de
acuerdo con el invento, en posicidén de apoyo_fijo.

La figura 2 umuestra el uismo dispositivo visto por su cara
inferiox,

La figura 3 muestra una secoidén por III-III de la figura 2,
pero oon el dispositivo en posicién de apoyo en el elemento de
rodadura.

La figura 4 muestra una vista por la cara inferior del dis- :
positivo en el que como variante la bola de apoyo Ba sido susti-
tuida por un rodillo orientable.

Como se muestra en las citadas figuras, el dispositivo se
compone de una pieze inferior en forma de plato (1), que presen—
ta su cara inferior dividida mediante un reborde, el ocuello con-
céntrico (2), y los tabiques radiales (3), en cavidades, cada
una de las ouales aloja parcialmente un taco de caucho (4), fi-
jado mediante el encaje del saliente posterior (5), rematado por
una cabeza, en los correspondientes orificios del fondo de di-
chas cavidades.

El plato (1), de forma anular, tiene en su cuello un rosca-
do interior en el que se acopla la pieza (6). Esta pieza, que €8
de forma cilfndrica, con cuatro salientes (7), destinados a fa-
cilitar su giro a mano o mediante la aplioaciéu de una herramien-
ta. El interior de esta pieza es hueco, abierto hacia la parte
superior, con un orificio en su fondo donde, segin se wuestra
en las figuras 1, 2 y 3, estd situada la bola de acero (8), Esta
bola, estd guiada por el oitado orifioio y por la combinacidn

de las piezas (9) con las pequeflas bolas (10) u otro elemento
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apropiado. La pieza (9) se aloja dentro dél-caéquillo (11), en-
cajado en el hueco principal de la pieza (6), ouyo oasQuilloApre-;
senta en su extremo superior un reborde vuelto haoia dentro que
sirve de retencidén a la pieza (9), la oual presenta un escalona=- |
miento en correspondencia, de forma que esta pieza puede girar
dentro de su alojamiento.

La pieza (9) presenta un taladro roscado en su parte supe-
rior para acoplamiento de un tornillo (12), mediante el oual se
fija el dispositivo a la pata o bancada de la maquina.

Por cousiguiente, al girar la pieza (6), estando la mdquina 3
apoyada mediante los tacos de caucho (4), se produce su eleva-
cién o descenso a manem de gato mecédnioo, Si desciende la méqui-5
na hasta que la bola se apoye en el suelo y se sigue girando en
el mismo sentido, la méquina pasa a apoyarse en la bola, dejando
de hacerlo en los taoos de caucho, como se muestra en la figura
3, Una vez realizada esta operacidén en todos los dispositivos de
apoyo de la maquina es posible trasladarla fdcilmente hasta su
nuevo lugar, rodando sobre las bolas (8).

Una vez situada lavméquina en su nuevo lugar se procede a
la inversa, dejdndola de nuevo perfectamente apoyada en todos
sus tacos de caucho,

Evidentemente son posibles diversas variantes del mismo in-
vento., Asi, la bola (8) puede ser sustitufda.por un rodillo como
se muestra en la figura 4. En este caso el rodillo (14) estd mon~
tado con su eje horizontal desplazado del eje vertical de rota-
cién del conjunto mediante una pieza (15) montada en forma sus-
ceptible de giro respecto al plato, de manera que es auto-orien-
table al desplazar la mdquina, funcionando igual que la bola (8).j

Desorita suficientemente la naturaleza del invento, asi co-

mo un ejemplo de realizacién practica del wmismo, solamente ocabe
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afladir que en el oonjunto y partes desoritas es posible intro-
ducir cambios de materias, formas y disposicidn de sus partes
componentes, siempre que estas alteraciones no supongan varia-

cidn sustanoial en el objeto del invento.
REIVINDICACIONES

12),-%DISPOSITIVO DE APOYO Y TRASLACION PARA MAQUINAS" que
se caracteriza por estar constituido por un plato de forma anu-
lar coun un cuello roscado y un nervio concéntrico en su perife-
rig que forma una cavidad anular subdividida mediante nervios
radiales en huecos donde estan fijados respectivamente unos ta-
oos de material eldstico, tal como el cauého, mediante el encaje
de un saliente cilindrico posterior de estos, dotado de una pe-
queﬁa cabeza, en correspondientes orifiocios del fondo de dichos
huecos, de forma que la cabeza queda situada contra la care su-
perior del platq soporte, cuyo plato tiene acoplado a rosca en
el interior de su ouello una pieza dotada de salientes radiales
para facilitar su rotacidén mediante aplicacién de una herramien-
ta situados por encima del plato, preseuntando dicha piezg una
cavidad oilfndrica interior donde estd montado en forma suscep-
tible de giro libre sobre su eje vertiocal, un soporte que tiene
acoplado en su parte inferior un eleménto de rodadura oxientable
y su parte superior permite su fijacidén mediante un tornillo ros-:
cado a la oorrespondiente'pata a base de la méquina, de forma
que como un gato de elevacidn wmecanico es posible apoyar en el
suelo, girando la citada pieza acoplada al plato, los tacos o el
elemento de rodadura. |

28),~"DISPOSITIVO DE APOYO Y TRASLACION PARA MAQUINAS" se-
gin la reivindicacidn 1, que se caracteriza porque el elemento
de rodadura es una bola saliente parcialmente por un orifiocio

situado en el centro de la cara inferior de la pieza acoplada a
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rosca al plato de apoyo, cuya bola apoya la parte éituada en el
interior de dicha pieza(directamente o a través de pequeiias bo-
las de rodamiento) en una cavidad semiesférica situada en la ca-
ra inferior de otra pieza montada en forma susceptible de giro
libre, pero no de deéplazamiento 1ongitudinal, en la citada pie-
za acoplada a rosca al plato de apoyd. ,

32),~-"DISPOSITIVO DE APOYO Y TRASLACION PARA MAQUINAS" se-
gin la reivindiocacidén 1, que se caracteriza porque la pieza aco-
plada a rosca al plato de apoyo presenta una cavidad cilindrica
abierta a su cara superior en la que estd encajado un casquillo
dotado de un reborde interior en su extremo superior, ouyo oas-
quillo aloja la pieza soporte del elemento rodante, permitiendo
su giro, y reteniendo su desplazamiento longitudinal mediante el
citado reborde, que ooincide con un rebaje anuiar del thremo su-;
perior de la citada pieza giratoria. |

42) ,~"DISPOSITIVO DE APOYO Y TRASLACION PARA MAQUINAS" se-
gin la reivindicacidn 1, gue se caracteriza porque el elemento
de rodadura es un rodillo wmontado, con su eje horizontal y des~
plazado del eje de giro vertical del conjunto, en una pieza aco- 5
plada en forma susceptible de rotecidn sobre su eje vertical,
pero no de desplazamiento longitudinal, en la pieza acoplada a
rosce en el plato soporte.

58),~-"DISPOSITIVO DE APOYO Y TRASTACION PARA MAQUINAS",

La presente memoria descriptiva oconste de seis hojas folia-
das y mecanografiadas por una sola cara, componiendo un total de

ciento cuarenta y seis lineas, incluidas las presentes.
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