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Lainvención a que se re f ie re  la presente memoria, cons­

tituye una novedad. industrial con características y ventajas 

oue la hacen acreedora a l p r iv i le g io  de explotación exclu­

siva que oor e l la  se so l ic i ta ,  de acuerdo con las prescrip- 

5 .-  ciones del Estatuto vigente de la  Propiedad Industrial de 26 

de ju l io  de 1.939, texto refundido, publicado en 30 de abril 

de 1.930.

En loe almacenes '»e frutas destinadas a la  exportación 

y muy especialmente en los ele naranjas, pomelos e incluso en 

1C-- los de tomates canarios, una de las operaciones a que se so- .

meten antes de proceder a su empacado es la  de selección y «4 

c las if icac ión  de tamaños, operación que se rea liza  mediante 

máquinas especiales oara e l lo  y la  experiencia como construc­

tores de esta clase de máquinas nos ha llevado a rea lizar 

15.- una. serie de estudios y ensayos, .habiendo llegado a rea lizar 

una máquina de a lto  rendimiento que por sus ventajas sobre 

todas las existentes solicitamos su registro como Patente i 

de Invención, consistiendo sus mecanismos en las siguientes 

disposiciones:

2C.— Sn la f  laura. A y de una manera esquemática, se represen­

ta v is ta  de 'costado la  discosición general del sistema con­

sistente en una correa plana ( l )  de les que corrientemente 

se u tilizan  en las transmisiones mecánicas, cue se desliza sc_ 

bre una mesa inclinada, como puede verse también en la  figure 

Ej Sobre aicha correa se vierten las frutas que deseamos so- 1 

meter a calibrado y esto correa los va trasladando en f i l a ,

» una detrás de otra, tendiendo por la pendiente la te ra l de la

25.
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correa, a separarse ele e l la ,  estando aguantada por un rod il lo  

(3) cue gira en e l sentido indicado por la flecha, ce abajo 

a arriba} s i la  fruta es más pequeña que la. separación exis­

tente entre e l rod i l lo  y la  correa, ésta pasara por debajo de 

dicho ro d i l lo  y será recogida, en un recipiente adecuado; pero 

s i  la  fruta es ce mayor diámetro, recorrerá toda la  longitud 

¿el rod i l lo  sin sa lirse  de la  superfic ie de la  correa.

£n la  figura A puede apreciarse que de los rod il los  (3) 

hay una serie ¿e e l lo s  que progresivamente están más se.para­

dos de la  correa ( l )  , de ta l forma, cue la  fruta que no ha lo ­

grado pasar por debajo del primero continúa su trayectoria 

transportada por la  correa y entra en la  zona del segundo ro­

d i l lo  donde puede pasar ñor debajo de é l depositándose en 

e l recioiente correspondiente o errando de largo si es grue­

sa y llegando a tornar contacto con e l tercer rod il lo  y así 

sucesivamente pasará «por tantos rod il lo s  como tamaños que­

ramos calibrar, quedando las frutas clasificadas por tamaños 

de menor a mayor en tantas cubetas o recipientes como rodillos 

tenga la  máquina hasta cue finalmente quedarán en un mismo 

receptáculo todas las frutas que por su tamaño excesivo no 

hayan poo.ic.o colarse por de cajo de rod i l lo  alguno.

Ahora bien, la. esencia principal de ,1a invención consis- : 

te en e l mecanismo que hace girar los rod il lo s  por una parte; 

e l  meconismo que f i j a  y varía la separación entre ceda rod il lo  

y la. correa transportadora por otra, y por último, e l sistema 

general de mando de movimientos tanto a los rod il lo s  como de 

la  correa transportadora.

En la  figura C pocemos apreciar que los rod illos  _(3)

son tubulares y alojan en sus extremos unos manguitos (b)

unidos solidariamente a dichos rod il los ; estos rod illos  van » 1
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t; aspenó.idos y girdft sobre ¿os e j-s  h -co s  nu**i -j - »-> que son ae una pie-
sa con las oie las (4) °'UTf¡ 0\ * i nr - . , _.' y ^.)9 ios aunguitos (o) llevan

un cuadrado (5) que dan alojamiento a las cabeza» de las t i ^  

bias ( o ) cus ajustan en dicho cuadrado} cono quiera que en 

e l  sentido longitudinal las caras de la cabeza de dichas t i ­

bias presentan una superítele curva, permitirán un desolaza- 

■niento como se representa en la figura D puesto que e l con­

junto funciona como una junta universal de transmisión a car- 

aán y en este caso e l  movimiento ae g iro se transmite de uno 

a otro rod i l lo  aunque no estén alineados y por consiguiente 

pueden estar a diferentes nistancias ae la  correa (1) y girax 

perfectamente sin mondos ni mecanismos exteriores.

in 19 f i -ura 3 demostramos el mecanismo que fija , y varía 

laposición de coda rod il lo ,  consistiendo en una especie de 

b ie las (4) rué se deslizan longitudinalmente y siempre nor­

mal a la  correa (1) dentro ae un ca jetín  (7) y cuyo des liza  

miento se rea iiza  mandando por la  palanca de mano (S)aue en­

trena las bielas (4) mediante un pivote (9) f i j o  a dicha bie­

la; como quiera que este mando se rea liza  por un extremo del 

rod il lo ,  para ev ita r  flexiones y lograr qjj e l desplazamiento 

del rod i l lo  sea siempre paralelo a la  correa, la  palanca ae 

mano (S) está f i j a  a un eje longitudinal ( lo )  en cuyo extremo 

epuesto monta una palanquilla (11) que actúa sobre la b ie la  

que soporta e l roa illos  por el extremo opuesto y ae esta ma­

nera el mando ae desplazamiento de los rod il los  se efectúa 

por los dos extremos, evitando toda deformación y aseguran­

do e l  paralelismo entre éste y la  correa transportadora} un 

fr_no ¿riccion que actúa sobre e l  sector l is o  (17) ú°ja 

f i j a  la palanca (8) en cualquier posición, pudiendo cambiar 

momentáneamente los diámetros del calibrado de la fruta que



pasa por la maquina.

Para saber a qué uimonsIones se está calibrando en cada 

rod il lo ,  se ha dispuesto una aguj a indicadora £13} que señala 

sobre un sector graduado la  cantidad de frutos que entran en 

cada caja del tipo de exportación, y por e l ventanillo que l l e ­

va esta raisma aguja, indica e l diámetro de la fruta que se es­

tá calibrando en aquel rod il lo .

Finalmente, e l  aacenismo que manda los movimientos de 

los rod il los  j  me la  corree, transportadora, que representamos 

en las figuras £ y F, se caracteriza por estar exento de co­

rreas y cananas tan comunes en esta clase.de máquinas, ya que 

un to rn il lo  sin f i n  o.e características especiales (14) es accio 

nado por un motor e léc tr ico , cuyo to rn i l lo  mueve una. rueda o 

corona dentada (16) que sobre su eje monta una o dos poleas 

(16) que pertenecen a las correas transportadoras; una segunda 

rueda Gentada (17) mueve un eje (18) en cuyos extremos lleva  

un juego ce piñones cónicos (19), est- ndn la  rueda provista 

de un cuadro hembra (2c) donde juega, un “je  (21) cuya cabeza 

ee análoga a. las o.e las tib ias (6) represent des en las finu­

ras í  y D que forman junta universal ce transmisión y cue par­

tiendo del in ter ior  ce nicho piñón cónico, mueve s i primer ro­

d i l lo  calibrador; ocios cotos mecanismos encerrados en un cár­

ter de fundición, estanco lleno (le lubrificante, hacen obtener 

un movimiento silencioso, suave y seguro, no habiendo transmi­

siones ce ningún género a la vista .

Hecha la descripción precedente, es preciso añadir que 

los detalles ne rea lización de la  idea, expuesta pueden variar 

sin c.-.e por e l lo  cambie la  esencia de la  invención que es la 

que se desprende de los párrafos que anteceden y se re iv ind i­

can en la siguiente
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Los puncos de invención que se presentan para que sean ob­

je to  de esta Patente de Invención en España, por veinte años, 
son los siguientes:

1°.— Perfeccionamlentos introducirlos en las máquinas ca l i ­

bradores üe frutos por medio de rod il lo s , caracterizados esen­

cialmente por una correa transportadora y por una serie ae ro­

c in o s  paralelos a dicha correa, que giran emplazados encima de 

la  misma y separados de e l la  a distancias convenientes y varia­

bles.

20.- Perfeccionamientos introducidos en las má-qulnas ca­

libradores de frutos por medio de rod il lo s , según e l punto an­

te r io r ,  caracterizados porque la correa transportadora se des­

l is a  sobre una mesa inclinada para oue la fruta transportada 

por e l la  apoye sobre los rod illos  suoeriores y tenga tendencia 

a escapar o colarse por o.ebajo del rod il lo .

3®.- Perfeccionamientos introducidos en las máquinas c a l i ­

bradores ele frutos por medio ue rod il los , según los puntos an­

ter iores , caracterizados porque el movimiento longitudinal de 

la  correa transportadora y el de rotación de los rod illos  ha­

cen que las frutas aén vueltas en tocios los sentíaos, recordan­

do a lo largo la fila , de rod illos  que se encuentran a distan­

cias diferentes ue la  correa, hasxa cuo según su tamaño se cue­

la  por ueoajo ce uno ue e llos  yendo a recogerse en los receptá­

culos colocados a l efecto delante o.e cada rod il lo .

Pe if  e c c u onarai e nt o u introducidos en las máquinas c a l i— 

bradorae de frutos por medio ae rod il los , según Ins reivindica­

ciones anteriores, caracterizados porque la  transmisión del mo­

vimiento de giro de los rodillos se pasa de uno a otro mediante
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y,n peaueño árbol pus termina sn una rótula especial en cada, ex­

tremo y articu la  en el in te r io r  de cienos rod il lo s .

5°.— perfeccionamientos introducidos en las máquinas ca l i— 

"oradoras de frutos por medio o.e rod il lo s , según los puncos an­

teriores, caracterizados porque los rod il los  giran soure dos

ejes cortos y tubulares que forman parte común de un» especie 

ae bielas de suspensión ue los mismos, que se aeslisan sobre 

unas guías o cajetines para variar la aistancia o separación 

a la  correa y cambiar ce esta forma las dimensiones ael c a l i ­

brado.
6 ° . -  Perfeccionamientos introducidos en las máquinas -cali— 

bradoras de frutos por medio de rod il lo s , según los puntos an­

teriores , caracterizados porque e l desplazamiento y f i ja c ió n  de 

los rod il los  puede hacerse paralelamente a su eje geométrico 

por medio de una palanca de mano que arrastra un oivote s o l i ­

dario de las bielas de suspensión y cuya palanca está montada 

sobre un eje longitudinal ue la misma longitud del rod il lo ,  que 

en e l  extremo opuesto a l o.e la palanca de mano l le va  una palan­

qu illa  que entrena también por medio ae un pivote la  b ie la  ae 

sustentación y giro del extremo opuesto del rod i l lo ,  acompañán­

dole en sus movimientos.

7 0 . -  perfeccionamientos introducidos en las máquinas c a l i ­

bradores de frutos por medio ae rod il lo s , según los puntos an­

teriores, caracterizados porque las t ietancias de c»da rod il lo  

calibrador a la  correa transportadora, que sn realidad es la  

dimensión de calibrado, queda refle jada sobre un sector a do­

ble graduación donde una aguja indicadora que se mueve conjun­

tamente con cada rod il lo ,  nos señala sobre cunta, la  cantidad de 

frutos oue entran en cada caja del t ipo standard de exportación 

y a l propio tiempo por un pequeño ventanillo  practicado en la
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misma aguja, indica e l diámetro de la fruta que se está ca li­

brando en e l  rod il lo  correspondiente.

8 ° . -  Perfeccionamientos introducidos en las máquinas ca l i­

bradoras de frutos por medio de rod il los , según les  puntos an­

ter iores , caracterizados porque el cabezal motriz consiste en 

un to rn il lo  sin f in  entrenado por un electromotor, e l  cual 

acciona una corona en cqyo eje l leva  las dos poleas correspon­

dientes a las correas transportadoras y una segunda rueda den­

tada mueve un eje transversal en cuyos extremos l le va  un juego

de piñones cónicos, cice entrenan un eje longitudinal. que te r ­

minando en ambos extremos en rótula, mueven el primer rod il lo  

por un rdeterna de cardán, permitiéndole desplazamientos en cual­

quier sentido, quedando todos los engranajes en baño ce aceite 

en un cárter completamente estanco.

9 ° . -  "FdRFdüCIO : x . \ l  t i :  TOS INTRODUCIDOS Eli LAS * FAQUIN AS CA­

LI 3RAD0RAS DE FRUTOS POR PEDIO DE RODILLOS"-, todo ta l  y confor­

me se rescribe en la  nr'senté me noria, la  cual consta de 195 

líneas y a t í tu lo  de ejemplo se representa en los adjuntos d i-
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