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MEMORTIA DESCRIPTIVA
sobre:
"Perfeccionamientos en lu suspensidn del cable de contacto

"de ura linea de alimentacidn rara vehiculos eléetricosn,.

SCLICITANTES: MAUERHOFER & ZUBER, EHTHEPRISES ELECTHRIQUES,
S.A, domiciliados en 30,Rue du Simplon,

RENENS-LAUSANITE, Canton de Veud, Suiza,

- La presente invencidn se refiere a perfeccionamien—
tos en la suspensidn del cable de una linea de elimentacicdn
para vehiculos eldctricos, especialmente tranvias ¥y trolebuses
Y se refiere mds especialmente a una cisposicidn que comprakde
dos suspensiones oblicuas gue divergen de una y otra parte
del plano vertical medio del cable de contacto y formadas

cada una por dos brazos Ge soporte que vdn inclinados como

los brazos de una V invertida, yendo unidos los extremos
infericres de estos brazos & unag grapas alejadas una de

otra y que soportan el cable,
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Derpendicular a3l eéxpresadm plano medio y que este eje ge &iro, alre-
dedor del cual rueden oscilar las dos Suspensiones, atraviesa un
aislador destinado g iy Suspendido por sf g un érgano de Soporte
transversal de la linea ¢e contacto, Dicho dispositivo bermite, g
la vegz que una rectutug beriecta en el rlano vertical, asegurar

la supresidn gel Zlg-zag,factor de desgaste lateral del cable,

una flexibilidag completa y una &ran estabilidad lateral,

El adjunto dibujo Tepresenta, a titulo de ejemplo,
une forma de ejecucidn del objeto gel invento,

La fig, 1 es una vista frontal en alzado del objeto
de la inveneidn,

Ia figura 2 es ung vista latera],

La figura 3 representa el dispositivo en berspectiva,
de modd esquengtico,

las figuras 4 Yy 5 son unos boligonos dindmicos de
las fuerzas en Juego, en Teposo y en caso de enpuje lateral,
respectivamente,

Ia figura 6 representa una vistg lateral de 1g graps,
Sujetando el hilo de contacto,

En su conjunto, el objeto del invento comprende dosg
Suspensiones oblicuas que divergen de wuna Y otra parte del
Plano vertical medio A-A del cable de contacto F y constituidas
cada une por dos brazos de 80porte Ry, R2, R3 ’ R4 yinclinadog
segun los brazos de una vV invertida, muy abierta, En sy
extremo inferior, estos brazos, llevan Unas &nillag
terminales 11, lz2, 13, ¥ 14, enganchadag POr pares en dos

eslabones de unidn 5,6 unidos, Teéspectivamente, a lag arapasg
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Sl y 52 alejadas una de otra. Los brazos de soporte R , R ,
: 1 2

R3, R4, Pregentan , en su extremo superior unas anillas
alargades 1, 2, 3, 4, gque rodean con juego longitudinal, un
eje de rotacidn 7, perpendicular al plano A-A., Como se vé
en las figuras 2 y 3, los bucles 1 y 2 de los bragos Rl’RQ
vdn unidos &l extremo delantsro del eje 7 que materializa la
punta de una primera ¥V invertida, representando las anillas
3y 4 en el extremo posterior, la punta de una segunda V.

El eje de giro 7 atraviesa un aislador del tipo denominudo
"bobinat" 8, que presenta una garganta en el plano A-A, para
recibir un estribo de sujecidn 9 cuyos extremos vdn atorni-
llados en un fleje 15 que lleva una plaguita 16 paralela al
plano A-A y que vd sujeta a una consola transversal de
goporte 17 gue perténece.a un m€stil que no vd representado,
Bl conjunto, visto perpendicularmente al cable de contacto,
ofrece una figura de tridngulo isdsceles aplanado, cuya

base estd constituida por el ceble de contacto y la parte
superior por el eje de rotacidn. Visto paralelamente al cable
de contacto, ofrece una figuras de tridngulo isésceles inver—
tido cuya parte superior estd constituida por el cable de
contacto y la base por el =2je de giro. Ia sujecidn de cada
brazo alrededor del eje de giro y en las grapas tiene juego
suficiente para que pueda tener lugsr ¢l levantamiento
independiente de cade punto de suspensidn 21 paso del trole,

las articulaciones que unen los brazos de soporte

er RZ’ R3

s R4, y el eje de giro T estdn conform=dos de

manera que permitan, por une parte, las oscilaciones .1ohgitudi-
nales de las dos suspensiones en V, alrededor del expresado

eje, con relacidn al cable de contacto F durante el paso

del dispositivo de toma de corriente bajo las grapas, ¥y,
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bor otra parte, desviaciones transversales con basculamiento
de las dos suspensiones. El amortiguamiento de las oceila—
clones laterales se efectua gracias a la estabilidagd del
tridngulo invertido BCF (figuras 4 y 5). ®n repoéo, (véase
fig. 4), el dispositivo no estd sometido mas que &l efecto
de la fuerza P que representa el peso de la llinea. Si se
ejerce un empuje lateral L, (fig. 5) derfa lugar a uns
disminucidn de la traccidn en el lado BF. Cuando la resul-
tante T de L y P forma con la vertieadl un #ngulo X superior
al angulo/3 que forma el plano de unw de las suspensiones
con la vertical, el lado BF estd completamente flojo y hasta
ligeramente levantado, el dispositivo bascula alrededor del
punto ¢ y viene a Boupar la posicidn representada en trazos
interrumpicos. la eleccidn prudencial del angulo/gpermite
regular a voluntad el grado de amortiguacidn desesado.

Las grapas 81,52 del dispositivo de suspensidn
se componen (fig.6) ae dos costados perfilados 19,20, con
bordes longitudinales paralelos. Log bordes inferiores de
los costados vdn adelgazados y recurvados hacia el interior
21, 22 y se enganchan en las renuras 23, 24 del cable de
contacto, mientras que los bordes supcriores presentan
unas superiicies planas 25, 26 de apoyo reciproco, situadas
en el plano de simetria vertical de la grapa. Unos tornillos
transversales 27, 28 aseguran la presidn oue ejercen 1los
costados 19,20 en las ranuras del cable. £l eslabdn de
unidn 5 vd articulado sobr#un eje de suspensidn transversal
29.

Bl dispositivo de suspensidn que gueda descrito,
pernite reducir al minimo el dezgaste del cable de contacto,

eliminando en la medida de lo posible los dngulos de este
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cable o disminuyendo el valor de los mismos gque, en

el plano vertical ,no puecen eliminarse. Ademds, asegura
clerto frenado we las oscilaciones del cable, no siendo
tampoco necesario el zZig=-zag para obtener la flexibilidaa,
la velocidad del vehiculo no queda limitada por la linea
de contacto y el peligro que tiene el trole de defSprenderse
del cable yueds casi eliminado. Ademds, el hnecho de
intercalar entre los puntos de suspensidr un trozo de cable
horizontal, divide en dog\el dngulo de interseceidn ae
las cadenillas y disminuye de_este modo los puntos salientes
y Guros a la mitad de su velor.
N O T A

Descrita suficlentemente la naturaleza dd; invento,
asi como la maneru dé realigzarlo en la prédctica, debe hacerw-
se constar cue las alsposicicnes wrtericrme: to indicadas
Lon susceptibles Ge modificuciones do cetalle, en cuanto no
alteren su principio fundamertal. Tarbien se¢ nace constar
que el invento corresponde & una patente presentada en Suiza
con fecha 13 de febrero de 1550, n® 53.456, acogiéndose,
por lo tanto, a los beneficios que conceden los (onvenios
Internacionales en vigor y siendo lo que constituye la esencia
del referido invento y por 1lo cue Se solicita patente de
Invencidn,por 20 afios en HEspafig: 0 Perfeccionamienﬁos en la
suspensidén del cable de contacto de una l1ines de alimentacidn
para vehlculos eléctricos”; caracterizdndose pror lo sigulente:

12,= Perfeccionamientos en la suspensidn del cable
de contacto de una lineza de alimentacidn pare vehifculos
eléctricos, caracterizdndose por la disposicién de dos
suspensiones oblicuas que divergen a uno y otro lado del plano

vertical medio del cable de contaeto Yy aue e=tdn formadas cada
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un@@or dos brazos de soporte inclinados como los brazos de
una V invertida, yendo unicdos los extremos inferiores de
estos brazos o unas grapas alejades una de otra, y que
soportan el cable, caracterizdndose ademds porgue las
partes superiores de loé brazos vdn articuladas, con juego
longitudinal, a los extremos de un eje de giro sensiblemente
perpendicular al expresado plano nedio, y el citado eje

de rotacidn, alrededor del cual rueden oscilar las dos
suspensiones, atraviesa un aislador destinado a ir
suspendido por si ,mismo a un drgano de soporte transversal
de la linea de contacto.

20,= Perfeccionamnientos segun reivindicacidén 1le,
caracterizdndose porque las articulaciones que unen los

estdn

brazos de soporte y el eje de giro/conformadas de modo
que permitan, por una'parte, que tengsn lugar oscllaciones
longitudinales e las dos susbensiones alrededor ael
expresado eje, y por otra parte, desviaciones transversales
con bagculamiento de lés dos suspensiones en forma e V
invertida.

| 38,= Perfeccionamientos segun reivindicacidén 18,
caracterizdndose porgue los vrazos de soporte presentan
unas anillas inclinadas que rodean,con Juego longitudinal, los
extremos del eje de giro.

42, = Perfeccionamientos segun reivindicneidn 18,
caractorizdndoge porque hay dispuesto un solo aislador del
tipb denominado 'bobina'" atrzvesado por el eje de giro y que
presenta una garganta wedia en la que ve encajado un estribo
de sujecidn unido & una plaguita de unidn sensiblemenﬁe para-
lela al eje de giro y destinada & ir sujeta a un S6rgano de

soporte transversal de la linea de contacto.
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52.= Perfeccionamientos segun reivindicacidén 18,
garacterizdndose porgque las srapas se componen de dos
costados con bordes longitudinales paralelos, cuyos bordes
inferiores adelgazados y curvados hacia el interior ,estén
destinados a encajarse ern lag ranuras del cable de contacto,
y cuyos bordes superiores presentan unas superficies planas
de apoyo reciproco.

62,= Perfeccionamientos segun reivindicaciones
18 y 58, carccterizdndose porque la seccidén recta de los
costados tiene la forma que vé representada en la fig. 6.

70, = Perfeccionamientos en la suspensidn del
cable de contacto de una linea de alimentacidén pare
vehiculos eldctricos; tal y como gueda substancialmente
descrito en la presente memoria, e ilustrado en log dibujos
que se acompatian,

Eete memoria consta de siete hojas escyitas a

mdquina por une sola cara,

Madrid, 23 d fo de, 1950.
WAUERHONER & ZUBER,ENTREPRI

Por Poder da J. G
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