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MEMORTIA DESCHRIETIVA

gque se gcompaefia a la solicitud

DE UNA PATANTE DE IKVihCiQn

a favor de D. Domenico BALAGNA RANVIN, de nacionslidad ita-~

liana, residente en TORINO (Italia), Via Cornour, 8,
pors

"UN APARATO LIMPIA-PARABRISAS DE HSTPECIAL FULCIONALIIENTO,
APLICABLE PREFERENTENENTE A AUTOMOVILESY,
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La presente invencibn se refiere como se indica
en el enunciado & un aparato limpiador de caracteristicas
especiales, aplicable preferentemente a automébviles.

Como es sabido, los aparatos limpis-parabrisas
de autombviles, funcionen normslmente por electricided,
utilizéndose la energia de la dinamo y de la bateris o acu-

mulador del vehiculo.
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Auncue en realidad no es excesiva la energia que

se preciga pare el funcionamiento de estos aparatos limpia-
dores,resulta sin embargo que es preciso restar esta peque-
fia energia mechnica de la que produce la dinamo v acumule
la bateria, quedando por consiguiente limitads la rroduc—
cibn de electricidad que en generel no es muy alte en los
vehiculos autombviles, lo gue supone una pérdida innecesa-
rie, teniendo en cuenta adembs que la que producen los guto-
méviles es a menudo muy justa para los empleos a que se des—
tina.

El aparato limpias-parasbrisas de la invencibn, tie-
ne por objeto evitar los inconvenientes mencionados, uti-
lizando para su funclonamiento y parse la limpieza de los
cristales la energia mechnica producida por el vehiculo o
los aparstos dispuestos en é&1l.

Lg carscteristica esencizl de esta invencidn con—

gsiste en que los limpia-parabrisas se hacen Funcionar me-—

chnicamente por medio de un aparato que recibe su movimien-

to rotatorio del propio wvehiculo o de otro dispositivo es—
tablecido en &1, pero con preferencia del saparato rotato-
rio empleado para el funcionamiento del cuenta-kilbémetros,
el cual transmite despubs el movimiento al limpia-perabri-
sas de forma que imprime a éste un movimiento de vaivén de
velocidad conveniente.

Pars mejor comprensibn de las explicaciones de esg-
te kemoria, se unen a la misma los planos reglamentarios en
los cuales se representa sencilla y esquembticamente y solo
a tf{tulo de ejemplo, una forma de realizacibn, susceptible
de modificecibébn en todas o aquellas partes y elementos
gue no supongan une altergcibn fundamentsl de las carac—

teristicas esencisles que reivindicaremos.
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En los indicados planos:

La fig, 18, representa un esquema del conjunto del
aparato que hace mover mecénicamente el limpia-parabrisas.

Lleg fig, 28, muestra una vista lateral sbierta de
le caja del aparato con el mecanismo que determina el movi-
niento & veivén del limpia-parabrisaes g derecha e izguier-—
de.

Le fig. 3%, es una seccibn por la linea A-A de la
fig. 28,

Lg fig. 4%, es una seccibdbn por la linea B+B de la
fig. 2e,

Lo fiz. 52, presenta una seccibn segfin 1la linea
0-C de la fig. 2.

En el dibujo snexo, el nfmero 1 indica la primera
caja que tiene la rueda dentada 2 con el arbolito 2a que
lleva la extremidad 2b destinada e introducirse en la hen-—
didure 3a del &rbol 3 que, segln el principio bien conoci-
do, transmite el movimiento al cuenta~kilbmetros. E1l A&rbol
i recibe su movimiento de lz rueda dentada 4 que engrana
con el tornillo sinfin 5a del &rbol principal 5 del meca~-
nismo para el cambio de velocidad. La rueda dentada 2 trens-—
mite su movimiento de rotaecibdn al &rbol Fflexible 6 pasando
por tubo cbnico 9 apretado por el apareto de cierre la de
la tapa 1x de la caja. El 4rbol 6 transmite su movimiento
al cuenta-kilbmetros. Al mismo tiempo la rueda dentada 2
transmite el movimiento de rotacibn a la rueda deutada 7,
en cuya henuidura Ta se introduce la extremidad 8a del Ar-
bol flexible 8. Contra la parte cbrmca 8b de este Arbol, se
coloca el tubo cbnico 9 que aprieta el &rbol flexible 8 en
el aparato de cierre lb de la tapa 1x y que lo mantiene

constantemente en unibn con la rueda dentada 7, luego que
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8e naya aplicado lea tapa 1X a la caja 1 por medio de tor-

nillos xj} por consiguiente se hace posible la rotacibn del
&rbol 8 puesto que la extremidad Sc de &ste se acopla en
el espacio 10g del &rbol 10 por medio de la espiga 1l que
benetra en la hendidurs 10b. Dicha espiga, gque pasa por
los agujeros 1l0c de la parte 8c por medio de la tuerca i2
atornilléndose sobre la parte FTileteada 13a de la caje 13,

mentiene el Arbol flexible 8 constantemente unido al &rbol

- 10, el cual esté unido a la caja 13 por medio del cerco 14

fijado a dichs caja por la barrita 15. A la otra extremi-
dad, el &rbol 10, esth tnido, por medio del cerco 16 y de
la esfera 17, a la parte mbvil 48 que lleva fija la barra
19, sobre le cual se atornilla la tuerca 20 quedando asi
unida dicha parte a la caja 13.

A la bvarra 19 estd fijada la palanca 21 median-
te un tornillo 22 asegurindose su Ffijacibdn mediante la tuer-
ca 23. Por consiguiente, si se hace la mover la ralanca en
un sentido o en otro, el husillo 10d del &rbol engrana con
la rueda dentada 24 por causea del deslizamiento de la par-—
te mbébvil 18. &1 husillo fileteado es retenido en su posi-
cibn, por la esfera 25 que opera contra la parte mévil 18
bajo la accibn del muelle espiral 16, presionado por el tor-
nillo 273 el husillo fileteado 10d puede desconectarse de
la rueda dentada 24 y mantenerse ambos elmentos separados
mediante el accionamiento de la palauca 21. E1 &rbol 10
transmite el movimiento por &1 recibido a la rueda 24,mien-
tras que en el sgegundo caso el movimiento de rotacibdn no se
transmite a la rueda dentada.

Se hen previsto una barra 24a dispuesta en el tu-

bo 13b de la caja 13, permitiéndose asi la libre rotacidn
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de dicha rueda deantada 24 la cuzl estd unida libremente me-
diente el perno 28 a una biela dentada 29 que, debido a la
rotacibén de la rueda 24 realiza un movimiento rectilineo
alternativo de vaivén guiada por el sostén 30 establecido
libremente sobre el &4rbol 31, Dicha biela dentada hace mo-—
ver a derecha e izquierda la rueda dentada 32, fije al &r-
bol 31 mediante una espiga 33. El ntm. 34 indica unae peque-
fla rueda provista del perno 34a puesto en el tubo 13c de la
caja 13, de maners que dicha rueda sirve de apoyo a la rue-~

da dentada 32 y puede girar libremente. El nfim. 35 indica

une pequefla rueda dispuesta libremente sobre el &rbol 31;

ésta es de tal espesor, gue por un lado se encuentra en con-— ;
tacto con el sostén 30 y del otro lado a flor de la caja 13. |
El nfim. 36a seflala la tapa de la caja 13 la cual estd pro-
vista del tubo 36a por el cual pasa el &rbol 31 y estd uni-
da e la caja 13 mediante tornillos 37. E1 nfiim. 38 indice el
brazo soporte del limpia-parabrisas, el cual estéd fijo al
&rbol 31 por el perno 39.

Este brazo funciona por medio del mecanismo que 1le
comunica el movimiento de vaivén, movimiento que es trans-—
mitido a la esphtula 40 unida a este brazo.

La forma, dimensiones y materisles podrén ser va-~
riables y en general cuanto sea accesorio y secundarioc, =
siempre que no altere, cambie o modificue la esencialidad
del objeto que se describe,

Los términos en gue queda redactada esta Llemoria

son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose

tomar con carfcter am lio y nunca en forma limitativa.
El inventor se reserve el derecho de obtener los
certificados de adicidn complementarios por las mejoras o

perfeccionamientos gue en lo sucesivo pueda aconsejar la

prhcticea.
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Descritas suficientemente la natursleza y alcan-—
ce de la invencibn y la menera como la misma puede ser lle-—
vade a la préctica, se reivindican a titulo privativo las
siguientes particularidades sobre las cuales ha de recaer
la concesibn del privilegio de PATLUTE DE INVENCION que se

solicita,.

12 ,~ Un aparsto limpia-parabrisas de especial fun—
cionamiento, aplicable preferentemente a autombdviles, ca-
récterizado esencialmente por el hecho de recibir su mo-
vimiento del propio vehiculo o de cualquier elementc mon-
tado en 81 susceptible de producir energila mecénica,’con
preferencia del mismo dispositivo gue acciona el cuenta- %
kilémetros, transmitiendo este movimiento hacia derecha e
izquierda dando al limpiae-parabrisas un movimiento alter—

nativo de vaivén de velocidad conveniente.

28 .~ Aparato limpia-parabrisas, sestin la reivine-
dicacibén primera caraclterizado por haberse previsto wn 4r-
‘bol flexible gque trensmite el movimiento de rotacidir a un

husillo fileteado 10 gue engrana con una rueda dentada 24
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le cual lleve articuladsa una biela dentada 29 que determi-
ne la rotacibn a derecha e izquierdm de una rueda dentada
22 con la cual engrana haciendo asi girar el eje 31 soli-
derio de aguella sobre el cual esti montedo el brazo y la
esphtula del limpia-parabrisas.

5% .~ Un aparato limpis-parabrisas, seglin las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado por comprender ele-—
mentos para desembragar la rueda dentada 24 del eje 10 cu=
ye prolongacién constituye el husillo fileteado 104 con lo
cual es posible interrumpir el funcionemiento del limpia-
parabrisas,

48 = "UN APARATO LILPTA-PANABRIZAS DE SS8PECIAL FUN-
CIONALIENTO, APLICABLS Paudiiil TBIENTE A AUTO: OVILESM,

Todo seghln gqueda expuesto en la precedente lLiemo=-
fia que consta de siete hojas foliadas y mecanografiadas
por una solae cara y hoja de dibujes que & la misma se acon-
bafia.

lladrid, 2 de Junio de 1950,
DOMENICC BALAGKA RANIN,
P.A.
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