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EMORIA DESCRIPTIIVA
para solicitar
PATENTHEH D INVENCION
en
BSPANA
por VEINTE afios

a nombre de ETAVEX S.A., entidad suiza, establecida en
8 rue du Rhone, Ginebra, Suiza,

por:
"UN APARATO NEUMATICO DIFERENCIAL™.
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El presente invento tiene por objetc un aparato neu-
matico diferencial destinado a permitir la comparacién de una
cota de una pieza dada con varias cotas fijadas de antemano,

liste aparato se distingue de los aparatos conocidos

5 de este género porque tiene al menos dos dispositivos neumati-

cos diferenciales alimentados por una misma fuente de fluido
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zaseoso a presidn, teniendo cada uno un orificio regulable y
cooperando con un mismo orificio de medicién, estando un dispo-~

sitivo manometrico intercalado en derivacidn entre el conducto

. de alimentacidn del orificio de medicidbn ¥y cada conducto de ali-

mentacién de un orificio regulable,

Bl dibujo anejo representa esquematicamente y a titu-
1o de ejemplo;

en la figura 1 un esquema de un aparato de medicién
conocidog

en la figura 2 un esquema de una forma de ejecucidn
de un aparato que comstituye el objeto del invento.

Se sabe que es posible medir o controlar una dimen-~
sibén de una pieza por medio de un dispositivo neumdtico diferen-
cial cuyo principio es el sigulente con referencia al esquema
de la fizura 1 del dibujo.

La pleza A a controlar o a medir obtura parcislmente
un orificio de medicidn 1 situado en la extremidad aguas abajo
de una canalizacién 2 que tiene en su extremidad aguas arribsa
un orificio calibrado 3. Una canalizacidn 4 qgque contiene en
su extremidad aguas arriba un orificio calibrado 5 Yy en su ex-
tremidad aguas abajo un orificio regulable 6, por ejemplo, por
una valvula de aguja R, estd dispuesta en paralelo con relaciébn
a la canalizacidn 2. Las canalizaciones 2 y 4 son alimentadas
por la misma fuente de aire comprimido y una capsula masnometri-
ca 7 (Patente ntmero 183.769%) intercalada en derivacidbn entre
las canalizaciones 2 y 4 indica por el establecimiento o ruptu-

ra de dos contactos electricos 8 y 9 la igualdad de presién en-
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tre las canalizaciones 2 y 4.

Para una dimensién dada de la pieza a controlar o a
medir, es decir, para una abertura dada del orificio 1, existe
una posicibn de la valvula de aguja R para la cual hay izualdad
de presién entre las canalizaciones 2 y 4. Para esta posicién
de la valvula de aguja, la menbrana ¥ de la capsula 7 estd en
su posicién de equilibrio y los dos contactos 8 y 9 estén abier-
tos., Cuando los dos conbactos estén abiertos, la posicién de
la valvula de aguja R que se puede marcar sobre un cuadrante
solidario de esta valvula permite, pues, conocer la dimensién
de la pieza a controlar o a medir después de un calibrado pre-
vio,

Paras una abertura dada de la valvula de aguja R, si-
se hace pasar ente el orificio 1 una serie de piezas a contro-
lar, se comprobarﬁ gue las piezas que tienen una cota dada que
corresponde a la abertura dada de la valvula producirén la
igualdad Ye presibn entre las canalizaciones 2 y 4, es decif,
la ruptura simultanea de los dos contactos 8 y 9, las piezas
fuertes producirén el cierre del -contacto 9 y las piezas débi-
les el cierre del contacto 8.

Para que el funcionamiento del dispositivo diferen-
cial sea correcto, es preciso que la membrana M de la capsula
manometrica 7 sea muy flexible y que sus deformaciones no reba-
sen jamds el limite elasticoj los contactos 8 y 9 deben estar,
por tanto, muy proximos a la posicién de equilibrio de la men-~
brana M y, por consiguiente, la diferencia de cota de la pieza

a controlar que supone el paso de la posicidén de la menbrana
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apoyada sobre el contacto 8 a la posicién de la membrana apoyada
sobre el contacto 9, debe ser en extremo pequefia, del orden de
micra por ejemplo,

Ahora bien, para muchas aplicaciones, la cota de la
pieza a controlap estd fijada con una télerancia (10 micrones,
por ejempio) bien superior a la diferencia de cota que hace pa-
sar la membrana de la posicidén 8 a la posicidn 9. El aparato
no permitirfa pues controlar méds que cotas en extremos precisas,
a menos de separar los contactos 8 y 9 de la posicidn de equili-
brio de la membrana M, lo que es una malg solucidn, porque el
aparato resulta cada vez menos preciso, a medida gue los con-
tactos se apartan de la posicién de equilibrio de la membrana.

Bl objeto del presente invento es el de controlar pie-
zas con tolerancias cualesquiera, al tiempo gque se aprovechan
todas las ventajas del dispositivo diferencial sencillo (Paten-
te nimero 183%,769). Se llega a este resultado utilizando no
ya un dispositivo diferencial de dos ramas, sino un dispositivo
de reamas multiples que permite comparar la cota de la pieza a
controlar con una serie de cotas fijadas de antemano.

Un aparato establecido segln el esquema de la figura
2 permite comparar la coba de una pieza dada, con dos cotas f£i-
jas, que limitan, por ejemplo, una tolerancia. Se utiliza en-
tonces un dispositivoe de.tres ramas, disponiendo en paralelo
con relacidn a las manalizaciones 2 y 4 del dispositivo diferen-
cial sencillo (figurs 1) una tercera canalizacidén 10 que contie-

ne un orificio calibrado 12 aguas arriba y una vilvula de agzuja
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Rl aguas abajo, que regula un orificio 11l. Esta canalizacién
es alimentada por la misma fuente 8 de aire comprimido gque las
canalizaciones 2 y 4. En derivacibn entre las canalizaciones
10 y 2 se cologca una capsula manometrica 13 que tiene una mem-
brana flexible y dos contactos 14 y 15, a una y otra parte de
de posicibén de equilibrio de la membransa,

Para dos aberturas dadas de la vdlvulas R y Rl, exis-
ten dos valores de la cota de la pieza A a controlsr, para los
cuales las membranas M de las capsulas 7 ¥y 13 pasan respectiva-
mente por sus posiciones de equilibrio. Supongamos por ejem-
plo que la védlvula R esté abierta més que la vélvula Rl, en
estas condiciones, cuando la pieza a contrilar situada ante el
orificio 1 tiene una cota superior a la cota de regulacidn de
la vélvula R1l, la membrana M de la capsula 13 esté apoyada so-
bre el contécto 14 y la membrana M de la capsula 7 estd apoyada
sobhre el contacto 9§ cuando la cota de la pieza llega a la cota
correspondiente a la regdlacién de la vélvula Rl, la membrana
de la capsula 13 abandona el contacto 14 y pasa por su posicién
de equilibrio, la membrana de la capsula 7 psté siempre apoyada
gsobre el contacto 9 y ello es as! en tanto que la cota de la
pieza esté comprendida entre las cotas correspondientes a las
regulaciones de las vilvulas R y Rl. Finalmente, si la cota de
la pieza resulta igual a la cota de regulacidén de la vélvula R,
la membrana M de la capsula 7 pasa por su posicibén de eguilibrio
v cuando la cota de la pieza resulta menor que la cota de regu-

lacién de la vélvula R, la membrana de la capsula 7 estéd apoya-

da sobre el contacto 8.
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a4sf, si el contacto 14 manda por ejemplo el encendido
de una bampara roja Ll y el contac 8 el encendido de una lampa-
ra verde L2, se comprobard que para una pieza fuerte, la lémpara
roja L1l se enciende, para una pieza cuya cota estd en la tole-
rancia, las dos limparas estin apagadas, y para una piéza debil,
la lampars verde 1.2 se enciende, operndose el encendido y la ex-
tincidén de las lémparas roja y verde cuando la cota de la pieza
pasa por los valores que corresponden a las extreidades de la
tolerancia.

Se entiende que el encendido y la extincién de dos
lémparas de colores diferentes no se cita sino a titulo de ejem-
plo, pudiendo los contactos sccionar de manera conocida, por
mediacibn de relés, no importa qué dispositivo de aviso o de
mando de una méiquina-herramienta, por ejemplo.

La descripcidn precedente recae sobre un dispositivo
diferenciasl de tres ramas y dos capsulas manometricas que per-
mite comparar una cota de una pieza dada con dos cotas fijas, pez«
ro en realidad el dispositivo puede comprender n + 1 ramas y n
capsulas manometricas, lo que permite compsarar la cota de una
pieza dada con n cotas fijadas de antemano. |

8i, por ejemplo, se trata de seleccionar piezas cuyas
cotas se extienden sobre 10 micrones de 2 en 2 micrones, se uti-
lizard un aparato de 7 ramas y 6 capsulas, estando las valvulas
de aguja de las 6a ramas de regulaciéh desplazadas de 2 en 2
micrones.

Para ciertas aplicaciones, se puede disminuir el nid-

mero de ramas utilizando los dos contactos 14-15, respectiva-
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mente, 8-9 de cada capsula manometrica. Por ejemplo, para
seleccionar piezas de 2 en 2 micrones, se utilizar4 un dispo-
sitivo de 3 ramas y 2 capsulas manometricas, correspondiendo
a 2 micrones la separacidn entre los contactos de cada capsula
y , estando reszuladas a 6 micrones de intervalo las posiciones
medias, se ﬁueden Qlasificar asf{ las piezas en 7 categorias.
La presente solicitud que corresponde a la presenta-
da en Suilza con fechaa 30 de Junio de 1.949, bajo el nimero

46,408, se acoge a los beneficios del articulo 51 de vigente

Estatuto-Ley sobre Propiedad Industrial.

- N O T A -(

Los puntos de invencidn propia y nueva gue se presen-

tan para que sean objeto de esta Patente de Inwencién por VEINE

afios en Espafla, son los sigulentess:

18,~ Un aparato neumético diferencial dzstinado a
permitir la comparacién de una cota de una pieza dada con va-
rigs cotas fijadas de antemano, caracterizado porque contiene
al menos dos dispositivos neuméticos diferenciales alimentados
por una misma fuente de fluido gaseoso a presidn, cada uno de
los cuales tiene un orificio regulable y cooperando con un mis-
mo orificio de medicidn, estando un dispositivo manometrico in-
tercalado en derivacidn entre el conducto de alimentacidn del

orificio de medicién y cada conducto de alimentacidén de un ori-
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ficio regulable.

29 .~ Un aparato neumdtico diferencisl.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antecede
ilustrado en el dibujo que se acompafia y para los fines que se

han espeéificado.

Esta Memoria consta de ocho hojas escritasfa méquina

por una sola de sus caras.

Medrid, §/F
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