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LABCRATOIRBS RECHERCHES SCIENTIPIQUES ET APPLICATIONS "L.R. 
S .A ." — sociedad d e l P rincipado  de L ie c h te n s te in  -  do m ic ilia ­

dos en VADUZ (Suiza) O perstrasge 26,
po r:

** Mecanismo de fren o  y enelavam iento
——===}0O01

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

E sta  invención  se r e f ie r e  a un mecanismo de f r e ­
no e lá s t ic o  destinado  a u t i l i z a r s e  en combinación con un e le ­
mento c i l in d r ic o  macho, f i le te a d o  o no, por ejemplo un perno
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o un á rb o l, y un elemento hembra conjugado con ó í ,  por ejem*  ̂
p ío  una tu e rc a  o un m anguito, para  e je r c e r  sobre uno u o tro  
&e e s to s  elem entos, por un movimiento r e la t iv o ,  una p re s ió n  
que se opone a  l a  sep arac ió n  de e s to s  elementos*

Segón l a  invención , e s te  mecanismo de fren o  y en­
clavan ! en t  o e s tá  c o n s ti tu id o  por un cuerpo h e lic o id a l  e lá s ­
t ic o  in te rp u e s to  e n tre  l o s  dos elem entos acoplados y cuyo 
paso, d iám etro y po sic io n es  r e la t iv a s  i n i c i a l e s  de sus dos 
extrem os, son t a l e s  que por un movimiento de ro ta c ió n  de un 
elemento con re la c ió n  a l  o tro ,  en se n tid o  co rrespo nd ien te  
a  l a  sep arac ió n  de lo s  dos elem entos, e l  cuerpo h e lic o id a l  
se deforma po r ex ten sió n  o co n tracc ió n  de su d iám etro , de 
manera que e je rc e  p re s ió n  ya sea  por su ca ra  ex te rna  o ya 
por su c a ra  in te rn a  c o n tra  l a  s u p e r f ic ie  co rrespo nd ien te  de 
uno de lo s  elem entos y l o  f i j a  o enclava con re la c ió n  a l  
otro# Por e l  c o n tra r io ,  cuando e l  movimiento de ro ta c ió n  
es en se n tid o  in v e rso , no opone más una r e s is te n c ia  dóbil#  

Con l a  expresión  cuerpo h e lic o id a l  se  q u iere  de­
s ig n ar en e s ta  memoria, cu a lq u ie r ouerpo que e s tó  engendra­
do por una s u p e r f ic ie  p lan a , uno de ouyos puntos in te r io ­
re s  d escribe  una hÓLice cuyo e je  se  h a lla ,  s itu ad o  en e l  p la ­
no de l a  s u p e r f ic ie  p lan a  an te s  o ltad a#

l a  invención  comprende a s í  mismo, medios que per­
m iten a v o lu n tad , poner fu e ra  de acción  e l mecanismo de f r e ­
no y enclavam iento para p e rm itir  l a  aeparao ión  de lo s  dos 
elem entos acoplados# Segdn o tra  c a r a c te r í s t i c a  de l a  in ­
vención se pueden tambión combinar dos mecanismos e lá s t ic o s  
en oposic ión  uno con o tro  e n tre  dos elem entos, de manera que 
se opongan a to d a  separación  in v o lu n ta r ia  de e s to s  elem entos, 
ta n to  en un se n tid o  como en otro#

La invención  se r e f ie r e  más p a rticu la rm en te  a un
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modo de re a l iz a c ió n  de e s te  mecanismo de f re n o , ap licado  a 
ana conexión meoánica por t o m i l lo  y tu e rc a ,  en e l oaal e l 
cuerpo h e lic o id a l  t ie n e  un paso ig u a l  a l  paso de l a  tu e rc a  y 
un d iám etro lig eram en te  i n f e r i o r  a l  de e s ta  dLtima, de manera 
(pie se pueda ro sc a r en e s ta  tu e rc a  con una l ig e r a  p re s ió n  
y comprende en cada uno de sus extremos una p a r te  doblada 
o rien tad a  de p re fe re n c ia  segdn una d irecc ió n  r a d ia l .  La 
tu e rc a  por su p a r te  comprende en su p a r te  p o s te r io r  (consi­
derada con re la c ió n  a l  sen tid o  de movimiento cuando se a to r ­
n i l l a  sobre e l  perno) una cavidad de p re fe re n c ia  c o ax ia l con 
e l  f i le te a d o  de l a  tu e rc a  y destin ad a  a r e c i b i r  e l  cuerpo he­
l i c o i d a l ,  en combinación con una p e rfo rac ió n  ra d ia l  que de­
semboca en l a  p a r te  a n te r io r  de e s ta  cav idad , p a ra  r e c ib i r  
e l  extremo a n te r io r  doblado del cuerpo h e lic o id a l  y por l í l -  
timo en su  oara  p o s te r io r  p re se n ta  o tro  a lo jam ien to  destinado 
a  r e c i b i r  e l  extremo p o s te r io r  de e s te  mismo cuerpo h e l ic o i ­
d a l .  La s itu a c ió n  de es to s  a lo jam ien to s  o p e rfo rac io n es  es 
t a l  que cuando lo s  dos extremos d e l cuerpo h e lic o id a l  están  
in tro d u c id o s  en sus a lo jam ien to s  co rresp o n d ien te s , el cuer­
po h e lic o id a l  queda sometido a una l ig e r a  d is to r s ió n  que pro­
voca un l ig e r o  aumento de d iá a e tro .

Se comprende que c u a lq u ie r  movimiento en e l  sen­
t id o  de ro sc a r , t ie n d e  a  provocar l a  compresión d e l cuerpo 
h e lic o id a l  y en consecuencia a aum entar su  d iám etro , m ien tras 
que e l movimiento de desenroscado provoca l a  ex ten sió n  d e l 
cuerpo h e l ic o id a l  y por ta n to  su  a p lic a c ió n  cada vez con más 
fu e rz a  co n tra  e l  fondo del f i le te a d o  h a s ta  l l e g a r  a  enclavar­
l o  completamente.

En c ie r to s  casos p a r t ic u la r e s  e l mecanismo de f r e ­
no podrá u t i l i z a r s e  de manera que obre no sobre l a  s u p e rf ic ie  
e x te r io r  de un e je  f i le te a d o ,  s in ó  en e l i n t e r i o r  de un hueco
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f i le te a d o ,  obligando entonces a l cuerpo h e lic o id a l  a tra b a ­
j a r  con ana l ig e r a  compresión de manera que se oponga a l  de­
senloso ado.

E ste  mecanismo de fren o  y enolavamiento puede co ns­
t r u i r s e  de d if e re n te s  maneras y u t i l i z a r l o  ya sea independien- 
tem ante o ya combinado con o tro s  órganos, ta n to  s i  e s to s  ór­
ganos e s tá n  f i le te a d o s  como s i  son l i s o s .

Puede a p lic a rs e  e s te  mecanismo en numerosas má­
qu inas, in te rv in ie n d o  en e l l a s  como un órgano de fren o , en 
uno o v a rio s  sen tid o s  de marcha, ta n to  sobre p a r te s  f i l e t e a ­
das como sobre p a r te s  l i s a s ,  puede igualm ente u t i l i z a r s e  ccmo 
un órgano de acoplamiento o de a r r a s t r e ,  que fo rn a  como una 
rueda l i b r e  e n tre  l o s  órganos que han de u n irs e , estando 
accionado e l  elemento h e lic o id a l  de fren o  autom áticam ente o 
a vo luntad  por una le v a ,  un re lÓ  mecánico o eleotrom agnótico , 
o c u a lq u ie r  o tro  mecanismo. Bn todos l o s  casos en que con­
venga, se  puede d ispo ner e s te  mecanismo recU bierto  po r una 
c a ja  o c á r t e r  que lo  p ro te ja  c o n tra  l a s  acciones e x te r io re s .

El empleo de e s te  mecanismo no queda lim itad o  a 
usos mecánicos, t a l e s  oomo t o r n i l l e r f a  o p iez as  de unión, 
sinÓ que se a p lic a  igualm ente a c u a lq u ie r  o tro  uso, in c lu so  
para e fe c to s  o usos d e c o ra tiv o s , o cono Órgano de reg u lac ió n  
o de f i j a c ió n  y l a s  m a te ria s  y medios de re a l iz a c ió n  que se 
mencionan en e s ta  memoria no son de ninguna manera l im i ta ­
t iv o s ,  s in ó  que e l  mecanismo puede a p lic a rs e  a  todos lo s  do­
m inios de l a  tó e n lo s  de co n stru cc ió n  m ecánica, co n stru cc ió n  
nava l, av iac ió n , tra c c ió n  en lo s  f e r r o c a r r i l e s ,  en p a r t ic u ­
l a r  para e l  acoplam iento de lo s  c a r r i l e s  y l a s  b r id a s , e tc .

La a l tu r a  d e l elemento de f re n o , l a  m a te ria  que 
lo  c o n s ti tu y e , su  tra ta m ie n to , su d iám etro  c i l in d r ic o  o c í ­
n ico , e l  ndmero de sus e s p ira s , l a  secc ió n  de l a s  mismas y
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e l  v a lo r d e l paso, ta n to  s i  e s tá  formado por un árgano f r e ­
sado o f i le te a d o  según l o s  caso s, como s i  e s tá  co n s titu id o  
por un sim ple alambre m etá lico  a r ro lla d o  en forma de re so r­
t e  h e l ic o id a l ,  que obra en te n s ió n  sobre e l  cuerpo a  que se  
a p lic a ,  y l a s  demás c irc u n s ta n c ia s  de f i l e te a d o ,  to le r a n c ia s ,  
e tc # , con fta tc ió n  de l a s  c a r a c te r í s t i c a s  d d  mecanismo que 
deseen ob tenerse  an cada caso#

La invención se  d e s c r ib irá  deta lladam ente a con­
tin u a c ió n , con re la c ió n  a lo s  p lanos ad ju n to s , en lo s  cua­
l e s :

La f ig u ra  1 , es una v i s t a ,  p a r te  en secc ió n , de 
an mecanismo de fren o  y en elevam iento según e s ta  invención 
ap licado  a una tu e rc a , roscada sobre e l  perno correspondien­
te  #

La f ig u ra  2 , es una secc ión  por e l e je  de lo s  
d iv e rso s  elem entos que componen l a  f ig u r a  1#

La f ig u r a  3# ana secc ió n  de an mecanismo o embi­
cad o de enelavam iento opuesto re tro a c t iv o  (con una c a ja  o 
c á r te r  de p ro tec c ió n  a t í t u l o  de e j ampio), que perm ite in ­
m o v iliza r e l  acoplam iento que se  monta a ro sca  en un árbo l 
empleado como soporte#

La f ig u ra  4, ana v a ria n te  de l a  f ig u ra  3 y pero 
u t i l iz a d a  sobre un á rb o l l is o #

La fig u x a  5 , una p e rsp e c tiv a  del Órgano h e lic o id a l 
de fren o  y enelavam iento, y de l a  c l a v i j a  de maniobra para  
su expansión#

La f ig u ra  6 , una v i s t a  po r e l extremo del a lo ja ­
m iento de l cuerpo e s p i r a l  de enelavam iento, sus puntos de 
re te n c ió n  y l o s  de maniobra#

La f ig u ra  7 , una secc ió n  de un mecanismo de f r e ­
no y enelavam iento re tro a c t iv o , en forma de peino#

30
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La f ig u ra  8 , una secc ió n  de ana v a ria n te  de l a  

f ig u ra  7 , pero  s in  rosca#
La f ig a r a  9; ana p e rsp e c tiv a  de un cuerpo en es­

p i r a l  qae u t i l i z a  ana cuerda de plano de p e r f i l  y sección  
a propósito#

La f ig a r a  10, ana v a r ia n te  de l a  e s p i r a l  de l a  
f ig a ra  9 , montada sobre un perno y p a r te  en co rte#

La f ig a r a  11, ana p e rsp e c tiv a  d e l cuerpo en es­
p i r a l  a lo jad o  en ana tuerca#

La f ig u ra  12, ana v i s t a  de l a  f ig a r a  11#
La f ig u ra  13, ana v i s t a  de f r e n te  con l a  su jec ión  

e x te r io r  d e l cuerpo en e s p i r a l ;  y
La f ig u ra  14, ana v i s t a  a  mayor e sc a la  del ex­

tremo i n t e r io r  del cuerpo en e s p i r a l  y d e l o r i f i c io  p r a c t i ­
cado en l a  pared l a t e r a l  de l a  tu e rc a , que perm ite  n e u tra ­
l i z a r  con ana c la v i ja  de maniobra l a  acc ión  d e l cuerpo en 
e sp ira l#

E l mecanismo de fren o  y enciavam iento rep resen ­
tado en l a s  f ig u ra s  1 , 2 y  3 e s tá  c o n s ti tu id o  po r un cuerpo 
m et& ico  - 1 -  en e s p i r a l ,  con l a s  e sp ira s  ju n ta s  (en  e l ejem­
p lo , aunque pueden no e s t a r lo ) ,  te r r a ja d o  a l  paso d e l e je  
- 2—, y lig eram en te  adherido  a e s te  á ltim o  a  causa de l a  e la s ­
t ic id a d  d e l m etal empleado, que ac tó a  como re so r te #  Puede 
e lab o ra rse  por moldeo, fre sa d o  h e l ic o id a l ,  o b ien  como lo s  
r e s o r te s  h e lic o id a le s  c i l in d r ic o s ,  a rro llan d o  una banda de 
m etal de dim ensiones apropiadas en to m o  a  un h u s i l lo  de d iá ­
m etro conveniente# Se t e r r a j a  de acuerdo con lo s  medios 
u su a le s , pero  se  hace de mi diám etro apreciablem em te menor 
que e l del e je  -2 -#  Sus extremos se doblan o co rtan  a  escua­
d ra , respectivam ente en -3.1 -  y - 3.3-#

Los cuerpos tu b u la re s  en e s p i r a l  a s i  f  ornados ton
30
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e lá s t ic o s ,  lo  que p e rm ite , cuando se asan en forma de tu e r ­
ca , in tro d u c ir  e je s  de d iám etro a lg o  su p e rio r  a su diám etro 
in te rn o , y cuando se emplean como t o m i l l o  o perno, emplear 
alo jam ien tos de d iám etro a lgo  menor que e l  suyo ex tem o .

La tu e rc a  -3-# con p re fe re n c ia  estampada, t ie n e  
una pestañ a  c i r c u la r  - 4 -  que s a le  de l a  s u p e r f ic ie  de apoyo 
de t a l  modo que puede m antener lib rem en te  un cuerpo compre­
s ib le ,  como una a ran d e la  B e l le v i l le  -5—, d e s tin ad a  a sopor­
t a r  una p re s ió n  e lá s t ic a  conven ien te , segán haga f a l t a ,  en 
e l  conjunto c o n s tru c tiv o  s i  cu a l coopera. La tu e rc a  -3— se 
t e r r a j a  por l o s  medios u su a le s , p a ra  a p l ic a r s e  a l  e je  - 3 -  
de so p o rte .

La tu e rc a  -3 -  comprende además una cavidad -6 -  
que perm ite a lo ja r  l a  h é lic e  de r e s o r te  - 1 - ,  cuyo paso i n ­
t e r i o r  - 7 -  es sensiblem ente ig u a l a l  de l a  tu e rc a  - 3 - ,  s i  
b ien  a lgo  reducido sobre su d iám etro , s irv ié n d o le  de pro­
longac ión , para ob tener un re fu e rzo  y una con tinu idad  de 
e f io a o ia  a l  a p re ta r  l a  tu e rc a  -3 -*

En l a  pared se p ra c tic a  un agu jero  -8 — para  pa­
sa r  una c la v i ja  c i l in d r ic a  -1 0 - , b ie n  v i s ib le  en l a  f ig u ra  
5 , con o b je to  de n e u t ra l iz a r  momentáneamente e l e fec to  de 
adherencia  de l a  h é lic e  sobre su  sopo rte  y poder d e sto rn i­
l l a r  normalmente, imponiendo una le v e  re tra c c ió n  a  l a  h é l ic e  
por medio de l a  rampa - 9 -  ( f i g .  5) de l a  c l a v i j a  -1 0 - .

Desde lu eg o , lo s  dos entremos d e l  ouerpo en e sp i­
r a l  se m antienen, e l  -1 1 -  en una cavidad -12— ( f i g .  6 ) ,  y e l 
-1 3 - a n iv e l de l o r i f i c io  -8 — ( f i g .  2 ) ,  p o r e l  que puede in ­
tro d u c irs e  l a  c la v i ja  -1 0 - .  Además, l a  h é lic e  se m antiene 
en su a lo jam iento  con ayuda de unos puntos de punzón en -14— 
( f i g .  1 ) ,  ap licad o s  en e l  borde de l a  cavidad.

Al in i c i a r s e  un movimiento de desenroscado, a l
30
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cuerpo h e lic o id a l  se vó sometido a un alargam iento  y a una 
co n tracc ió n  en  se n tid o  d ia m e tra l, que l e  o b lig a  a  a p lic a rs e  
sobre e l fondo d e l f i le te a d o  con una p re s ió n  sufic ien tem en te  
f u e r ta  para  in m o v iliz a r  l a  tu e rc a , suprimiendo a s í  toda po­
s ib i l id a d  de desenroscarse  o a f lo j a r s e .

P ara  p e rm itir  e l  movimiento de d esen roscar, bas­
t a  provocar una expansión de l ouerpo h e l ic o id a l ,  aproximan­
do sus dos extremos* E sto  se  lo g ra  in troduciendo  en e l  o r i ­
f i c i o  r a d ia l  -8—, l a  c l a v i j a  -1 0 - , cono se ha explicado*

La f ig u r a  3 re p re se n ta  e l  empleo de un bloque 
combinado compuesto de dos mecanismos análogos a l  d e sc r ito  
con re fe re n c ia  a l a  f ig u ra  1 , pero  montados f r e n te  a  f r e n te  
de modo que impiden e l  movimiento del e je  -15— ta n to  en un 
sen tid o  como en otro* E ste  movimiento so lo  puede ob tenerse 
por medio de un u te n s i l io  e sp e c ia l de dos c la v i ja s  (d e l t ip o  
-1 0 - , f ig *  5 ) ,  que se  in tro d u cen  por l o s  o r i f i c io s  -17-^
para ob rar sobre lo s  extremos -1 8 - , -19— de l a s  c in ta s  he­
l ic o id a le s*

A t í t u l o  acceso rio  se han p re v is to  guardapolvos 
-2 0 -  y -29L—, en forma de o a ja  s o l id a r ia ,  cuyos c o jin e te s  -22-) 
-2 5 - s irv e n  de tu e rc a  sobre e l  e je  roscado *1.5—*

Todo e l  r e s to  l e í  mecanismo es enólogo a l o  ya 
d e s c r i to ,  Es evidente que t a l  combinación en forma de man­
g u ito  so p o rte , su sc e p tib le  de s e r  f i ja d o  sobre cu a lq u ie r ór­
gano móvil o no , perm ite sup rim ir c u a lq u ie r  o tro  sistem a de 
bloqueo en p o s ic ió n , como c o n tra tu e rc a s , garan tizando  una 
po sic ió n  a b so lu ta  y no a l te r a b le  s in  l a  in te rv en c ió n  de una 
herram ien ta  e sp e c ia l  de maniobra*

La f ig u ra  4 es una sección  en esquema de una va­
r ia n te  de l a  f ig u ra  3# pero  u ti l iz a n d o  elementos l i s o s  -24—, 
-2 5 - de h ó lic e  r e t r o a c t iv a ;  a q u í, toda t e n ta t iv a  de d e sv ia -
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oión l a t e r a l  d e l manguito -2 6 -  en c u a lq u ie r  sen tid o  impon­
d r ía  a  l a  h é l ic e  co rresp o n d ien te , opuesta a l  sen tido  de mar­
cha, un alargam iento  p ro p o rc io n a l, con e l co n sig u ien te  a ja s ­
t e  enérg ico  de l a  c in ta  h e l ic o id a l ,  h a s ta  en c la v a rla  sobre 
e l  e je  -2 7 - .

La f ig u ra  5 m uestra además con l ín e a s  de puntos 
deliberadam ente acentuados y de f le c h a s  e l  l ig e r o  desarro ­
l l o  de l a  h é lic e  motivado por l a  in tro d u cc ió n  de l a  rampa 
-9— de l a  c l a v i j a ,  que aumenta en proporción  é l  diám etro 
del cuerpo en e s p i r a l .

La f ig u ra  6 re p re se n ta  l a  s u p e r f ic ie  de l a  tu e r­
ca  -3*- ( f ig u ra  1 ) .  Se observan lo s  t r e s  ap lastam ien tos -2 8 - , 
-2 9 - , -3 0 -  d e l borde, que a p ris io n a n  en su alo jam ien to  e l  
ouerpo en e s p i r a l .

Las s u p e rf ic ie s  -31-? -3 2 - , -33-# ^ 4 - ,  -3 5 -  y 
-3 6 -  forman lo a  f la n c o s  n a tu ra le s  de l a s  s e i s  ca ras  de l a  
tu e rc a ; y  -37** d esig n a  e l  a r e te  p e r i f á r io o .

Lá f ig u r a  7 m uestra l a  adap tación  de un cuerpo 
en e s p i r a l  segdn e l  inv en te  b a jo  forma de un perno -3 8 - , que 
se f i j a  a  ro sca  en una cavidad c u a lq u ie ra  -39-*

La cabeza hexagonal -4 0 -  e s tá  ahuecada, y su  ca­
vidad d e ja  paso a un la rg o  t o m i l l o  -41—, oon cabeza -42— 
embutida; e l  extremo -4 3 - se in tro d u ce  a  ro sc a  en una a n i­
l l a  -4 4 -  s o l id a r ia  de l a  e sp ira  -45*- f i n a l .

La co n tra p la c a  -4 6 -  re p re se n ta  esquemáticamente 
una p ieza  f i j a d a  por e l  perno .

Se en tiende que e l t o m i l l o  -41— no s irv e  más 
que para a r r a s t r a r  lig eram en te  por su ex traño  -4 3 - , lo  mis­
mo que l a  d a v in a  -1 0 - ( f i g .  5 ) ,  e l  ex trañ o  de l a  h é lic e ,  
a  f i n  de desp ren d erla  de l a  p a red , en l a  que se co n tiene  su 
expansión, y d e ja r  d e s to r n i l la r  e l  e je  -3 8 -  s in  o tra  i n t e r -
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Ta&nbián se  concibe que, Ae no a o tu a r sobre e l  
extremo Ae l a  e s p i r a l ,  s i  se d e s to r n i l la  a destiempo so­
brev iene espontáneamente una expansión muy fu e r te  de l a  
banda h e l ic o id a l ,  que se  r e s i s t e  a  moverse en modo alguno.

Puede u t i l i z a r s e  c u a lq u ie r  o tro  medio que no 
sea e l  t o m i l lo  de maniobra, puóe e s te  ejemplo no t ie n e  
c a rá c te r  l im i t a t iv o .

La f ig u ra  8 es una seooión de un perno -47-*, va­
r ia n te  de l a  f ig u r a  7 , pero con s u p e rf ic ie s  l i s a s  c i l i n d r i ­
cas -4 8 -  (que p o d rían  s e r  eventualm ente cónicas) o esca lo ­
nadas.

E l s is tem a de maniobra para  d e s to r n i l la r  se re ­
p resen ta  de o tro  modo. El t o m i l lo  -4 9 -  se  re t ie n e  por su 
cabeza -5 0 - en su alo jam ien to  po r medio de una b r id a  -51—.

El extremo —52— d e l t o m i l l o  impulsado por l a  
cabeza -50—, y s o l id a r io  de un tapón  -5 3 - , a c tá a  sobre l a  
re tra c c ió n  o expansión de l a  h ó l ic e ,  % en consecuencia, con­
t r a e  o deprime l a s  e s p ir a s ,  f i já n d o la s  o so ltá n d o la s  en su  
a lo jam ien to , para  in m o v iliza r o d e ja r  l i b r e  é l remache -4 7 - .

La f ig u ra  9 es una p e rsp e c tiv a  de un cuerpo en 
e s p ir a l  hecho Ae un m a te r ia l f i l i fo rm e  c i l in d r ic o  -5 4 -, co­
mo cuerda de p ian o , cuya secc ió n , c i l in d r ic a  en a l  ejem plo, 
puede se r de cu a lq u ie r o tro  p e r f i l ,  por ejem plo, t r ia n g u la r  
—54b— ( f i g .  1 0 ) , con l a  s u p e r f ic ie  de co n tac tó  en e l  surco 
-5 5 - formado por l a  h é lic e  de ro sca  -5 6 -  d e l e je¿

Las f ig u ra s  11, 12 y 13 m uestran e l  extremo in ­
t e r i o r  -5 7 -  d e l cuerpo en e s p i r a l ,  d e l mismo paso y en pro­
longación  d e l te r ra ja d o  -5 8 - , que corresponde a l a  p a r te  da 
ro sca  i n t e r i o r  -5 9 -  de l a  tu e rc a .

El extremo de fu e ra  -6 0 - , rep resen tad o  en e l  d i—
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bu.jo por un bu c le  -6 1 -  en forma de a n i l lo  e x te n s lb le , e s tá  
a lo jad o  en una cavidad -6 2 - de ig u a l form a, poniendo el cuer­
po e s p i r a l  -5 4 -  en l ig e r a  te n s ió n , a l  miamo tiempo que forma 
un acoplam iento s ile n c io so  y e v ita  e l  go lpeteo  d e l a n i l lo  
-6 1 - en l a s  paredes de l a  cavidad -6 2 - , a l  moverse l a  tuerca*

La f ig u ra  14 m uestra e l  conducto -6 3 -  p rac ticad o  
a trav ó s  de l a  pared  -6 4 -  de l a  tu e ro a  para dar paso a una 
palanca o c l a v i j a  -6 5 - , cuyo extremo -6 6 - a fe c ta  forma de 
le v a  y pene tra  en e l  fondo del conducto -6 3 -  para  le v a n ta r  
e l extremo —57— d e l alambre -54— que c o n s titu y e  e l  cuerpo 
e s p i r a l ,  de modo que se n e u tra l ic e  l a  acc ió n  f i ja d o r a  de l a  
e s p ira l  -5 4 - y pueda d e s to r n i l la r s e  fác ilm en te  l a  tu e rc a  de 
su e je  f i le te a d o ,  como se h a r ía  con una tu e rc a  o rd in a ria*

La aoción de un cuerpo e s p ira l  hecho de lo s  mate­
r i a l e s  d e s c r i to s  con re la c ió n  a  l a s  f ig u ra s  9 a 14 es mucho 
más e f ic a z  para e l  endavam ien to  r e t r o a c t iv o ,  es de construc­
c ió n  sumamente s e n c i l l a  y fác ilm en te  ad ap tab le  a  cu a lq u ie ra  
tu e rc a  ya e x is ten te*

Los modos de re a l iz a c ió n  que se acaban de d e sc r i­
b i r  se exponen solam ente a  t í t u l o  de sim ples ejemplos y l a s  
formas y l a s  d isp o s ic io n e s  a c c e so r ia s  de l a s  d iv e rsa s  p a r te s  
de lo s  órganos y mecanismos d e s c r i to s ,  sus dim ensiones, ma­
t e r i a s  in te g ra n te s , d e ta l le s  y medios de e jecu c ió n , y en 
p a r t ic u la r  l a  agociad ión  de lo s  d iv e rso s  m a te r ia le s  que f o r ­
man lo s  pares o acoplam ientos e x te n s ib le s , pueden v a r i a r  s in  
a p a r ta rse  de l p re sen te  invento#

Se re iv in d ic a  como o b je to  de e s ta  p a te n te :
1 * - Mecanismo de fren o  y endavam ien to  para ó rg a -

30



12

t

5

10

15

20

25

30

191629
nos g i r a to r io s ,  t a l e s  como tu e rc a s ,  t o m i l l o s ,  e je s  y sim i­
l a r e s ,  c a ra c te r iz a d o  po r un cuerpo h e l ic o id a l  diametralman­
t a  e lá s t ic o ,  in te rp u e s to  e n tre  l o s  dos elem entos acoplados 
y cuyo paso , d iám etro y p o sic io n es  r e la t iv a s  in i c i a l e s  de 
sus dos extrem os, son t a l e s  que a l  in ic ia r s e  un movimiento 
de ro ta c ió n  de uno de lo s  dos elem entos con re la c ió n  a l  
o tro , en e l se n tid o  co rrespo nd ien te  a l a  separación  de es­
to s  elem entos, e l cuerpo h e lic o id a l  se deforma por exten­
s ió n  o co n tracc ió n  de su diám etro y e je rc e  p re s iá n , ya sea 
por su  ca ra  ex te rn a  o ya por su ca ra  in te r n a ,  c o n tra  l a  su­
p e r f ic ie  co rrespo nd ien te  de uno de lo s  dos elem entos f i j á n ­
dolo o enclavándolo con re la c ió n  a l  o tro , m ien tras  que para 
un movimiento de ro ta c ió n  en sen tid o  c o n tra r io ,  no opone 
más que una dó b il r e s i s te n c ia .

2 . -  Mecanismo de fren o  y enclavam iento, segáh l a  
re iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te riz a d o  porque e l  cuerpo h e lic o id a l 
e s tá  c o n s ti tu id o  por una c in ta ,  po r ejemplo de m etal, a r ro ­
l la d a  en forma de hÓLloe#

3 * - Mecanismo de fren o  y enclavam iento, segáh 
l a  re iv in d ic a c ió n  1 , c a rac te riza d o  porque e l  cuerpo h e l i ­
co id a l e s tá  f i le te a d o  in te r io rm e n te  a l  mismo paso de lo s  
órganos con lo s  qpe coopera, pero  t ie n e  un diám etro in te ­
r i o r  lig eram en te  menor que e l  de d ichos órganos#

4 . -  Mecanismo de freno  y enclavam iento, gegáh 
l a  re iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te riz a d o  porque e l  cuerpo h e l ic o i ­
dal e s tá  f i le te a d o  ex teriorm en te con e l  mismo paso que lo s  
órganos huecos con lo s  que coopera, pero t ie n e  un diám etro 
ex terno lig eram en te  mayor que e l d iám etro de dichos órga­
nos#

5#— Mecanismo de freno  y enclavam iento, segáh 
l a  re iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te riz a d o  porque e l cuerpo h e l i—
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co id a l ea l i s o  ta n to  i n t e r io r  como ex te rio rm an te , y su d iá ­
metro in te m e  es  lig eram en te  más pequeño, o b ie n  su. diáme­
t r o  ex terno  ea lig eram en te  más grande, que e l  diám etro co­
rresp o n d ien te  d e l Órgano con e l  c u a l coopera#

6#— Mecanismo de fre n o  y enclavam iento, seg&n l a  
re iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te riz a d o  porque áL cuerpo h e lic o id a l  
e s tá  c o n s ti tu id o  por un h i lo  o alam bre, por ejemplo m e tá li­
co , a r ro lla d o  en h á liee #

7*- Mecanismo de freno  y enclavam iento, segdh l a a  
re iv in d ic a c io n e s  1 y 6 , c a ra c te r iz a d o  porque e l  cuerpo h e l i ­
c o id a l de alam bre, t ie n e  un paso ig u a l a l  paso d e l órgano con 
e l  cual coopera, y su diám etro in te rn o  es lig eram en te  menor, 
o b ien  su diám etro ex te rn e  es lig eram en te  mayor, que e l  d iá ­
m etro co rrespo nd ien te  d e l Órgano con e l  cual coopera#

8#— Mecanismo de fre n o  y enclavam iento, segdn l a s  
re iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  c a ra c te r iz a d o  porque e l cuerpo 
h e lic o id a l  p re sen ta  p o r lo  menos uno de sus ex traños doblado, 
p referib lem en te  en sen tido  ra d ia l#

9 . -  Mecanismo de fre n o  y enclavam iento, segán l a s  
re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s ,  ap licad o  a  un acoplamiento me­
cánico  por perno y tu e rc a , c a ra c te r iz a d o  porque e l  cuerpo he­
l ic o id a l  t ie n e  un paso ig u a l a l  paso de l a  tu e rc a  y un diáme­
t r o  lig eram en te  in f e r io r  a l  de ó s ta  i& tim a, y p resen ta  en ca­
da uno de sus extremos, un cambio de d ire c c ió n  orien tado  p re­
fe rib lem en te  en d ire c c ió n  r a d i a l ,  m ien tras  que l a  tu erca  t i e ­
ne en su p a r te  p o s te r io r  (considerada con re lq c ió n  a su movi­
miento de avance cuando se ro sca  sobre e l  p e rn o ), una cámara 
o alo jam iento  co ax ia l a su f i le te a d o  y d estin ad a  a  r e c ib i r  e l 
cuerpo h e lic o id a l ,  y p resen ta  además una p e rfo rac ió n  ra d ia l  
que desemboca en l a  p a r te  a n te r io r  de e s ta  cámara o a lo jam ien­
to  para  r e c i b i r  e l  ex traño a n te r io r  d e l cuerpo h e l ic o id a l ,  y
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un hueco o a lo jam iento  en l a  p a r te  p o s te r io r ,  destinad a  a 
r e c ib i r  e l  extremo p o s te r io r  d e l cuerpo h e l ic o id a l ,  de t a l  
manera que cuando lo s  dos extramos del cuerpo h e lic o id a l  
e s tá n  encajados en sus alo jam ien tos co rresp o n d ien tes, e s te  
cuerpo h e lic o id a l  queda sometido a una l ig e r a  d is to rs ió n  
que provoca un l ig e r o  aumento de su diámetro*

1 0 .-  Mecanismo de freno  y enclavam lento, segdh 
l a s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io re s ,  c a ra c te r iz a d o  por e l  em­
p leo  de una c la v i ja  cuyo extremo forma plano in c lin ad o  y 
que se in tro d u ce  en una p e rfo rac ió n  de l a  tu e rc a  o elemento 
e x te r io r ,  pa ra  a l i v i a r  ligeram en te  a i  e fe c to  de ten s ió n  d e l 
cuerpo h e lic o id a l  y p e rm itir  lib rem en te  e l  desenroscado o 
a f lo ja d o  de lo s  dos órganos enclavados*

11*- Mecanismo de freno  y enclavam lento *
E sta  memoria co n sta  de c a to rc e  pág inas, e s c r i t a s  

po r una s o la  ca ra .
BARCELONA, ^ fE B .1 9 5 0  

P*A.
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